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(57) Utelem reseni je dosazeni spolehlivé
automatické kontroly napnuti Etemene pohonné
Jednotky vieteniku u obréb&cich center. Uve-
deného d&elu se dossdhne zafizenim podle vy-
nédlezu, které sestdvd z hydraulického védlce
s pistem, ktery je opatfen tla&nym zafize-
nim a signaliza&nimi prvky,
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Vyndlez se tykd zatfzen{ pro atuomatickou kontrolu napnut{ Femans pohond vyrobnfch
stPOJu, zejména obrdbécich center s automaticky pracujicich obrdb&cich strojd.

Ve stavb& soulasnych obrdbécich stroji se stdle vice prosazuji prvky stavebnicového
Feseni, které md tu vyhodu, Ze zdménou nékolika zdkladnfich celkt obradbZciho stroje se
z{skd jiné poZadované provedeni siroje se zm&n&nymi zdkladnimi parametry. U obrdbdciho
centra v zdkladnim proveden{ zm&nou pohonné jednotky a vietenové jednotky vznikne rychlo-
betZné proveden{ stroje. Pro pfenos krouticiho momentu z pohonné Jednotky na vieteno stro-
je se v téchto ptipadech pou?ivaji femeny rtzné konstrukce, a to zejména pro klidny chod
pohonu a tlumicfch viastnost{ Foment. Hlavn{ novyhoda tdchto Femenovych prevodd spoc{ivd
v tom, Ze Pemen vyZadu)e stdlé, vyrobcem predepsané napnut{ a jeho pravidelnou kontrolu.
Tyto poZadavky kladou u automaticky pracujicich obrébgcich strojd v&t%{ ndroky na obsluhu,
poptipad® ddrzbu, SouZasnd vyZaduj{ tyto dkony pravidelny plffstup k Femenovému plevodu
4 odatavenf atroje z vyrobnfho procesy. NedodrZen{ stanovensho napnut{ Femene vlivem opo-
menuti lidského ¢initele znamend prudce vzrastajic{ opotfeben{ femen! a nédsledné odsta-
vun{ dlroje. Pomdend Jodnoduchd Pefionf, zndmd z Yinych mdnd ndro&nych glrojd, trvald nn-
pindanf napinac{ Kladikou, md u téchio pohant nepfiznivy viiv na Zivotnost Femeno a vyrohol
femend je doporu¢ujf jen pro ménd nérocné ptevody. Dald{ podstatnou nevyhodou je skuted-
nost, Ze vétSinou nenf{ k dispozici zaifzenf, které by objektivn stanovilo pfedepsanou
hodnoty napnulf Femenového provodu, Pomdrnd jodnoduchym zalizenfm je kontrola napnutf
temene pomoci zaifzen{, které tla&i vykyvnou pdku na femen urdenou silou. Nevyhodou této
kontroly je nejstlelnomdrné providént automatickd kontroly Fomeno v celd Jeho 8ifcu, o Uinm
kontrola napnut{ femene neni dostate&nd ptfesnd. Dal3l zndmé feden! automatické kontroly
napnuti Femenl je zatizen{, vyuZivajfci hydraulické jednotky k vyvinuti stejnomérného
tlaku na kontrolovany Femen a tlaZné pdky, je? pomoct hydraulické jednotky tla&i na celou
511 remene. PPl stlatovédn{i femene vykondvéd tlagnd pdka kyvny pohyb, bEi kterém jsou jejd
krajni polohy, klerd oznaduj{ prahyb kontrolovaného Femene, signalizovdny kontrolnimi spf-
naci. Nevyhodou tohoto zaffzeni je jeho velkd prostorové zdstavba, co? se negativn# pro-
jevuje pti:konstruk&nim fedeni stroje.

Uvedené nedostatky odstranuje zafizeni podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, %e
na skiini vieteniku je pfipevnén pfes dolicovaci kroulek hydraulicky vélec, ve kterém
Je umistén pist. Pist md vytvofeny stfedovy otvor, ve kterém Je suvné uloZen vodic! &ep
se stredovym otvorem, jimz prochdz! 3roub, pevng ukotveny ve dné pifstu, Mezi zadnim Gelem
vodictho &epu a vnitfnim dnem pistu je situovéna pruzina. Sroubem Je pfes matici ke dnu
pistu upevnén dorazovy krouZek, mezi jehof ndkruikem a vnitfnim &elem hydraulického vélce
Je um{sténa vratnd pruzina, Na hlavici vediciho epu je piipevnéno tla&né ramenoc, na kte-
rém je pomoci tepu, upevn&ného pEi&n&, poloZenéd tla&né pouzdro. Tla&né rameno je opatfeno
undsecem.

Pokrok dosaZeny zatfzenim podle vyndlezu spodivé v tom, Ze pted spudténim stroje na
povel ffdiciho systému nebo obsluhy je automaticky zkontrolovéno napnut{ femene, a to stej-
nomérnym tlakem na colou 8{f1 Femene. V ptipadd nedostatednsho napnuti{ Femend nedovolf
rrdiel sysldm ndolednd apustént stroje v sutomatickdm cyklu, Zatffzan{ podlo vyndlezu sou-
Sasné odstranuje vliv obsluhy stroje nebo Gdriby na m&fen{ napnuti Femene a umoinuje, aby
pohon pracoval po celou dobu Yivotnosti za konstantnich provoznich podminek v optlmélnim
rezimu.

Piikladné proveden! zalizeni pro automatickou kontrolu napnuti Femene je zndzornéno
na ptipojenych vykresech, kde na obr. 1 je zat{zenf{ v podélném fezu a na abr. 2 je znd-

zornén padorys zat{zond,

Na skifini vfeteniku 3 stroje je pfipevnén hydraulicky vdlec 1l-snezobrazenym pfivodem
tlakového média, 8 to tak, e mezi hydraulickym vdlcem 1 a vEietenikem 3 je umistén dolico-
vacl krouZek 2. V hydraulickém vdlci 1 je umistén pist 4 s vytvotenynm stfedovym otvoren,
ve kterém je suvné ulolen vodict CBp 1. Vodic{ tep 7 m& vytvofen stiedovy otvor, kterym
prochdzi{ éroub 13, pevné ukotveny ve.dns pistu 4. Mezi zadnim ﬁelem vadiciho éepu A
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vaiténim dnem pistu & je situovéna prﬁ%ina 12. Sroubem 13 je ke dnu pistu 4 pfes matici

19 upevnén dorazovy krouZek 5, mezi jehoZ ndkruikem a vnitinim &elem hydraulického vdlce 1
je umisténa vratnd pruZina 6. Na hlav101 vodiciho &epu 7 je pfipevn&no tlainé rameno 8,

na kterém je pomoci &epu 2 upevnéno ptifné poloZené tla&né pouzdro 10, Tla&né rameno 8
je opatfeno undSedem 14, jeZ se pohybuje ve vytvofené drdice v télese hydraulického vdlce
Ll a na druhé strang tlafného ramene B8.je pfipevnéna signaliza&ni najizdka 15. Na vnéj$im
pldsti hydraulického védlce 1 jsou umistény koncovy induktivni spina& 16, kontrolni induk-
tivni spinag 17 a dorazovy induktivaf’ spinaé 18.

Po spu3dténi stroje je vyddn fidicim systémem povel k provedeni automatické kontroly
napnuti femene. Ptedpis vyrobce remens stanovi optimdlni provozni podminky, které zajistu-
je takové prohnuti temene, které lze dosdhnout konstantni silou plsobifci v poloviné roz-
tete mezi neoznadenymi femenicemi. Po.signdlu k provedeni automatické kontroly je do
hydraulického védlce 1 pfivdd&no nezobrazenym pifivodem tlakové médium. Pist 4 se vysouvd
z hydraulického vélce 1 smérem k femepu li., PFi tomto suvném pohybu pist 4 pfekondvd silu
vratné pruZiny 6. PFi pohybu pistu 4 se soudasng pohybujé vodici &ep’ 7, opatfeny na své
hlavici tlagnym ramenem 8 a tlaénym pouzdrem 10. Pootden{ tladného ramene § zabranuje ung-
et 14, pevné pfipevnény k tlatnému rameni 8 a pohybujici{ se v drdice hydraulického vidlce
L. Tlabnd pouzdro 10 se opfe o femen 11, pfst 4 vykondvd celou svou pracovn{ dédlku. Vell-
kost ptedepsané kontroln{ prihybové sfly je ddna volbou a pfedepnutim pruZiny 12, kters
goustavnd tlal vodici tep 1 smérem k" Yemenu 1l. Zdvih vodicfho &epu I e ocmezen Sroubem
13. Soucasné s pohybem pistu 4, vodicfho Eepu 1 a na ném pfipevnénym tlaénym ramenem 8
s tladénym pouzdrem 10 se pohybuje smé&rem k femenu 11 signaliza&ni nagiidka 15. V zdkladni
poloze zafizeni je signaliza&nf najizdka 15 ustavena nad dorazovym induktivnim spinadem
18. Pii sprdvng nastavené vili femene 11 se signaliza&n{ najizdka 15 ustavi mezi kontrolnim
induktivnim spinatem 17 a koncovym induktivnim spipalem 16. Zatizeni se vrdti do zdkladn!
polohy a teprve a% po ustaveni signaliza&ni najiZdky 15 nad dorazovym induktivnim spina-
tem 18, ktery signalizuje zdkladni polohu zafizeni, vydd F{dici systém pokyn k zahdjeni
pracovniho cyklu stroje. Pokud je vile femene 11 pffli3 velikd, tak pti pohybu zaifzeni
ptekond signalizaéni najifdka 15 kontrolni signaliza&ni spinad 17 a koncovy induktivni
spinad 16 a po zpé&tném ustaveni signalizadéni najizdky 15 nad dorazovym induktivnim spi-
nadem 18 Fidic{ systém zablokuje stroj a hlds{ poruchu. Ridic{ systém .2ablokuje stioj
i v pfipadé, %e signalizadn{ najfzdka.l5 nepfekond kontrolni induktivni spinag 17, temen
11 je pkili3 napnuty, nebo se signaliza&ni najizdka 15 nevrét{ do zékladni polohy nad do-
razovym induktivnim spinafem 18.

PREDMET VYNALEZU

o
Zati{zeni pro automstickou kontrdiu napnut{ Ffemene pohonnych jednotek u obrébécich
center a automatickych obrdbécich strajﬁ, sestdvajlici z hydraulické jednotky tladnych a
signalizanich prvkt, vyznadujici se tim, Ze na skfini vEetenfku (3) stroje je pFipevnén
ptes dolfcovaci kroufek (2) hydraulicky vélec (1), ve kterém je umistdn pist (4), v jehoZ
sttedovém otvoru je suvné uloZen vodici tep (7) se sttedovym otvorem, kterym prochdzi
groub (13) pevné ukotveny ve dng pistu (4), ptitemz mezi zadnim gelem vodiciho cepu (7)
a vnittnim dnem pistu (4) je situovdna pruZina (12) a Srouben (13) ptes matici (19) je
ke dnu upevnén dorazovy krouZek (5), mezi jeho? ndkruZkem a vnitinim Selem hydraullickdho
vélce (1) je umistdna .vratnd prutina (6), ptiem? na hlavici vodiciho &epu (7) je pti-
pevnéno. tla&né rameno (8), na kterém je pomoci Zepu (9) upevnéno pfitné poloZené tlatné
pouzdro (10) a tlagné- rameno (8) je opatteno undsedem (1&).‘

2 vykresy
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