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Zusammenfassung

Die Erfindung betrifft eine Biegepressenanordnung (1) umfassend:
- eine Biegepresse (2) zum Biegen von Werkstucken, insbesondere eine Ab-
kantpresse,
- einen vor der Biegepresse (2) positionierbaren Sitz (3) fur eine Bedienper-
son der Biegepresse (2), und
- eine verstellbare Tragereinrichtung (10), die den Sitz (3) tragt und an einer
Befestigungsstelle (9) befestigt ist,
wobei die Biegepresse (2) ein Gestell (4) aufweist, welches eine erste Werkzeug-
halterung (5) und eine zweite Werkzeughalterung (6) tragt, wobei die erste Werk-
zeughalterung (5) zum VollfUhren einer Arbeitsbewegung relativ zu der zweiten
Werkzeughalterung (6) bewegbar ist.
Um die Flexibilitat der Sitzgelegenheit zu erhGhen und den Platzbedarf zu reduzie-
ren, ist die Tragereinrichtung (10) zwischen der Befestigungsstelle (9) und dem
Sitz (3) durch ein erstes Tragerelement (11), das relativ zum Gestell (4) einen ers-
ten Bewegungsfreiheitsgrad aufweist, und ein zweites Tragerelement (12), das
von dem ersten Tragerelement (11) getragen wird und relativ zu dem ersten Tra-

gerelement (11) einen zweiten Bewegungsfreiheitsgrad aufweist, gebildet.

Fig. 1
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Die Erfindung betrifft eine Biegepressenanordnung gemaf dem Oberbegriff des

Anspruch 1.

Das Arbeiten an einer Biegepresse, z.B. Abkantpresse, erfolgt bislang meist im
Stehen, weil Rohteile und fertiggebogene Teile auf Paletten/Kisten vor der Ma-
schine abgelegt werden und diese Kisten nicht von einer stationaren Sitzgelegen-
heit aus erreicht werden konnen. Aullerdem muss sich der Bediener beim Vorhan-
densein mehrerer Biegestationen entlang des Pressentisches bewegen. Im Zu-
sammenhang mit der Bestlickung und Positionierung von Werkstucken stellt das

Stehen eine groflle korperliche Belastung dar.

Die JP 2014 083555 A offenbart eine Biegepresse und einen davor angeordneten
Sitz fur eine Bedienperson. Der Sitz ist auf Schienen einer Unterkonstruktion pa-
rallel zur Biegelinie der Biegepresse verfahrbar. Die Unterkonstruktion nimmt den
gesamten Raum vor der Biegepresse in Anspruch. Das Aufsitzen bzw. das Verlas-
sen des Sitzes ist muhevoll, da die breite Unterkonstruktion einschliellich der
Schienen Uberschritten werden muss. Dies bringt erhebliche Gefahren fur die Be-
dienperson mit sich. Dabei kann die Bedienperson nicht nur Uber die Schienen
stolpern, sondern auch in den Gefahrenbereich der Biegepresse fallen. Schliel3lich

ist auch die Flexibilitat einer solchen Sitzgelegenheit gering.

Aufgabe der vorliegenden Erfindung war es, die Nachteile des Standes der Tech-
nik zu Uberwinden und eine Biegenpressenanordnung zur Verfugung zu stellen,
bei der der Sitz flr eine Bedienperson und die dafur nétige Konstruktion einen ge-

ringen Platzbedarf, eine hohe Flexibilitat hinsichtlich Verstellbarkeit und Bedienung
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sowie ein hohes Malf an Sicherheit aufweisen. Bevorzugt soll sich die Biegenpres-
senanordnung durch eine hohe Benutzerfreundlichkeit auszeichnen.

Diese Aufgabe wird durch eine Biegepressenanordnung der eingangs genannten
Art dadurch erreicht, dass die Tragereinrichtung zwischen der Befestigungsstelle
und dem Sitz durch ein erstes Tragerelement, das relativ zum Gestell einen ersten
Bewegungsfreiheitsgrad aufweist, und ein zweites Tragerelement, das von dem
ersten Tragerelement getragen wird und relativ zu dem ersten Tragerelement ei-

nen zweiten Bewegungsfreiheitsgrad aufweist, gebildet ist.

Durch die Bewegungsfreiheitsgrade wird ein hohes Mal} an Flexibilitat erreicht.
Der Sitz kann dadurch in verschiedenen Positionen vor oder neben der Biege-
presse positioniert werden und bildet somit eine mobile Sitzgelegenheit. Dabei
sind der Abstand zwischen dem Sitz und der Biegepresse und auch die Position
des Sitzes quer dazu, d.h. in Richtung parallel zur Biegelinie der Biegepresse, ver-
anderbar. Das Verstellen einer solchen Tragerkonstruktion geht auch durch eine
auf dem Sitz sitzende Bedienperson leichtgangig von statten. Das Vorsehen von
Tragerelementen, die miteinander verbunden sind, ermoglicht eine besonders
platzsparende Konstruktion. Dadurch kann der Raum vor der Biegepresse weitge-
hend frei bleiben, wodurch die Gefahr eines Stolperns minimiert wird.

Die Bewegungsfreiheitsgrade (rotatorisch oder linear) kdnnen z.B. in Form von
(Dreh-)Gelenken und/oder Gleitlagern, Kugel- bzw. Rollenlager, verwirklicht sein.
Letztere eignen sich auch fur Linearachsen. Denkbar waren auch (Kulissen-)Fuh-

rungen.

Eine Biegepresse umfasst Ublicherweise langliche Werkzeughalterungen, in de-
nen mehrere Biegewerkzeuge einsetzbar bzw. verschiebbar sind. Bei Vollfihren
einer Arbeitsbewegung wird die obere Werkzeughalterung (durch einen Pressan-
trieb) gegen die untere Werkzeughalterung bewegt. Dabei zwangen Oberweg-
zeug(e) und Unterwerkzeug(e) das zu bearbeitende Werkstick im Bereich der
Biegelinie ein und bewirken dabei einen Biegevorgang.
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Der Sitz ist so positionierbar, dass eine auf dem Sitz sitzende Person ein Werk-
stick zwischen die Werkzeughalterungen bzw. Werkzeuge einlegen bzw. positio-
nieren kann. Der Sitz kann gepolstert, mit oder ohne Lehne ausgestattet sein und
jede erdenkliche (ergonomische) Formgebung aufweisen. Der Sitz kann z.B. in Art

eines Barhockers oder als Sessel ausgebildet sein.

Die Befestigungsstelle dient der insbesondere stationaren Verankerung der Tra-
gereinrichtung. Die Tragereinrichtung und somit auch der Sitz werden lUber die Be-

festigungsstelle gehalten bzw. getragen.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass das erste Tra-
gerelement und das zweite Tragerelement jeweils durch einen langlichen Trager-
arm gebildet sind, wobei die Tragerarme im Bereich ihrer Enden miteinander ver-
bunden sind. Durch diese Mallinahme wird eine besonders schlanke Konstruktion
erreicht. Die durch die Tragerarme gebildete kinematische Kette nimmt kaum Platz

in Anspruch.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die Tragerein-
richtung zwischen der Befestigungsstelle und dem Sitz eine serielle Kinematik,
vorzugsweise eine SCARA-Kinematik, ausbildet. Eine serielle Kinematik nimmt
auch dann, wenn der Sitz nicht gebraucht wird und zur Seite bewegt wurde, kaum
Platz in Anspruch. Eine SCARA (Selective Compliance Assembly Robot Arm) -Ki-
nematik ist dabei besonders bevorzugt. Eine SCARA-Kinematik besitzt in der Re-
gel vier Achsen bzw. (damit zusammenhangende) Freiheitsgrade. Samtliche Ach-
sen sind als serielle Kinematik ausgefuhrt, d.h. der Koordinatenursprung der fol-
genden Achse ist nur abhangig von der Position der vorhergehenden. Bei einer
SCARA-Kinematik sind die erste und zweite Achse rotatorischer Natur, die dritte
und die vierte Achse erlauben eine rotatorische und eine Linearbewegung. Der
Aufbau einer SCARA-Kinematik ahnelt einem menschlichen Arm und weist daher

eine hohe Flexibilitat auf.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass der erste Be-
wegungsfreiheitsgrad ein Rotationsfreineitsgrad ist, dessen Rotationsachse vor-
zugsweise im Wesentlichen vertikal ist. Dadurch kann der Sitz auf einfache Weise
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verschwenkt werden, wodurch auch der Abstand zwischen Sitz und Biegepresse

verandert werden kann.

Eine bevorzugte Ausfihrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass der zweite Be-
wegungsfreiheitsgrad ein Rotationsfreineitsgrad ist, dessen Rotationsachse vor-
zugsweise im Wesentlichen vertikal ist. Dadurch wird eine zweite Schwenkbewe-
gung des Sitzes mdglich. Durch Uberlagerung der Bewegungen um den ersten
und um den zweiten Bewegungsfreiheitsgrad kann jede beliebige Position des Sit-
zes relativ zur Biegepresse angenommen werden. Insbesondere kann dadurch
der Abstand unabhangig von der Position entlang der (langlichen) Werkzeughalte-

rungen eingestellt werden.

Eine bevorzugte Ausfihrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass der zweite Be-
wegungsfreiheitsgrad ein linearer Freiheitsgrad ist, wobei vorzugsweise die Tra-
gerelemente entlang ihrer Langserstreckung gegeneinander verschiebbar, vor-
zugsweise teleskopierbar, sind. Auch diese Ausfuhrungsform ermoglicht (zumin-
dest in den von der Kinematik vorgegebenen Grenzen) eine beliebige Positionie-
rung des Sitzes vor der Biegepresse.

Eine bevorzugte Ausflhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die Lineara-
chse des zweiten Bewegungsfreiheitsgrades quer, vorzugsweise im Wesentlichen
senkrecht, zur Rotationsachse des ersten Bewegungsfreineitsgrades steht. Ab-
stande von der Biegepresse konnen dabei besonders einfach und reproduzierbar
eingestellt werden.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass der Sitz mit
dem zweiten Tragerelement verbunden ist und relativ zum zweiten Tragerelement
einen dritten Bewegungsfreiheitsgrad und/oder einen vierten Bewegungsfreiheits-
grad aufweist. Hier kdbnnen bei entsprechender Dimensionierung die Vorteile einer
SCARA-Kinematik erzielt werden.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass der dritte Be-
wegungsfreiheitsgrad ein Rotationsfreineitsgrad ist, dessen Rotationsachse vor-
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zugsweise im Wesentlichen vertikal ist, und/oder dass der vierte Bewegungsfrei-
heitsgrad ein linearer Freiheitsgrad, vorzugsweise in vertikaler Richtung, ist. Be-
vorzugt ist dabei, wenn der Sitz um seine eigene Achse drehbar ist (dritter Bewe-
gungsfreiheitsgrad). Bevorzugt ist auch, wenn der Sitz nach oben und unten be-

wegbar ist (vierter Bewegungsfreiheitsgrad).

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die Befesti-
gungsstelle der Tragereinrichtung am Boden oder an einem auf dem Boden auflie-
genden Profil, insbesondere vor oder unter der Biegepresse, ausgebildet ist, wo-
bei vorzugsweise der Abstand der Befestigungsstelle von dem Gestell der Biege-
presse hochstens 2m, bevorzugt hochstens 1m, besonders bevorzugt hochstens
0,5m betragt. Dadurch ergibt sich eine besonders stabile und zuverlassige Veran-
kerung der Tragereinrichtung.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die Befesti-
gungsstelle der Tragereinrichtung an dem Gestell der Biegepresse angeordnet ist
und die Tragereinrichtung und der Sitz, vorzugsweise zur Ganze, vom Gestell der
Biegepresse getragen werden. Durch eine Befestigungsstelle am Gestell wird be-
reits eine optimale Anbindung unabhangig vom Aufstellort der Biegepresse vorge-
geben. Aufgrund des hohen Gewichts einer Biegepresse stellt die Verankerung

der Tragereinrichtung (und damit auch des Sitzes) am Gestell kein Problem dar.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die Befesti-
gungsstelle der Tragereinrichtung an dem Gestell in einem Bereich unterhalb der
Werkzeughalterungen, vorzugsweise im bodennahen Bereich des Gestells, liegt.
Die kinematische Kette der Tragereinrichtung kann dadurch sehr kurz gehalten
werden. Die Sitzflache befindet sich dabei oberhalb der Tragereinrichtung.

Eine bevorzugte Ausflhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die Befesti-
gungsstelle der Tragereinrichtung an dem Gestell in einem Bereich oberhalb der
Werkzeughalterungen, vorzugsweise im Bereich der Oberseite der Biegepresse,
liegt. Durch diese Mallnahme kann der (Boden)Bereich vor der Biegepresse ganz-
lich freigehalten werden. Die Sitzflache befindet sich dabei unterhalb der Trager-
einrichtung. D.h. der Sitz hangt an der Tragereinrichtung.
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Eine bevorzugte Ausfihrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass der Sitz und
die Tragereinrichtung Uber dem Niveau der Aufstandsflache der Biegepresse
schwebend gehalten sind und/oder ausschlielich Gber die Befestigungsstelle ge-
halten werden. Dadurch wird einerseits ein leichtgangiges Verstellen des Sitzes
gewahrleistet, andererseits konnen keine Hindernisse am Boden die Verstellung
behindern.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die Befesti-
gungsstelle der Tragereinrichtung verschiebbar ist, vorzugsweise parallel zur Bie-
gelinie der Biegepresse. Dadurch wird ein zusatzlicher Freiheitsgrad geschaffen,
der insbesondere bei langen Biegepressen mit langen Werkzeughalterungen von
Vorteil ist.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass im Bereich des
Sitzes, vorzugsweise im Kniebereich und/oder im FuRbereich, zumindest ein mit
der Steuerung der Biegepresse verbundenes Betatigungselement, insbesondere
zum Auslosen einer Arbeitsbewegung der Biegepresse, angeordnet ist. Damit
kann nicht nur das Bestlicken bzw. Positionieren von Werkstlicken vom Sitz aus

erfolgen, sondern auch die Steuerung der Biegepresse.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die Biegepres-
senanordnung zumindest einen Antrieb zur Verstellung der Tragereinrichtung hin-
sichtlich des ersten und/oder zweiten Bewegungsfreiheitsgrades aufweist, wobei
vorzugsweise der Antrieb mittels eines vom Sitz aus erreichbaren Betatigungsele-
mentes ansteuerbar ist. Durch einen oder mehrere Verstellantriebe wird der Kom-
fort fUr die Bedienperson weiter erhoht. Der Bediener muss sich nicht mehr aus ei-
gener Kraft fortbewegen. Die Steuerung der Bewegungsachsen kann auch vom
Bediener erfolgen (Joystick, Pedale, Neigung des Korperschwerpunktes, Gesten,
Gedankensteuerung, akustische Signale, usw.) oder auch von der Biegepresse

bzw. deren Steuerung (z.B.: vorprogrammierte Abfolge beim Stationenkanten).

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die Biegepres-

senanordnung zumindest eine Bremse oder Arretierung aufweist, durch die der
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erste und/oder der zweite Bewegungsfreiheitsgrad einfrierbar sind, wobei vorzugs-
weise die Bremse oder Arretierung mittels eines vom Sitz aus erreichbaren Betati-
gungselementes ansteuerbar ist. Dadurch wird ein (unbeabsichtigtes) Verstellen
z.B. wahrend eines kritischen Arbeitsprozesses effizient verhindert. Die Bremse
(bzw. Arretierung) kann direkt in ein Gelenk (durch das ein Bewegungsfreiheits-
grad der Tragereinrichtung realisiert ist) eingebaut werden. Die Bremse(n)
kann/kénnen z.B. als Scheibenbremse oder magnetische Bremse ausgebildet sein
oder einen z.B. vertikal bewegbaren (Einrast)-Stdssel umfassen.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass der Sitz und/o-
der die Tragereinrichtung mit zumindest einem Sensor, vorzugsweise einem Kraft-
oder Drucksensor, zusammenwirkt/-en, der mit der Steuerung der Biegepresse
verbunden ist, wobei vorzugsweise der Sensor zur Registrierung und/oder Identifi-
zierung einer Person auf dem Sitz ausgebildet ist. Die Steuerung kann dadurch
automatisch erfassen, ob bzw. wann eine Person auf dem Sitz sitzt. In Abhangig-
keit einer solchen Registrierung kann die Biegepresse in einen bestimmten Ar-
beitszustand versetzt werden (z.B. von ,Stand-By‘ in ,Ready to work’) oder es kén-
nen bestimmte Parameter geladen oder Einstellungen (z.B. individuelle Bedienein-
stellungen) vorgenommen werden, z.B. in Abhangigkeit des Gewichtes der Bedi-
enperson. Der Sensor kann dabei ein Kraft- oder Drucksensor, z.B. unterhalb der
Sitzflache des Sitzes, sein. Der Sensor kann aber auch ein bildgebender Sensor
(Kamera) oder eine Lichtschrankenanordnung sein.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadurch aus, dass die Biegepres-
senanordnung eine Eingabeeinrichtung, insbesondere ein Bedienpanel oder eine
Tastatur, und/oder eine Ausgabeeinrichtung, insbesondere einen Bildschirm, die
mit der Steuerung der Biegepresse verbunden ist/sind, aufweist, wobei die Einga-
beeinrichtung und/oder die Ausgabeeinrichtung von der Tragereinrichtung gehal-
ten ist/sind und vorzugsweise zusammen mit dem Sitz hinsichtlich des ersten Be-
wegungsfreiheitsgrades und zweiten Bewegungsfreiheitsgrades bewegbar ist/sind.
Die Benutzerfreundlichkeit wird dadurch weiter erhdht, da Bedienung, Parameter-
eingabe, Auslosen der Arbeitsbewegung, allfalliges (visuelles) Feedback direkt mit

der erfindungsgemafien Sitzgelegenheit verknlpfbar sind.
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In einer weiteren bevorzugten Ausfuhrungsform ist der Sitz und/oder die Trager-

einrichtung mit zumindest einer Halterung ausgestattet, insbesondere flr Messin-

strumente, Werkzeuge, Trinkbecher, etc. Die vom Sitz aus erreichbare Halterung

kann als vorubergehende Ablage von diversen Gegenstanden genutzt werden.

In einer weiteren bevorzugten Ausfuhrungsform kann der Sitz und/oder die Trager-

einrichtung mit zumindest einem Pedal ausgestattet sein, welches mechanisch mit

zumindest einem Bewegungsfreiheitsgrad der Tragereinrichtung gekoppelt ist, so-

dass sich der Bediener durch Betatigung des Pedals (adhnlich wie bei einem Fahr-

rad) auf dem Sitz fortbewegen kann.

Zum besseren Verstandnis der Erfindung wird diese anhand der nachfolgenden

Figuren naher erlautert.

Es zeigen jeweils in stark vereinfachter, schematischer Darstellung:

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

Fig.

1

2

eine Biegepressenanordnung in schematischer Darstellung;

eine Biegepressenanordnung, bei der die Tragereinrichtung an dem

Gestell der Biegepresse (im bodennahen Bereich) befestigt ist;

eine Biegepressenanordnung, bei der die Tragereinrichtung an dem
Gestell der Biegepresse (im oberen Bereich) befestigt ist;

eine Tragereinrichtung, die an einem auf dem Boden aufliegenden Pro-

fil befestigt ist;
eine Tragereinrichtung, die im Boden verankert ist;

eine Variante der Tragereinrichtung mit gegeneinander teleskopierba-
ren Tragerelementen (in schematischer Darstellung);

eine besondere Ausbildung des Sitzes mit im Nahbereich des Sitzes
angeordneten Betatigungselementen,;

eine Tragereinrichtung mit Sitz sowie (in schematischer Darstellung) die
Anbindung funktionaler Bestandteile an eine Steuereinrichtung.
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EinflUhrend sei festgehalten, dass in den unterschiedlich beschriebenen Ausflh-
rungsformen gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbe-
zeichnungen versehen werden, wobei die in der gesamten Beschreibung enthalte-
nen Offenbarungen sinngemaf auf gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw.
gleichen Bauteilbezeichnungen Ubertragen werden kdnnen. Auch sind die in der
Beschreibung gewahlten Lageangaben, wie z.B. oben, unten, seitlich usw. auf die
unmittelbar beschriebene sowie dargestellte Figur bezogen und sind diese Lage-
angaben bei einer Lagednderung sinngemal} auf die neue Lage zu Ubertragen.

Die Ausfuhrungsbeispiele zeigen mogliche Ausfuhrungsvarianten, wobei an dieser
Stelle bemerkt sei, dass die Erfindung nicht auf die speziell dargestellten Ausfih-
rungsvarianten derselben eingeschrankt ist, sondern vielmehr auch diverse Kom-
binationen der einzelnen Ausfuhrungsvarianten untereinander moéglich sind und
diese Variationsmoglichkeit aufgrund der Lehre zum technischen Handeln durch
gegenstandliche Erfindung im Kénnen des auf diesem technischen Gebiet tatigen
Fachmannes liegt.

Der Schutzbereich ist durch die Anspriiche bestimmt. Die Beschreibung und die
Zeichnungen sind jedoch zur Auslegung der Anspriche heranzuziehen. Einzel-
merkmale oder Merkmalskombinationen aus den gezeigten und beschriebenen
unterschiedlichen Ausfihrungsbeispielen kbnnen fur sich eigenstandige erfinderi-
sche L6sungen darstellen. Die den eigenstandigen erfinderischen Loésungen zu-
grundeliegende Aufgabe kann der Beschreibung entnommen werden.

Der Ordnung halber sei abschlief’iend darauf hingewiesen, dass zum besseren
Verstandnis des Aufbaus Elemente teilweise unmalstablich und/oder vergroiert
und/oder verkleinert dargestellt wurden.

Fig. 1 zeigt eine Biegepressenanordnung 1 umfassend eine Biegepresse 2 und ei-
nen vor der Biegepresse 2 positionierbaren Sitz 3 fur eine Bedienperson. Der Sitz
3 wird durch eine verstellbare Tragereinrichtung 10 getragen. Die Befestigungs-
stelle 9, an der die Tragereinrichtung 10 befestigt ist, ist in den Ausfuhrungsformen
der Figuren 2-6 dargestellt.
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Die Biegepresse 2 weist ein Gestell 4 auf, welches eine erste Werkzeughalterung
5 und eine zweite Werkzeughalterung 6 tragt, wobei die erste Werkzeughalterung
5 zum Vollfuhren einer Arbeitsbewegung relativ zu der zweiten Werkzeughalte-
rung 6 bewegbar ist (siehe vertikalen Pfeil in Fig. 1). In den Werkzeughalterungen
5, 6 sind Biegewerkzeuge 7, 8 eingesetzt. Das zu bearbeitende Werkstlck wird
zwischen die Biegewerkzeuge 7, 8 eingelegt. Anschliel3end wird der Pressenan-
trieb aktiviert, um die Arbeitsbewegung und somit den Biegevorgang auszufuhren.

In den nachfolgenden Figuren 2-6, werden die Werkzeughalterungen sowie die

Biegewerkzeuge (aus Griinden der Ubersichtlichkeit) nicht mehr dargestelit.

Den Fig. 2-6 ist zu entnehmen, dass die Tragereinrichtung 10 zwischen der Befes-
tigungsstelle 9 und dem Sitz 3 durch ein erstes Tragerelement 11, das relativ zum
Gestell 4 einen ersten Bewegungsfreiheitsgrad aufweist, und ein zweites Tra-
gerelement 12, das von dem ersten Tragerelement 11 getragen wird und relativ zu
dem ersten Tragerelement 11 einen zweiten Bewegungsfreiheitsgrad aufweist, ge-
bildet ist.

Dabei sind das erste Tragerelement 11 und das zweite Tragerelement 12 jeweils
durch einen langlichen Tragerarm gebildet, wobei die Tragerarme im Bereich ihrer
Enden miteinander verbunden sind. Die Tragereinrichtung 10 bildet somit zwi-
schen der Befestigungsstelle 9 und dem Sitz 3 bevorzugt eine serielle Kinematik,
z.B. eine SCARA-Kinematik, aus.

In den dargestellten Ausfuhrungsformen ist der erste Bewegungsfreiheitsgrad ein
Rotationsfreiheitsgrad, dessen Rotationsachse 13 im Wesentlichen vertikal ist.

Die Ausfuhrungsformen der Fig. 2-5 zeigen, dass auch der zweite Bewegungsfrei-
heitsgrad ein Rotationsfreiheitsgrad mit im Wesentlichen vertikaler Rotationsachse
14 sein kann. Der erste und zweite Rotationsfreineitsgrad sind mittels Drehgelen-
ken bzw. Drehlagern realisiert.

Hingegen ist in der in Fig. 6 gezeigten Alternative der zweite Bewegungsfreiheits-
grad ein linearer Freiheitsgrad. Dabei kbnnen die Tragerelemente 11, 12 entlang
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ihrer Langserstreckung gegeneinander verschiebbar, vorzugsweise teleskopier-
bar, sein. Die Linearachse 17 des zweiten Bewegungsfreiheitsgrades steht hier
quer, vorzugsweise im Wesentlichen senkrecht, zur Rotationsachse 13 des ersten
Bewegungsfreiheitsgrades. Die Linearachse 17 kann z.B. mittels eines Gleitlagers

realisiert werden.

Es ist bevorzugt, wenn - wie dargestellt - der Sitz 3 mit dem zweiten Tragerele-
ment 12 verbunden ist und relativ zum zweiten Tragerelement 12 einen dritten Be-
wegungsfreiheitsgrad (hier: vertikale Rotationsachse 15) und/oder einen vierten
Bewegungsfreiheitsgrad (hier: vertikale Linearachse 16) aufweist. Dadurch kann
sich die Bedienperson um die eigene Achse drehen und ihre HOhenlage verstel-

len.

In Fig. 2 ist die Befestigungsstelle 9 der Tragereinrichtung 10 an dem Gestell 4 der
Biegepresse 2 angeordnet (hier: im bodennahen Bereich des Gestells 4). Die Tra-
gereinrichtung 10 und der Sitz 3 werden hier zur Ganze vom Gestell 4 getragen,
d.h. es erfolgt keine Abstutzung an anderer Stelle.

Alternativ dazu zeigt Fig. 3 eine Variante, bei der die Befestigungsstelle 9 an dem
Gestell 4 in einem Bereich oberhalb der Werkzeughalterungen (hier: im Bereich

der Oberseite der Biegepresse 2) liegt.

Beiden Ausfuhrungen ist gemein, dass der Sitz 3 und die Tragereinrichtung 10
uber dem Niveau der Aufstandsflache der Biegepresse 2 schwebend gehalten
sind. Sitz und Tragereinrichtung werden ausschliefdlich Uber die Befestigungsstelle

9 gehalten.

Fig. 4 zeigt eine Variante, bei der die Befestigungsstelle 9 an einem auf dem Bo-
den 18 aufliegenden Profil (vor bzw. unter der Biegepresse 2) ausgebildet ist. Der
Abstand der Befestigungsstelle 9 von dem Gestell 4 betragt dabei h6chstens 2m,
bevorzugt hochstens 1m, besonders bevorzugt héchstens 0,5m. Das Profil, an
dem die Tragereinrichtung 10 verankert ist, kann zwischen dem Boden 18 und

dem Gestell 4 eingeklemmt sein (siehe Fig. 4).
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Fig. 5 zeigt eine Variante, bei der die Befestigungsstelle 9 direkt am Boden 18 - im
Bereich vor oder seitlich der Biegepresse 2 - angeordnet ist.

Die in Fig. 7 und 8 dargestellten Ausfuhrungsformen weisen erweiterte Funktiona-
litat auf. So umfasst der Sitz in Fig. 7 — an abstehenden Halterungen bzw. Hal-
testangen — diverse Betatigungselemente 19, 23, 26 fUr die Bedienperson. Im Be-
reich des Sitzes 3, vorzugsweise im Kniebereich und/oder im FuRbereich, kann
somit zumindest ein mit der Steuerung 20 (Fig. 8) der Biegepresse 2 verbundenes
Betatigungselement 19, insbesondere zum Auslésen einer Arbeitsbewegung (d.h.

zum Ansteuern des Pressenantriebs), angeordnet sein.

Fig. 8 ist zu entnehmen, dass die Biegepressenanordnung 1 zumindest einen An-
trieb 21, 22 zur Verstellung der Tragereinrichtung 10 hinsichtlich des ersten und/o-
der zweiten Bewegungsfreiheitsgrades aufweisen kann. Dabei kann der Antrieb
21, 22 mittels eines vom Sitz 3 aus erreichbaren Betatigungselementes 23 ansteu-

erbar sein.

Fig. 8 ist weiters zu entnehmen, dass die Biegepressenanordnung 1 zumindest
eine Bremse 24, 25 oder Arretierung aufweisen kann, durch die der erste und/oder
der zweite Bewegungsfreiheitsgrad einfrierbar (d.h. feststellbar) sind. Dabei kann
die Bremse 24, 25 oder Arretierung mittels eines vom Sitz 3 aus erreichbaren Be-

tatigungselementes 26 ansteuerbar sein.

Fig. 8 zeigt auch einen Sensor, mit dem der Sitz 3 (alternativ oder zusatzlich: die
Tragereinrichtung 10) mit zumindest einem Sensor 27, vorzugsweise einem Kraft-
oder Drucksensor, zusammenwirkt. Der Sensor 27 ist mit der Steuerung 20 der
Biegepresse 2 verbunden und kann z.B. zur Registrierung/ldentifizierung einer
Person (Anwesenheit, Gewicht, Bewegungen der Person, etc.) auf dem Sitz 3

ausgebildet sein.

SchlieBlich kann die Biegepressenanordnung 1 auch eine Eingabeeinrichtung 28,
insbesondere ein Bedienpanel oder eine Tastatur, und/oder eine Ausgabeeinrich-
tung 29, insbesondere einen Bildschirm, die mit der Steuerung 20 verbunden
ist/sind, aufweisen (siehe Fig. 8)
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Dabei sind die Eingabeeinrichtung 28 bzw. die Ausgabeeinrichtung 29 von der
Tragereinrichtung 10 gehalten. Sie kbnnen zusammen mit dem Sitz 3 hinsichtlich
des ersten Bewegungsfreiheitsgrades und zweiten Bewegungsfreiheitsgrades be-

wegt werden.

Die Erfindung ist nicht auf die dargestellten Ausfihrungsformen beschrankt. So
kdnnen beispielsweise mehr als nur zwei Tragerelemente vorgesehen sein,
wodurch die kinematische Kette mehrere gegeneinander bewegbare Glieder er-
halt.

Auch mussen die Freiheitsgrade nicht unbedingt durch vertikale Rotationsachsen
gebildet sein. So ware es denkbar, die Rotationsachse des ersten Bewegungsfrei-
heitsgrades horizontal zu stellen, wahrend eine Linearachse des zweiten Bewe-
gungsfreiheitsgrades die Hohenanderung des Sitzes ausgleicht. Vorteilhaft waren
insbesondere auch in diesem Fall Antriebe, die einerseits gegen die Schwerkraft
wirken, andererseits automatisch eine Kompensation der veranderten Hohenlage
vornehmen. Selbstverstandlich sind auch andere Orientierungen der Rotations-
achsen denkbar.

Wahrend in den dargestellten Ausfihrungsformen die Befestigungsstelle 9 statio-
nar ist (entweder am Boden, an einem ruhenden Profil oder am Gestell der Biege-
presse) konnte die Befestigungsstelle der Tragereinrichtung 10 - z.B. als in einer
Schiene gefuhrter Schlitten - auch verschiebbar sein, vorzugsweise parallel zur
Biegelinie der Biegepresse 2.
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Befestigungsstelle
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Erstes Tragerelement
Zweites Tragerelement
Rotationsachse
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Linearachse
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Boden
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Patentanspriche

1. Biegepressenanordnung (1) umfassend:
- eine Biegepresse (2) zum Biegen von Werkstucken, insbesondere eine Ab-
kantpresse,
- einen vor der Biegepresse (2) positionierbaren Sitz (3) fir eine Bedienper-
son der Biegepresse (2), und
- eine verstellbare Tragereinrichtung (10), die den Sitz (3) tragt und an einer
Befestigungsstelle (9) befestigt ist,
wobei die Biegepresse (2) ein Gestell (4) aufweist, welches eine erste Werkzeug-
halterung (5) und eine zweite Werkzeughalterung (6) tragt, wobei die erste Werk-
zeughalterung (5) zum Vollfihren einer Arbeitsbewegung relativ zu der zweiten
Werkzeughalterung (6) bewegbar ist,
dadurch gekennzeichnet, dass die Tragereinrichtung (10) zwischen der Befesti-
gungsstelle (9) und dem Sitz (3) durch ein erstes Tragerelement (11), das relativ
zum Gestell (4) einen ersten Bewegungsfreiheitsgrad aufweist, und ein zweites
Tragerelement (12), das von dem ersten Tragerelement (11) getragen wird und re-
lativ zu dem ersten Tragerelement (11) einen zweiten Bewegungsfreiheitsgrad

aufweist, gebildet ist.

2. Biegepressenanordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass das erste Tragerelement (11) und das zweite Tragerelement (12) jeweils
durch einen langlichen Tragerarm gebildet sind, wobei die Tragerarme im Bereich

inrer Enden miteinander verbunden sind.

3. Biegepressenanordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Tragereinrichtung (10) zwischen der Befestigungsstelle (9) und
dem Sitz (3) eine serielle Kinematik, vorzugsweise eine SCARA-Kinematik, ausbil-
det.
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4. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass der erste Bewegungsfreineitsgrad ein Rotations-
freineitsgrad ist, dessen Rotationsachse (13) vorzugsweise im Wesentlichen verti-
kal ist.

5. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass der zweite Bewegungsfreiheitsgrad ein Rotations-
freineitsgrad ist, dessen Rotationsachse (14) vorzugsweise im Wesentlichen verti-
kal ist.

6. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass der zweite Bewegungsfreiheitsgrad ein linearer
Freiheitsgrad ist, wobei vorzugsweise die Tragerelemente (11, 12) entlang ihrer
Langserstreckung gegeneinander verschiebbar, vorzugsweise teleskopierbar,

sind.

7. Biegepressenanordnung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet,
dass die Linearachse (17) des zweiten Bewegungsfreiheitsgrades quer, vorzugs-
weise im Wesentlichen senkrecht, zur Rotationsachse (13) des ersten Bewe-
gungsfreiheitsgrades steht.

8. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Sitz (3) mit dem zweiten Tragerelement (12)
verbunden ist und relativ zum zweiten Tragerelement (12) einen dritten Bewe-

gungsfreiheitsgrad und/oder einen vierten Bewegungsfreiheitsgrad aufweist.

9. Biegepressenanordnung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet,
dass der dritte Bewegungsfreiheitsgrad ein Rotationsfreiheitsgrad ist, dessen Ro-
tationsachse (15) vorzugsweise im Wesentlichen vertikal ist, und/oder dass der
vierte Bewegungsfreiheitsgrad ein linearer Freiheitsgrad ist, dessen Linearachse
(16) sich vorzugsweise in Wesentlichen vertikal erstreckt.
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10. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Befestigungsstelle (9) der Tragereinrichtung
(10) am Boden (18) oder an einem auf dem Boden (18) aufliegenden Profil, insbe-
sondere vor oder unter der Biegepresse (2), ausgebildet ist, wobei vorzugsweise
der Abstand der Befestigungsstelle (9) von dem Gestell (4) der Biegepresse (2)
héchstens 2m, bevorzugt hdchstens 1m, besonders bevorzugt héchstens 0,5m
betragt.

11. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Ansprlche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Befestigungsstelle (9) der Tragereinrichtung
(10) an dem Gestell (4) der Biegepresse (2) angeordnet ist und die Tragereinrich-
tung (10) und der Sitz (3), vorzugsweise zur Ganze, vom Gestell (4) der Biege-
presse (2) getragen werden.

12. Biegepressenanordnung nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet,
dass die Befestigungsstelle (9) der Tragereinrichtung (10) an dem Gestell (4) in ei-
nem Bereich unterhalb der Werkzeughalterungen (5, 6), vorzugsweise im boden-

nahen Bereich des Gestells (4), liegt.

13. Biegepressenanordnung nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet,
dass die Befestigungsstelle (9) der Tragereinrichtung (10) an dem Gestell (4) in ei-
nem Bereich oberhalb der Werkzeughalterungen (5, 6), vorzugsweise im Bereich
der Oberseite der Biegepresse (2), liegt.

14. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Ansprlche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Sitz (3) und die Tragereinrichtung (10) tber
dem Niveau der Aufstandsflache der Biegepresse (2) schwebend gehalten sind
und/oder ausschlieRlich Uber die Befestigungsstelle (9) gehalten werden.
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15. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Befestigungsstelle (9) der Tragereinrichtung
(10) verschiebbar ist, vorzugsweise parallel zur Biegelinie der Biegepresse (2).

16. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass im Bereich des Sitzes (3), vorzugsweise im Knie-

bereich und/oder im FulRbereich, zumindest ein mit der Steuerung (20) der Biege-
presse (2) verbundenes Betatigungselement (19), insbesondere zum Ausldsen ei-

ner Arbeitsbewegung der Biegepresse (2), angeordnet ist.

17. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Biegepressenanordnung (1) zumindest einen
Antrieb (21, 22) zur Verstellung der Tragereinrichtung (10) hinsichtlich des ersten
und/oder zweiten Bewegungsfreiheitsgrades aufweist, wobei vorzugsweise der
Antrieb (21, 22) mittels eines vom Sitz (3) aus erreichbaren Betatigungselementes

(23) ansteuerbar ist.

18. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Ansprlche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Biegepressenanordnung (1) zumindest eine
Bremse (24, 25) oder Arretierung aufweist, durch die der erste und/oder der zweite
Bewegungsfreiheitsgrad einfrierbar sind, wobei vorzugsweise die Bremse (24, 25)
oder Arretierung mittels eines vom Sitz (3) aus erreichbaren Betatigungselemen-

tes (26) ansteuerbar ist.

19. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Sitz (3) und/oder die Tragereinrichtung (10) mit
zumindest einem Sensor (27), vorzugsweise einem Kraft- oder Drucksensor, zu-
sammenwirkt/-en, der mit der Steuerung (20) der Biegepresse (2) verbunden ist,
wobei vorzugsweise der Sensor (27) zur Registrierung und/oder Identifizierung ei-

ner Person auf dem Sitz (3) ausgebildet ist.
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20. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Biegepressenanordnung (1) eine Eingabeein-
richtung (28), insbesondere ein Bedienpanel oder eine Tastatur, und/oder eine
Ausgabeeinrichtung (29), insbesondere einen Bildschirm, die mit der Steuerung
(20) der Biegepresse (2) verbunden ist/sind, aufweist, wobei die Eingabeeinrich-
tung (28) und/oder die Ausgabeeinrichtung (29) von der Tragereinrichtung (10) ge-
halten ist/sind und vorzugsweise zusammen mit dem Sitz (3) hinsichtlich des ers-
ten Bewegungsfreiheitsgrades und zweiten Bewegungsfreiheitsgrades bewegbar
ist/sind.
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Patentanspriche

1. Biegepressenanordnung (1) umfassend:
- eine Biegepresse (2) zum Biegen von Werkstlucken, insbesondere eine Ab-
kantpresse,
- einen vor der Biegepresse (2) positionierbaren Sitz (3) flr eine Bedienper-
son der Biegepresse (2), und
- eine verstellbare Tragereinrichtung (10), die den Sitz (3) tragt und an einer
Befestigungsstelle (9) befestigt ist,
wobei die Biegepresse (2) ein Gestell (4) aufweist, welches eine erste Werkzeug-
halterung (5) und eine zweite Werkzeughalterung (6) tragt, wobei die erste Werk-
zeughalterung (5) zum Vollfhren einer Arbeitsbewegung relativ zu der zweiten
Werkzeughalterung (6) bewegbar ist,
dadurch gekennzeichnet, dass die Tragereinrichtung (10) zwischen der Befesti-
gungsstelle (9) und dem Sitz (3) durch ein erstes Tragerelement (11), das relativ
zum Gestell (4) einen ersten Bewegungsfreiheitsgrad aufweist, und ein zweites
Tragerelement (12), das von dem ersten Tragerelement (11) getragen wird und re-
lativ zu dem ersten Tragerelement (11) einen zweiten Bewegungsfreiheitsgrad
aufweist, gebildet ist,
wobei die Befestigungsstelle (9) der Tragereinrichtung (10) an dem Gestell (4) der
Biegepresse (2) angeordnet ist und die Tragereinrichtung (10) und der Sitz (3),
vorzugsweise zur Ganze, vom Gestell (4) der Biegepresse (2) getragen werden
und/oder wobei der Sitz (3) und die Tragereinrichtung (10) Uber dem Niveau der
Aufstandsflache der Biegepresse (2) schwebend gehalten sind und/oder aus-
schlieBlich Gber die Befestigungsstelle (9) gehalten werden.

2. Biegepressenanordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass das erste Tragerelement (11) und das zweite Tragerelement (12) jeweils
durch einen langlichen Tragerarm gebildet sind, wobei die Tragerarme im Bereich

ihrer Enden miteinander verbunden sind.

( ZULETZT VORGELEGTE ANSPRUCHE )

29733
A2017/50210-AT-00



16

3. Biegepressenanordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Tragereinrichtung (10) zwischen der Befestigungsstelle (9) und
dem Sitz (3) eine serielle Kinematik, vorzugsweise eine SCARA-Kinematik, ausbil-
det.

4. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass der erste Bewegungsfreiheitsgrad ein Rotations-
freiheitsgrad ist, dessen Rotationsachse (13) vorzugsweise im Wesentlichen verti-
kal ist.

5. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass der zweite Bewegungsfreiheitsgrad ein Rotations-
freiheitsgrad ist, dessen Rotationsachse (14) vorzugsweise im Wesentlichen verti-
kal ist.

6. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass der zweite Bewegungsfreiheitsgrad ein linearer
Freiheitsgrad ist, wobei vorzugsweise die Tragerelemente (11, 12) entlang ihrer
Langserstreckung gegeneinander verschiebbar, vorzugsweise teleskopierbar,
sind.

7. Biegepressenanordnung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet,
dass die Linearachse (17) des zweiten Bewegungsfreiheitsgrades quer, vorzugs-
weise im Wesentlichen senkrecht, zur Rotationsachse (13) des ersten Bewe-
gungsfreiheitsgrades steht.

8. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Sitz (3) mit dem zweiten Tragerelement (12)
verbunden ist und relativ zum zweiten Tragerelement (12) einen dritten Bewe-

gungsfreiheitsgrad und/oder einen vierten Bewegungsfreiheitsgrad aufweist.

( ZULETZT VORGELEGTE ANSPRUCHE )
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9. Biegepressenanordnung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet,
dass der dritte Bewegungsfreiheitsgrad ein Rotationsfreiheitsgrad ist, dessen Ro-
tationsachse (15) vorzugsweise im Wesentlichen vertikal ist, und/oder dass der
vierte Bewegungsfreiheitsgrad ein linearer Freiheitsgrad ist, dessen Linearachse
(16) sich vorzugsweise in Wesentlichen vertikal erstreckt.

10. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Befestigungsstelle (9) der Tragereinrichtung
(10) am Boden (18) oder an einem auf dem Boden (18) aufliegenden Profil, insbe-
sondere vor oder unter der Biegepresse (2), ausgebildet ist, wobei vorzugsweise
der Abstand der Befestigungsstelle (9) von dem Gestell (4) der Biegepresse (2)
héchstens 2m, bevorzugt hdchstens 1m, besonders bevorzugt hdchstens 0,5m
betragt.

11. Biegepressenanordnung nach einem der Anspruche 1 bis 10, dadurch
gekennzeichnet, dass die Befestigungsstelle (9) der Tragereinrichtung (10) an
dem Gestell (4) in einem Bereich unterhalb der Werkzeughalterungen (5, 6), vor-
zugsweise im bodennahen Bereich des Gestells (4), liegt.

12. Biegepressenanordnung nach einem der Anspruche 1 bis 10, dadurch
gekennzeichnet, dass die Befestigungsstelle (9) der Tragereinrichtung (10) an
dem Gestell (4) in einem Bereich oberhalb der Werkzeughalterungen (5, 6), vor-
zugsweise im Bereich der Oberseite der Biegepresse (2), liegt.

13. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Befestigungsstelle (9) der Tragereinrichtung

(10) verschiebbar ist, vorzugsweise parallel zur Biegelinie der Biegepresse (2).

14. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass im Bereich des Sitzes (3), vorzugsweise im Knie-
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bereich und/oder im FuBbereich, zumindest ein mit der Steuerung (20) der Biege-
presse (2) verbundenes Betatigungselement (19), insbesondere zum Ausldsen ei-

ner Arbeitsbewegung der Biegepresse (2), angeordnet ist.

15. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Biegepressenanordnung (1) zumindest einen
Antrieb (21, 22) zur Verstellung der Tragereinrichtung (10) hinsichtlich des ersten
und/oder zweiten Bewegungsfreiheitsgrades aufweist, wobei vorzugsweise der
Antrieb (21, 22) mittels eines vom Sitz (3) aus erreichbaren Betatigungselementes

(23) ansteuerbar ist.

16. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Biegepressenanordnung (1) zumindest eine
Bremse (24, 25) oder Arretierung aufweist, durch die der erste und/oder der zweite
Bewegungsfreiheitsgrad einfrierbar sind, wobei vorzugsweise die Bremse (24, 25)
oder Arretierung mittels eines vom Sitz (3) aus erreichbaren Betatigungselemen-

tes (26) ansteuerbar ist.

17. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Sitz (3) und/oder die Tragereinrichtung (10) mit
zumindest einem Sensor (27), vorzugsweise einem Kraft- oder Drucksensor, zu-
sammenwirkt/-en, der mit der Steuerung (20) der Biegepresse (2) verbunden ist,
wobei vorzugsweise der Sensor (27) zur Registrierung und/oder Identifizierung ei-

ner Person auf dem Sitz (3) ausgebildet ist.

18. Biegepressenanordnung nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Biegepressenanordnung (1) eine Eingabeein-
richtung (28), insbesondere ein Bedienpanel oder eine Tastatur, und/oder eine
Ausgabeeinrichtung (29), insbesondere einen Bildschirm, die mit der Steuerung
(20) der Biegepresse (2) verbunden ist/sind, aufweist, wobei die Eingabeeinrich-

tung (28) und/oder die Ausgabeeinrichtung (29) von der Tragereinrichtung (10) ge-
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halten ist/sind und vorzugsweise zusammen mit dem Sitz (3) hinsichtlich des ers-
ten Bewegungsfreiheitsgrades und zweiten Bewegungsfreiheitsgrades bewegbar

ist/sind.
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