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Fig.1

(57) Abstract: A description is given of a lock-cylinder arrangement comprising a housing with a locking bit, at least a first actua-
ting boss and an electromechanical coupling. The coupling has female components in the actuating boss and in the locking bit and
comprises an axially displaceable first male component which, in the coupled state, is arranged in a rotationally and positively
locking manner in the two female components of the actuating boss and locking bit and, in the uncoupled state, is arranged only in
one of the two female components of the actuating boss and locking bit. The male component is coupled to a controllable drive
motor via a gear mechanism.

(57) Zusammenfassung: Fs wird eine Schliezylinderanordnung, bestehend aus einem Gehduse mit einem SchlieBbart, wenigs-
tens einem ersten Betitigungsknauf und einer elektromechanischen Kupplung beschrieben. Die Kupplung weist Mutterstiicke im
Betitigungsknauf und im Schliefbart aut und umfasst ein axial verlagerbares erstes Vaterstiick, das im eingekuppelten Zustand
dreh-formschliissig in beiden Mutterstiicken von Betétigungsknauf

[Fortsetzung auf der néichsten Seite]
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und Schliefbart angeordnet ist und im entkuppelten Zustand nur in einem der beiden Mutterstiicke von Betétigungsknauf und
Schliebart angeordnet ist. Das Vaterstiick ist mit einem steuerbaren Antricbsmotor {iber ein Getriebe gekoppelt.
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SchlieRzylinderanordnung

Die Erfindung betrifft eine SchlieBzylinderanordnung nach dem Oberbegriff des An-
spruchs 1.

Bei einer aus der DE 10 2008 018 906 A1 bekannten SchlieRzylinderanordnung um-
fasst eine Kupplung einen federbelasteten Kipphebel, der auf einer federbelasteten
Wippe abgestitzt ist. Die Wippe wiederum wird von einem Elektromagneten betétigt
und ist nur so lange in einer aktiven Position, wie der Elektromagnet bestromt wird.

Aus der US 2010/0012451 A1 ist eine SchlieRzylinderanordnung mit einer elektrome-
chanischen Kupplung bekannt, bei der ein Kéfig mit Kupplungsstiften durch einen
Antriebsmotor mit einer Schnecke bewegt wird.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine SchlieBzylinderanordnung mit einer
elektromechanischen Kupplung zwischen einem Betétigungsknauf und einem
SchlieRbart zu schaffen, die nur in der Betatigungsphase, nicht aber im eingekuppel-
ten und entkuppelten Zustand elektrische Energie benétigt und ein Getriebe umfasst,
dass selbstandige federelastische Eigenschaften aufweist.

Diese Aufgabe wird bei einer SchlieBzylinderanordnung nach dem Oberbegriff des
Anspruchs 1 durch die Merkmale dieses Anspruchs gelst.

Weiterbildungen und vorteilhafte Ausgestaltungen ergeben sich aus den Unteransprii- -
chen.

Bei der erfindungsgemafen Lésung kann ein SchlieBbart manuell durch einen Betati-
gungsknauf betétigt werden, sofern eine elektromechanische Kupplung zwischen dem
SchlieBbart und einer Welle des Betétigungsknaufs eingekuppelt ist. in ausgekuppel-
ten Zustand der elektromechanischen Kupplung wird bei Betétigen des Betétigungs-
knaufs lediglich eine Leerrotation volifiihrt. Die Kupplung zwischen dem Betatigungs-
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knauf und dem SchlieBbart wird durch axiale Verschiebung eines Vaterstiicks herbei-
gefiihrt. Dabei ist das Vaterstiick mit einem steuerbaren Antriebsmotor tiber ein feder-
elastisches Getriebe gekoppelt. Das Getriebe umfasst eine mit einer Antriebswelle
des Antriebsmotors drehverbundene Schraubendruckfeder und einen in einen Zwi-
schenraum zwischen zwei Federgangen der Schraubendruckfeder eingreifenden Stift
an einem Fortsatz des axial verlagerbaren ersten Vaterstiicks

Mit dieser Konstruktion wird erreicht, dass eine Drehbewegung in eine Langsbewe-
gung und gleichzeitig eine geringe Antriebskraft in eine groBe Schubkraft umgesetzt
wird. Dariiber hinaus verhindert die Schraubendruckfeder ein Blockieren des An-
triebsmotors, wenn in der momentanen Drehausrichtung des Vaterstiicks dieses nicht
in das benachbarte Mutterstiick passt. Vielmehr wird nur ein Druck auf das Vaterstiick
ausgeiibt, so das dieses beim Drehen des Betétigungsknaufs in das Mutterstiick
eindringen kann. Weiterhin erleichtert die Federspannung der Schraubendruckfeder in
der jeweiligen Endiage ein Anlaufen des Antriebsmotors in der entgegengesetzten
Drehrichtung gegeniiber der letzten Drehrichtung und ein Abbremsen des Antriebs-
motors bei Erreichen der Endstellung. Dadurch wird ein sonst tiblicher erhéhter An-
laufenergiebedarf vermindert und eine einfache Ansteuerbarkeit des Antriebsmotors
lediglich durch Einschalten wahrend eines Zeitintervalls erreicht. Zudem stelit eine
Schraubendruckfeder eine besonders einfache und kostengiinstige Ausgestaltung
eines Getriebes dar.

Vorzugsweise sind die Mutterstiicke der elektromechanischen Kupplung im Schiiel3-
bart und in Wellen der Betétigungsknaufe angeordnet. Ein erstes Vaterstiick greift im
eingekuppelten Zustand in beiden Mutterstiicken von SchlieRBbart und der Welle eines
ersten Betdtigungsknaufs ein, wihrend es im ausgekuppelten Zustand nur in eines
der beiden Mutterstiicke von Schliebart und der Welle des ersten Betétigungsknaufs
eingreift.

Durch Positionieren des Vaterstiicks in beiden Mutterstiicken der Welle des Betéti-
gungsknaufs und des SchlieBbarts werden beide Mutterstiicke drehformschliissig
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verbunden und sind so eingekuppelt. Im ausgekuppelten Zustand hingegen befindet
sich das Vaterstiick lediglich in einem der beiden Mutterstiicke, so das die Welle des
Betétigungsknaufe nur frei gedreht werden kann, ohne dass der SchlieRbart mitge-
dreht wird. Nach Uberfithrung des Vaterstiicks in den eingekuppelten oder den aus-
gekuppelten Zustand befindet sich das Vaterstiick in einer der beiden Endstellungen
und damit in einem stabilen Zustand. Zur Aufrechterhaltung dieses Zustandes ist
keine elektrische Energie nétig, da die Langsbewegung iiber einen Antriebsmotor mit
zwischengeschaltetem Getriebe ausgefiihrt wird.

GemaR einer Weiterbildung ist ein zweites Vaterstiick mit dem ersten Vaterstiick axial
gekoppelt, wobei das zweite Vaterstiick in seinem eingekuppelten Zustand in beiden
Mutterstiicken von SchlieBbart und der Welle eines zweiten Betatigungsknaufs ein-
greift, wahrend es in seinem ausgekuppelten Zustand nur in eines der beiden Mutter-
stiicke von SchlieBbart und der Welle des zweiten Betatigungsknaufs eingreift und
das zweite Vaterstiick in Einkuppelrichtung mit dem ersten Vaterstiick iiber eine
Schraubendruckfeder und in Auskuppelrichtung iiber ein mit dem ersten Vaterstiick
verbundenen Mitnehmergestidnge gekoppelt ist.

Die Kupplung eines zweiten axial verlagerbaren Vaterstiicks mit dem ersten axial
verlagerbaren Vaterstiick mittels einer weiteren Schraubendruckfeder in Einkuppel-
richtung verhindert eine starre Verbindung zwischen den Vaterstiicken und ermég-
licht, dass das erste Vaterstiick bereits in das benachbarte Mutterstiick eindringen
kann, wenn in der momentanen Drehausrichtung des zweiten Vaterstiicks dieses
noch nicht in das benachbarte Mutterstiick passt. Analog zur ersten Schraubendruck-
feder wird dann nur ein Druck auf das zweite Vaterstiick ausgeiibt, so dass dieses
dann beim Drehen des zweiten Betatigungsknaufs in das benachbarte Mutterstiick
eindringen kann.

In umgekehrter Richtung wird das zweite Vaterstiick jedoch durch das Mitnehmerge-
stange aus dem Mutterstiick herausgezogen, sobald das erste Vaterstiick einen
Leerweg zuriickgelegt hat.
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Das Mitnehmergestdnge kann einen mit einem Kopf ausgestatteten Stift aufweisen,
der in dem ersten Vaterstiick langsverstellbar und in einer Stellposition arretierbar ist,
mit seinem Schaft das zweite Vaterstiick gleitend durchgreift und mit seinem Kopf
einen Anschlag zur Mithnahme des zweiten Vaterstiicks in Auskuppelrichtung bildet.

Durch eine Verstellung des Stiftes relativ zum ersten Vaterstiick kann der maximale
Abstand zwischen dem ersten und dem zweiten Vaterstiick verandert werden. Da-
durch kann erreicht werden, dass sich das erste Vaterstiick stets in der eingekuppel-
ten Position befindet, widhrend das zweite Vaterstiick einkuppelbar und auskuppelbar

ist.

Durch diese MaBnahme kann die SchlieRzylinderanordnung mechanisch ohne Betiti-
gung durch den Antriebsmotor auf die Funktion einer Durchgangstiir oder Zugangstir
voreingestellt werden, je nachdem, ob die Welle des ersten Betétigungsknaufs sténdig
mit dem SchlieBbart drehverbunden ist oder nicht.

Vorzugsweise ist der Stift im ersten Vaterstiick mittels einer radial angeordneten
Schraube arretierbar, wobei die Schraube durch einen Langsschlitz im Gehéause zu-
ganglich und betétigbar ist.

Es wird so eine universelle SchlieRzylinderanordnung geschaffen, bei der mittels
dieser Schraube eine Einstellung oder Umstellung auch erst am Einbauort vorge-

nommen werden kann.

Bei einer Ausgestaltung der Erfindung sind der Antriebsmotor sowie eine Steuerschal-
tung und eine Energiequelle im ersten Betatigungsknauf in einem sicheren Bereich
angeordnet und Kommandos an die Steuerschaltung sind durch ein vom zweiten
Betatigungsknauf im unsicheren Bereich raumlich abgesetztes Lese- und Auswerte-

geréat beriihrungslos Gibermittelbar.
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Dies ermdglicht eine kompakte Anordnung s@mtlicher sicherheitsrelevanter Bauele-
mente unter Vermeidung einer Filhrung von Steuerleitungen durch das Gehéause des
SchlieBzylinders. Kommandos an die Steuerschaltung zum Freigeben oder Sperren
der Betétigungsknaufe werden von einem separaten Lese- und Auswertegerét beriih-
rungslos {ibermittelt, insbesondere Gber eine Funkverbindung. Ein Zugriff auf samtli-
che sicherheitsrelevanten mechanischen und elektronischen Bauelemente der
SchlieBzylinderanordnung ist somit ausschlieBlich vom sicheren Bereich aus méglich.

GemaR einer Weiterbildung ist auf wenigstens einer Stirnseite des Gehduses wenigs-
tens eine Verldngerungsscheibe angeordnet und Handgriffe der Betatigungsknaufe
sind auf freien Enden der Wellen axial Iangsverstellbar angeordnet und in einer Stell-
position durch eine Klemmvorrichtung arretierbar.

Die SchlieBzylinderanordnung kann daher aus einem Grundgeh&use einheitlicher
Lange bestehen und an unterschiedliche Abmessungen von Tiiren und Schléssern
durch axiale Ergédnzung mit einer oder mehreren Verlangerungsscheiben angepasst
werden. Diese Anpassung kann sowohl auf der sicheren als auch auf der unsicheren
Seite vorgenommen werden. Die Handgriffe der Betatigungsknaufe lassen sich durch
die Klemmvorrichtung so anordnen, dass sie biindig mit an den Tirblattern ange-
brachten Driickergarnituren abschlieRen.

Weiterhin kann vorgesehen sein, auBerhalb des Bauraums, der von der drehbaren
Welle eingenommen wird, einen Notladekontakt auf der zu einem unsicheren Bereich
weisenden Seite des Gehduses anzuordnen und ein Ladekabel durch eine achsparal-
lele Bohrung im Gehé&use und bei Vorhandensein wenigstens einer Verldngerungs-
scheibe auch durch eine achsparallele Bohrung in der Verlangerungsscheibe sowie
durch eine radiale Bohrung zu einem Schieifkontakt zu fiithren, der auf einen Schieif-
ring gedriickt ist. Der Schleifring ist iber ein Kabel mit der Energiequelle verbunden.
Es reicht hier ein isoliertes Kabel aus, da als Gegenpol das Gehause genutzt werden
kann.
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Im Falle einer unvorhergesehenen Erschépfung der elektrischen Energiequelle ist es
moglich, vom unsicheren Bereich her die Energiequelle wenigstens voriibergehend zu
laden und so die Funktion der SchiieBzylinderanordnung wieder herzustellen. Es wird
jedoch lediglich eine Ladung der Energiequelle erméglicht, nicht jedoch eine Uberbrii-
ckung der elektromagnetischen Kupplung.

Die Steuerschaltung kann eine Auswerteschaltung und einen Empfanger umfassen,
mittels denen externe Kommandos "Daueroffen”, "Dauerzu" jeweils in eine Position
des ersten und zweiten Vaterstiicks durch Ansteuern des Antriebsmotors umsetzbar
sind.

Dadurch lassen sich getrennt von einer individuellen Zugangsberechtigung tiberge-
ordnet auch Zusténde der elektromechanischen Kupplung durch auf elektronischem
Wege von extern Uibermittelte Kommandos einstellen. Nach Auslésen des Komman-
dos "Daueroffen" werden beide Vaterstiicke so axial verfahren, dass die Mutterstiicke
des SchlieRbarts mit beiden Mutterstiicken der Wellen der Betétigungsknaufe dreh-
verbunden sind. Nach Auslésen des Kommandos "Dauerzu" werden beide Vaterstii-
cke so axial verfahren, dass sie jeweils nur in einem der Mutterstiicke von SchlieRbart
und Wellen der Betétigungsknaufe angeordnet sind und individuelle Zugangswiinsche
ignoriert werden.

Weiterhin kann die Steuerschaltung einen Spannungssensor umfassen, mittels dem
bei Unterschreitung eines Spannungswertes der Energiequelle das Kommando "Dau-
eroffen" umsetzbar ist ist.

Es wird durch diese MaRnahme verhindert, dass die SchlieBzylinderanordnung bei
unterschreiten eines Spannungswertes der Energiequelle ausféllt und nur durch Ge-
walt gedffnet werden kann.
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Die Steuerschaltung kann einen Sender umfassen, mittels dem Zusténde der
SchlieBzylinderanordnung "Batteriezustand", "Entfernung des Handgriffs" nach extern
Ubertragbar sind.

Dadurch kénnen drohende Funktionsausfélle und Manipulationen, wie das nichtauto-
risierte Entfernen des Handgriffs und gleichzeitigem Zugang zum Batteriefach und zur
Steuerschaltung erkannt und gemeldet werden und GegenmaRBnahmen ergriffen
werden.

Nachfolgend wird die Erfindung anhand eines Ausfithrungsbeispiels erldutert, das in
der Zeichnung dargestellit ist.

In der Zeichnung zeigen:

Fig. 1 einen Langsschnitt einer SchlieRzylinderanordnung mit
Betatigungsknaufen, wobei beide Betatigungsknaufe ent-
kuppelt sind,

Fig. 2 einen Langsschnitt der SchlieRBzylinderanordnung mit Be-
tatigungsknaufen, wobei beide Betdtigungsknaufe einge-
kuppelt sind,

Fig. 3 einen Langsschnitt der SchlieRzylinderanordnung mit Be-
tatigungsknaufen, wobei ein erster Betédtigungsknauf ein-
gekuppelt und ein zweiter Betédtigungsknauf entkuppelt ist,

und

Fig. 4 einen Querschnitt der SchlieRzylinderanordnung an der
Schnittlinie AA aus Fig. 3.
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Fig. 1 zeigt einen Langsschnitt einer SchiieRzylinderanordnung mit einem SchlieRzy-
linder 10 und Betéatigungsknaufen 12, 14. Der SchlieBzylinder 10 umfasst ein Geh&u-
se 16 mit einem schwenkbaren SchlieBbart 18. Die Betétigungsknaufe 12 und 14
bestehen jeweils aus Wellen 20 und 22, die in das Gehduse 16 koaxial zur Schwenk-
achse des SchlieRbarts 18 hineinragen und an der AuBenseite Handgriffe 24 und 26
tragen. An den zum SchlieBbart 18 weisenden Enden der Wellen 20 und 22 sind
Ausnehmungen vorhanden, die Mutterstiicke 28 und 30 darstellen. Der SchlieBbart 18
weist ebenso an seinen beiden Stirnseiten Ausnehmungen auf, die Mutterstiicke 32
und 34 darstellen. Als Kuppelelement dienen jeweils Vaterstiicke 36 und 38.

Im Querschnitt weisen die Mutterstiicke und Vaterstiicke eine von einem Kreis abwei-
chende AuBenkontur auf, so dass beim Ineinandergreifen von Vaterstiick und Mutter-
stiicken ein Dreh-Formschluss gebildet wird. Wie sich aus der Querschnittsdarstellung
in Fig. 4 ergibt, handelt es sich um eine kreuzférmige Form mit abgerundeten Ecken.

Bei der Darstellung nach Fig. 1 befindet sich das Vaterstiick 36 volistdndig im Mutter-
stiick 28 und das Vaterstiick 38 vollstdndig im Mutterstiick 34. In dieser Position sind
die Wellen 20 und 22 nicht mit dem SchlieBbart 18 gekoppelt. Werden die Betati-
gungsknaufe 12 und 14 uber die Handgriffe 24 und 26 gedreht, so drehen sie frei
durch, ohne dass der SchlieBbart 18 mitgedreht wird.

Fig. 2 zeigt einen Zustand, bei dem die Vaterstiicke 36 und 38 in der Zeichnung nach
links axial verschoben sind und nun sowohl im Mutterstiick 28 als auch im Mutterstiick
32 bzw. sowohl im Mutterstiick 30 als auch im Mutterstiick 34 positioniert sind. In dem
Fall sind die Wellen 20 und 22 mit den Mutterstiicken 28 und 30 uiber die Vaterstiicke
32 und 34 mit den Mutterstiicken 32 und 34 des SchlieRBbarts 18 dreh-formschliissig
gekoppelt und bei Betatigen der Betatigungsknaufe 12 und 14 iiber die Handgriffe 24
und 26 wird der SchlieBbart 18 mitgedreht.

Die axiale Verschiebung des Vaterstiickes 36 erfolgt mit Hilfe eines Antriebsmotors 40
und eines Getriebes, bestehend aus einer Schraubendruckfeder 42, die auf der Dreh-
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achse 44 des Antriebsmotors 40 drehfest angeordnet ist, wobei zwischen den
Schraubengéngen der Schraubendruckfeder 42 ein Stift 46 hineinragt, der auf einer
Hiilse oder eines Fortsatzes des Vaterstiicks 36 angeordnet ist. Ein Drehen der
Schraubendruckfeder 42 fiihrt somit zu einer axialen Verlagerung des Vaterstiicks 36.

Fir den Fall, dass die Profile von dem Vaterstiick 36 und dem Mutterstiick 32 gegen-
einander verdreht sind, wird iiber die Feder 42 ein Druck auf das Vaterstiick 36 aus-
geiibt, so dass dieses bei Drehen der Welle 20 in das Mutterstiick 32 eindringt, sobald
die Profile fluchten. Ein Blockieren des Antriebsmotors 40 oder eine Uberlastung wird
so verhindert. Im {ibrigen wird in den jeweiligen Endstellungen des Vaterstiicks 28 und
des Stifts 46 eine Spannung in der Feder 42 erzeugt, die ein Anlaufen des Antriebs-
motors 40 in die entgegen gesetzte Richtung unterstutzt, so dass nur eine geringe
Anfangsreibung iiberwunden werden muss und der Antriebsmotor 40 zum Anlaufen
nur ein geringes Drehmoment benétigt. Umgekehrt wird bei Erreichen einer Endstel-
lung der Antriebsmotor 40 durch die Spannung in der Feder 42 gebremst.

Das Vaterstiick 38 wird nicht direkt vom Antriebsmotor 40 angetrieben, wie das Vater-
stiick 36, sondern mittelbar iiber das Vaterstiick 36. Eine Bewegung in eine Einkup-
pelrichtung in der Zeichnung nach links wird iber eine Schraubendruckfeder 48 her-
beigefuhrt, die zwischen dem Vaterstiick 36 und dem Vaterstiick 38 angeordnet ist.
Auch diese Schraubendruckfeder 48 ermdglicht es, bei Nichtfluchten der Profile des
Vaterstiicks 38 und des Mutterstiicks 30 zunéchst nur einen Druck auf das Vaterstiick
38 aufzubauen, ohne dass eine Uberlastung oder eine Behinderung der Beweglichkeit
des Vaterstiicks 36 eintritt. Eine Kupplung wird herbeigefiihrt, sobald das Profil des
Vaterstiicks 38 mit dem Profil des Mutterstiicks 30 fluchtet, wenn die Welle 22 iiber

den Handgriff 26 des Betétigungsknaufs gedreht wird.

In umgekehrter Richtung wird das Vaterstiick 38 durch ein Mithehmergesténge in
Auskuppelrichtung in der Zeichnung nach rechts verschoben. Dieses Mitnehmerge-
stdnge besteht aus einem mit einem Kopf 52 versehenen Stift 50, im ersten Vater-
stiick 36 langsverstellbar angeordnet und in einer Stellposition arretierbar ist. Mit
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seinem Schaft durchdringt der Stift 50 gleitend das Vaterstiick 38 und bildet mit sei-
nem Kopf 52 einen Anschlag fiir die in der Zeichnung linke Stirnfiéiche des Vater-
stiicks 38. Wird das Vaterstiick 36 ausgekuppelt und dabei in der Zeichnung nach
rechts verschoben, so nimmt der Kopf 52 nach einem Leerweg anschlieBend das
Vaterstiick 38 mit und kuppelt es ebenfalls aus.

Durch axiales Verschieben des ersten Vaterstiicks 36 relativ zum Stift 50 kann der
maximale Abstand zwischen den Vaterstiicken 36 und 38 eingestellt werden, mit der
Folge, dass das Vaterstiick 36 stets eingekoppelt bleibt und ein weiteres Verschieben
des Vaterstiicks 36 in die in der Zeichnung linke Richtung das Vaterstiick 38 ebenfalls
einkuppelt. In der entsprechenden Stellposition kénnen der Stift 50 und dass Vater-
stiick 36 mittels einer radialen Schraube 70 arretiert werden. Die Schraube 70 ist Giber
einen Schlitz 72 im Geh&ause 16 von auRen zugéanglich und einstellbar.

In Fig. 3 ist der Zustand dargestelit, bei dem das Vaterstiick 36 gleichzeitig im Mutter-
stiick 28 und 32 positioniert ist, wéhrend das Vaterstiick 38 nur im Mutterstiick 34
positioniert ist. In diesem Fall ist die Welle 20 des rechten Betétigungsknaufs 12 stén-
dig eingekuppelt, so dass ein Drehen des Handgriffs 24 ebenfalls zu einem Drehen
des SchlieBbarts 18 fiihrt. Hingegen ist die Welle 22 des linken Betédtigungsknaufs 14
nicht eingekuppelt und ein Drehen liber den Handgriff 26 volifithrt nur einen Leerweg,
ohne dass der SchlieBbart 18 betétigt wird.

In der Welle 22 sind quer zur Wellenachse zylindrische Kérper 68 angeordnet, die
aus einem geharteten Material bestehen. Falls der Versuch unternommen wird, die
SchiiefRzylinderanordnung von der unsicheren Seite her aufzubohren, lenken die

zylindrischen Kérper den Bohrer seitlich ab.

Fig. 4 zeigt einen Querschnitt der SchlieBzylinderanordnung an der Schnittlinie AA
aus Fig. 3. In der dargesteliten Position fluchtet das Vaterstiick 36 in seiner Drehaus-
richtung mit der Drehausrichtung des Mutterstiicks 32 und kann durch axiale Ver-
schiebung in das Mutterstiick 32 eindringen. Dabei wird aufgrund des Querschnitts-
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profils von Vaterstiick 36 und Mutterstiick 32 ein Drehformschluss erzielt, beim Dre-
hen des Vaterstiicks 36 also das Mutterstiick 32 mitgedreht.

Im Gbrigen ist die in der Zeichnung gemaR den Figuren 1 bis 3 linke Seite fiir einen
unsicheren Bereich geeignet, von dem aus keine aktiven elektrischen oder elektroni-
schen Bauelemente erreichbar sind, die manipuliert werden kénnen. Vielmehr befin-
den sich die sicherheitsrelevanten Bauteile auf der in der Zeichnung rechten Seite
innerhalb des Handgriffs 24 des Betatigungsknaufs 12. Auler dem bereits erwdhnten
Antriebsmotor 40 sind dort eine Energiequelle 56 und eine Steuerschaltung 58 ange-
ordnet. Die Steuerschaltung 58 iibernimmt dabei die Steuerung des Antriebsmotors
40 anhand von Freigabebefehlen oder Kommandos. Freigabebefehle oder Komman-
dos kénnen berithrungslos von einem externen Lese- und Auswertegerét, das hier
nicht dargestelit ist, (ibertragen werden.

Kommandos sind "Daueroffen”, "Dauerzu”. Das Kommando "Daueroffen” fithrt zu
einer Kupplung zwischen den beiden Betatigungsknaufen 12, 14 und dem Schlie-
bart 18. Eine Falle oder ein Riegel des Schlosses kann so jederzeit ohne Nachweis
einer Zugangsberechtigung zuriickgezogen werden. Das Kommando "Dauerzu" fuhrt
zu einer Entkopplung zwischen den beiden Betédtigungsknaufen 12, 14 und dem
SchlieRbart 18 und ignoriert zudem elektronische Zugangswiinsche. Wenn die Kom-
mandos "Daueroffen", "Dauerzu” aufgehoben sind, kann ein Zugangswunsch durch
einen elektronischen Berechtigungsausweis iiber einen externes Lese- und Auswer-
tegeréit eingegeben werden und bei Berechtigung einen Freigabebefehl an die Steu-
erschaltung 58 erteilt werden. Diese schaltet dann den Antriebsmotor 40 wahrend
eines kurzen Zeitintervalls in Einkuppeldrehrichtung ein, worauf die Betatigungsknaufe
12 und 14 mit dem SchlieRbart 18 gekuppelt werden. AnschlieBend wird der An-
triebsmotor 40 ebenfails wahrend eines kurzen Zeitintervalls in Auskuppeldrehrichtung
eingeschaltet und entkuppelt die Betitigungsknaufe 12 und 14 vom SchlieRbart 18.

Vorzugsweise umfasst die SchlieBzylinderanordnung ein Gehéuse 16 in einer Stan-
dardlénge von z. B. 70 mm. Zur Anpassung an Schlésser, die eine gréfkere Lange
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eines SchlieRzylinders benétigen, kann die Lédnge des Geh&duses 16 durch einen oder
mehrere Verldngerungsscheiben 74 verlangert werden. Diese Verldngerungsscheiben
74 lassen sich sowohl an der zum sicheren Bereich als auch zum unsicheren Bereich
weisenden Stirnseite des Geh&auses 16 anbringen. Damit auch Handgriffe 24 und 26
an Driickergarnituren biindig angepasst werden kénnen, kénnen die Handgriffe 24
und 26 mittels einer Klemmvorrichtung auf den Wellen 20 und 22 befestigt werden.
Die Klemmvorrichtung zumindest im unsicheren Bereich kann eine in Langsrichtung
geschnitzte Hiilse 76 mit einer konischen Auenflache umfassen, die durch eine
konische Innenfliche eines Handgriffs 26 durch Verspannungen mit einer Schraube
78 gegen die Welle 22 gedriickt wird.

Fiir den Fall, dass die Energiequelle 56 unerwartet ausfillt, ist eine Notstromeinspei-
sung vorgesehen. Dazu befindet sich ein Kontakt 60 an der Stirnseite des Gehduses
16. Von dort fuihrt ein Kabel durch eine Bohrung 62 parallel zur Achse des SchiieRzy-
linders 10 und von dort zu einer Bohrung 64, die radial verlduft und eine Feder mit
einem Schleifkontakt 66 enthélt. Ein Schleifring 68 wiederum ist tiber ein Kabel mit der
Energiequelle 56 verbunden. Diese Losung stellt keine Sicherheitsschwachstelle dar,
da nur die Energiequelle 56 nachgeladen werden kann, nicht aber die sicherheitsrele-
vanten Bauelemente lberbriickt werden.

Die Steuerschaltung 58 kann auch Sensoren zur Erfassung von Zusténden, eine
Auswerteschaltung und eine Sendeschaltung umfassen. Ein interner Sensor der
Steuerschaltung 58 selbst iiberwacht den Ladezustand der Energiequelle 56, vor-
zugsweise Batterien oder Akkus. Ein gesonderter Sensor 80 iiberwacht eine Entfer-
nung des Handgriffs 24 und dadurch einen Zugang zum Batteriefach und zur Steuer-
schaltung 58. Dadurch kénnen unautorisierte Manipulationen an der SchlieRzylinder-
anordnung erfasst und nach extern iibermittelt werden.
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Patentanspriiche

1. SchlieBzylinderanordnung, bestehend aus einem Geh&duse mit einem Schlie3-
bart, wenigstens einem ersten Betdtigungsknauf und einer elektromechanischen
Kupplung zwischen dem wenigstens einen ersten Betatigungsknauf und dem
SchlieBbart, wobei die elektromechanische Kupplung jeweils wenigstens ein Mutter-
und ein Vaterstiick aufweist, von denen das wenigstens eine Vaterstiick durch axiale
Verschiebung dreh-formschliissig mit dem wenigstens einen Mutterstiick in Eingriff
bringbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass das wenigstens eine Vaterstiick mit
einem steuerbaren Antriebsmotor Giber ein federelastisches Getriebe gekoppelt ist,
das eine mit einer Antriebswelle des Antriebsmotors drehverbundene Schrauben-
druckfeder und einen in einen Zwischenraum zwischen zwei Federgangen der
Schraubendruckfeder eingreifenden Stift an einem Fortsatz des axial verlagerbaren
ersten Vaterstiick umfasst.

2. SchlieBzylinderanordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass
die Mutterstiicke der elektromechanischen Kupplung im SchlieBbart und in Wellen der
Betatigungsknaufe angeordnet sind und ein erstes Vaterstiick im eingekuppelten
Zustand in beiden Mutterstiicken von SchlieBbart und der Welle eines ersten Betiti-
gungsknaufs eingreift, wahrend es im ausgekuppelten Zustand nur in eines der bei-
den Mutterstiicke von Schliebart und der Welle des ersten Betatigungsknaufs ein-

greift.

3. SchlieBzylinderanordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet,
dass ein zweites Vaterstiick mit dem ersten Vaterstiick axial gekoppelt ist, wobei das
zweite Vaterstiick in seinem eingekuppelten Zustand in beiden Mutterstiicken von
SchlieBbart und der Welle eines zweiten Betédtigungsknaufs eingreift, wiahrend es in
seinem ausgekuppelten Zustand nur in eines der beiden Mutterstiicke von SchlieRbart
und der Welle des zweiten Betdtigungsknaufs eingreift und das zweite Vaterstiick in
Einkuppelrichtung mit dem ersten Vaterstiick iiber eine Schraubendruckfeder und in
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Auskuppelrichtung Giber ein mit dem ersten Vaterstiick verbundenen Mitnehmerge-
stdnge gekoppelt ist.

4. SchlieRBzylinderanordnung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass
das Mitnehmergestédnge einen mit einem Kopf ausgestatteten Stift aufweist, der in
dem ersten Vaterstiick iangsverstellbar und in einer Stellposition arretierbar ist, mit
seinem Schaft das zweite Vaterstiick gleitend durchgreift und mit seinem Kopf einen
Anschlag zur Mitnahme des zweiten Vaterstiicks in Auskuppelrichtung bildet.

5. SchlieBzylinderanordnung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass
der Stift im ersten Vaterstiick mittels einer radial angeordneten Schraube arretierbar
ist, wobei die Schraube durch einen Langsschlitz im Gehduse zugénglich und betétig-
bar ist.

6. SchlieRzylinderanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch ge-
kennzeichnet, dass der Antriebsmotor sowie eine Steuerschaltung und eine Energie-
quelle im erstem Betéatigungsknauf in einem sicheren Bereich angeordnet sind und
Kommandos an die Steuerschaltung durch ein vom Betédtigungsknauf im unsicheren
Bereich raumlich abgesetztes Lese- und Auswertegerat beriihrungslos Gibermittelbar
sind.

7. SchlieRzylinderanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch ge-
kennzeichnet, dass auf wenigstens einer Stirnseite des Gehduses wenigstens eine
Verlangerungsscheibe angeordnet ist, und dass Handgriffe der Betédtigungsknaufe auf
freien Enden der Wellen axial langsverstellbar angeordnet und in einer Stellposition
durch eine Klemmvorrichtung arretierbar sind.

8. SchlieRzylinderanordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch ge-
kennzeichnet, dass ein Notladekontakt auf der zu einem unsicheren Bereich weisen-
den Seite des Gehduses angeordnet ist und ein Ladekabel durch eine achsparallele
Bohrung im Gehause und bei deren Vorhandensein in der wenigstens einen Verlan-
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gerungsscheibe sowie eine radiale Bohrung zu einem Schleifkontakt gefiihrt ist, und
der Schleifkontakt auf einen Schieifring gedriickt ist, der iiber ein Kabel mit der Ener-

giequelle verbunden ist.

9. SchlieBzylinderanordnung Nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Steuerschaltung eine Auswerteschaltung und einen Empfén-
ger umfassen, mittels denen externe Kommandos "Daueroffen”, "Dauerzu” jeweils in
eine Position des ersten und zweiten Vaterstiicks durch Ansteuern des Antriebsmo-

tors umsetzbar sind.

10.  SchlieRzylinderanordnung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass
die Steuerschaltung einen Spannungssensor umfasst, mittels dem bei Unterschrei-
tung eines Spannungswertes der Energiequelle das Kommando "Daueroffen" um-
setzbar ist.

11.  SchlieRzylinderanordnung nach einem der Anspriiche 6 bis 10, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Steuerschaltung einen Sender umfasst, mittels dem Zustén-
de der SchlieRzylinderanordnung "Batteriezustand”, "Zustand eines Temperkontakts"

nach extern iibertragbar sind.
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