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(54) Hlida& kroutieiho momentu pro elektrifikovansd vrtné soupravy

Hl{da& krouticiho momentu pro elek-
trifikované vrtné soupravy s hydraulickym
poddvénim je zapojen mezi elektrickyfm mo-
torem vrtné soupravy 8 hydraulickym syeté-
mem vrtnd soupravy, Obsahuje pFevodnik ;
st¥idavého vykonu, ktery je spojen se zesi- "
lovadem ¥{diciho signdlu, ktgry Je napojen
ne piepinad prevgdovych stupni., PPepinac
pPevodovych stupnt je spojen s méFicim
p¥*istrojem s nastavitelnou mezi, Jeho%
vystup je spojen jednak se signdlmnfm svi-
tidlem, jednak s casovym obvodem. Casovaci
obvod je spojen s vykonovym relé, které je
napojeno na elektromotor hydraulického J
systémy a soulasnd na elektromegneticky ven-
til, pripojeny k hydraulickému systému vr-
taci soupravy.
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Vyndlez se tykd hl{dee krouticfiho momentu pro elektrifi-
kovené vrtné soupravy s hydraulickym poddvénim, zapojeného mezi
elektrickym motorem vrtné souprasvy & hydrsulickym systémem
vrtné soupravy. |

NejZast¥#j8{ pr{¥inou néristu kroutic{ho momentu u vrtnych
souprav je tek zvené "zapékdn{ korunky", které mé za ndsledek
“havarijn{ stav a v kone¥ném disledku ukrouceni vrtného soutyl{.
Pro obsluhu Jje tudi% vyhodné, aby dostals informaci o velikos-
ti kroutic{ho momentu pisobicfho ne vrtné néradf.

V soudasné dob¥ prevdind nemeji jddrovaci vrtné soupravy
s elektrickym pohonnym motorem a s hydresulickym poddvénim
v zékladnim vybaven{ Z4dné za¥{zeni, které by upozornilo ob-
sluhu na nebezpe¥n& naristajici kroutic{ moment vrtné kolony.
P¥i vrtén{ se dusud vychdzelo z doporuZenych hodnot jednotli-
v¥ch parasmetrd refimu vrtédni, jako Jje nep¥{kled pFitlek,
otd¥ky, vriny ndstroj a mnoZfstvi vyplachu, a Jejich vzéjémny
vztah se upiesnoval a porovnévael na zdkleds dosaZenfch vysled-
ki v danych geologicko-technickych podminkdch hloubeni vrtu.
V n&kterych p¥ipadech byly ne vrtnfch soupravdch montovény
jen empérmetry do jedné fdze napdjec{ sft¥, které umonovaly
jen velice neptesn& usuzovat z ndristu proudu i na naristsji-
c{ kroutic{ moment. Je to vi3ak Jjen velmi hrubéd informace,'
proto¥e asynchronni motor reaguje na pokles nepdt{ v m&Fené
f4z1i zvySenim napdjecfho proudu, a¥koliv p¥ikon do pohonného
motoru vrtné soupravy se v tomto p¥ipadd vibec nezvyii. Hruby
odhad velikosti kroutf{cfho momentu ¥asto vedl k havdriim vrtu
a tim i k prostojim v prédci. Ndkteré vrtné soupravy Jjsou
opatfeny omegzovefem kroutficf{ho momentu, ktery po obdrZeni
signdlu, sv&d&{cfho o nadm&rném krouticim momentu, vypind
pohonny motor vrtné soupravy. Zastavenim vrtné soupravy v ta-
kovém p¥ipad¥ dochdz{ ke komplikacim ve vrtu, k"zapeZeni
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korunky", které méd zs ndsledek, Ze vrtné ndfadf nelze z vrtu
vyt8%it, je nutné likvidovat haverii, coZ je komplikovené a
asov& ndro¥né.

Uvedené nedostatky odstranuje hlfde& kroutfctho momentu
podle vyndlezu, obsshujic{ pFfevodnik st¥fdevého vykonu, ze-
silova¥, prepine¥ prevodovych stupnt, m3f{c{ p¥{stroj, Xesove-
c{ obvod a relé., Podstate vyndlezu spo&ivd v tom, %¥e pFevodnik
st¥fdavého vykonu je spojen se zesiloveXem ¥fdfcfho signdlu,
ktery je napojen na p¥epfna¥ p¥evodovych stupni. P¥epfna’ pre-
vodov¥ch stupnt je spojen s m¥¥{cim p¥istrojem s nastevitel-
nou mez{, jeho% vystup Je spojen Jednak se signdlnfm svitid-
lem, Jednek s &ssovacim obvodem. Gasovaci obvod je spojen
s vykonovym relé, které je napojeno na elektromotor hydresulic-
kého systému a sou¥esnd naelektromegneticky ventil, pFipojeny
k hydraulickému systému vrtec{ soupravy.

Hl{da¥ krouticfho momentu podle vyndlezu umoﬁﬁuje autome-~
tické pozvednut{ vrtné kolony ze rotace a proplechu p¥i ne-
bezpedném zvyleni kroutfciho momentu, &{m¥ zamezuje haverii
ndsledkem ukrouceni vrtné kolony nadm&rnym kroutf{cim momentem.
Jeho pouZit{ vede ke zvyEen{ efektivnosti vrtdni a sni%eni{
hevarijnosti. Hl{da® kroutfciho momentu pracuje nezédvisle na
obsluze a jeho reskce na dany stav Je pohotov&js1{ a presndjs{
neZ reskce &lovdka na vzniklou situaci.

Ne pfilo%eném vykresu je znézorn¥no p¥fkledné scheme za-
pojent hlfda¥e kroutfcfho momentu podle vyndlezu.

Hl{da¥ krout{ciho momentu je zapojen mezi pohonnym elek-
trickym motorem vrtné soupravy, nap¥f{klad t¥{fdzovym asynchron-
n{m motorem s kotvou nakrdtko, a hydraulickym systémem 20
vrtné soupravy. Obsahuje prevodnfk 10 st¥fdavého vykonu, ktery
Je spojen se zesilova¥em 11 #{fdfcfho signdlu. Zesilovad 11
je nepojen ne prepine® 12 prevodovych stupni, ktery je spojen
s m&¥fcim p¥istrojem 13 s nastavitelnou mez{, ktery je opat-
fen b&inym magnetoelektrickym mE¥{cim systémem a doplndn pfe-
souvatelnym jazy¥kem. V¥stup m&Ffcfho pFistroje 13 je spojen
Jednek se signdlnfm svitidlem 14, jednek s Zasovacim obvodem
15 s nastavitelnou prodlevou. Casovaci obvod 15 je spojen
s vfkonovym relé 16 s prosvitlovacim tlad{tkem. %ykonové relé
16 je napojeno na elektromotor 21 hydraulického systému 20
a soulasnd na elektromagneticky ventil 17, p¥ipojeny k hydrau;
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lickému systému 20 vrtac{ soupravy. Tim, Ze Jje hl{de¥ krouti-
cfho momentu pFipojen k elektromotoru 21 hydraulického systé-
mu 20, je zajiZtdno, Ze je v provozu Jen pFi vrtdni, kdy je
zapnut hydraulicky systém 20 a kdy vznikd i ¥#{fdfc{ signdl od-
vozeny z p¥ikonu do pohonného motoru vrtné sdupravy.

Prevodnik 10 st¥{davého vykonu m3n{ priv4addny elektricky
p¥ikon do pohonného motoru vrtné soupravy na stejnosmdrny
proud. Vznikly stejnosmdrny signdl postupuje do opera¥niho
zesilovaZe 11, jehoZ vystupn{ nep¥t{ je moZno v 3irokych me~-
zich nulovat. Funkce nulovédni je dvojf{, jednak Jje mo¥no vynu-
lovat Jalovy kroutic{ moment potFebny k rotaci vEetn¥® visfct
vrtné kolony'pfed dosednutim na ¥elbu vrtu, jednek umo¥nuje
nastaven{ rulky mé&Ficfho pristroje 13 do kterékoliv plohy
i bez pFfitomnosti #{df{cfho signdlu z pFevodniku 10 st¥fdavého
vfkonu. Je tek moZno kdykoliv ov&¥it funkci hlfde&e kroutic{-
ho momentu. Ze zesilovafe 11 Jje signdl veden do pFepinale 12
prevodovych stupni a ddle do md¥{cfho p¥istroje 13. V m¥¥{fcim
pfistroji 13 Je mo%no nastavit mez, Jjeji% pFekroleni uvede
do chodqéignélni svitidlo 14 a p¥ipoj{ ¥amsovaci obvod 15 s na-
stavitelnou prodlevou. Jestli%e obsluha nea varovny signdl
nereaguje a prekroZeni nastavené mezni hodnoty kroutfciho
momentu trvd déle neZ Jje nastavend hodnota zpo%d&n{, piilem%
se i krdtkodobd prekro&enf meze s&ftajf do Zasového iseku
prodlevy, sepne se vykonové relé 16, které svymi hlavnimi kon-
takty pFipojf k sfiovému napdtf elektromegneticky ventil 17.
Hydraulicky systém vrtné soupravy tim dostane pokyn ke zvednu-
t{ vrtné hlavy do nejvys5{1 polohy bez ohledu na to, zda v da=-
ném okam¥iku byl p¥{tlak na vrtny nédstroj vyvozovdn dotlalové-
nim nebo nadlehfovédnim vrtné kolony. Vrtnd hlava je v horn{
poloze drZena po neomezenou dobu. Pozdvi%en{ vrtné hlavy do
horn{ dvraté miZe zrufit pouze obsluha pomocf{ prosvitloveci-
ho tla¥f{tka u vykonového relé 16 po odstrandni pr{&iny, ktersd
nebezpe¥ny krout{c{ moment zplsobila.




PREDMET VYNALEZU
| 261 745

Hl{da¥ krouticfho momentu pro elektrifikovené vrtné sou-
pravy s hydraulickym poddvédnim, zepojeny mezi pohonnym elektric-
kym motorem vrtné soupravy a hydreulickym systémem vrtné sou-
pravy a obsahujfci p¥evodnik st¥{devého vfkonu, zesilovai,
pfepina¥ pFevodovych stupnid, m&Ffcf pfi{stroj, &asovaci obvod
a relé, vyzne¥eny tim, %e prevodnik (10) stif{davého vykonu
je spojen se zesilova¥em (11) ¥fdfecfho signdlu, napojenym nea
prepina& (12) prevodovych stupnd, ktery je spojen s m¥¥fcim
pristrojem (13) s nastavitelnou mezf, jeho% v¥stup je spojen
Jjednak se signdlnfm svitidlem (14), jednak s Zasovacim obvo-
dem (15) spojenym s vykonovim relé (16), které je napojenc na
elektromotor (21)hydraulického systému (20) a soulasn¥d na
elektromagneticky ventil (17), pfipojenj k hydreulickému sys-
tému (20) vrtné soupravy.

1 vykres
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