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(541 Smykadlo pro regulaci priitoku
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Pfedmétem vynédlezu je smykadlo pro re-
gulaci pritoku, které je zaloZeno na otadi-
vém pohybu ramene umist&ného nad délici

nadobkou nebo na posuvném pohybu téhla
nad dé&lici nddobkou, pififemZ v obou pfipa-
dech rameno nebo tahlo nese vytokovou .

trubici spojenou pruZnou hadici s pevné
umisténym piivodnim potrubim, Natéacivy T
nebo posuvny pohyb vywvozuje ovlddaci
servomechanismus. Dé&lici nddobka slouZi k ‘
déleni pritoku do odvéddé&ciho nebo odpadni-
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ho potrubi, 8im% se provadi regulace priito- b \

ku. Podle vystupniho signilu regulatoru pra- . /
cuje reguladni obvod se smykadlem jako re- N
gulator spojity proporcionglni, mebo s vaz- 1

bami I a D, nebo pouhy reguldtor dvoupolo-

hovy. 7z
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Vynélez se tyka smykadla pro regulaci
priatoku, kieré tvoi! jednoduchy regula&ni
organ. '

P¥i regulaci pratoku v rtznych pramys-
lovych odvétvich, pfedevs8&im v chemii, byvéa
velmi poruchovym prvkem regulatniho ob-
vodu regulaténi ventil. U dvoupolohové re-
gulace je to ‘hlavn& net&snost reguladniho
ventilu, moZnost zaneseni sedla ventilu ne-
Cistotami a pevnymi latkami, predeviim pii
regulaci pritoku suspenzi, ddle netésnost
ucpavek a dal3i. VétSina téchto poruch se
objevuje i u regulatorfi pracujicich spojité.

Tyto nedostatky TeSi smykadlo pro regu-
laci pratoku, které je pfedmétem tohoto vy-
néalezu a jehoZ podstata spofiva v tom, Ze
na nosném ¢epu, ktery je umistén v nosném
rému a je natdfen ovlddacim servomecha-
nismem prostfednictvim depu, natadeci
rameno je upraveno nad délici nddobkou a
je opatfeno vytokovou trubici, spojenou
pruZnou hadici s pevné umisténou piivodni
trubici. NatdCecl rameno miZe rovn&Z po-
dle vynalezu tvofit tdhlo, spojené s ovldda-
cim servomechanismem pro posun vytokové
trubice nad d&lici nddobkou, pfitemZ vyto-
kova trubice je spojena pruZnou hadici s
pevné& umist&nym piivodnim potrubim.

Smykadlo pro regulaci pritoku je zaloZe-
no na otafivém pohybu ramene umisténého
nad délici nddobkou nebo na posuvném po-

hybu tdhla nad délici nddobkou, pfitemZ v .

obou piipadech rameno nebo tdhlo nese vy-
tokovou trubici spojencu pruZnou hadici s
pevné umisténym pFivodnim potrubim. Na-
tativy nebo posuvny pohyb vyvozuje ovla-
daci servomechanismus. D&lici nddobka slou-
Zi k d&leni pritoku do odvadéctho nebo ad-
padnihoe potrubi, &imZ se provadi regulace
pritoku. Podle wvystupniho signdlu regula-
toru pracuje regulatni cbvod se smykadlem
jako regulator spojity proporciondlni, nebo
s vazbami I a D, nebo pouhy reguldtor dvou-
polohovy.

Udinek vyndlezu se projevuje v jednodu-
chosti smykadla, jeho snadné realizovatel-
nosti viastnimi prostfedky ddrZbarské dilny
a nenaroc¢nosti na potiebu GdrZby. Je zhoto-
vitelny z kovového materidlu a pruZnych i
pevnych plastickych hmot, které spolehlivé
odolavaiji koroznim u€ink@m protékajicich
kapalin. Smykadlo jako regulagni orgén na-
lezne uplatné&ni hlavné p¥i regulaci pratoku
neCistych kapalin a suspenznich roztoki.
Pritok t&chto kapalin neni uzavirdn opro-
ti klasickym regulaénim orgénfim, takZe od-
padaji jakékoliv poruchy s jejich ucpava-
nim. Smykadlo pro regulaci pratoku umoZ-
fiuje spolehlivou automatizaci priitoku ne-
¢istych a suspenznich kapalin.

Na vykresech je na obr. 1 schematicky
znazornéno smykadlo pro regulaci pratoku
a na obr. 2 je uveden p¥iklad pouZiti smy-
kadla pro regulaci priatoku.

Smykadlo pro regulaci pr@itoku podle to-
hoto vyndlezu podle obr. 1 je tvofeno na-
tdtecim ramenem 1, které je umisténo jed-
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nim koncem na nosném fSepu 2, ktery nese
nosny rdm 3. Druhy konec natédfeciho ra-
mene 1 nese vytokvou trubici 4, které je pro-
sttednictvim pruZné hadice 5 p¥ipojena na
pfivodni potrubi 6. Nosny rdm 3 soufasné
nese ovddaci servomechanismus 8, Xktery
slouZi k natédceni natdcfeciho ramene 1 po-
moci Cepu 7, a délici nddobku 9, z niZ vy-
chézi odvéadéci potrubi 1 a odpadni potrubi
11.

Priklad vyuZiti smykadla podie tohoto vy-
nalezu podle obr. 2 tvofi zasobnik 12, ve
kierém se nachdzi zpracovdvand kapalina
13. V piivodnim potrubi 6, mezi hornim za-
sobnikem 12 a technologickym aparétem 15,
je umisténo smykadlo 14 pro regulaci pri-
toku, prifem?Z wdvadé&ci potrubi 10 z d8lici
nadobky 9 je zavedeno do technologického
aparatu 18 a odpadni potrub{ 11 do dolniho
zdsobniku 18. Cerpadlo 17 vraci zpracova-
vanou kapalinu 13 z dolniho z&sobniku 16
nazpsét vratnym potrubim 18 do horniho zé-
sobniku 12. Regula&ni obvod tvoFi snimad 19
fyzik&ini velidiny, ktery je umistén v tech-
nologickém aparitu 15. Ve snimaci 19 fyzi-
k&lni veliiny se vytvari signédl 20 snimace,
zavadé&ny do reguldtoru 21. Reguldtor 21
vytvari vystupni signédl 22 regulétoru, ktery
se pfivddi do wovlddactho servomechanismu
8 smykadla 14 pro regulaci pritoku.

Funkce smykadla 14 pro regulaci pritoku

. je nésledujici: Priitok zpracovavané kapali-

ny 13 mér snimac¢ 19 fyzikaln{ veliéiny,
ktery prostfednictvim reguldtoru 21 pfesta-
vuje smykadlo 14 pro regulaci pratoku, Jest-
liZe snima& 19 fyzikdlni veliiny zjisti, Ze
zpracovavanda kapalina mé téci do technole-
gického aparédtu 15, potom reguldtor 21 vy-
tvolfi vystupni{ signdl 22 reguldtoru, ktery
prestavi oviAdaci servomechanismus 8 do
poZadované polohy. PoZadavek je realizo-
vdn polohou natidéeciho ramene 1, p¥fi niZ
vytokova trubice 4 usmériiuje vytok zpra-
covévané kapaliny 13 do d&lici nadobky 9
tak, Ze zpracovédvané kapalina 13 je odvadé-
na odvddé&cim potrubim 10 do technologic-
kého aparétu 18. V opatném piipad8, kdyZ
snimad 19 fyzikdlni velig¢iny zjisti, Ze zpra-
covavani kapalina 13 nema téci do techno-
logického aparéatu 15, vznikne prostiednic-
tvim reguldtoru 21 opafny vystupni signél
22 reguldtoru, ktery pfestavi ovladaci servo-
mechanismus 8 do odpovidajici protipolchy.
Ta je realizovdna polochou smykadla 14 pro
regulaci prtoku, pfi niZ vytokovéa trubice 4
nad dé&lici néddobkou 9 usmériiuje vytok
zpracovavané kapaliny 13 tak, Ze tato je
odvddéna odpadnim potrubim 11 do dolniho
zadsobniku 16. V tomto pf¥ipadé& zpracovéava-
né kapalina 13 tece odpadnim potrubim 11
do spodniho z&sobniku 16, ze kterého je &er-
padlem 17 pomoci vratného potrubi 18 vra-
cena do horniho zdsobniku 12,

Z popisu funkce smykadla 14 pro regu-
laci prlitoku vyplyvéd, Ze smykadlo 14 svou
polohou natafeciho ramene 1 zajiStuje dé-



219625

5

leni pritoku na proud zpracovavané kapa-
liny 13, ktery tefe bud odvéd&cim potrubim
10, nebo odpadnim potrubim 11, podle Gda-
j& snimace 19 fyzikdlni velifiny zpracova-
nych reguldtorem 21. PFi pouZiti proporcio-

néalniho reguldtoru nebo reguldtoru s vazba-
mi I a D zaujima smykadlo mezipolohu, tak
jak udéava regulator. V tomto pripadé tele
zpracovavana kapalina 13 ob&ma potrubimi,
odvadécim 10 a odpadnim 11.

PREDMET VYNALEZU

1. Smykadlo pro regulaci pritoku, vyzna-
fené tim, Ze je tvofeno natdCecim ramenem
(1), uloZenym na nosném &epu (2) uwmisté-
ném v nosném ramu (3), otofné spojenym
pomoci depu (7) s ovladacim servomecha-
nismem (8), nataeci ramenc (1) je upra-
veno nad délici nddobkou (9) a je opatfe-
no vytokovou trubici (4}, spojenou pruZnou
hadici (5) s pevn® umist&nou pfivodni tru-
bici (6].

2. Smykadlo pro regulaci pritoku podle
bodu 1, vyznadené tim, Ze natdfeci rameno
(1) twofi tahlo spojené s ovlddacim servo-
mechanismem (8) pro posun vytokové tru-
bice {4) nad dslici nddobkou (9), pfifemZ
vytokovéa trubice (4) je spojena pruinou ha-
dici (5) s pevn& umisténym privodnim po-
trubim (6.

2 listy v@kresh
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