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@4)‘Automatizované za¥izeni pro tlumeny rdz

Automatizované zatizeni pro'tlumenj‘ -
réz Jje urdeno ke zkoulkém unosnosti vozo-
vek metodou tlumeného rézu. UZelem vyng-
lezu je stanoveni{ modulu prufnosti z de~
formace vozovky a 2z rychlosti 3ireni ré- <;>
‘zové vlny vozovkou. Zdkladni &4st zadize- s
ni tve¥{ kruhovd zat&Zovaci deska 1, na
niz je zabudovén snimed 9 sily, ktery
zachycuje velikost a tvar silového im-
pulzu & snime¢ 10 prihybu, ktery zachy-
cuje reakei vozovky ne silovy impulz vy-
volany dopadem rézové hmoty 5 na zatéZo-
vaci desku pies pryZovy tlumi& 4. Rézovéd
hmota 5 je und¥ena zvedaci hlavou 6 ovléd-
danou hydreulickym vélcem 7, pri &em%
vy8ke pédu je zachycena snimadem 8 zdvi-
hu, M¥tici nosnik 12 vytvd¥{ referen&ni
rovinu snimae 10 prihybu a vysouvénim i
hydraulické vzpéry 14 na jeho koncl se
provédf nulovéni‘snimaée 10 prﬁhybu. Na
méficim nosnfku 12 jsou navic umistdny
snimale 1l rdzové vlny, které zachycuji
gasovy pribdh 3iveni rézové vliny vozove
kous
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' Vynélez se tjki autonatxzevaného gafizeni pro tlumeny rdz, pouiivaného pf1 nedestruk

tivnim m¥¥ent ﬁnosnosti vozovek.

Dosud pouZivani zafizeni pro zkouéky Ynoesnesti vozovek metodou tlumeného rézu pracu-
ji na prlnclpn 1npu1zniho zatiZeni vozavky, které Je vyvolino piden rizovaci hnoty z de-
finované vyéky na kruhovou zatéZOVaci desku pres pryZovy tlumi¥, vyhodnoeeni- éasavého
prib&hu deformace vozovky pod zatddovaci deskou nebo rychloati $1{¥ent rézové viny podél
méictho nosniku se urduje modul pruZnostl.vozowky. Pouivané zarizeni pi tom prgcuqi
na principu ru¥ntho ovlédént se znadnymi néroky na précnost'manipulaci 8 umoiﬁujivt;dii

pouze bodovy zpisob m&¥eni na vybranych dsecich vozovek,

Vyse uvedend nedostatky ‘odstranuje automatlzované zafizeni pre tlumeny rdéz pedle vy-
nilezu, jeho’ zékledni ¥&st tvorl zat¥éZovaci deska se snimadem prihybu, snimaXem sily a
paralelné pripojenymi ‘pritlagnymi vélci, na ni! pies pryéovy tlumi¥ dopadé rézovéd hmota
unéSené zvedaci hlavou, ke které je p¥ipojen hydraullcky vélec se snimalem zdvihu.
Podstatou vyndlezu je, Ze paralelné ke snima&i prihybu a hydraullckému zveddku je pilpe—
Jen,méiici nosnik, na ném¥ jsou uloZeny an;maée rézové vlny a na jeho konci je upevnina

hydraulické vzpéra.

Pouzlti hydraulickych vdled pro ovldddnt mechanzcké Edatl za¥izent ve spojeni § ¥i=
dtci a vyhodnocovacl ¥dsti za¥izeni zabezpeduje plnou automatizaci procesu métent i '
vyhodnocovéni v#sledku n&feni, co? umoznuae provédét vysokou Setnost mireni a tudiX
néhradu dosud pouéivanych bodovych zkoudek unosnosti vozovek krokovymi zkoudkami nos-~

.nosti ‘celyeh usekd vozovek.

Na p¥ipojeném vykresu Jje znézornéno schematické uépofédéni autonatizoy;ného zafize-
ni pré tlumeny réz. Zékladni &dst tvo¥L kruhovd zatg%ovaci deska 1 se aninaéem 10 prihy-
bu a snimaéem 9 lily, kterd je k vozovee 2 pfltlaéevéna pfitle¥nymi vélei 3. Pres pry-
fovy tlumil 4 dopadé na zetéiovaci desku 1 rézovaci hmota 5 unéSené prostfednictvim zve-
daeci hlavy 6 hydraulickym vélcem 7, p¥i Sem? vyske pddu se mdF{ snimelem 8 zdvihu, HQri-
c¢i{ nosnik 12 nesenj pfi pojezdu zaifzeni hydraulickyn zvedékem 13 se 2za provezﬁ stiedni
'ééstx opiréd o vozovku 2, Jednim koncem je p¥ipojen ke snimaél 10 prihybu a na druhém
konci mé zabudovanou hydraullckou vzpéru 14, kterd nadzveddnim konce nosniku 12 provédl
nulnvéni sninaée 10 prihybu. Na nosniku 12 jsou posuvaé uleieny animaée 11 rézové vlny
Bifici se podél méticihe nosniku 12. Na kole je zabudovén snimad 15 ujeté vzddlénosti v
procesu m&¥enif. Ovlédéni chodu za¥izeni a vyhodnocovéni vysledkd se provédi v ¥idiel a
vyhodnocoveci 84sti zaffzenf 16. V '

. Cinnost automatizovaného zaﬁizeni pro tlumgni réz se rozpadé na ndsledujici féze:
fPfed pojezdem zafizeni [ ﬂrok héroni se hydraulickymi véle; ;, 1 a 13 proveds zvednut{
zaté%ovaci desky 1, zvedaci’hlavy 6 a m¢¥iciho nosniku 12 do hornivfixeva&é‘polohy pro
prepravu. Ve fézi pojezdu zafizeni o krok méteni je snimaéom 15 méPens ujetd vzdélenost,
Ve fézi stanilesl za¥izeni se hydrau11ckyn1 vélei 3 a 13 apouﬁti zatéfovacl deska 1 a ‘

m¥¥ic{ nosnik 12 ne vozovku. Ve f4zi nestavovdni parametrd tlumeného rdzu se hydraulic-



kym vélcen 1 naatavuae vyéka pddu rézové hmoty 2 a hydraullckou vzpérou 14 se nuluje sni-
vmaé 10 prﬂhybu. Ve fézi néfeni réz@vé haota’ 2 dopadd ples pnyiovy tlumi¥ 4 na zatézovaci
desku 1 a reglstrugi se Easavé pr&béhy dynamlcké sily ze snimele 9,. defermace vozovky ze
snima&e 10 prﬁhybu a &asovy postup B{fent rézové vlny podél néfieiho reosniku 12 ze snima-_
&4 1l rézové vlny. Ve fézi vyhodnocovéni vyslgdk& mé¥eni se posléze provddil vypotet mo-
dulu prufnosti vozevky a zéznem haméienyeh’dat do vhodnéhb pam§{bvéhe nédia.

Automatlzované zafizeni pro tlumény réz nachézi pouélti zeaména p¥i méfeni cslych
Usekd vozovek, pop¥ipadé jejich konstrukénich vrstev v pribshu vystavby,.

PEEDMET VYNLALEZU

Automatizované za¥izeni pro ;luieny réz sestdvajicl ze zAt¥lové desky se snimefem
prﬁhybu,‘shimaéem sily a paralelns ptipojenymi pi{tladngmi vélci, na ni% pfeg pryZovy
~tlumi& dopeadd rézové hmota‘uﬁééénﬁ zvedacl hlaibu, ke které je pfipojen hydraulicky vée
lec v serii se snimafem zdvihu, vy zna 8.0 né tim, %Ze paralelnd ke snimeXi
(10) prihybu a hydraulickému zveddku (13) je p¥ipojen m&i¥ici nosnik-(lz),'na ném¥ jsou
uiézeny sniiaée (11) rézové vliny a na jeho konei je upevn&na hydraulické vzpsra (14). -
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