(19)

(10)

(12)
(21)
(51)

SUOMI - FINLAND

Fl

(FI) 2
PATENTTI- JA REKISTERIHALLITUS (23)
PATENT- OCH REGISTERSTYRELSEN (41)

FINNISH PATENT AND REGISTRATION OFFICE  (43)
(32) (33) (31) Etuoikeus - Prioritet - Priority

"

(72)

(74

(54

F1 771493 A7

JULKISEKSI TULLUT PATENTTIHAKEMUS
PATENTANSOKAN SOM BLIVIT OFFENTLIG
PATENT APPLICATION MADE AVAILABLE TO THE
PUBLIC

Patenttihakemus - Patentansékan - Patent application 771493

Kansainvélinen patenttiluokitus - Internationell patentklassifikation -
International patent classification

B27L

Tekemispéivéa - Ingivningsdag - Filing date 11.05.1977
Saapumispaiva - Ankomstdag - Reception date 11.05.1977
Tullut julkiseksi - Blivit offentlig - Available to the public 21.11.1977
Julkaisupdivéa - Publiceringsdag - Publication date 12.06.2019

20.05.1976 SE 7605732

Hakija - S6kande - Applicant

1+Volvo BM Ab, S-63185 Eskilstuna, Sverige, SVERIGE, (SE)

Keksija - Uppfinnare - Inventor

1 «Dahlin, Stig-Erik, Sverige, SVERIGE, (SE)

Asiamies - Ombud - Agent

Leitzinger Oy, High Tech Center, Tammasaarenkatu 1, 00180 Helsinki

Keksinndn nimitys - Uppfinningens benédmning - Title of the invention
Laite puunrunkojen syottamiseksi kasittelyrataa pitkin

Anordning for matning av tradstammar langs en behandlingsbana



VOLVO BM AB
S=63]1 85 Eskilstuna

Ruotsi

Laite puunrunkojen syOttdmiseksi kdsittelyrataa pitkin. Anordning

fér matning av trddstammar 1l&ngs en behandlingsbana.

Keksinndn kohteen on oheiséh-patenttivaatimuksen 1l johdannon mukai-

nen laite puunrunkojen sy&ttimiseksi.

Tdllaiset tunnetut sy&ttdlaitteét on tavallisesti varustettu ainakin
vhdelld parilla vastakkaisia, aggressiivisella pinnalla varustettuja
sybttdvalsseja, esimerkiksi piikkivalsseja, jotka saatetaan kosketuk-
seen puunrunkoa vasten ja saatetaan pydrimdin puunrungon sy&ttimi-
seksi eteenpdin. N&md aggressiiviset valssit aiheuttavat kuitenkin
vahinkoja puutavaraan. Ndmd vahingot ovat ldhes merkityksettdmid
silleoin, kun eteenpdin sydtetty puunrunko tullaan k&dyttidmddn massa-
puuksi. Kdytettdessd puunrunko sahatavaraksi alentavat vahingot

puun arvoa erittdin huomattavassa mddrin, ja tiettyjen puulaatujen
kohdalla, esimerkiksi vaneriksi tarkoitettujen, ei tdllaisia vioittu-

misia voida lainkaan hyvidksyé.

Puuvahinkoja on aikaisemmin pyritty vdlttimddn muodostamalla sydttd-

valssien pinta vdhemmdn aggressiivigeksi pddllystdmdlli se esimerkiksi

kumilla, T&dllaiset valssit eivdt kuitenkaan kykene tarttumaan riittd-
vdn tukevasti puunrunkoon sen gydttdmiseksi karsimislaitteen lépi,

jos runko on liukas tai vahvaoksainen.



Keksinndn mukaisesti tdmd saadaan aikaan sy6ttélaitteella, jolla

on patenttivaatimuksessa 1 esitetyt tunnusmerkit. Erityisesti
aggressiiviset valssit voivat olla sellaisia, ettd ne pdidsevit
liikkumaan sydttdradan keskiviivaa kohti ja siitd poispdin ei-aggres-
giivista valsseista riippumattomasti, jolloin on mahdollista kayttdd
aggressilivisia valsseja ainocastaan silloin, kun ei-aggressiivisilla

valsseilla ei saada riittdvdd otetta puunrungon sydttdmiseksi.

Kehitettidessdlkkeksintbajatusta edelleen, voidaan todeta, ettd aggres-
siivisten valssien kosketusvoimaa puunrunkoa vasten voidaan ohjata
riippuen sydttdvalssien puunrunkoon kohdistamasta vetovoimasta.

Mitd pienempi veto tai vetdmisvoima tarvitaan puunrungon sydttdmi-
seksi, sitd vahdisempi aggressiivisten valssien kosketus- tai puris-

tusvoima. tarvitaan ja sitd vdhemmdn ne vahingoittavat puuainesta.

Keksinndn lisdominaisuudet sekd edut selvidvidt seuraavasta selityk-

sestd viittaamalla oheisiin piirustuksiin, joissa:

Kuvio 1 esitidd karkeana kaaviona keksinndn mukaisen sydttdlaitteen

erdstd suoritusmuotoa.
Kuvio 2 esittdd ylhddltd ja

kuvio 3 sivulta keksinn®dn mukaisen syottélaitteen erddn toisen suo-
ritusmuotoesimerkin, jolloin laitteen sydttdvalssit on

kddnnetty erilleen,

Kuvio 4 esittdd kuvioiden 2 ja 3 mukaisen sybttblaitteen ohjauslait-

teen hydraulikaaviota.

Kuvio 5 esittdd kuvioiden 2 ja 3 mukalsta syottdlaitetta syottdvals-

sit yhteenkddnnettyind.

Kuvio 6 esittdd kuvioiden 2 ja 3 mukaista sySttélaitetta, jossa ai-
noastaan ei-aggressiiviset valssit ovat tarttuneina puun-

runkoon.

Kuvio 1 havainnollistaa keksinndn perijaatteen. Koneen runko 1 muodos-
taa puunrungon 2 kidsittelyradan. Kidsittelyrata on varustettu esimer-
kiksi karsimisty®kalulla 3, jonka avulla oksat poistetaan puunrungos=



ta puunrunkoa 2 syStettidessi pituussuuntaansa k#sittelyrataa pitkin.
Puunrungon 2 sy&ttidmigeksi laitteessa on pari sydttdvalsseja 4,
joissa on ei-aggressiivinen, esimerkiksi kuminen pinta, ja pari
aggressiivisella pinnalla varustettuja sybtt6valsseja 5, esimerkiksi
piikkivalsseja. Valsseja 4 ja 5 kdyttdd moottori esittdmdttd jadtetylld
tavalla ja ne on sovitettu vastaavassa Jjédrjestyksessd varsiin 6 ja 7
siten, ettd ne voidaan kddntdsd kidgittelyradan keskiviivaa kohti tai
siitd poispdin, eli vastaavassa jdrjestyksessd kosketukseen puunrun-
koa 2 vasten ja irti siitd., Kuvio 1 esittdd valssien asennon sydtet-
tdessd puunrungon helposti sybtettdvidid osaa. Td115in ainoastaan ei-
aggressiiviset sydttdvalssit 4 ovat puunrunkoa 2 vasten. Aggressii-
viset valssit 5 on kddnnetty sivuun irti kosketuksesta puunrunkoon

2, jolloin ne eivdt vahingoita sitd.

Jos vastus sydttdid vastaan suurenee, eividt ei-aggressiiviset sydttd-
valsgit 4 kykene yksinddn sy6ttd&mddn puunrunkoa 2 eteenpdin, vaan
alkavat luistaa. Tdmd tila voidaan haluttaessa havaita automaatti-
sesti vertaamalla sydttdvalssien 4 kehdnopeuksia ja kdyttdm&lld hy-
viksi puunrunkoa vasten olevaa mittarullaa 8. Kun luistoa esiintyy,
kddnnetddn aggressiiviset syottdvalssit 5 puunrunkoa vasten autta-
maan sen eteenpdin viemisessd. T&4l1l8in aggressiivisten sySttdvalssien
5 kosketuspaine voidaan saattaa riippumaan luistosta siten, etta
valssit puristuvat puunrunkoa vasten ainoastaan niin suurella voi-
malla kuin tawvitaan luistamisen voittamiseksi. T&11ldin aggressiiviset
valséit eivdt vahingoita puunrunkoa tarpeettoman suuresti. Mahdolli-

sesti voi vain toisessa valssissa 5 olla-aggressiivinen pinta.

Sydtettiessid eteenpdin esimerkiksi yksinomaan massapuuksi kdytettd-
vid puunrunkoja, jolloin rungon pintavahingot ovat merkityksett&mid,
saattaa olla edullista siistdi ei-aggressiivisten valssien 4 pintaa.
Tdhin tarkoitukseen menevien puunrunkojen sydtOssd kddnnetddn tdsta
syystd sydttdvalssit 4 sivuun irti kosketuksesta puunrunkoon 2,

ja sydttd tapahtuu ainoastaan syﬁttﬁvaléseilla 5.

Kuviot 2 ja 3 esittdvdt kahdella sySttdévalssiparilla varustettua
sypdttdlaitetta, jolloin molempiin pareihin kuuluu kumipdgllyste-—
pintainen ei-aggressiivinen valssi 14 ja aggressiivinen piikkivalssi
15. Valssit 14 ja 15 ovat vastaavassa jdrjestyksessd akselien 16
ja 17 avulla laakeroidut telirunkoon 18, joka pddsee kddntymddn



akselien 16 ja 17 kanssa yhdensuuntaisen akselin 19 ympdri. Timi
sijaitsee varren 20 ulkopddssd, joka varsi pddsee kddntymddn koneen

rungossa 11 olevan akselien 16, 17.ja 19 kanssa yhdensuuntaisen

akselin 21 ympdari.

Varsien 20 ja niiden mukana telien 18 k#&ntdmiseksi on kaksi hydrau-
lisylinterid 22a, 22b. Ndistd kumpikin on kd&dntyvdsti kiinnitetty
runkoon 11 liitettyyn kiinnittimeen 23 siten, ettd sylinterin ménnén-
varsi on kdidntyvdsti liitetty akselissa 19 sijaitsevaan, vastakkaista

telid kohti suuntautuvaan varren 20 sankaan 24.

Kummankin telin 18 kddnt&miseksi akselin 19 ympdri kdytetddn varren
20 kanssa yvhdensuuntaista sylinterid 25, jonka sylinterin pdd on
kdidntyvdsti kiinnitetty runkoon 11 liitettyyn kiinnittimeen 26.
Sylinterin 25 midnndnvarren pdd on kddntyvdsti liitetty telirungossa
18 olevaan kiinnittimeen 27. Kuviossa 2 esitetyssd asennossa on
varsien 20 kddntdakseleiden 19 ja 21 vdlinen etdisyys yhtd suuri

kuin kiinnittimissd 26 ja 27 olevien sylinterin 25 k&#dntdakseleiden
26', 27' vdlinen etdisyys. T&dll8in saadaan aikaan telin 18 suunnikas-
ohjaus siten, ettd kun sylinteri 25 ei tietyssid keskiasennossa ole
minkddn vaikutuksen alaisena, liikkuvat valssit 14 ja 15 yhtd paljon

kddnnettiessd vartta 20 sylinterin 22 avulla,

Telirungot 18 on muodostettu ketjukoteloiksi kummankin omaa kiyttd-
ketjua 28 varten, joka ketju kulkee valssin 14 akseliin 16 liitetyn
ketjupydrdn 29, valssin 15 akseliin 17 liitetyn ketjupy®&rdn 30 sekd
ketjuvetopydrdn 31 ympdri, jota kdyttdd telirunkoon 18 sovitettu
hydraulimoottori 32. Vaihtoehtoisesti voi voimansiirto:teléi®si 18

tapahtua hammasvodmansiirron avulla.

Edelld esitetty telien ja niiden kddnttlaitteiden muodostama Jjidrjes-
tely on samanlainen jokaisen telin kohdalla, josta syystd jdrjestelyd
voidaan kdyttdd mielivaltaiseen middridin teleji, jotka jakaﬁtuvat
tasaisesti kdsittelyradan keskiviivan ja vastaavasti puunrungon ympdri.
On my&s mahdollista k3yttdid ainoastaan yhtd teliid, joka toimii kohti
kiinteilld akseleilla varustettuja, vastakkaisia sydttdvalsseija.
Piirustuksessa esitetyssd edullisessa jdrjestelyssd, jossa on kaksi
toisiinsa n&hden diametraalisesti sijaitsevaa telid, on toisen telin
kd&dntdvarsi 20 pidennetty suoraan taaksepdin varsihaarukan 33 avulla,
kun taas toisen telin varsi 20 on varustettu telien vdlistd keski-



viivaa kohti suorasta kulmasta suuntautuvalla varsihaarukalla 34.
Varsihaarukat 33 jé 34 on vhdistetty toisiinsa nivelelld 35. Kidn-
nettdessd toista telivartta 20 siihen liittyvdan sylinterin 22 avulla
siirtd3d nivel 35 t&dll6in t&médn liikkeen toiseen varteen 20, jolloin
teliliikkeet kytkeytyvidt mekaanisegsti toisiinsa. Nivel 35 voidaan
myds jdrjestdd pituudeltaan jousivoimaa vasten muuttuvaksi, jotta
sybttdvalssit voisivat paremmin noudattaa puunrungon sivupoikkeamia,

esimerkiksi mutkia tai paksunnoksia.

Kuvio 4 esittdid kaaviomaisesti sitd hydraulijdrjestelyd, jota kidyte-
tddn kuvioiden 2 ja 3 mukaisen sydttdlaitteen ohjaukseen. Pumpusta

37 tuleva painejohto 36 ja sdilitdn 39 menevd paluujohto 38 on
liitetty suunnanvaihtoventtiiliin 40. Tdstd tuleva ensimmdinen sydttd-
johto 41 jakaantuu kahdeen yhdensuuntaiseen haaraan 4la ja 41lb, jot-
ka on liitetty vasemman ja vastaavasti oikean asennussylinterin 22a,
22b,mdnndnvarsitiloihin 42a ja vastaavassa jidrjestyksessd 42b. Sisem-
mdt sylinteritilat 43a ja 43b on vastaavassa jadrjestyksessd haara-
johtojen 44a ja 44b vdlitykselld yhdistetty toiseen sybttdjohtoon

44, joka johtaa venttiiliin 40. Ensimmiisen sydtt&johdon 41 haara-
johdot 4la ja 41b on varustettu kumpikin omalla hydraulisesti jousi-
ohjatulla painesddtSventtiililld 45a ja vastaavasti 45b. sadtdvent-
tiilit 45a, 45b on valujohtojen 46a ja 46b vdlitykselld yhdistetty
toiseen sydttdjchtoon 44, Venttiilien 45a, 45b ohjaus tapahtuu
hydraulisen paineen avulla, jota sy&tetddn katkoviivoin esitettyjen
ohjausjohtojen 47a, 47b kautta. Ohjauspaine sdddetdfn ldhemmin esit-

tdmdttd jdtetylld tavalla.

Ensimmdisen sy&ttdjohdon haaraﬁw4laija 41b on kumpikin oman johtonsa
48a ja 48b kautta yhdistetty kolmitie— tai vaihtoventtiiliin 49.
Tdstd lidhtee kolmas sydttdjohto 50, joka haarautuu kahteen yhden-
suuntaiseen haaraan 51 ja 52, Haarajohto 51 johtaa sydttdvalssitelin
kddntdmiseen tarkoitetun hydraulisylinterin 25 mdnndnvarsitilaan 53b.
Haarajohdosta 51 ldhtee johto 5la vasemman sydttdvalssitelin ka&dntd-
miseen tarkoitetun hydraulisylinterin 25 mdnndnvarsitilaan 53a.
Vastaavalla tavalla on haarajohto 52 yhdistetty oikean télink&&ntd-
sylinterin 25 sisempdin sylinteritilaan 54b, jolloin johto 52a yhdis-
td4d haarajohdon 52 vasemman telinkddntOsylinterin 25 sisempddn sy-
linteritilaan 54a. Kumpaankin haarajohtoon 51 ja 52 on j&rjestetty

paineensddtdventtiili 55 ja vastaavassa jdrjestyksessd 56. Samoinkuin



venttiilit 45 ovat ndmdkin venttiilit hydraulisesti jousiohjattuija
katkoviivoin esitetyissd ohjausjohdoissa 57 ja 58. Venttiileistd

55, 56 ldhtevdt yhdysjohdot 59 ja 60 paluujohtoon 61, joka on yhdis-
tetty s4iliddén liitettyyn paluujohtoon 38. Edelleen haarajohdot 51
ja 52 on johtojen 62 ja 63 kautta yhdistetty magneettiventtiiliin
64, joka kuviossa 4 esitetyssd virrattomassa asennossa yhdistdd
johdot 62 ja 63 paluujohtoon 61. Venttiilin toisessa, virransydtto-
asennossa ovat johdot 62 ja 63 toisistaan erillddn ja tukitut. Mag-
neettiventtiiliin 64 sy&tetddn virtaa katkoviivoin esitetylld sdhk&-
johdolla 65, johon virtaa toimitetaan ldhemmin esittimidttd jidtetyllid

tavalla.
Laite toimii seuraavalla tavalla.

LihtSasennossa sydttdlaite asettuu kuviossa 2 esitettyyn asentoon
telit 18 erilleen kd&dntyneind. Hydraulijdrjestelmd asettuu kuvioésa
4 esitettyyn asentoon, jossa suunnanvaihtoventtiili 40 on n eitraali-
asennossa, jolloin sydttéjohdot 41 ja 44 ovat suljetut, Magneetti—
venttiili 64 on virraton ja kytkee molempien sylintereiden 25 etu-
ja takasylinteritilat 53a ja 54a sekd vastaavasti 53b ja 54b yhteen

siten, ettd sylinterit asettuvat vapaa—asentoon.

Sitten kun kuviossa 2 esittdmdttd jdtetty puunrunko on sijoitettu
tarttumislaitteen tai vastaavan avulla telien 18 vidliin, k&d&ntyvdt
ndmid toisjiaan kohti niin kauan, ettd sydttdvalgsit 14, 15 asettuvat
puunrunkoa vasten. Tdtd tarkoitusta varten k#idntyy venttiili 40

I:113 merkittyyn asentoonsa, jossa pumppu 37 sydttdd painevdliainetta
ensimmidiseen sydttdjohtoon 41 samalla kun toinen sydttSjohto 44
liittyy sdilidn 39 paluujohtoon 38. Ensimmdinen sy&ttdjohto sydttdd
painevidliainetta varsien 20 ki&dntimiseen tarkoitettujen sylintereiden
22a, 22b ulompiin sylinteritiloihin 42a, 42b, jolloin telit 20 vetdy-
tyvdt toisiaan kohti. Koska kdintdsylinterit 25 on kytketty vapaa-
asentoon, kddntyvdt telit 18 akseleidensa 19 ympé&dri, jos jompi kumpi
valsseista 14 ja 15 kohtaa puunrungon ennen telin toista valssia,
jolloin kummankin telin molemmat valssit 14, 15 asettuvat puunrun~
koa vasten ennenkuin kd&ntdsylinterit 22a, 22b saavat kehitetyksi
maininnanarvoista puristusvoimaa., Puristusvoiman suuruutta ohjataan
johdoissa 47a ja 47b clevien hydraulisten signaalien avulla. Ndmd



signaalit voi kuljettaja saada aikaan kdsin siten, ettd hdn lisida
painetta esimerkiksi vaiheittain, jos hdn havaitsee syottovalssien
luistavan puunrungolla, jolloin painetta nostetaan sydttdjohtohaa-
roissa 4la, 4lb vastaavassa mddrin siten, ettd saadaan aikaan voi=-
makkaampi puristus—puunrunkoa vasten. Sydtettdessd kapenevaa puun-
runkoa eteenpdin pienenee telien vdlinen vdlimatka pit&dmdlld ylla
pddasiallisesti samaa puristusvoimaa siten, ettd venttiilit 45a, 45b
pitdvdt ylld saman puristuspaineen.

. e, .
Jos‘gpunrunkoa hﬁiﬂﬁiiﬂp§§x33§§°eteenpainsyﬁtan aikana, sydtetddn
virta; magneettzgenttiiliin 64 johdon 65 kautta siten, ettd kdantd-
sylinterit 25 kytkeytyvdt pois aikaisemmasta vapaa-asennostaan.
Jdrjestdmdllid painetta ohjausjohtoon 57 vai ohjaaja ohjata johtoon

51 suuremman paineen, johon johtoon sy&tetddn painevdliainetta
ensimmidisestd sydttdjohdosta 41 kolmitieventtiilin 49 ja kolmannen
sybttdjohdon 50 kautta. Riippuen paineesta ohjausjohdossa 57 suuren-
taa sddtbdventtiili 55 painetta johdossa 51, jolloin painevdliaine
saadaan sydtetyksi k&ddntdsylintereiden 25 ulompiin sylinteritiloihin
53a, 53b. Sylintereiden 25 midnndnvarret tyOntyvdt sisddn ja kddntdvit
telejd 18 akseleiden 19 ympéri siten, ettd aggressiiviset piikkivals-
sit 15 kohoavat irti puunrungosta. Témén jdlkeen lasketaan painetta
johdossa 57 giten, ettd telit 18 pysyvdt kééntﬁasennoisé&éﬁ;-ﬁﬁﬁﬁ;m“
rungon sy&ttd tapahtuu nyt ainoastaan ei-aggressiivisilla sydttdvals-
seilla 14. Tdmi asento esitetdidn kuviossa 6. Mikdli sen sijaan halu-
taan siistii kumilla pidllystettyjd sydttdvalsseja 14, sydtet#idn
ohjausjohtoon 58 painetta siten, ettd venttiili 56 sydttdd paine-
vidliainetta johdon 52 kautta kHint8sylintereiden 25 sisempiin sylin-
teritiloihin 54a, 54b. Midnndnvarret tydntyvdt ulos sylinteritiloista
siten, ettd valssit 14 kohoavat irti puunrungosta ja sydttd tapahtuu

ainoastaan piikkivalsseilla 15.

Siind tapauksessa, ettd luistoa esiintyy sydtettdessd ainoastaan
ei-aggressiivisilla valsseilla 14, voi ohjaaja vastavaikuttaa

tdhdn kasvaneen puristusvoiman avulla lisddmdlld puristuspainetta
sylintereihin 22a, 22b. Mik#li luistoa esiintyy suurimmasta puris-
tuspaineesta huolimatta, kdy vialttdmdttdmiksi kdyttdd hyvdksi piikki-
valsseja sy&tbn jatkamiseksi. Tétébtarkoitusta varten alennetaan
ohjauspainetta johdossa 57, jolloin paine johdossa 51 ja kddntdsylin-
tereiden 25 uloimmissa sylinteritiloissa 53a, 53b laskee. Telit 18



kddntyvdt nyt takaisin aina siihen saakka, kunnes pikkivalssit 15
tarttuvat uudelleen puunrunkoon. Pikkkivalssien 15 puristusvoiman
puunrunkoon ei kuitenkaan tavvitse olla suurempi kuin se, mitd
tarvitaan juuri luiston estdmiseen, Juuri tarvittavan suuruista
puristusvoimaa suurempi voima aiheuttaa puunrunkoon tarpeettoman
suuria vahinkoja. Puristusvoimaa annostellaan johdon 57 ohjauspaineen
avulla, Annostus voidaan mahdollisesti suorittaa automaattisesti

si114 tavoin kuin esitettiin kuvion 1 yhteydessd.

Kun puunrunko on sydtetty laitteen lEdpi, palaavat telit 18 ja hyd-
raulilaite kuviossa 2 ja vastaavassa jédrjestyksessd kuviossa 4 esi-
tettyyn asentoon. Tdtd arkoitusta varten suuntaventtiili 40 siirtyy
ensin IT-asentoonsa, jossa pumppu 37 sybttdd painevdliainetta toiseen
sybttéjohtoon 44 ja kdantdsylintereiden 22a, 22b sisempiin sylinteri-
tiloihin 43a, 43b. Paluuvirta ulommista sylinteritiloista 42a, 42b
tapahtuu venttiilien 45a ja 45b kautta ensimmidiseen sy&tt&johtoon

41 ja edelleen paluujohtoon 38 ja s&iliddn 39, T&Hlldin telit kddnty-
vdt toisistaan erilleen. Kun ne ovat saavuttaneet ddriasentonsa tai
saapuneet riittdvisti erilleen toisistaan seuraavan puunrungon sisddn-

tulon mahdollistamiseksi, asettuu venttiili 40 neutraaliasentoon.

Virransydttd magneettiventtiiliin 64 voidaan katkaista, jolloin kééh—
tésylinterit 25 asettuvat vapaa-asentoon. Mik&li kuitenkin jo etu-
kdteen tiedettiin, ettd puunrungon ensimmdinen osa, tyvipdd, tullaan
kdsittelemddn sddsteliddsti sen kdyttidmiseksi sahatavaraksi, voidaan
painetta syottdi jo alusta ldhtien ohjausjohtoon 57, jolloin telit
kddntyvdt tartuntaan siten, ettd ainocastaan ei-aggressiiviset valssit
14 tarttuvat puunrunkoon. Mhhdollisesti wveoi td@md ohjaus tapahtua’
automaattisesti sellaisessa metsdkoneessa, joka on vanustettu esi-
merkiksi nappiohjatulla automaattisella tai puoliautomaattisella
pblkytysjdrjestelmdlld, jolloin sahatavaran pituuden valinta antaa

automaattisesti signaalin johtoon 57 piikkivalssien 15 poiskddntd-

miseksi.

¥11ld clevassa selityksessd on oletettu, ettd molempiin kddntdsylin-—
tereilin 22a, 22b sybtetddn sama paine ja ettd sama ohjauspaine
sybtetddn ohjausjohtoihin 47a ja 47b. Koska molemmat telit 18 on
kytketty yhteen nivelen 35 avulla, voidaan vaihtoehtoisesti sy6ttdad
perusohjauspaine esimerkiksi johtoon 47a, jolloin sylinteri 22a koh-
distaa telien 18 peruspuristusvoiman puunrunkoa vasten. Toiseen ohf



jausjohtoon 47b voli ohjaaja sydttdd valitun, mielivaltaisen ohjaus-
paineen telien puristusvoiman lisd&miseksi mielivaltaisesti. Johdon
47b ohjauspainetta voidaan my&s sditdd automaattisesti riippuen

sylttdvalssien vetdmisvoimasta, havaittuna esimerkiksi valssimootto-

reiden 32 sydttdpaineessa, jolloin puristusvoima kasvaa vetdmisvoiman
kasvaessa. Tdl113d tavoin vastavaikutetaan luiston syntymiseen. Ohjaus-
paine ja siten puristusvoima voidaan myOs saattaa riippuvaksi luiston

havaitsemista, mikdli kone on varustettu elimilld t&dtd tarkoitusta

varten.

[
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Patenttivaatimukset

1. Laite puunrunkojen (2) sybttdmiseksi niiden pituussuunnassa
sydttdrataa pitkin, joka on varustettu esimerkiksi karsimistydka-
lulla (3), johon laitteeseen kuuluu moottorikdyttdiset sydttdvalssit
(4, 5; 14, 15), joista yksi tai useampia pddsee liikkumaan sydtto-—
radan keskiviivaa kohti tai siitd poispidin valssien saattamiseksi
tarttumaan puunrunkocon, t unne t t u siitd, ettd laitteeseen
kuuluu toisaalta yksi tail useampia valsséja (4; 14), joissa on
ei-aggressiivinen pinta tai yksi tai useampia valsseja (5; 15),
joissa on aggressiivinen pinta, ja toisaalta elimet (7, 6; 25)
erilaisen liikkeen antamiseksi aggressiivisille valsseille (5; 15)
ja ei-aggressiivisille valsseille (4; 14) sydttdradan keskiviivaa

kohti ja siitd poispdin.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnet tu siitd,
ettd mainitut elimet (7, 63 25) on sovitettu liikuttamaan aggres-
siivisia valsseja (5; 15) keskilinjaa kohti ja siitd poispédin

ei-aggressiivisista valsseista (4; 14) riippumatta.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, t unne¢ttu
siitd, ettd laitteeseen kuuluu kaksi vastakkaista valssiparia,
joissa kummassakin on aggressiivinen valssi (5; 15) ja ei-aggres-

siivinen valssi (4; 14).

4, RPatenttdvaatimuksen 3 mukainen laite, t unn et tu giitd,
ettd kukin valgsipari (14, 15) on asennettu kddntbteliin (18),
joka on kdintyvdlld tavalla (19) sovitettu k#ddntdvarteen (20).

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, t unnet tu siitid,
ettd 'kddntdtelit (18) pddsevdt varsissa (20) kdintymddn kukin oman
painevdliainesylinterinsd (25) avulla aggressiivisten ja vastaavasti
el-aggressiivisten valssien (15) ja vastaavasti (14} puunrunkoon

(2) kohdistuvan puristuspaineen ohjatuksi jakamiseksi, ja ettd
painevdliainesylinterit (25) voidaan vapaakytked vapaa—-asentoon,
jossa kunkin valssiparin molemmat valssit (14, 15) puristuvat

puunrunkoa vasten pddasiallisesti yhtd suurella voimalla.

6. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 5 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd ainakin aggressiivisten valssien (5; 15) puristusvoimaa
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puunrunkoa (2) vasten ohjataan siten, ettd puristusvoima riippuu
sybtt&valssien (4, 5; 14, 15) puunrunkoon (2) kohdistamasta vet#mis-

voimasta.

7. Patenttivaatimuksen 4 ja 6 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd molempien kdidntdtelien (18) varret (20) on kytketty
toisiinsa niveljdrjestelmdn (33, 34, 35) avulla siten, ettid toisen
varren kddntyminen aikaansaa mybs toisen varren symmetrisen kddnty-
misen; ettd molemmat varret (20) on varustettu kyseisen wvarren
kddntdmiseen tarkoitetulla painevdliainesylinterilli (22a, 22b);
ettd ensimmdiseen (22a) ndistd sylintereistd voidaan syottdd perus-
paine kdidntdtelien. (18) kddntdmiseksi toisidan kohti, kunnes ne
asettuvat puunrunkoa (2) vasten ennalta mdidrdtylld perusvoimalla;
ja ettd toiseen painevdliainesylinteriin (22c) voidaan sydttédd
vetdmisvoimasta riippuva paine siten, ettd valssien puristusvoima

puunrunkoon kasvaa vetdmisvoiman kasvaessa.

8. Jonkin patenttivaatimuksen 1 - 7 mukainen laite sellaista metsi-
konetta varten, joka on varustettu pdlkytyselimilld puunrungon
jakamiseksi sahatavarap®lkkyihin ja vaskaavasti massapuupdlkkyihin,
t unne ttu siitd,- ettd pdlkytyselimet on- sovitettu pdlkkyjen.--
pituuksien valinnan ryhteydessd antamaan sydttdlaitteeseen signaali
aggressiivisten valssien (5; 15) pitdmiseksi irti tartunnasta
puunrunkoon (2) tai pitdmdidn ne puristuksessa puunrunkoa vasten
ainoastaan sellaisella puristusvoimalla, joka vdhintddn darvitaan-
ei-aggressiivisten valssien (4% 14) luistamisen vdlttdmiseksi.

9. Jonkin patenttivaatimuksen -1 - 8 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd siihen kuuluu elimet (8) ei~aggfessiivisten valssien

(4; 14) luistamisen havaitsemiseksi puunrungolla (2) ja ettd ndmid
elimet on sovitettu luiston esiintyessd saattamaan aggressiiviset

valssit (5; 15) tarttumaan puunrunkoon.



Patentkravy L

) 1. Anordning fbr matning av tradstammar (2) i deasas 15ngd~-.f
' riktning 1%ngs en bearbetningsbana frsedd med axempelvis kvistnings--~-~
. verktyg (3), onfettande motordrivna matarvalsar (4, S; 1b, 15) av =
- vilka en eller flera Zr rdrliga mot och frin bearbetningsbanans mittf.
~1inje f8r att bringa valsarna till ingrepp med trﬂdstammen, k8&n-
netecknad avatt anordningen omfattar dels en eller flera
'valsar (h 18) med ickeaggressiv yta och en eller flera valsar
(53 15) red aggressiv yta, dels medel (T, 6; 25) for att bivringa. de -
aggressiva valsarna (53 15) och de iakeaggressiva valsarna (43 1#) '
olika rSrelse mot och frin bearbetningsbanans umittiinje. R _
2. Anordning enligt krav l, k2 nneteckn ad av sagda
medel (7, 6; 25) Br inrittade att bibringa de aggressiva valsarna
'(5, 15) rérelse mot och frin mittlinjen oberoende av de ickeaggreasiva
valsarna (&3 1k). : S SRR P ORI
3. Anordning enlgt krav 1 oller2, kinneteaeckna a
av att anordningen uppvisar tvd motatﬁenda_valspar vardera omfattande :
en aggressiv vals (53 15) och en ickeagpressiv vals (4; 13). '
4, Anordning enligt krav 3, X Ennetecknad av att
varje valspar (1%, 15) 4r monterat pd en bogegle (18), vilken 8xr vrid-.
~bart (19) anbragt p8 en svingbar arm (20).” o : L
o 5. Anordning enligt krav 4, k Enn e t ec k na d av att ;;__“
_'boggierna (18) fr vridbara pd armarna (20) nedelat var sin tryck- e
mediceylinder (25) f6r styrd f8rdelning av de aggressiva resp. de _
{ockeaggressiva valsarnas (15 resp. 14) anligguingskraft mod tradsbam-'
men (2), och att tryckmediecylindrarna (25) Hr frikOpplingsbara till
‘flytlfige, i vilket bAda valsarna (14, 15) 1 varje valapar anligger '.
. mot tridstamuen med huvudsakligen lika stor kraft. I
6. Anordning enligt nigot av kraven 1~5, k ¥ nn e t e c k—”
nad avatt Atminstone de aggressiva valsarnas (5; 15) anliggnings-_
kraft mot tridstammen (2) Hr styrd i beroende av den av matarvalsarna
(&4, 33 1k, 15) pd trHdstammen (2) ut8vade dragkraften. '
| . Te Anordning enligt krav § och 6, k8nneteckn a a
av att de bdda boggiernas (18) armar (20) Er medelst ett lanksystem
(33, 34, 35) kxopplade med varandra si, att svingning av en arm.medrar
symmetrisk svingning Even av den andra armen; att vardera armen (20)
Br tillordnad en fdr sv&ngning av denaamma avsedd tryckmediecylinder__
(22&, 22b), att en r&rsta (22a) av dessa cylindrar &r tillrbrbarlétt'g




grundtryck I8r att svlénga boggierna (18) mot varandra till anliggning
" mot tridstammen (2) med en f3rutbestimd grundkraft; och att den andra
.tryckxediecyilndern (22b) Er tillf¥rbar ett dragkraftberoende tryck
" 88 att valsarnas anliqgningskrafb mot trHdstammen dkar med Ykande
dregkraft. _ _
] 8. AnOrdning,enligt'nagot av kraven 1~-7, fﬁr_en skogsmaskin
med apteringsmedel f8r val av tridastammens uppdelning i timmerlEngder
resp. massavedliingder, k #nnetecknad avatt epterings-
medlen ¥r inrittade att vid val av timmerléngder avge en signal 111
mataranordningan f¥r att hidlla de apggressiva valsarna (5; 15) ur
ingrepp med tridstammen (2) eller hilla dem anliggande mot tridstamnen
med endast ett minsta fér undvikande av slirning hos de ickeaggressiva-
valsarna (4; 14) erforderligt anliggningstryck. |
9. Anordninv enligt nigot av kraven 1-8, k En netec¢ k-
nad av att den uppvisar organ (8) f8r avkﬁnning av slirning av de
jekeaggressiva valsarna (4; 14) pd tridastammen (2), och att dessa
organ 8r Inrittade att vid slirning bringa de aggressiva valsarna
(53 15) i1l ingrepp med tridstammen. \ '
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