POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDowA

OPIS PATENTOWY

90 365

Patent dodatkowy
do patentu nr

Pierwszenstwo:

URZAD
PATEATOWY
PRL

Zgloszono: 12.06.74 (P. 171878)

Zgloszenie ogloszono: 03.01.76

Opis patentowy opublikowano: 31.10.1977

MKP B66d 5/26
B66d 1/48

Int. C1.2 B66D 5/26
B66D 1/48

Tworcy wynalazku: Stanistaw Witkiewicz, Tadeusz Bauer, Michal An-

dersohn

Uprawniony z patentu: Centrum Techniki Okretowej, Gdansk (Polska)

Uklad automatyeznego sterowania silownikiem hamulca
i rozdzielaczem spinajagcym wciaggarki z napedem hydraulicznym

1

Przedmiotem wynalazku jest uklad automatycz-
nego sterowania silownikiem hamulca i rozdzie-
laczem spinajgcym weciggarki z napedem hydrau-
licznym stosowany w mechanizmach typu weig-
garkowego napedzanych huydraulicznie, wymaga-
jaeych precyzyjmej synchronizacji dzialania nape-
du i hamulca i przeznaczony do stosowania na
statkach morskich i w urzgdzeniach lagdowych.

W obecrie stosowanych weciggarkach z napedem
hydraulicznym, pracujacych w obiegu zamknie-
tym, z pompa o0 zmiennej wydajnosci, hamulec
sterowany jest automatycznie za pomocg urzadze-
nia skladajacego sie z dwoéch elektrycznych lgcz-
nikéw wysterowywanych dwoma dfwigniami po-
Ix¢zonymi z zespolem wychylnym pompy, kt6-
rego wychylenie jest proporcjonalne do wydajno-
&¢i pempy. Obr6t o maly kat zespolu wychylnego
pompy W jedna strong, powoduje przez uklad
dZwigniowy naci$nigecie jednego lacznika migowe-
80, wychylenie zespolu wychylnego pompy w
druga strone, powoduje naci$niecie drugiego lgcz-
nika migowego.

Naci$niecie ge¢znika migowego wywoluje prze-
piyw pradu i przesterowanie elektrohydrauliczne-
go rozdzielacza, sterujacego doplywem oleju do
silownika hamulca wciggarki jak réwniez elektro-
magretycznego rozdzielacza spinajgcego obwoé6d
glowtly napedu. Dokladna regulacja kgta wychy-
leniia zespolu wychylnego pompy, przy ktérym
wystepuje wysterowanie hamulca, jest dokonywa-

90 365

10

15

20

25

30

2

na w drodze odsuwania lub dosuwania igcznika do
dzwigni.

Inne rozwigzania posiadajg jeden lgcznik mi-
gowy wysterowywany stalg krzywka, sprzezong
sztywno z zespolem wychylnym pompy bez moi-
liwoSei regulacji kata przelgczania 1gcznika, od-
dzielnie przy wychylaniu zespolu wychylnego
pompy w jedng lub w drugg strone. Urzgdzenia
z jednym lacznikiem migowym, nie posiadajgc
mozliwo§ci oddzielnego ustawiania punktu zadzia-
lania w kazdym z dwu kierunkéw tloczenia pom-
Py, nie zapewniaja plynnej, bez uderzefr i prze-
padania ladunku, pracy wciggarki. Uniemoiliwia-
ja réwniez precyzyjne ustawianie minimalnej
predkoSci opuszczania ladunku. Urzadzenia z dwo-
ma 1gcznikami wymagaja zdwojenia ilofci lgcz-
nikbw, a w przypadku zastosowania tfego typu
sterowania z wykorzystaniem . rozdzielaczy hydra-
ulicznych zamiast 1gcznik6w, wymagaja polgcze-
nia wyj§é poprzez przelgcznik obiegu, ktéry jako
element bierny moze byé przyczyna niezapadnig-
cia hamulcéw, co jest miebezpieczne dla obstugi
i napedu.

W rozwigzaniu wedlug wynalazku zastosowaiio
hydrauliczny uklad sterowania hamulca wciggar-
ki oraz rozdzielacza spinajgcego, priez wprowa-
dzenie krzywki o0 regulowanym obustronnie pro-.
filu, stuzgcej do wysterowania dwupotozeniowego,
korzystnie tréjdrogowego, rozdzielacza hydraulicz-
nego sterowanego rolks, ki6ry to rozdzielacz w
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potozeniu zerowym pompy gléwnej, laczy silownik
i sterowanie rozdzielacza spinajgcego obwé6d
gléwny przekladni hydrostatycznej ze splywem,
a po wysterowaniu igczy silownik hamulca i ste-
rowanie rozdzielacza spinajacego z zasilaniem,
przy czym silownik i sterowanie rozdzielacza spi-
najacego sa polaczone przewodem z rozdzielaczem
tr6jdrogowym w znany sposéb.

- Sterowanie rozdzielacza tréjdrogowego jest re-
alizowane przez zamocowanie prowadnicy krzyw-
ki na czopie elementu wychylnego pompy gléw-
nej o zmiennej wydajno$§ci. W prowadnicy "krzyw-
ki mocowane s3 dwa odpowiednio uksztaltowane
grzebieniowe segmenty krzywki zachodzgce na sie-
bie i mogace przemieszcza¢ sie wazgledem siebie
i wzgledem prowadnicy na skutek dokrecania lub
odkrecania S§rub regulacyjnych, tylko w kierunku
obwodowym, przy czym segmenty sg rozpierane
sprezyna i blokowane po regulacji. Umozliwia to

plynng regulacje profilu krzywki w koniecznym:

zakresie, a tym samym pozwala mna regulacje
punktu przesterowania rozdzielacza hydrauliczne-
go i w konsekwencji pracy hamulca vsiciqgarki.
Rozdzielacz hydrauliczny tréjdrogowy sterowany
mechanicznie jest zamocowany na state do korpu-
su pompy lub fundamentu. Wychylenie od poto-
Zenia zerowego elementu wychylnego pompy gléw-
nej a tym samym prowadnicy z krzywka powo-
duje przesterowanie tego rozdzielacza i odpowia-
dajace temu zwolnienie hamulca oraz wysterowa-
nie rozdzielacza spinajacego obw6d gléwny. Po-
wrét prowadnicy z krzywkg do poltozenia zero-
wego powoduje przesterowanie rozdzielacza pod
wplywem wlasnej sprezyny i zapadniecie hamul-
ca wciggarki oraz spiécie obwodu gléwnego pom-
‘py.

Uklad bedacy przedmiotem wynalazku umozli-
wia precyzyjne ustawianie momentu zwolnienia
-hamuleca przy -opuszczaniu i podnoszeniu ladunku,
‘¢0- zapewnia plynng, bez uderzen i przepadania
‘ladunku - prace wciggarki. Rozwigzanie to sklada
sie z matej iloSci elementébw, charakteryzuje sie
prostota budowy i obstugi co wplywa na popra-
we bezpieczestwa pracy.

‘Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat automatycznego ste-
rowania silownikiem hamulca i rozdzielaczem spi-
najgcym, fig. 2 zespét sterujacy w przekroju
wzdhuznym, fig. 3 przekr6j poziomy A-A zespolu
sterujacego.

Gléwna pompa 1 o zmiennej wydajnoéci wsp6i-
pracuje z silnikiem hydraulicznym 2 w znanym
obwbdzie zamknietym. Spinajgcy rozdzielacz 3,
'k-o'ﬁ_ystnie dwudrogowy, dwupotozeniowy, stero-
wany hydraulieznie, oraz silownik 4 hamulca, sg
zasilane odpowiednio przewodami 5 i 6 polgczo-
nymi z wyjSciowym przewodem 7 rozdzielacza 8
dwupolozeniowego, tréjdrogowego, sterowanego
mechanicznie ze sprezynowym powrotem, w polo-
zenie- wyjéciowe, laczacego w znany sposéb prze-
wéd 7 ze sptywowym przewodem 9, a po wyste-
rowaniu igczacym przewbdd 7 z zasilajacym prze-
wodem 10. Rozdzielacz 8 jest sterowany sterujg-
cym zespolem 11 sprzezonym z pompa 1.
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Sterujacy zesp6l 11 przedstawiony na fig. 2 i 3
sklada sie z prowadnicy 12 krzywki, ktéra za po-
mocg wpusu 13 i ustalajacego wkreta 14 jest mo-
cowana do czopa wychylnego elementu- 15 pompy
1 zmiennej wydajnoéci.

W prowadnicy 12 jest wykonane obwodowe wy-
ciecie 16 o ksztalcie litery ,T”. W wyciecie 16
wprowadzone sg dwa segmenty 17 i 18 krzywki
zachodzgce czg§ciowo na siebie i rozpierane spre-
zyna 19, moggce sie przesuwaé obwodowo, w sto-
sunku do osi czopa 15, przez dokrecanie lub od-
krecanie regulacyjnych §rub 27. Wspéipracujg omne
z rolka 20 popychacza hydraulicznego rozdzielacza
8 sztywno zamocowanego Srubami 21 do poSred-
niej ptytki 22 i przez podkiadke dystansowg 23 i
wspornik 24 za pomoca $rub 25 i 26 do pompy 1.

Podkladka dystansowa 23 stuzy do ustalenia po-
lozenia hydraulicznego rozdzielacza 8 w stosunku
do prowadnicy 2z segmentami 17 i 18 krzywki.
Segmenty 17 i 18 krzywki sg blokowane $§rubami
28 przy czym of§ Sruby blokujacej jest pochylona
w stosunku do ptaszczyzny A-A pod katem mniej-
szym od prostego.

Wychylenie z polozenia zerowego wychylnego
elementu 15 pompy 1 o zmiennej wydajnosci, a
z nig prowadnicy 12 krzywki z segmentami 17 i 18
krzywki powoduje naci$niecie rolki 20 popychacza
i przesterowanie hydraulicznego rozdzielacza 8.

Sprowadzenie elementu wychylnego do poloze-
nia zerowego wywoluje wejScie rolki popychacza,
pod wplywem spreiyny rozdzielacza, w wycigcie
miedzy segmentami krzywki i odciecie doptywu
oleju do silownika i rozdzielacza spinajacego przez
rozdzielacz tr6jdrogowy oraz potgczenie ich ze
sptywem.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad automatycznego sterowania silowni-
kiem hamulca i rozdzielaczem spinajgcym wcig-
garki z napedem hydraulicznym, skladajgcy. sie. z
pompy giéwnej pracujgcej z silnikiem hydraulicz-
nym w obiegu zamknietym oraz silownika hamul-
ca sterowanego rozdzielaczem i zasilanego: .z pom-
Py pomocniczej, znamienny tym, Zze ma zespét (11)
sterujacy dwupotozeniowym korzystnie - tréjdrogo-
wym rozdzielaczem (8), ktéry w polozeniu zero-
wym wychylnego elementu (15) gl6wnej pompy
(1), taczy sitownik (4) hamulca i sterowanie roz-
dzielacza (3) spinajacego obw6d gléwmny przeklad-
ni hydrostatycznej ze splywowym przewodem (9),
a po wysterowaniu lgczacego sitowmik (4) hamulca
i sterowanie spinajacego rozdzielacza (3) z zasi-
lajacym przewodem (10). .

2. Uklad wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
sterujgcy zesp6t (11) ma prowadnice (12) krzywki
z przesuwnymi obwodowo wzgledem czopa wy-
chylnego elementu (15) segmentami (17) i (18)
krzywek zachodzacymi na siebie i przesuwnymi
wzgledem siebie oraz wzgledem prowadnicy (12)
ktére to segmenty sg ustawione za pomocy, regu-
lacyjnych- §rub (27) i rozparte sprezyna - (19) .a
wspéipracuja z hydraulicznym rozdzielaczem - (8)
z napedem mechanicznym, przy czym prowadnica
krzywki jest zwiazana sztywno z wychylnym ele-
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mentem (15) pompy (1) o zmiennej wydajnosci a 3. Uklad wedlug zastrz. 2, znamienny tym, ze
rozdzielacz (8) mocowany jest nieruchemo wzglg- - - - segmenty (17) i (18) krzywki sa blokowane tak

dem pompy (1). aby nie zmienily potozenia po ich wyregulowaniu.
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