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(54) Anzeigesystem flir fotografische Kameras

(57) Die Erfindung betrifft ein Anzeigesystem fiir fotografische
Kameras mit einer Schirfentiefe-Information im Sucher, Ziel und
Aufgabe ist die Schaffung eines Anzeigesystems fiir Kameras mit
Belichtungsautomatik, welches ohne mechanische Ubertragungsgetriebe
und Einspiegelungselemente eine eindeutige und gut erkennbare
Sucherinformation iiber die jeweils aktuelle Schdrfentiefe
gewdhrleistet, Gemd3 der Erfindung findet eine elektronische
Rechenschaltung 4 Anwendung, die vorzugsweise von einem auf zwei
Rechenprogramme fiir die vordere und hintere Schirfentiefeqrenze
umschaltbaren Rechner gebildet wird, deren Eingdnge mit Signalgebern
fiir die eingestellte Entfernung, die vorgewihlte bzw, zu erwartende
BlendengrbB8e sowie die Brennweite des Objektives in Verbindung
stehen und daB am Ausgang der Rechenschaltung anliegende, die
Grenzen der jeweiligen Schirfentiefe charakterisierende Signalwerte
einem fir die Anzeige des Schirfentiefebereiches sowie der
Aufnahmeentfernung einerseits und der Belichtunaswerte andererseits
gemeinsamen, seguentiell ansteuerbaren Display zuflhrbar sind,
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 VEB PEMTACON DRESDEN gz‘zsden, am 27, Nov. 1979

Kamora-und Kinoweoerkoe

“Mitel der Erfindung

Anzeigesystem fiir fotografische Kameras

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft ein Anzeigesystem filr fotografi-
sche Kameras, welches im Sucher iliber die jeweilige Schére
fentiefe informiert. "

Charakteristik der bekannten technischen Losungen

Es ist bekannt, den Sucher einer Kamera mit einer Ent=-
fermings- und Schirfentiefenanzeige zu versehen, Zu die-
gsem Zweck bringt ein optisches oder mechanisches System

~die eingestellte Entfernung zur Anzeige und ein mittels

einer Gewindespindel entlang der Entfernungsskala beweg-
bares Zeigerpaar kennzeichnet den Schidrfentiefenbereich
(DL-PS 28 068). Ebenso wurde bekannt, die Schirfentiefe
mittels zweier Zeiger kenntlich zu machen, die von einem
die Objektivblende einstellenden DrehspulmeBinstrument
bewegt werden (DE-AS 1 268 956). Des weiteren ist bekannt,
Entfernungsbereiche fiir Nahaufnahmen, Aufnahmen in mitt-
lerer Entfernung und Landschaftsaufnahmen mittels von

dem Aufnahmeobjektiv gesteuerter Leuchtelemente im Sucher
anzuzeigen (DE=0S 1 447 564). Das erstgenannte Anzeige-
system bedingt ein raumaufwendiges mechanisches Ubertra-
gungssystem zwischen Objekiiv und Kamera, Die meBwerkge=
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steuerte Schirfentiefeanzeigevorrichtung ist nicht beil
Kameras mit Wechselobjektiven anwendbar. Das besagte

Anzeigen dreier Entfernungsbereiche kennzeichnet den

jeweiligen Schidrfentiefebereich nur unzureichend.

Ziel der Erfindung

Mit der Erfinduhg g0l1l der mechanische Aufwand vermine
dert und der zu erwartende Schirfentiefebereich aus-
reichend gekennzeichnet werden.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Aufgabe der Erfindung ist, ein Anzeigesystem zu schaf-
fen, welches in Kameras mit Belichtungsautomatik und
Wechselobjektiven trotz Verzichtes auf mechanische
Ubertragungsgetriebe und Einspiegelungselemente zwi-
schen Objektiv und Kamera eine eindeutige und gut er-
kennbare Sucher~Information iiber die jeweils aktuelle
Schédrfentiefe gewdhrleistet und auf Grund seines ge-
ringen Raumbedarfs insbesondere filir Kompakt~Kameras
geeignet ist,

BrfindungsgemiB wird diese Aufgabe dadurch gelost, daf
eine elekitronische Rechenschaltung, die vorzugsweise
von einem auf zwei Rechenprogramme fiir die vordere und
hintere Schirfentiefegrenze umschaltbaren Rechner ge-~
bildet wird, Anwendung findet, deren Einginge mit Sig=
nalgebern fiir die eingestellte Entfernung, die vorge-
wihlte bzw. zu erwartende Blendengrifle sowie die Brenn=
weite des Objektives in Verbindung‘stehenlund daB am
Ausgang der Rechenschaltung anliegende, die Grenzen der
jeweiligen Schirfentiefe charakterisierende Signalwerte
einem fiir die Anzeige des Schirfentiefebereiches sowie
der Aufnshmeentfernung einerseits und der Belichtungs=
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werte andererseits gemeinsamen, sequentiell ansteuerbaren
Display zufithrbar sind. ‘

Ausfﬁhrungsbeispiel

Die Erfindung wird anhand von Ausfilhrungsbeispielen
nachstehend erléutert., Es zeigen: '

Fig, 1  Blockschaltbild

Pige 2 Sucherrahmen mit numerischer Séhérfen~
tiefe~ bzw, Belichtungsanzeige

Fige 3 Sucherausschnitt mit einer den Skalen
.fﬁr Entfernung und Belichtungszeiten
zugeordneten LED-Zeile,

GemdB Fig. 1 steht eine Ablaufsteuerschaltung 1 mit einer
Schirfentiefe~Taste 2 sowie einem durch den Kameraausloser
betdtigbaren Schalter 3 in Verbindung. Ein Ausgang der
Ablaufsteuerschaltung 1 ist an eine elektronische Rechen=-
schaltung 4 gefiihrt, deren weitere Einginge zur Einspei~
sung von Signalwerten, welche die Objektbrennweite f, die |
eingestellte Entfernung a und die BlendengrtBe k kennzeich=-
nen, in nicht dargestellter Weise mit einer am Objektiv
vorgesehenen Kodierung sowie mit elekirischen Stellglie-
dern in Verbindung stehen, welche mit den Einstellringen
fiir Entfernung und Blende gekuppelt sind, Ein dem Durch=-
messer eines zuldssigen Unschérfekreises.entsprechendes
Signal u ist ‘ebenfalls an den Eingang der Rechenschaliung
4 gefiihrt, An den Ausgingen der letzteren liegen Halte-
schalfungen 5, 6 fiir die berechnete vordere und hintere
Schirfengrenze, denen ein mit der Ablaufsteuerschaltung
verbundener Dekcder 7 und diesem ein fiir die Anzeige von
Entfernungs- und Belichtungswerten gemeinsames Display 8
von beispielsweise in den Figuren 2 und 3
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dargestellter Art nachgeschaltet ist. Der Dekoder 7 steht
mit der Ablaufsteuerschaltung 1 in Verbindung. Mit 9 ist -
ein Vor-Riickwdrtszdhler zur Belichtungszeitbildung, mit

10 eine Treiberstufe, mit 11 ein Verschlufisteuermagnet,

mit .12 ein D/A Wandler, mit 13 eine Eingangsstufe und mit
14 ein Regelverstérker bezeichnet, Das Display 8 wird ge=
méB Fige 2 von einem numerischen Anzeigefeld 15 oder ge-

mifl Fig, 3 von einer LED-Zeile 16 gebildet. Beide Display
gind auf Sucherrahmen 17 bzw. 18 angeordnet, Der LED-Zei-
le'sind;Skalen 19, 20 fiir Entfernung und Belichtungszei~-

ten zugeordnet.

- Die Wirkungsweise ist folgende:

Mit der Rechenschaltung 4 sind zwei Rechenprogramme gemis

.den Beziehungen -

(1)

"
b
N
+ .
o
L J
e
[
~~
o
]
b
N

(2)
ah! fz"'kouo(a‘f) -

durchfithrbar, Mit a, ist die Entfernung gekemnzeichnet,
welche die vordere Grenze des Schirfentiefebereiches bil-
det, ay kennzeichnet die hintere Grenze des Schérfentie~
febereiches, Die fiir die beiden Rechenprogramme notwen-
digen Signalwerte £ (z, B. 50 mm), a und k werden iiber
mit den Einstellringen fiir Entfernung und Blende gekup-
pelte elektrische Einstellglieder sowie eine am Wechsel-
objektiv vorgesehene Kodierung analog oder digital be-
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reitgestellt, Das Signal u wird als feste GroSe in die

Rechenschaltung gegeben. Nach der Scharfeinstellung auf

ein bestimmtes Objekt, a beispielsweise 147 m, sowie der
Blendenvorwahl, k beispielsweise 5, 6, kann die Schirfene
tiefe-Taste 2 betdtigt werden. Uber die Ablaufsteunere
schaltung 1 wird die Rechenschaltung 4 zur Durchfithrung
des Rechenprogrammes fiir die vordere Grenze des Schirfen-
tiefebereiches in Betrieb genommen, Die berechnete Ente
fernung 8y wird in der Halteschaltung 5 gespeichert.

Uber die Riickkoppelung der Halteschaltung 5 auf die Ab-
laufsteuerschaltung 1 schaltet letztere die Rechenschale
tung nunmehr suf das zweite Rechenprogramm fiir die hine
tere Grenze des Schidrfentiefebereiches um, Die berechnee
te Entfernung ayp wird in der Halteschaltung 6 gespeichert.
Nach Anliegen beider Signale am Dekoder 7 werden sowohl
die eingestellte Entfernung 1,7 m als auch die berechneten
Schéirfentiefebereichsgrenzen von 1,5 m und 2,1 m mit dem
guf dem Sucherrahmen angeordneten Display 8 angezeigt,
Dies kann durch das numerische Anzeigefeld 15 gemidB Fig,

2 oder dadurch geschehen, daB gemdB8 Fige. 3 von der Skala
20 zugeordneten LED-Zeile 16 drei LED angesteuert werden,
von denen die mittlere die voreingestellte Enifernmung

1,7 m und die untere bzw. obere LED die berechneten Schirfe-
~ grenzen, 1,5 bzw, 2 m, anzeigen. Bei jeder Anderung der Ein=

gangsgrofe der Rechenschaltung 4 wird diese riickgesetzt, ei-
ne neue Berechnung durchgefiihrt und deren Ergebnisse erneut
zur Anzeige gebracht. Dieser Fall ist beispielsweise mbge
;iph,'wénn die voreingestellte Aufnahmeentfernung nach
Kenntnisnahme des Schérfentiefebereiches so verdndert wer-
den}soll, daf das abzubildende Objekt an die vordere oder
hintere Grenze verschoben und der Szenenvorder- oder Szenen-
hintergrund ebenfalls scharf abgebildet wird. Bei Anderung
der vorgewdhlten BlendengrtBSe bzw, bei Brennweiteninderung
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tritt der gleiche Effekt ein. Mit Entlastung der Schér-
fentiefe-Taste 2 wird der beschriebene Rechen- und An-
éeigeprozeﬁ beendet.,

Nunmehr kann der Kamera-Ausldser bis zu einem Druckpunkt
betdtigt und dadurch der Schalter 3 geschlossen werden.

~ Demzufolge wird ein Signalwert, in welchem die Objekt-
_leuchtdichte B, die Blendengrofe k sowie die Filmempfind~.
~lichkeit x verkniipft sind, liber die Ablaufsteuerschal=

tung 1 als Impulsfolge an den Vor-Riickwdrtszihler 9 ge=-
fﬁhft, Die Impulseinspeisung wird beendet, sobald in-
folge der Riickkoppelung iliber den D/A Wandler 12 der Re=-
gelverstédrker 3 abgeglichen ist, Der in den Z&hler 9
eingeschriebene Z&hlwert entspricht der zu erwartenden
Belichtungszeit, z. Be %1000 sec. Die Ablaufsteuerschal=
tung bewirkt, daB nunmehr anstelle der Schirfentiefe die
dem Dekoder 7 zugefilhrten Signalwerte fiir die Belichtungs=-
zeit, die BlendengroBe sowie die Kennzeichnung des Auto-
matik~-Betriebes, A, an dem Anzeigefeld 15 sichtbar wer-
den. Gemsf Fig, 3 wird die zu erwartende Belichtungszeit
durch Aufleuchten lediglich der mit Pfeil gekennzeichneten
LED aus der LED-Zeile 16 angezeigt. Das Digplay erfiillt
mit dieser sequentiellen Anzeige von Schédrfentiefe und Be-
lichtungswerten also eine Doppelfunktion. Bei weiterem
Durchdriicken des Auslésers wird dieAAnzeige wieder ge=
18scht und der VerschluBablauf eingeleitet, der Vor-Riick-
widrts=Zdhler 9 durch eine Impulsfolge der Ablaufsteuer- .
schaltung 1 leergezghlt und damit die Belichtung mittels
des Magneten 11 beendet, -

Die Erfindung ist nicht auf das vorstehend beschriebene
Ausfiihrungsbeispiel beschrdnkt und von der Art der Be=-

A lichtungsautomatik der Kamera selbstversténdlich unab=
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héngig. Anstelle einer Entfernungsskala, deren Erkenn~
barkeit von der Szenenhelligkeit abhidngig ist, kinnte
guch eine in.den Sucherrahmen eingelassene, von einer
internen Lichtquelle beleuchtete Entfernungsskala An-
wendung finden., Ebenso ist es im Interesse einer noch
genaueren Schirfentiefeanzeige moglich, die Genauige

keit der Rechenschaltung 4 auszunutzen und die digitale-

numerische Anzeige gemdf Fig. 2 auf jeweils zwei Dezi-
malstellen zu erweitern, Die umschaltbare>Rechenschal-
tung 4 ktnnte auch von je einem Rechner fiir die vordere
und hintere Schirfentiefegrenze gebildet werden,
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Anzeigesystenm fiir fotografische Kameras mit BelichQ
tungsautomatik und einer Schirfenteife-~Information
im Sucher, gekennzeichnet dadurch, daf eine elektro-
nische Rechenschaltung, die vorzugsweise von einem
guf zwei Rechenprogramme fiir die vordere und hintere
Schérfentiefegrenze umschaltbaren Rechner gebildet

‘wird, Anwendung findet, deren Einginge mit Signale
~gebern fiir die eingestellte Entfernung, die vorge-

widhlte bzw. zu erwartende Blendengrtfle sowie die
Brennweite des Objektives in Verbindung stehen und
daB am Ausgang der Rechenschaltung anliegende, die
Grenzen der jeweiligen Schérfentiefe charakterisie-
rende Signalwerte einem filir die Anzeige des Schir-
fentiefebereiches sowie der Aufnahmeentfernung einer-
seits und der Belichtungswerte andererseits gemein=
semen, sequentiell ansteuerbaren Display zufiihrbar
sind.

Anzeigesystem nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch,
daB eine am Objektiv vorgesehene, dessen Brennweite
charakterigierende Kodierung sowie mit den Stelle
ringen fiir Entfernung und Blende gekuppelte Stells
glieder als Eingangssignal-Geber fiir die Rechen=-
schaltung ausgebildet sind.

Anzeigesystem nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch,
daB bei Anderung der EingangssignalgrtBen die Re=
chenschaltung automatisch zwecks Neubeginn der Re=
chenprogramme riickgesetzt wird.

Anzeigesystem nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch,
daB in den Ausgingen der Rechenschaltung mit diesem
Dekoder (7) verbundene Halteschaltungen (5, 6) fir
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die der vorderen und hinteren Schdrfengrenze ent-
sprechenden SignalgrdBen angeordnet sind,

Anzeigesystem nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch,
daB die Halteschaltung fiir die vordere Grenze des
Schérfentiefebereiches auf die Ablaufsteuerschaltung
zwecks Umschaltung der Rechenschaltung auf das Rew-
chenprogramm fiir die hintere Grenze riickgekoppelt
iste

Anzeigesystem nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch,
daB das Display von einem zwischen Schirfentiefe=
und Belichtungsanzeige umschaltbaren numerischen
Anzeigefeld (15) gebildet wird.

Anzeigesystem nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch,
daB das Display von einer LED-Zeile (16) gebildet
wird, welche sowohl einer Skala (19) fiir Entfernungen
als auch einer Skala (20) fiir Belichtungswerte zuge=
ordnet und entsprechend der jeweiligen Anzeige=Art
ansteuerbar sind,

Anzeigesystem nach Punkt 1, gekennzeichnet dadurch,
da die Inbetriebnahme der Rechenschaltung liber eine
Schérfentiefe~-Taste (2) bzw. die Einstellung eines
Schidrfentiefe~Belichtungsprogrammes erfolgt,

Hierzu_2._Ssiten Zeichnungen
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