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本发明提供一种方便调节高度的工作台，包

括工作台面板，所述工作台面板的下方设有高度

调节机构，所述高度调节机构包括上左铰接臂、

上右铰接臂、下左铰接臂、下右铰接臂、从动连接

座、主动连接座、调节丝杆以及底座，所述上左铰

接臂、上右铰接臂的上端与工作台面板铰接，所

述上左铰接臂的下端与从动连接座铰接，所述上

右铰接臂的下端与主动连接座铰接，所述下左铰

接臂、下右铰接臂的下端与底座铰接，所述下左

铰接臂的上端与从动连接座铰接，所述下右铰接

臂的上端与主动连接座铰接，所述主动连接座设

有调节丝杆驱动机构，所述调节丝杆的丝杆段分

别与从动连接座和主动连接座连接。
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1.一种方便调节高度的工作台，包括工作台面板，其特征在于所述工作台面板的下方

设有高度调节机构，所述高度调节机构包括上左铰接臂、上右铰接臂、下左铰接臂、下右铰

接臂、从动连接座、主动连接座、调节丝杆以及底座，所述上左铰接臂、上右铰接臂的上端与

工作台面板铰接，所述上左铰接臂的下端与从动连接座铰接，所述上右铰接臂的下端与主

动连接座铰接，所述下左铰接臂、下右铰接臂的下端与底座铰接，所述下左铰接臂的上端与

从动连接座铰接，所述下右铰接臂的上端与主动连接座铰接，所述主动连接座设有调节丝

杆驱动机构，所述调节丝杆的丝杆段分别与从动连接座和主动连接座连接。

2.根据权利要求1所述的方便调节高度的工作台，其特征在于所述工作台面板的底部

设有中心承重座，所述上左铰接臂、上右铰接臂的上端与中心承重座的侧壁铰接，所述底座

的顶面设有第二中心承重座，所述下左铰接臂、下右铰接臂的下端与第二中心承重座的侧

壁铰接。

3.根据权利要求1或2所述的方便调节高度的工作台，其特征在于所述调节丝杆驱动机

构为驱动电机。

4.根据权利要求1或2所述的方便调节高度的工作台，其特征在于所述调节丝杆驱动机

构包括调节丝杆末端设置的转盘，所述转盘上设有驱动手柄。
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一种方便调节高度的工作台

技术领域

[0001] 本发明涉及工位辅助工具技术领域，具体涉及一种方便调节高度的工作台。

背景技术

[0002] 在车间生产中，经常需要用到可调高度的工作台。目前常用的可调高度的工作台

的驱动结构主要有液压缸杆驱动、千斤顶驱动以及索吊式的轨道调节驱动。液压缸杆驱动

和索吊式的轨道调节驱动的缺点是能效比不高，所需的液压缸和索吊的功率大。而千斤顶

驱动的缺点则是高度调节行程小，调节速度慢。

发明内容

[0003] 本发明的目的是提出一种可方便调节高度的工作台。

[0004] 根据本发明提供的方便调节高度的工作台，包括工作台面板，其特征在于所述工

作台面板的下方设有高度调节机构，所述高度调节机构包括上左铰接臂、上右铰接臂、下左

铰接臂、下右铰接臂、从动连接座、主动连接座、调节丝杆以及底座，所述上左铰接臂、上右

铰接臂的上端与工作台面板铰接，所述上左铰接臂的下端与从动连接座铰接，所述上右铰

接臂的下端与主动连接座铰接，所述下左铰接臂、下右铰接臂的下端与底座铰接，所述下左

铰接臂的上端与从动连接座铰接，所述下右铰接臂的上端与主动连接座铰接，所述主动连

接座设有调节丝杆驱动机构，所述调节丝杆的丝杆段分别与从动连接座和主动连接座连

接。

[0005] 本发明的方便调节高度的工作台使用时，只需要调节丝杆驱动机构驱动调节丝杆

转动，即可使上左铰接臂、上右铰接臂、下左铰接臂、下右铰接臂相应同步改变倾斜度，从而

调节上左铰接臂、上右铰接臂上端连接的工作台面板的高度，整个高度调节过程所需要的

力矩小，调节时工作台面板相对保持平稳，而且可以保持较快的调节速度。

[0006] 进一步的，所述工作台面板的底部设有中心承重座，所述上左铰接臂、上右铰接臂

的上端与中心承重座的侧壁铰接，所述底座的顶面设有第二中心承重座，所述下左铰接臂、

下右铰接臂的下端与第二中心承重座的侧壁铰接。通过中心承重座和第二中心承重座确定

工作台面板和底座的重心，以保证高度调节机构的平稳。

[0007] 具体的说，所述调节丝杆驱动机构为驱动电机。当工作台的承重要求较大时，可以

采用力矩较大的驱动电机驱动调节丝杆转动。

[0008] 具体的说，所述调节丝杆驱动机构包括调节丝杆末端设置的转盘，所述转盘上设

有驱动手柄。当工作台的承重要求较低时，可以通过手动转盘转动调节丝杆。

附图说明

[0009] 图1为本发明的实施例1的结构示意图。

[0010] 图2为本发明的实施例1提升高度后的结构示意图。

[0011] 图3为本发明的实施例2的结构示意图。
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具体实施方式

[0012] 下面对照附图，通过对实施实例的描述，对本发明的具体实施方式如所涉及的各

构件的形状、构造、各部分之间的相互位置及连接关系、各部分的作用及工作原理等作进一

步的详细说明。

[0013] 实施例1：

如图1、2，本发明的方便调节高度的工作台，包括工作台面板1，工作台面板的下方设有

高度调节机构，高度调节机构包括上左铰接臂21、上右铰接臂22、下左铰接臂23、下右铰接

臂24、从动连接座3、主动连接座4、调节丝杆5以及底座6，上左铰接臂21、上右铰接臂22的上

端与工作台面板1铰接，上左铰接臂21的下端与从动连接座3铰接，上右铰接臂222的下端与

主动连接座4铰接，下左铰接臂23、下右铰接臂24的下端与底座6铰接，下左铰接臂23的上端

与从动连接座3铰接，下右铰接臂24的上端与主动连接座4铰接，主动连接座4设有调节丝杆

驱动机构，调节丝杆5的丝杆段分别与从动连接座3和主动连接座4连接。本实施例的调节丝

杆驱动机构为驱动电机7。实际应用中，上左铰接臂21、上右铰接臂22、下左铰接臂23、下右

铰接臂24可以设置多组，优选为两组，如图1和图2所示，另外一组上左铰接臂21、上右铰接

臂22、下左铰接臂23、下右铰接臂24并列设置在背后，其结构视图与图1和图2对称，此处不

再赘述。

[0014] 本发明的方便调节高度的工作台使用时，只需要调节丝杆驱动机构驱动调节丝杆

5转动，即可使上左铰接臂21、上右铰接臂22、下左铰接臂23、下右铰接臂24相应同步改变倾

斜度，从而调节上左铰接臂21、上右铰接臂22上端连接的工作台面板1的高度，整个高度调

节过程所需要的力矩小，调节时工作台面板1相对保持平稳，而且可以保持较快的调节速

度。

[0015] 作为优选的实施方式，工作台面板1的底部设有中心承重座11，上左铰接臂21、上

右铰接臂22的上端与中心承重座11的侧壁铰接，底座6的顶面设有第二中心承重座61，下左

铰接臂23、下右铰接臂24的下端与第二中心承重座61的侧壁铰接。通过中心承重座11和第

二中心承重座61确定工作台面板1和底座6的重心，以保证高度调节机构的平稳。

[0016] 实施例2：

如图3，与实施例1不同的是，调节丝杆驱动机构包括调节丝杆5末端设置的转盘8，转盘

8上设有驱动手柄81。
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图1

图2

图3
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