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Urzadzenie do umieszczania na wadze przedmiotéw przesuwanych
na przenosSniku walkowym
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do
umieszczania na wadze przedmiotéw przesuwa-
nych na przeno$niku walkowym wbudowane mie-
dzy dwa watkowe przeno$niki.

W wypadku zaistnienia konieczno$ci wazenia w
cyklu produkecyjnym wyrobdéw, transportowano je
roznymi Srodkami transportowymi do wagi luzem
albo w pojemnikach. W zaleznoS$ci od ciezaru wa-
zonych wyrobow umieszczalo je na wadze albo
jeden albo kilku robotnikéw. Przy panujagcym w
takich przypadkach po$piechu mialo miejsce nie-
ostrozne umieszczanie wazonych ladunkéw na wa-
dze. Powodowalo to deformacje wielu precyzyj-
nych elementéw wagi, dajac w konsekwencji bled-
ne jej wskazanie. Taki sposdb wazenia byl nie
tylko pracochlonny, ale i bardzo meczacy dla ob-
stugi.

Celem wynalazku jest wazenie artykuldow bez
opakowania wzglednie w pojemnikach na drodze
transportu wewnatrz zaktadowego z wyeliminowa-
niem wysilku obstugi.

Cel ten osiagnieto, umieszczajac miedzy dwa
walkowe przeno$niki segment walkowego prze-
no$nika polgczonego z urzadzeniem opuszczajg-

cym go, ktéry to segment jest umeszczony nad

szalkg wagi.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia urzadzenie w widoku z przodu
z odslonietymi fragmentami zamocowania dzwigni
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w obejmach, a fig. 2 przedstawia urzadzenie w
widoku z boku. .

Do wykonanej z ceownika prostokatnej podsta-
wy 1 sa przyspawane dwa tylne stupki 2, dwa
przednie stupki 3 oraz dwa stupki 4 podtrzymu-
jace Srubowy element. Stupki 4 sa w swej goérnej
czeSci polgczone poprzeczkg 5, do ktorej jest przy-
spawana nakretka 6 §ruby 7. Stupki 2 i 3 sg za-
konczone trzpieniami 8, na ktére sg nalozone spre-
zyny 9 pracujgce na Sciskanie. Na sprezynach 9
spoczywa wykonana z katownika rama 10, ktorej
trzpienie 11 sg umieszczone w sprezynach 9 nad
trzpieniami 8. Do ramy 10 jest na stale przymo-
cowany segment 12 walkowego przeno$nika.

Do bokéw podstawy 1 sg przymocowane wspor-
niki 13 dzwigniowego -mechanizmu. Kazdy ze
wsporniké6w 13 jest zakonczony obejmg 14, W
obejmach 14 jest umieszczony sworzen 15, na obu
koncach ktérego sg osadzone dwuramienne dzwig-
nie 16 zlgczone z przodu poprzeczka 17, na Srodku
ktorej jest zamocowana nakladka 18 umieszczona
pod $rubag 7. Tylne ramiona dzwigni 16 sg osadzo-
ne na sworzniu 19, na ktéorym sg réwniez osadzo-
ne nos$ne ramiona 20 ramy 10.

Rama 10 jest umieszczona w niewielkiej odleg-
toSci, wynoszacej od kilku do kilkunastu milimet-
réw nad szalkg 21 wagi 22. Walkowy element 12
jest wbudowany miedzy dwa waltkowe przenoéni-
ki 23 stanowigce razem z nim transportowy ciag.
Celem uwzglednienia ciezaru uchylnej czeéci urza-



. 57 097

3

dzenia, skladajacej sie z tylnych ramion diwigni
16, sworznia 19, ramion 20, elementu 12 i spoczy-
wajacej bezpoSrednio na szalce 21 ramy 10, tarcza
24 wagi 22 zostala wyskalowana nowg podziatka
tak, ze w chwili spoczywania na szalce 21 uchyl-
nej czeSci urzadzenia, wskazowka 25 wagi 22 spo-
czywa na podzialce oznaczonej cyfrg 0. ’

Celem zwazenia na brzyklad zaladowanego po-
jemnika, transportuje sie go na walkowym prze-
no$niku 23, przesuwajgc na watkowy segment 12,
Gdy caly pojemnik spocznie na segmencie 12, wy-
kteca sie niewielki odcinek §ruby 7 z nakretki 6.
W wyniku tego dzwignie 16 wykonujg lekki ob-
ré6t wokét sworznia 15 opuszczajac swe tylne ra-
miona wraz ze sworzniem 19, noSnymi ramionami
20, rama 10 i segmentem 12 tak daleko, az rama
10 spocznie na szalce 21.°Osiadanie ramy 10 wraz
z segmentem 12 “jest amortyzowane sprezynami 9.
Po odryglowaniu wagi 22 odczytuje sie na tarczy
24 ciezar zaladowanego pojemnika. Po dokonaniu
odczytu unosi sie rame 10 wraz z segmentem 12
za pomoca S$ruby 7 ku gérze do polozenia pier-
wotnego, a pojemnik transportuje sie dalej.

Waealkowe przenoéniki
pochylnie, co ulatwia staczanie sie pojemnikow.

Urzadzenie wedlug wynalazku lgeczy cykl trans-

23 moga tworzyét lekkav
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portu z wazeniem przyspieszajagcym wazenie, bez
potrzeby uciekania sie do fizycznego wysftku ob-
stugi. Pozwala to na zmniejszenie obstugi zatrud-
nionej przy ukladaniu pojemnikéw na szalce wagi
z kilku oséb do jednej, obstugujgcej wage.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do umieszczania na wadze przedmio-
téw przesuwanych na przeno$niku walkowym zna-
mienne tym, ze nad szalkg (21) wagi (22) i miedzy
bocznymi walkowymi przenosnikami (23) oraz na
ich poziomie jest umieszczony segment (12) wal-
kowego przeno$nika przymocowany na stale do
ramy (10) z osadzonymi w niej trzpieniami (11),
ktérej no$ne ramiona (20) sa wraz z tylnymi ra-
mionami dzwigni (16) osadzone na sworzniu (15),
natomiast przednie ramiona dzwigni (16) s3 na
stale przymocowane do poprzeczki (17), do ktérej
jest przymocowana nakladka (18), nad ktérg w na-
kretce (6), zamocowanej do poprzeczki (5) laczacej
stupki (4) jest umieszczona $ruba (7), przy czym
na kazidy z trzpieni (8) osadzonych w stupkach tyl-
nych i przednich (2) i (3) jest zalozona i pracujg-
ca na Sciskanie sprezyna (9), w ktorej od gory jest
umieszczony jeden z trzpieni (11) ramy (10).
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Fig 2
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