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Zariadenie na ukladanie ty3i do balu

Predmetom vyndlezu je zeriadenie na ukladsnie tyd{, trubiek a réznych ocelovych
profilov kruhového a hranatého tvaru do hranatého balu za USelom viazenis, bslenis o

expedicie v hutnych prevédzkach.

Doteraz zndme zariadenia ne ukladanie tyél do balu pou¥iveji na:presun vrstvy
tyéd do priestoru tvarového dopravnika vysuvné hydraulické listy, z ktorfch jo vretva ty¥{:
postupne zhrnutd na motoricky apuéfané(stoly. Tieto zariadenis sé zlo¥itd a: zaberajd
celj §6dorysnj priestor atroja, nakolko sa poéaduje-spracovévaf i krétke-tyéea\thyblivé
stoly Jje nutné umiestnit ﬁod Urovedt dopravnika, o znamend hlbokd stavebné. vykopy a
zhorSenie pristupu pri opravdch a ddribe. Visuvné 1i&ty musia met hribku men¥iu nez je-
prierez eﬁracovdvanjch tyéi, o je konétrukén& problém, pretoée“rozsah~spracgvévanjch'
‘tyéi bjva velky. Navrhnutd vysuvnd liste pre mel¥ prierez tyle by funkéne vyhovovala aj:
pre velké prierezy tydi, ale nevyhovuje pevnostne a opacne. Balej sa stdva, e ori
zlyhani funkcie spidtania stolov vysuvné liSty narezia z boku do tycl a djide %k havdrii
zariadenia. Niektoré zariadenia na presun plochych polotovarov‘boufivqjﬁ elektroma~nat
uloZeny ne Korizontdlne posuvnom voziku. Posun vozika s gnid¥snie elektromagnetu~5e

. prevedené pneuvaloaml, 3o vzhladom na konitrukeiu a #»dvih pneuvalcs obmedzuje  jeho

pou¥itie 1len na kritke vzdialenosti a pre polotovary o malej hrmotnosti.
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Uvedené nevyhody odstraifiuje zariadenie na ukladanie ty¥{ do balu, poiostévajﬁce
z ddvkovacleho mechenizmu na tvorenie jednej dévky ty{, z dopravniks, z horizontdlne
posuvnych vozikov a z elektromagnetov podla vyndlezu, ktoréhe podstatou Je, o mé
umiestnené aspod dve nosniky nad dopravnikom kolmo na os tohoto dopravnika a %e na
kaZdom z nosnikov je uloZeny horizont&lne posuvny vozik, upevneny na presdvascom &lene,
opdssnom aspoX okolo koncového kolesa a hnacieho kolesa. Na voziku Je todne uloZend
lavd lanovd kladka, strednd lanovd kladka a pravéd lanovd kladka s nosnym lanom, na
ktorom je zavesend kladnica s elektromagnetom tak, %e jeden koniec nosného lana je upeve
neny na nosniku a druhy§ koniec je upevneny na navijacom bubne. Dalsim znakom je, Ze na
nosnikoch si hnacie kolesd vzdjomne spojené hriadelou a navijacie bubny ad vzdjomne
spojené osou. Dalej, Ze na elektromagnet Je upevneny jeden koniec lanka a druhy koniec

lanka je spojeny so spinadom,

Zariadenie na ukladanie ty3i do balu podla vyndlezu je jednoduché., Ty¥m, Ze presun
ddvky ty&i sa robi nad dopravnikom, je veImi dobry pristup k montd¥i, ddrZbe s opravém
zariadenia, Zariadenie je plne automatizované bez pouZitia hydfaulickych alebo pneumstic-
kfch pohonov, &o zniZuje niroky na kvalifikovanﬁ obsluhu, ddrZbu a zvysuje spolahlivost
zariadenia. Celé zariadenie je usporiadenéd nad troviiou podlahy a nie si potrebné hlboké '
stavebné vykopy. Dal¥ou vfhodou zarisdenis Je moZnost jeho poufitia pre cely rozssh
prierezov a hmotnosti ty$i valcovany v hutnfch prevddzkach bez prestavovania a bez ohladu

na presivané vzdislenosti,

Na vykresoch je zndzorneny priklad zeriadenia na ukladanie tyéi kruhového a Etvor-
cového prierezu do hranatého balu podla vyndlezu, kde na obr.l Je zndzorneny pddorys
tohoto rariedenia. Pre ndzornost je slabou diarou nakresleny odsunovy dopravnfk io
znadkovacim strojom. Sipky zndzorfiujl smer pohybu .tydfi. Na obr.2 je zndzorneny rez rovinou
A=A 'z obr.l. Slabou Eiarou a Srafami sd zndzornené tyle. Sipky zndzorfiuji smer pohybu

elektromagnetu,

Zarisdenie na ukledanie tyEi do balu pozostdva z ddvkovacieho mechanizmu v tombo
pripade z vlednika 1. Vle&nfk 1 mé ¥tyri roStnice, v ktorych si uloZend prestivateIné
voziky s jednym alebo niekolkymi palcami 2. Ro&tnice vlednika 1 prechddzaji medzerani

odsunového dopravnika 3 80 znadkovacim strojom 4.

Delej zariadenie pozostdva z dopravnika 2 tvoreného rovnymi vodorovnymi vallekmi 6
a zvislymi veldekmi 7 & pohonovou jednotkou 32. Zvislé val¥eky 7 sd prestavitelné podla

poZadovanej velkosti balu 37 ty${ 35. Na zvisljch valdekoch 1 sl upevnené usmerdovacie
vedenia 33 a vypinade 34.

Vedla @ nad dopravnikom 5 sdi usporiadané tri nosnfky 8, ktoré si kolmo na os tohoto
dopravnika 3. KaZdy nosnik 8 je rdmovej konStrukcie a Je na fom uloZeny horizontélne
posuvny vozik 9 pomocou Etyroch kladiek 10. Vozik 2 je upevneny retazou 11 opdeanou

okolo koncového retazového kolesa 12, hornéhe retazového kolesa 13, hnacisho retazového
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kolesa 15 & dolného retazového kolesa 14. Hnacie retszové kolesd 13 si vzdjomne: spojens
hrisdelou 27 s brzdovym elektromotorom 28. Ne voziku 3 je tofne uloZend lavd lanovd
kladka 16, strednd lanové kladke 17 a pravé lanovéd kladke 18:s nosnym lanom 19.. Na: nosnom
lane 19 je zavesend kladnica 20 s elektromagnetom 21. Elektromagnet gl‘je~obdi§nikového
tvaru a visi‘na zdvesnfch retsziach 22, Na elektromegnet 21 Je Jjednym koncom upevnené
lanko 23 a druhym koncom lanko 23 ovldde spinaé 24. Jeden koniec nosného lane 19 Jje

pevne upevneny na nosniku 8 s druhf koniec po prevleéeni‘usmerﬁovacou kladkou 25 je
upevneny na navijacom bubne 26. Navijacie bubny 26 sd vzdjomne spojené osou 22 s brzdow

30 & elektromotorom 31.

Zariadenie na ukledanie tyd{ do balu precuje automaticky. Autometickd funkcis je
riadend koncovymi spinaimi alebo inymi ovlddecimi prvkemi, ktoré zapinsji e vypinsj&

jednotlivé pohony a elektromsgnety.

Pracovny cyklus zariadenia zaline tym, Ze tyde 35 sd po jednej ddvkované v: smewe
8ipky & vlednikom 1 do osi odsunového doprevnika 3, kde si ns telo znaééné znadkovecim:
strojom 4. Po oznadeni je ty& 35 palcami 2 vledniks 1 presunutd do uklacscieho priestoru
pod tri voziky 9 a elektromagnety 21 a% za sklbpnﬁ nardZzku 38. Opakdvanim tejto &innosti
vlednik 1 postupne vytvori potfebnd ddvku 36 tydi 35. Podet tydi 35 v jedne] ddvke 36
zdvisi od veIkosti prierezu, tvaru ty3i 35 a od velkosti vytvdraného balu 37 ty&{ 35.

Ked je ddvke 36 ty3i 35 plnd, zepne sa elektromotor 31, brzda 30, & t¥m sa nosné lané
19 odvijeJjd z navijacich bubnov 26, Zavesené elektromagnety 21 vlastnou vdhou klesajd
dole aZ dosadnﬁlna pripravend dévku 36 ty&i 35. Ba1¥im spiftenim elektromagnetov 21 sa
uvolnia zdvesné retsze 22, a tym sa uvolnia lenkd 23, ovlddejdice spinade 24, ktoré vypnd
elektromotor 31 a brzdu 30. Silasne elektromagnety 21 upnd ddvku 36 ty&i 35, Ne to sa.
zepne elektromotor 31, brzde 30 a nosné lsnd 19 sa na navijacie bubny 26 navijejd.
Navijenim nosnfch 1ldn 19 sa dvihajd elektfomagnety 21 s upnutou ddvkou 36 ty3i 35 s% do
hornej polohy. V hornej polohe sa vypne elektromotor 31, brzda 30 a sﬁﬁésne se zapne:
brzdovy elektromotor 28 vodorbvného pohybu vozikov 9. Ty¥m sa tieto vodorovne presuni zo
zdkladnej polohy do prave a% upnutéd ddvkes 36 ty¥i 35 stlali spinsle 34, ktoré st
umiestnené na prestavitainich zvislfch valdekoch 7. T¥m je zabezpeéené@7§e~dévkax2§
tydi 35 se nachdéza v ose dopravnike 5.Vypinale 34 vypnd brzdovy elektromotor 28 vodorov-
ného pohybu vozika 9 a sidasne.zapni elektromotor 31, brzdu 30, im ss odvijaji nosné
land 19 z nevijacich bubnov 26. Elektromsgnety 21 s upnutou ddvkou 36 tyd{i 35 klesajd
medzi zvislé veldeky 7 dopravniks 5 tak dlho, a% ddvke 36 ty3i 35 dosedne ne vodorovné
valdeky 6 dopravnika 5. Daldim spistsnim elektromagnetov 21 sa uvolnie zdvesné retaze 22,
a tym se uvolnia e lankd 23 ovlddajice spinale 24, ktoré vypni elektromotor 31 a-brzd&
30, Sudasne elektromagnety 21 uvolnia ddvku 36 tySi 35 e tdto zostane leZat na: vodorovanfch
valdekoch & dopravnike 5. Potom se znove zapne elektromotor 31, brzds 30, im se nevijajd
land 19 na navijacie bubny 26 a prézdne elektrdmagnety 21 ss dvihajﬁ hore. V hornej polohe

ss vypne elektromotor 31, brzda 30 a zspne se brzdovy elektromotor 28 vodorovného pohybu



vozika 9. T¥m ss voziky 9 vodorovne presund z prave do zdkladnej polohy. Popiseny} pohyb

eloktromagnetov 21 Je zndzorneny Sipkemi,

V zdkladnej polohe /na obr.2/ voziky 9 dakaJui a% sa vlednikom 1 vytvor{ dalsiae
ddvka 36 tyd{ 35. Potom sa dinnost opakuje. Takto sa postupne ulo¥ie na seba jednotlivé
ddvky 36 tydi 35, a% sa vytvori poZadovan§ bal 37 tyéd 35.

Pri normdlnej dinnosti se vytvdra bal 37 ty¥1 35 Btvorcového slebo obdiZnikového
prierezu., V pripade, Ze pofet ty¥i 35 u¥ nestad{ na vytvorenie celej ddvky 36 ty3f 35,
Je moZné v rudnom ovlddani i takito neldplnd ddvku 36 ty81 35 uloZit do balu 37.

Vytvoreny bal 37 ty3f{ 35 Je potom odtransportovany dopravnikom 2 v smere Sipky b

k dalSiemu spracovaniu, napriklad k viazesniu.

Uvedenf popis zariadenia na ukledenie tydi do bslu je iba priklsdom predmetu
vyndlezu a je ho moZno priestorovo Iubovolne obmeiovat bez toho, %e by ss porudil

rémec vyndlezu.

PREDMET VYNLLEZU

1, Zariadenie na ukladenie ty3{i do balu,‘pozoatévajﬁca z ddvkovacieho mechanizmu ns
tvorenie jednej ddvky tydi, z dopravnika, z horizontdlne posuvaych vozikov a z elektrc
magnetov, vyzné&ujﬁce sa tym, Ze md umiestnend aspoil dva noéniky /8/ nad dopravnikom
/5/ kolmo na os!tohoto dopravnike /5/ a ¥e na ke¥dom z nosnikov /8/ je uloZeny hori-

. zontdlne posuvny vozik /9/ upevneny ne prestivacom dlene /11/, opdsanom okolo aspo
koncového kolesa /12/ a hnacieho kolesa /15/, prifom ns vozfku /9/ je todne ulo¥end
Tavd lanovd kladks /16/ strednd lanovd kladka /17/;5 pravé lanovéd kladke /18/ s rnosnve
lanom /19/, ne ktorom je zavesend kladnica /20/ s elektromagnetom /21/ tek, ¥e jeden
koniec nosného lana /19/ je upevneny na nosniku /8/ s druhy koniec je upevneny ne
navijacom bubne /26/,

2, Zerisdenie podls bodu 1, vyznadujice sa tym, Ze na nosnikoch /8/ sd hnecie kolesd
/15/, vzéjomne spojené hriadelou /27/ a navijacie bubny /26/ st vzdjomne épojené

csou /29/,

3. Zariadenie podYa bodu 1, vyznadujdce sa tym, %e na elektromegnet /21/ Je upevneny

Jeden koniec lanka /23/ a druh§ koniec lanka /23/ Je epojeny so spinadom /24/.

2 vykresy
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