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(57) Resumo: SISTEMA DE DISTRIBUICAO DE STENT COM MONTAGEM IMPULSORA Trata-se de uma montagem impulsora
para um dispositivo de distribuicio de "stent” que inclui uma extremidade distal e um membro interno alongado e um membro de
encaixe de "stent" que possui uma extremidade proximal e uma extremidade distal. A extremidade proximal do membro de
encaixe de "stent" estd4 pelo menos parcialmente dentro da extremidade distal do membro interno alongado. O membro de
extremidade de encaixe de "stent" inclui uma parte que se estende radialmente para fora em diregédo a extremidade distal do
membro de encaixe de "stent". O membro de encaixe de "stent" é configurado para mover um "stent" quando avancado
distalmente e esta configurado para ndo mover um “stent" quando retraido de modo proximal.
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“SISTEMA DE DISTRIBUICAO DE STENT COM MONTAGEM IMPULSORA”
Pedidos Relacionados

Esta invengéo reivindica o beneficio da prioridade sob 35 U.S.C. § 119(e) do Pedido
de Patente Provisé6rio Ne U.S. 61/433,184, depositado em 14 de janeiro de 2011, que se en-
contra inteiramente incorporado ao presente a guisa de referéncia.

Fundamentos da Invencéo

A presente invengéo refere-se em geral a dispositivos € métodos para distribuir um
“stent” (endoprétese expansivel) em um vaso corporal ou em uma estrutura ndo corporal tal
como um tubo de polimero usado para teste ou demonstracao.

Os vasos corporais, ou determinadas estruturas ndo corporais tais como tubos de
polimero, podem ser pelo menos parcialmente ocluidos. Um “stent” pode ser inserido atra-
vés de uma lesdo ou obstrugdo para restaurar paténcia para o vaso. Os "stents" podem ser
também usados para outras fungdes, tais como prender material embélico, aumentar o fluxo
de fluido, e similares.

Sumario da Invencio

Em determinadas modalidades, um sistema para distribuir um “stent” compreende
um “stent”, um cateter de distribuigdo de “stent” e um cabo. O “stent” é dotado de uma confi-
guragdo radialmente reduzida e uma configuragdo radialmente expandida. O “stent” possui
uma extremidade proximal, uma extremidade distal, e uma extensdo entre a extremidade
proximal e a extremidade distal. O “stent” compreende uma pluralidade de aberturas ao lon-
go de sua extensdo. O cateter de distribuigdo de “stent” compreende um membro tubular
externo alongado, um membro tubular interno alongado, e um membro de encaixe de
“stent”. O membro tubular externo possui uma extremidade proximal e uma extremidade
distal. O “stent” é contido na configuragdo radialmente reduzida dentro da extremidade distal
do membro tubular externo. O membro tubular interno alongado possui uma extremidade
proximal e uma extremidade distal. O membro tubular interno estende-se dentro do membro
tubular externo. O membro tubular interno define pelo menos parciaimente um limen de fio-
guia. O membro de encaixe de “stent” é acoplado a extremidade distal do membro tubular
interno alongado. O membro de encaixe de “stent” compreende um soquete que possui uma
forma de pa e uma extremidade distal curva. O membro de encaixe de “stent” define peleo
menos parcialmente o limen de fio-guia. O membro de encaixe de “stent” é configurado pa-
ra encaixar as aberturas do “stent” quando avan¢ado de maneira distal com relagéo ao
membro tubular externo alongado para levar o “stent” a ser movido distalmente para fora do
membro tubular externo alongado, e é configurado para deslizar diante das aberturas do
“stent” quando retraido de maneira proximal com relagdo ao membro tubular externo alon-
gado. O cabo esta na extremidade proximal do membro tubular externo e a extremidade

proximal do membro tubular interno. O cabo é adaptado para controlar o movimento relativo
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do membro tubular externo e do membro tubular interno. Em algumas modalidades, o mem-
bro de encaixe de “stent” compreende uma fenda flexivel. Em algumas modalidades, o
membro de encaixe de “stent” compreende uma liga de titanio de niquel. Em algumas moda-
lidades, o soquete é configurado para encaixar uma interse¢do entre filamentos de um
“stent” tecido. Em algumas modalidades, o soquete é configurado para encaixar uma primei-
ra intersecdo entre filamentos em seu primeiro lado de um “stent” tecido e uma segunda
intersecdo entre filamentos em um segundo lado do “stent” tecido, o segundo lado oposto ao
primeiro lado. Em algumas modalidades, o membro de encaixe de “stent” compreende uma
haste e o0 soquete é acoplado mecanicamente a haste. Em algumas modalidades, a haste
possui uma extremidade proximal concava. Em algumas modalidades, o soquete é acoplado
mecanicamente a haste por uma pluralidade de soldas arqueadas espag¢adas longitudinal-
mente. Em algumas modalidades, o soque € acoplado mecanicamente a haste por uma plu-
ralidade de soldas por ponto. Em algumas modalidades, o cateter de distribuigdo de “stent”
compreende um conector tubular que acopla 0 membro tubular interno e 0 membro de en-
caixe de “stent”. Em algumas modalidades, o cateter de distribuigdo de “stent” compreende
um tubo posicionado dentro do membro de encaixe de “stent” e que se estende da extremi-
dade proximal para a distal do membro tubular interno para extremidade distal para distal do
membro de encaixe de “stent”. Em algumas modalidades, o tubo compreende nailon. Em
algumas modalidades, o sistema também compreende uma ponta atraumatica acoplada
mecanicamente ao tubo. Em algumas modalidades, um didmetro externo da ponta atrauma-
tica € pelo menos tdo larga quanto um didmetro interno do membro externo alongado. Em
algumas modalidades, a ponta atraumatica compreende uma extremidade distal geralmente
cbnica e uma extremidade proximal geralmente cilindrica que compreende pelo menos uma
abertura em comunicagao fluida com uma superficie interna do membro tubular externo.

Em algumas modalidades, uma montagem impulsora para um dispositivo de distri-
bui¢do de “stent” compreende uma extremidade distal de um membro interno alongado, um
membro de encaixe de “stent” que possui uma extremidade proximal e uma extremidade
distal, e um conector acoplado mecanicamente a extremidade distal do membro interno a
extremidade proximal do membro de encaixe de “stent”. A extremidade proximal do membro
de encaixe de “stent” é proxima a extremidade distal do membro interno. O membro de en-
caixe de “stent” compreende uma parte que se estende radialmente para fora em diregao a
extremidade distal do membro de encaixe de “stent”. O membro de encaixe de “stent” & con-
figurado para mover um “stent” quando avangado distalmente e configurado para ndo mover
um “stent” quando retraido de modo proximal. Em algumas modalidades, a parte possui uma
forma de pa que tem uma extremidade distal curva. Em algumas modalidades, a parte pos-
sui uma forma de pé que possui uma extremidade distal substancialmente plana. Em algu-
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gumas modalidades, o membro de encaixe de “stent” compreende uma liga de titanio de
niquel. Em algumas modalidades, a parte € configurada para encaixar uma intersegéo entre
filamentos de um “stent” tecido. Em amo, a parte é configurada para encaixar uma primeira
intersecéo entre filamentos em um primeiro lado de um “stent” tecido e uma segunda inter-
sec¢do entre filamentos e um segundo lado do “stent” tecido, o segundo lado oposto ao pri-
meiro lado. Em algumas modalidades, o membro de encaixe de “stent” compreende uma
haste e um soquete acoplado mecanicamente a haste, o soquete compreendendo a parte.
Em algumas modalidades, a haste possui uma extremidade proximal céncava. Em algumas
modalidades, o soquete é acoplado mecanicamente a haste por uma pluralidade de soldas
arqueadas espacgadas longitudinalmente. Em algumas modalidades, o soquete & acoplado
mecanicamente a haste por uma pluralidade de soldas por ponto. Em algumas modalidades,
o membro interno compreende uma camada interna, € uma camada externa, e a extremida-
de distal do membro interno compreende a camada interna e a camada intermediaria. Em
algumas modalidades, o membro interno compreende uma camada interna, uma camada
intermediaria, e uma camada externa, e a extremidade distal do membro interno ndo com-
preende a camada externa. Em algumas modalidades, o conector compreende um membro
tubular radialmente para fora da extremidade distal do membro interno e radialmente para
fora da extremidade proximal do membro de encaixe de “stent’. Em algumas modalidades, a
camada externa do membro interno possui um didmetro externo e 0 membro tubular possui
uma superficie externa que tem um didmetro externo substancialmente igual ao didmetro
externo da camada externa do membro interno. Em algumas modalidades, a camada interna
do membro interno compreende uma tranga. Em algumas modalidades, a tranga compreen-
de ago inoxidavel. Em algumas modalidades, a camada interna compreende nailon. Em al-
gumas modalidades, a camada externa compreende nailon. Em algumas modalidades, a
montagem impulsora também compreende um tubo posicionado dentro do membro de en-
caixe de “stent” e estendendo-se da extremidade proximal para a distal do membro interno
para extremidade distal para distal do membro de encaixe de “stent”. Em algumas modali-
dades, o tubo compreende nailon. Em algumas modalidades, o membro interno define pelo
menos parcialmente um lumen de fio-guia e o tubo define pelo menos parcialmente o limen
de fio-guia.

Em algumas modalidades, um dispositivo de distribuigdo de “stent” compreende um
membro externo alongado que define pelo menos parcialmente um limen de membro exter-
no, um membro interno alongado posicionado coaxialmente dentro do limen de membro
externo, e uma montagem impulsora conforme descrito no paragrafo anterior. Em algumas
modalidades, a montagem impulsora também compreende um tubo posicionado dentro do
membro de encaixe de “stent” e estendendo-se da extremidade proximal para a distal do

mein para a extremidade distal para distal do membro de encaixe de “stent”. Em algumas
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modalidades, o tubo compreende nailon. Em algumas modalidades, o0 membro interno defi-
ne pelo menos parcialmente um Iimen de fio-guia e o tubo define pelo menos parcialmente
o lumen de fio-guia. Em algumas modalidades, o dispositivo de distribuigdo de “stent” tam-
bém compreende uma ponta atraumatica acoplado mecanicamente ao tubo. Em algumas
modalidades, o membro interno define pelo menos parcialmente um Iimen de fio-guia, o
tubo define pelo menos parcialmente o limen de fio-guia, e a ponta atraumatica define pelo
menos parcialmente o limen de fio-guia. Em algumas modalidades, um didmetro externo da
ponta atraumatica é pelo menos tdo grande quanto um didmetro interno do membro externo
alongado. Em algumas modalidades, a ponta atraumatica compreende uma extremidade
distal geralmente cdnica e uma extremidade proximal geralmente cilindrica que compreende
pelo menos uma abertura em comunicag¢do fluida com o limen do membro externo. Em al-
gumas modalidades, o dispositivo de distribuigdo de “stent” também compreende um cabo
acoplado fixamente ao membro externo e acoplado mével ao membro interno. O cabo com-
preende um interruptor. O acionamento do interruptor ocasiona o movimento do membro de
encaixe de “stent”.

Em algumas modalidades, uma ponta para um cateter compreende uma extremida-
de proximal, uma extremidade distal, um lumen entre a extremidade proximal e a extremida-
de distal, uma parte geralmente cdnica préxima a extremidade distal, e uma parte geralmen-
te cilindrica préoxima a extremidade proximal. A parte geralmente cilindrica possui uma su-
perficie externa e compreende ao menos uma abertura configurada para permitir comunica-
¢ao fluida entre a extremidade proximal e a superficie externa.

Em algumas modalidades, um dispositivo de distribui¢do de “stent” compreende um
membro externo alongado que define pelo menos parcialmente um limen de membro exter-
no, um membro interno alongado que possui uma extremidade proximal e uma extremidade
distal, e uma ponta conforme descrito no paragrafo anterior acoplado mecanicamente a ex-
tremidade distal do membro interno. O membro interno é posicionado coaxialmente dentro
do limen de membro externo. A pelo menos uma abertura da ponta estda em comunicagdo
fluida com o limen de membro externo. Em algumas modalidades, o dispositivo de distribui-
¢do de “stent” também compreende uma montagem impulsora descrita trés paragrafos ante-
riores. Em algumas modalidades, a montagem impulsora também compreende um tubo po-
sicionado dentro do membro de encaixe de “stent” e que se estende préximo a extremidade
distal do membro interno para extremidade distal para distal do membro de encaixe de
“stent”. Em algumas modalidades, o tubo compreende nailon. Em algumas modalidades o
membro interno define pelo menos parcialmente um limen de fio-guia e o tubo define pelo
menos parcialmente o lumen de fio-guia. Em algumas modalidades, a ponta é acoplada me-
canicamente ao tubo.

Em algumas modalidades, um método de fabricagdo de uma montagem impulsora
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compreende acoplar mecanicamente uma extremidade distal de um membro interno alon-
gado a uma extremidade proximal de um més usando um conector. O membro de encaixe
de “stent” compreende uma parte que se expande radialmente em diregdo a uma extremi-
dade distal do membro de encaixe de “stent’. O membro de encaixe de “stent” é configurado
para mover um “stent” quando avangado distalmente e configurado para ndo mover o “stent”
quando retraido de modo proximal. Em algumas modalidades, o acoplamento mecénico
compreende encolher termicamente o conector em volta da extremidade distal do membro
interno alongado e em volta da extremidade proximal do membro de encaixe de “stent”. Em
algumas modalidades, o método também compreende remover uma camada da extremida-
de distal do membro interno alongado. Em algumas modalidades, formar o membro de en-
caixe de “stent” compreende cortar, deformar, e ajustar termicamente um hipotubo. Em al-
gumas modalidades, cortar o hipotubo compreende formar uma fenda flexivel. Em algumas
modalidades, o membro de encaixe de “stent” compreende um soquete e uma haste e o
método também compreende soldar o soquete & haste.

Em algumas modalidades, um sistema para distribuir um “stent” compreende um
“stent”, um cateter de distribuigdo de “stent”, e um cabo. O “stent” possui uma configuragao
radialmente reduzida e uma configuragéo radialmente expandida. O “stent” possui uma ex-
tremidade proximal, uma extremidade distal, e extensdo entre a extremidade proximal e a
extremidade distal. O “stent” compreende uma pluralidade de aberturas ao longo da exten-
sd0. O cateter de distribuigdo de “stent” compreende um membro tubular externo alongado,
um membro tubular interno alongado, e um membro de encaixe de “stent”. O membro tubu-
lar externo possui uma extremidade proximal e uma extremidade distal. O “stent” é contido
na configuragdo radialmente reduzida dentro da extremidade distal do membro tubular ex-
terno. O membro tubular externo alongado possui uma extremidade proximal e uma extre-
midade distal. O membro tubular interno estende-se dentro do membro tubular externo. O
membro tubular interno define pelo menos parcialmente um limen de fio-guia. O membro de
encaixe de “stent” é configurado para encaixar as aberturas do “stent’” quando avangado
distalmente com relagdo ao membro tubular externo alongado para levar o “stent” a ser mo-
vido distalmente para fora do membro tubular externo alongado, e é configurado para desli-
zar na frente das aberturas do “stent” quando retraido de forma proximal com relagéo ao
membro tubular externo alongado. O membro de encaixe de “stent” compreende um soque-
te e uma haste. O soquete possui uma extremidade proximal e uma extremidade distal em
forma de péa. A haste esta dentro do soquete e € acoplado ao soquete. A haste possui uma
extremidade proximal e uma extremidade distal. A extremidade proximal da haste estende-
se proximal a extremidade proximal do soquete. A extremidade proximal do soquete esta
pelo menos parcialmente dentro da extremidade distal do membro tubular interno alongado.

A extremidade distal da haste estende-se distal a extremidade distal do soquete. O cabo
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esta na extremidade proximal do membro tubular externo e na extremidade proximal do
membro tubular interno. O cabo é adaptado para controlar com relagdo ao movimento do
membro tubular externo e do membro tubular interno. Em algumas modalidades, o soquete
€ configurado para encaixar uma interseg¢ao entre filamentos de um “stent” tecido. Em algu-
mas modalidades, a haste compreende um recorte em forma de espiral. Em algumas mo-
dalidades, a haste compreende uma pluralidade de aberturas. Em algumas modalidades, o
soquete possui uma extremidade distal plana. Em algumas modalidades, o soquete possui
uma extremidade distal alargada. Em algumas modalidades, o sistema também compreende
um ponta atraumatica acoplada mecanicamente ao “stent’. Em algumas modalidades, a
ponta atraumatica compreende uma extremidade distal cénica e uma extremidade proximal
geralmente cilindrica e compreendendo pelo menos uma abertura em comunicagao fluida
com uma superficie interna da membro tubular externo.

Em determinadas modalidades, uma montagem impulsora para um dispositivo de
distribuigdo de “stent” compreende uma extremidade distal de um min alongado € um mem-
bro de encaixe de “stent”. O membro de encaixe de “stent” possui uma extremidade proximal
e uma extremidade distal. A extremidade proximal do membro de encaixe de “stent” esta
pelo menos parcialmente dentro da extremidade distal do montagem impulsora alongado. O
membro de encaixe de “stent” compreende uma parte que se estende radialmente para fora
em diregdo a extremidade distal do membro de encaixe de “stent”. O membro de encaixe de
“stent” & configurado para mover um “stent” quando avangados distalmente e configurado
para ndo mover um “stent” quando retraido de modo proximal. Em algumas modalidades, o
membro de encaixe de “stent” possui um primeiro didmetro interno, 0 membro interno alon-
gado possui um segundo didmetro interno proximal a extremidade proximal do membro de
encaixe de “stent”, e o primeiro didmetro interno é substancialmente igual ao segundo dia-
metro interno. Em algumas modalidades, a parte possui um formato de pa que possui uma
extremidade distal curva. Em algumas modalidades, a parte possui um formato de pa que
possui uma extremidade distal plana. Em algumas modalidades, a parte possui um formato
de pa que tem uma extremidade distal alargada. Em algumas modalidades, o membro de
encaixe de “stent” compreende uma liga de titdnio de niquel. Em algumas modalidades, a
parte é configurada para engatar uma intersegdo entre filamentos de um “stent” tecido. Em
algumas modalidades, 0 membro de encaixe de “stent” compreende uma haste e um soque-
te acoplado mecanicamente a haste, o soquete compreendendo a parte. Em algumas moda-
lidades, a extremidade proximal do membro de encaixe de “stent” compreende a haste. Em
algumas modalidades, o soquete é acoplado mecanicamente a haste por uma pluralidade
de soldas por ponto. Em algumas modalidades, a extremidade proximal do membro de en-
caixe de “stent” compreende uma abertura, o montagem impulsora alongado compreende

uma camada interna, e a camada interna do montagem impulsora alongado preenche parci-
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almente a abertura. Em algumas modalidades, a abertura compreende uma pluralidade de
furos. Em algumas modalidades, a extremidade distal do membro de encaixe de “stent”
compreende um recorte € em que a montagem impulsora também compreende um tubo
posicionado em volta da extremidade distal do membro de encaixe de “stent” e enchendo
parcialmente o recorte. Em algumas modalidades, o recorte compreende uma pluralidade de
fendas em forma de espiral. Em algumas modalidades, um dispositivo de distribuigdo de
“stent” compreende um membro externo alongado que define pelo menos parcialmente um
[imen de membro externo, um membro interno posicionado coaxialmente dentro do Iimen
do membro externo, e uma montagem impulsora. Em algumas modalidades, o dispositivo de
distribuicao de “stent” também compreende uma ponta atraumatica acoplado mecanicamen-
te ao membro de encaixe de “stent’. Em algumas modalidades, o0 membro interno alongado
define pelo menos parcialmente um limen de fio-guia, 0 membro de encaixe de “stent” defi-
ne pelo menos parcialmente o limen de fio-guia, e a ponta atraumatica define pelo menos
parcialmente o limen de fio-guia. Em algumas modalidades, a ponta atraumatica compre-
ende uma extremidade distal geralmente c6nica e uma extremidade proximal geralmente
cilindrica que compreende pelo menos uma abertura em comunicagdo fluida com o limen
de membro externo.

Em algumas modalidades, um método de fabricagdo de uma montagem impulsora
compreende acoplado mecanicamente uma extremidade proximal de um membro de encai-
xe de “stent” pelo menos parcialmente dentro de uma extremidade distal alargada de um
membro interno alongado. O membro de encaixe de “stent” compreende uma parte que se
expande radialmente em diregcdo a extremidade distal do membro de encaixe de “stent”. O
membro de encaixe de “stent” é configurado para mover um “stent” quando avangado dis-
talimente e configurado para ndo mover um “stent” quando retraido de modo proximal. Em
algumas modalidades, o acoplamento mecanico compreende encolher termicamente a ex-
tremidade distal alargada do membro interno alongado em volta da extremidade proximal do
membro de encaixe de “stent”. Em algumas modalidades, o0 método também compreende
formar a extremidade distal alargada do membro interno alongado. Em algumas modalida-
des, formar o membro de encaixe de “stent” compreende cortar, deformar e ajustar termica-
mente um hipotubo. Em algumas modalidades, 0 membro de encaixe de “stent” compreende
um soquete e uma haste e em que o método também compreende soldar o soquete a haste.

Para resumir a invengdo e as vantagens alcangadas sobre o estado da técnica, de-
terminados objetivos e vantagens da invengdo estdo aqui descritas. Naturalmente, deve ser
compreendido que nem todos objetivos ou vantagens precisam ser necessariamente alcan-
¢ados de acordo com qualquer modalidade particular. Poranto, por exemplo, aqueles versa-
dos na técnica irdo reconhecer que a invengado pode ser incorporada ou realizada em uma

maneira que alcance ou otimize uma vantagem ou grupo de vantagens conforme ensinado
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ou sugerido no contexto sem alcangar necessariamente outros objetivos ou vantagens como
possa ser aqui ensinado ou sugerido.

Todas essas modalidades pretendem estar dentro do escopo da invengdo aqui
descrita. Essas e outras modalidades tornar-se-do prontamente claras para aqueles versa-
dos na técnica a partir da descri¢cdo detalhada tendo como referéncia as figuras em anexo, a
invengéo ndo esta limitada a qualquer modalidade(s) particular descrita.

Breve Descricdo dos Desenhos

Essas e outras caracteristicas, aspectos e vantagens da presente descrigdo estdo
descritos com referéncia aos desenhos de determinadas modalidades, que pretendem ilus-
trar determinadas modalidades e ndo limitar a invengao.

A Figura 1A ilustra um exemplo de modalidade de.um dispositivo de distribui¢cdo de
“stent”;

A Figura 1B ilustra outro exemplo de modalidade de um dispositivo de distribuicdo
de “stent”;

A Figura 2A ilustra um exemplo de modalidade de uma parte proximal do dispositivo
de distribui¢do de “stent” circundado pela linha 2 na Figura 1A,

A Figura 2B ilustra um exemplo de modalidade de uma parte da parte proximal cir-
cundada pela linha na Figura 2A;

A Figura 2C ilustra outro exemplo de modalidade de uma parte proximal do disposi-
tivo de distribuigdo de “stent” circundado pela linha 2 na Figura 1A;

A Figura 2D ilustra um exemplo de modalidade de um membro interno;

A Figura 2E ilustra um exemplo de modalidade de uma parte proximal do dispositivo
de distribuicdo de “stent” circundado pela linha 2 na Figura 1B;

A Figura 3A é uma vista em corte transversal da parte proximal do dispositivo de
distribuicdo de “stent” ilustrado na Figura 2A;

A Figura 3B é uma vista em corte transversal de um exemplo de modalidade de
uma parte da parte proximal do dispositivo de distribuicdo de “stent” ilustrado na Figura 2A,;

A Figura 3C é uma vista em corte transversal de um exemplo de modalidade de
partes do dispositivo de distribuigdo de “stent” ilustrado na Figura 1;

A Figura 3D é uma vista em elevagio superior € em corte transversal parcial da
parte proximal do dispositivo de distribuicdo de “stent” ilustrado na Figura 2A,;

A Figura 3E ilustra um exemplo de modalidade de uma parte da parte proximal cir-
cundada pela linha 3E na Figura 3D;

A Figura 3F é uma vista em corte transversai de um exemplo de modalidade de
uma parte da parte proximal do dispositivo de distribuigdo de “stent” ilustrado na Figura 2E;

A Figura 4A ilustra um exemplo de modalidade de uma parte distal do dispositivo de

distribuicdo de “stent” circundado pela linha 4 na Figura 1;
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A Figura 4B é uma vista em corte transversal da parte distal do dispositivo de distri-
buicdo de “stent” na Figura 4A;

A Figura 5A é uma vista em corte transversal de um exemplo de modalidade de
uma montagem impulsora;

A Figura 5B é uma vista em corte transversal de outro exemplo de modalidade de
uma montagem impulsora;

A Figura 5C é uma vista em corte transversal de um exemplo de modalidade de
uma parte distal de outro exemplo de modalidade de um dispositivo de distribuicdo de
“stent”;

A Figura 5D é uma vista em corte transversal de um exemplo de modalidade de
uma parte distal de outro exemplo de modalidade de um dispositivo de distribuicdo de
“stent”;

A Figura 5E é uma vista em corte transversal do dispositivo de distribuicdo de
“stent” da Figura 5A que possui uma montagem impulsora em uma posi¢ao distalmente a-
vangada;

A Figura 5F € uma vista em corte transversal do dispositivo de distribuicdo de
“stent” da Figura 5B que possui uma montagem impulsora em uma posi¢do distalmente a-
vangada; _

A Figura 6 ilustra um exemplo de modalidade de uma parte intermediaria do dispo-
sitivo de distribui¢do de “stent” circundado pela linha 6 na Figura 1;

A Figura 7A ilustra um exemplo de modalidade de uma parte de engate de “stent”,

A Figura 7B ilustra outro exemplo de modalidade de uma parte de engate de “stent”;

A Figura 7C ilustra outro exemplo de modalidade de uma parte de engate de
“stent”;

A Figura 7D ilustra outro exemplo de modalidade de uma parte de engate de
“stent”;

A Figura 7E ilustra um exemplo de uma vista em corte transversal da parte de en-
gate de “stent” da Figura 7E ao longo da linha 7E-7E;

As Figuras 7F e 7G ilustram outro exemplo de modalidade de uma parte de engate
de “stent”;

A Figura 8 descreve esquematicamente um exemplo de modalidade de um proces-
so de avango de “stent”;

As Figuras 9 e 10 descrevem esquematicamente um exemplo de modalidade de
implantag&o de um “stent” em um vaso;

A Figura 11 ilustra outro exemplo de modalidade de uma parte intermediaria do dis-
positivo de distribuigdo de “stent” circundado pela linha 2 na Figura 1;

A Figura 12A ilustra um exemplo de modalidade do elemento de retencdo de
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“stent”;

A Figura 12 B ilustra outro exemplo de modalidade de um elemento de retengéo de
“stent”;

A Figura 13 ilustra outro exemplo de modalidade de uma parte proximal do disposi-
tivo de distribuigdo de “stent” circundado pela linha 2 na Figura 1;

A Figura 14 é uma vista em corte transversal da parte proximal do dispositivo de
distribuig&do de “stent” ilustrado na Figura 13;

A Figura 15A descreve esquematicamente outro exemplo de modalidade da implan-
tacdo de um “stent” em um vaso;

A Figura 15B descreve esquematicamente outro exemplo de modalidade da implan-
tacdo de um “stent” em um vaso;

A Figura 15C descreve esquematicamente ainda outro exemplo de modalidade da
implantagd@o de um “stent” em um vaso; e

A Figura 16 ilustra um exemplo de modalidade de um sistema de computador.

Descri¢cédo Detalhada da Invengéo

Apesar de serem descritos abaixo determinadas modalidades e exemplos, aqueles
versados na técnica irdo apreciar que a invengdo se estende além das modalidades especi-
ficamente descritas e/ou usos e modificagdes e equivaléncias obvias das mesmas. Portanto,
é pretendido que o escopo da invengao aqui descrita ndo seja limitado por qualquer modali-
dade particular descrita abaixo.

Determinados aspectos dos sistemas de distribuicdo aqui descritos estéo descritos
no Pedido de Patente U.S. de Série Ne 11/876,764, publicado como Publicagdo de Patente
U.S. Ne 2008/0097572, cuja descrigdo encontra-se inteiramente incorporada ao presente a
guisa de referéncia.

A Figura 1A ilustra um exemplo de modalidade de um dispositivo de distribuigdo de
“stent” 10. O dispositivo de distribuicdo de “stent” 10 possui uma parte proximal 2, uma ou
mais partes intermediarias 11, 6 e uma parte distal 4, cada qual esta aqui descrita em maior
detalhe. O dispositivo de distribuigdo de “stent” 10 compreende um corpo ou cabo de dispo-
sitivo 90 e uma capa externa ou membro externo 20. Em determinadas modalidades, o di&-
metro externo da capa externa 20 é 7 Francés (0,092 polegadas, 2,3 mm). Em determinadas
modalidades, o didmetro externo da capa externa 20 é 6 Francés (0,079 polegadas, 2,0
mm). Sdo também possiveis outros didmetros da capa externa 20.

A Figura 1B ilustra outro exemplo de modalidade de um dispositivo de distribuigdo
de “stent” 10. O dispositivo de distribuicdo de “stent” 10 possui uma parte proximal 2, uma
ou mais partes intermediarias 11, 6 e uma parte distal 4, cada qual esta aqui descrita em
maior detalhe. O dispositivo de distribuigdo de “stent” 10 compreende um corpo ou cabo de

dispositivo 90 e uma capa externa ou membro externo 20. Em determinadas modalidades, o
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didmetro externo da capa externa 20 é 7 Francés (0,092 polegadas, 2,3 mm). Em determi-
nadas modalidades, o didmetro externo da capa externa 20 é 6 Francés (0,079 polegadas,
2,0 mm). Sdo também possiveis outros didmetros da capa externa 20.

Um exemplo de uma parte proximal do dispositivo de distribui¢do de “stent” 10 esta
ilustrado em perspectiva na Figura 2A, e em se¢do transversal na Figura 3A. Outro exemplo
de modalidade de uma parte proximal do dispositivo de distribuicdo de “stent” 10 esta ilus-
trado na Figura 2E e em secdo transversal na Figura F. O dispositivo de distribuicédo de
“stent” 10 compreende um elemento que € pode ser acionado pelo usuario ou interruptor 50
que é acoplado (e, na modalidade ilustrada nas Figuras 2A, 2E, 3A, e 3F, montado de modo
a deslizar longitudinalmente com respeito ao) corpo ou cabo de dispositivo 90. O interruptor
50 é também acoplado a um elemento 40 (Figura 3C), que, na modalidade ilustrada nas
Figuras 2A, 2E, 3A, e 3F, possui uma passagem e é configurado para encaixar dentro da
capa 20. O interruptor 50 é montado de modo deslizante no corpo de dispositivo 90 e aco-
plado ao elemento 40 por via de um bloco 51. Em algumas modalidades, o bloco 51 pode
incluir um elemento de polarizagdo (por exemplo, uma mola) que polariza o interruptor 50
para a posigdo ilustrada na Figura 3A e 3F. Em algumas modalidades, o bloco 51 n&o inclui
um elemento de polarizagao.

O interruptor 50, o bloco 51 e o elemento 40 do dispositivo 10 sdo médveis nas dire-
¢des proximal e distal (que estdo ao longo do eixo geométrico longitudinal (n&do ilustrado) do
dispositivo 10), e sao geralmente restringidos noutras dire¢gdes. Portanto, o movimento pro-
ximal do interruptor 50 (em diregdo ao lado proximal 92) resulta em movimento proximal do
elemento 40, e o movimento distal do interruptor 50 (em diregdo ao lado distal 91) resulta
em movimento distal do elemento 40. Em algumas modalidades, a distancia que o interrup-
tor 50 se move (seja proximal ou distal) traduz em movimento do elemento 40 pela mesma
distancia. Em algumas modalidades a distancia que o interruptor 50 se move (seja proximal
ou distal) traduz em movimento do elemento 40 por uma distancia diferente (por exemplo,
sendo voltada para cima ou para baixo). Conforme aqui explicado em maior detalhe, o ele-
mento 40 é acoplado a um elemento de encaixe de “stent” 45, que engata e aciona um
“stent” carregado 30 distalmente a partir da capa externa 20 durante pelo menos uma parte
do tempo no qual o interruptor 50 é operado distalmente.

A capa externa 20 estende-se distalmente do corpo de dispositivo 90. O dispositivo
10 pode também incluir um membro interno 60, uma parte do qual é situada dentro (por e-
xemplo, posicionada coaxialmente dentro) da capa externa 20. Conforme ilustrado, por e-
xemplo, na Figura 4A, o membro interno 60 (e, em determinadas modalidades conforme
ilustrado na Figura 2D, uma luva interna 61) é acoplado em sua extremidade distal a uma
ponta atraumatica ou um cone de nariz 150. O membro interno 60, que nao é restrito axial-

mente pela capa externa 20 (por exemplo, pela razdo de que o didmetro interno da capa
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externa 20 ser suficientemente diferente do didmetro externo do membro interno 60 os
mesmos ndo se tocam necessariamente), facilita o movimento do cone de nariz 150 com
relagéo a capa externa 20. O membro interno 60 define pelo menos parcialmente um limen
de fio-guia através do qual pode passar um fio guia (por exemplo, dotado de um didmetro de
0,018 polegadas (aproximadamente 0,46 mm)). O cone de nariz 150 define pelo menos par-
cialmente o limen de fio-guia através do qual pode passar um fio guia (por exemplo, dotado
de um didmetro de 0,018 polegadas (aproximadamente 0,46 mm)).

Um marcador radiopaco 27 pode ser colocado em qualquer local adequado ao lon-
go da capa externa 20 para fornecer um dispositivo para auxiliar na implantagado de um
“stent” 30. Por exemplo, a distancia da extremidade distal da capa externa 20 e do marcador
27 pode ser a extensdo nominal do “stent” 30 sendo distribuido em seu estado implantado.

A Figura 4B ilustra a extremidade distal 31 do “stent” 30 dentro da capa externa 20.
Em algumas modalidades, sem o elemento 30 nem o membro de encaixe de “stent” 45 é
fixado ao membro interno 60. Em determinadas modalidades, o elemento 40 pode ser movi-
do de modo proximal e sobre 0 membro interno 60 embora 0 membro interno 60 seja fixo, e
0 membro de encaixe de “stent” 45 pode ser movido de modo proximal e distalmente sobre
o membro interno 60 embora o membro interno 60 seja fixo.

Referindo-se as Figuras 2A, 2C, 2E, 3A, e 3F, o percurso proximal-distal permitido
do interruptor 50 é restrito pela extensdo de uma fenda 52 no corpo de dispositivo 90, bem
como a posigdo de um ou mais obturadores 120. A primeira posigdo 121 do obturador 120
ilustrado nas Figuras 2A e 2B limita o percurso distal do interruptor 20 para menos do que
toda a extensdo da fenda 52. Em algumas modalidades, a primeira posi¢do 121 correspon-
de a uma posi¢gdo mais distal do interruptor 50 na qual o membro de encaixe de “stent” 45
permanece dentro da capa externa 20. O obturador 120 é preferivelmente polarizado para a
primeira posi¢ao 121, por exemplo, com uma mola. Nas Figuras 2C e 3A, o obturador 120
foi girado para uma segunda posi¢gdo 122 que permite que o interruptor 50 deslize na frente
do obturador 120.

A Figura 2D é uma vista em corte transversal de uma sub-montagem de um exem-
plo de modalidade do dispositivo 10 que inclui um exemplo de modalidade do membro inter-
no 60 na forma de uma luva 61 que estende a extensdo do membro interno 60 e que é con-
figurado para aceitar o fio guia (ndo ilustrado). Em algumas modalidades, o membro interno
60 inclui uma luva intermediaria 62 que pode ser presa em sua extremidade distal ou qual-
quer outro local adequado par a luva interna 61 de qualquer modo adequado, tal como pelo
adesivo Loctite® 4041. A luva intermediaria 62 (por exemplo, compreendendo um hipotubo)
pode também estender-se para a extremidade proximal do membro interno 60. Em algumas
modalidades, o membro interno 60 inclui uma luva externa 63 (por exemplo, compreenden-

do um hipotubo) conectada em sua extremidade distal ou qualquer outro local adequado a
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luva intermediaria 62 de qualquer maneira adequada (por exemplo, soldagem). A luva exter-
na 63 pode também estender-se para a extremidade proximal do membro interno 60. Em
algumas modalidades, o membro interno 60 inclui uma luva de limitagdo de percurso 64 co-
nectada em sua extremidade distal ou qualquer outro local adequado a luva externa 63 de
qualquer maneira (por exemplo, soldagem). A luva 64 pode ser configurada para restringir o
percurso do membro interno 60 com respeito ao corpo de dispositivo 90. A luva 64 pode ser
configurada para interferir (por exemplo, devido ao seu tamanho) com a abertura proximal
de uma cavidade 55 do corpo de dispositivo 90 (por exemplo, conforme ilustrado na Figura
3A). A luva 64 pode ser configurada para interferir distalmente com o bloco 51 (por exemplo,
se um encaixe Luer 100 néo interferir primeiro com o adaptador Y 95).

A Figura 3B é uma vista em corte transversal, ampliada, que ilustra a interagdo en-
tre o elemento 25 e a vedagao 31 da valvula de hemostasia do introdutor 35. Em determina-
das modalidades, o dispositivo 10 inclui um elemento 25 que é acoplado (por exemplo, aco-
plado de modo deslizante) a capa externa 20. Em algumas modalidades, o elemento 25 é
configurado para deslizar com relativamente livre ao longo da superficie externa da capa
externa 20. Em algumas dessas formas de modalidades, o elemento 25 é configurado para
interfacear com a valvula de hemostasia 35. O elemento 25 é configurado para ajustar pelo
menos parcialmente dentro do introdutor 35 e para interfacear com a valvula de hemostasia
de maneira que o fluido n3o flua de volta para o cabo 90 do dispositivo 10, mas ainda permi-
ta que a capa externa 20 do dispositivo deslize relativamente livre dentro do elemento 25 e o
introdutor 35. O elemento 25 pode reduzir o atrito entre a capa externa 20 do dispositivo 10
e um introdutor 35 através do qual a capa externa 20 do dispositivo 10 & inserido, embora
mantendo uma vedacao fluida substancial entre a capa externa 20 e a parte externa do pa-
ciente.

A Figura 3C é uma vista em corte transversal de uma sub-montagem de um exem-
plo de modalidade do dispositivo 10 que inclui um exemplo de modalidade do elemento 40
que compreende um hipotubo proximal 41 preso de qualquer modo ao bloco 51, tal como
por um encaixe por pressdo que termina em um ombro 57 ou com um adesivo adequado, tal
como um Loctite® (por exemplo, 4014, 4305, 3321, etc.). O bloco 51 é preso ao interruptor
50 através de um pino 54, que pode ser ligado ao interruptor 50 e ajustado por presséo ou
ligado ao bloco 51. O elemento 40 pode também inclui um tubo intermediario 42 que é co-
nectado em sua extremidade proximal ao hipotubo proximal 41 de qualquer maneira ade-
quada, tal como através do Loctite® 4305, e sua extremidade distal a um tubo de suporte ou
haste 46 (que é sucessivamente conectado ao membro de encaixe de “stent” 45). Em algu-
mas modalidades, o elemento 40 inclui um tubo de suporte 43 posicionado sobre um tubo
intermediario 42 e toca a extremidade distal do hipotubo proximal 41.

Em determinadas modalidades, um tubo de suporte 43 é conectado em qualquer
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local adequado ao tubo intermediario 42 (por exemplo, usando qualquer adesivo adequado).
O tubo de suporte 43 pode ser configurado para aumentar a rigidez do tubo intermediario
42.

O elemento 40 pode também incluir uma parada de reaquecimento 44 que é uma
paragem de reaquecimento 44 que é rosqueada sobre o tubo intermediario 42 e que encos-
ta na extremidade distal do tubo de suporte 43. A paragem de reaquecimento 44 pode ser
conectada em qualquer local adequado ao tubo intermediario 42 usando qualquer adesivo
adequado. A paragem de reaquecimento 44 pode ser configurada para impedir o movimento
proximal de um “stent” 30 pela capa externa 20 se o “stent” 30 for recoberto durante o pro-
cesso de distribuicdo. A montagem secundaria ilustrada na Figura 3C também inclui uma
vedacdo 56 (por exemplo, compreendendo um silicone) projetada para reduzir (por exemplo,
evitar) o refluxo de fluido em volta da parte externa do membro interno 60, e um hipotubo
externo em determinadas modalidades do membro interno 60, e que é preso no lugar por
um retentor 58 (por exemplo, compreendendo ago inoxidavel).

A Figura 6 ilustra um elemento 40 que se estende de maneira que uma parte do
mesmo situada dentro da capa externa 20. Em algumas modalidades, o elemento 40 é oco
e sua passagem acomoda uma parte do membro interno 60 situado dentro do mesmo. Al-
gumas modalidades do elemento 40 podem n&o ser ocos.

A Figura 5A ilustra esquematicamente um exemplo de modalidade de uma monta-
gem impuisora ou montagem de soquete 500. A montagem impulsora 500 inclui a extremi-
dade distal do membro interno 60, um membro de encaixe de “stent” 45, e um conversor 74.
A extremidade proximal do membro de encaixe de “stent” 45 é proxima a extremidade distal
do membro interno 60. O conector 74 acopla mecanicamente a extremidade distal do mem-
bro interno 60 a extremidade proximal do membro de encaixe de “stent” 45.

Em determinadas modalidades, o0 membro interno 60 compreende trés camadas:
(1) uma camada interna 60a (por exemplo, compreendendo nailon); (2) uma camada inter-
mediaria 60b (compreendendo fitas de ago inoxidavel trangadas); e (3) uma camada externa
60c (compreendendo nailon). Em algumas modalidades, a extremidade distal do membro
interno 60 compreende a camada interna 60a e a camada intermediaria 60b. Em determina-
das modalidades, a camada externa 60c é removida (por exemplo, moida, dilacerada) da
extremidade distal do membro interno 60.

As Figuras 7A a 7G ilustra exemplo de modalidade de um membro de encaixe de
“stent” 45. O membro de encaixe de “stent” 45 inclui uma parte que se estende radialmente
para fora em diregdo a extremidade distal do membro de encaixe de “stent” 45. Nas modali-
dades ilustradas nas Figuras 7A, 7B, 7F, e 7G, o membro de encaixe de “stent” 45 inclui
uma parte que tem um formato de pa ou concha que tem uma extremidade distal curva. Na

modalidade ilustrada nas Figuras 7C e 7D, o membro de encaixe de “stent” 45 inclui uma
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parte que tem um formato de pa ou concha que possui uma extremidade distal plana. Em
algumas modalidades, o membro de encaixe de “stent” 45 pode ser moldado por corte (por
exemplo, corte a laser), deformagéo, e ajustando termicamente um hipotubo (por exemplo,
compreendendo liga de titénio de niquel). Por exemplo, as Figuras 7A a 7D, 7F e 7G des-
crevem uma parte de cabo geralmente cilindrica e uma parte cortada, deformada, e em for-
ma de pa ajustada termicamente ou em forma de concha que se estende radialmente para
fora em diregdo a extremidade distal do membro de encaixe de “stent” 45.

A Figura 7B ilustra uma modalidade de um membro de encaixe de “stent” 45 que
compreende uma fenda flexivel 48 configurada para aliviar as fraturas por stress de fadiga e
similares e para permitir que 0 membro de encaixe de “stent” 45 deforme com maior facili-
dade para dentro a medida que o membro de encaixe de “stent” desliza de maneira proximal
dentro do lumen de um “stent” 30. Em algumas modalidades, a fenda flexivel 48 possui uma
forma de haltere ou osso de cachorro. Em algumas modalidades, a fenda flexivel 48 é for-
mada durante o corte de um hipotubo. Sdo também possiveis outros formatos das fendas
flexiveis. Sdo também possiveis as combinag¢des das fendas flexiveis com outros membros
de encaixe de “stent” 45 (por exemplo, os membros de encaixe de “stent” 45 ilustrados nas
Figuras 7A, 7C, 7D e 7G).

Em algumas modalidades, o membro de encaixe de “stent” 45 compreende uma
haste 46 e um soquete acoplado mecanicamente a haste 46. A haste 46 pode compreender
um hipotubo (por exemplo, compreendendo uma liga de titanio de niquel) possuindo um di-
ametro externo menor do que o didmetro do soquete. Referindo-se novamente as Figuras
5A e 5B, a haste 46 pode ter uma superficie proximal cdncava ou ondulada 49 que possa
reduzir o stress quando o membro de encaixe de “stent” 45 for acoplado mecanicamente a
extremidade distal do membro interno 60. Em algumas modalidades, o didmetro externo da
haste 46 é substancialmente similar ao didmetro externo do soquete. Em aigumas modali-
dades, o diametro externo da haste 46 é substancialmente igual ao didmetro externo da ca-
mada intermediaria 60b do membro interno 60.

Em algumas modalidades, a haste 46 compreende uma parte configurada para au-
mentar a ligagdo com um polimero. A Figura 7A ilustra um exemplo de modalidade de um
membro de encaixe de “stent” 45 compreendendo a haste 46 que compreende um recorte
460. Em algumas modalidades, o recorte 460 é cortado a laser. Em algumas modalidades, o
recorte 460 pode ser deformado e ajustado termicamente apés o corte (por exemplo, para
polarizar internamente as projegées no recorte 460). Sdo também possiveis outros formatos
de recortes. Sdo também possiveis as combinagdes das hastes 46 com um recorte 460 com
outros formatos (por exemplo, os formatos ilustrados nas Figuras 7B a 7D, 7F e 7G).

A Figura 7D ilustra um exemplo de modalidade de um membro de encaixe de

“stent” 45 que compreende uma haste 46 que compreende uma pluralidade de aberturas
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464. Em algumas modalidades, as aberturas 464 sdo cortadas a laser. Em algumas modali-
dades, a pluralidade de aberturas 464 compreende trés furos diretos ou seis furos individu-
ais. Em algumas modalidades, a pluralidade de aberturas 464 compreende um primeiro furo
direto 464a, um segundo furo direto 464b, e um terceiro furo direto 464c. O primeiro furo
direto 464a e o segundo furo direto 464b sdo alinhados circularmente e espacados longitu-
dinalmente. O terceiro furo direto 464c é girado em torno de 90° circularmente a partir do
primeiro furo direto 464a e do segundo furo direto 464b. O terceiro furo direto 464c esta lon-
gitudinalmente entre o primeiro furo direto 464a e o segundo furo direto 464b. O terceiro furo
direto 464c pode incluir partes que sobreponham longitudinalmente com partes do primeiro
furo direto 464a e/ou o segundo furo direto 464b. Sdo também possiveis outros membros
de abertura 464 e orientagdes de abertura 464 (por exemplo, as aberturas que n&o sejam
furos diretos, aberturas que sejam deslocadas circularmente em torno de 30°, em torno de
45°, em torno de 60°, em torno de 90°, em torno de 120° em torno de 135° em torno de
150°, em torno de 180°, e variagbes entre os mesmos, aberturas que sejam deslocadas lon-
gitudinalmente, etc.).

Em algumas modalidades, as combinagdes de recortes 460 e aberturas 464 podem
ser usadas e/ou substituidas entre si. Por exemplo, a haste 46 do membro de encaixe de
“stent” 45 ilustrado na Figura 7A ou 7B pode compreende a pluralidade de aberturas 464
ilustradas na Figura 7D. Para outro exemplo, a haste 46 do membro de encaixe de “stent” 45
ilustrado na Figura 7D podem compreender o recorte 460 ilustrado na Figura 7A.

Em algumas modalidades, a haste 46 estende-se através do soquete, por exemplo,
para uma extensao além da extremidade distal do soquete. Por exemplo, a Figura 7D ilustra
um exemplo de membro de encaixe de “stent” 45 que compreende uma haste 46 que se
estende através do soquete para uma extensao além da extremidade distal da parte molda-
da do soquete.

Em algumas modalidades, a haste 46 compreende um corte a laser 462 préximo a
extremidade distal, por exemplo, configurada para aumentar a flexibilidade da haste 46. Em
algumas modalidades, o corte a laser 464 compreende uma ou mais espirais. Por exemplo,
o corte a laser 462 pode compreender um primeiro enrolamento espiral em uma primeira
diregdo e comegando em uma primeira posi¢ao circular e uma segunda espiral também gi-
rando na primeira diregdo, mas comeg¢ando em uma segunda posigao circular (por exemplo,
em torno de 180° a partir da primeira posigao circular).

Em algumas modalidades, a haste 46 é acoplada mecanicamente ao soquete por
duas soldas arqueadas espag¢adas longitudinalmente (por exemplo, soldas laser). Por e-
xemplo, as Figuras 5A e 7A ilustram duas soldas arqueadas (por exemplo, inteiramente cir-
culares) espagadas longitudinalmente 47 que acoplam o soquete a haste 46. Em algumas

modalidades, as soldas arqueadas comegam em torno da mesma posigdo circular. Em al-
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gumas modalidades, a haste 46 é acoplada mecanicamente ao soquete por uma pluralidade
de soldas por ponto espagadas arqueadamente (por exemplo, soldas a laser). Por exemplo,
a Figura 7E, que é uma secdo transversal tomada ao longo da linha 7E-7E na Figura 7D,
ilustra trés soldas arqueadas soldas arqueadas espagadas longitudinalmente 472a, 472b,
472c que acoplam o soquete a haste 46. Sdo também possiveis outros nimeros de soldas
por ponto (por exemplo, cinco ou menos, trés ou menos, 1, etc.). Em algumas modalidades,
as soldas 472a, 472b, 472c sédo espagadas em torno de 30°, em torno de 45°, em torno de
60°, em torno de 75° em torno de 90° em torno de 120°, e variagdes entre os mesmos, nas
quais os angulos podem ser medidos entre as linhas que conectam as soldas 472a, 472b,
472c e um ponto comum (por exemplo, 0 centro da haste 46, o centro do soquete, ou em
outro lugar). Por exemplo, na modalidade ilustrada na Figura 7E, a solda 472a é espagada
da solda 472c em torno de 90°, e a solda 472b é espagada das soldas 472a, 472c em torno
de 45°.

Quando ¢é feita uma primeira solda (por exemplo, a solda 472b), a haste 46 é puxa-
da para fora do centro do soquete no ponto da solta 472b. Esse puxdo pode criar uma lacu-
na entre o soquete e a haste 46 no lado oposto. Em uma solda arqueada, a conexdo entre o
soquete e a haste 46 pode piorar a medida que a solda aproxima-se da distancia maior da
lacuna 474, talvez mesmo até que as partes da solda ndo possam ter nenhum efeito de a-
coplamento. Uma pluralidade de soldas por ponto pode produzir pelo menos tanto efeito de
acoplamento quanto uma solda arqueada, pode reduzir o tempo de processamento, e pode
produzir um acoplamento mais forte. Na modalidade descrita na Figura 7E, as soldas 472a,
472b, 472c possuem um efeito de acoplamento entre o soquete e a haste 46. Nas modali-
dades nas quais o0 soquete possui um lado com mais material (por exemplo, a parte de pa
ou concha dos soquetes ilustradas nas Figuras 7A a 7D), as soldas por ponto 472a, 472b,
472c podem ser feitas naquele lado para fornecer espago adicional para erro (por exemplo,
erro de soldagem longitudinalmente). Em algumas modalidades, a lacuna 474 pode ser pelo
menos parcialmente preenchida (por exemplo, por um polimero).

As Figuras 7F e 7G ilustram outro exemplo de modalidade de um membro de en-
caixe de “stent” 45. O membro de encaixe de “stent” 45 inclui uma parte que se estende ra-
dialmente para fora da extremidade distal do membro de encaixe de “stent” 45. Na modali-
dade ilustrada na Figura 7D, o0 membro de encaixe de “stent” 45 inclui uma parte que possui
um formato de pa ou concha que possui uma extremidade distal curva e pontas alargadas
distalmente e/ou para fora 452. Em algumas modalidades, o membro de encaixe de “stent”
45 pode ser moldado por corte (por exemplo, corte a laser), deformagdo ou ajuste térmico
de um hipotubo (por exemplo, compreendendo uma liga de titdnio de niquel). As Figuras 7F
e 7G descrevem uma parte de cabo geralmente cilindrica e uma parte cortada, deformada, e

em forma de pa de ponta alargada ajustada termicamente ou em forma de concha que se
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estende radialmente para fora em dire¢do a extremidade distal do membro de encaixe de
“stent” 45.

A Figura 5A ilustra um exemplo de modalidade na qual a extremidade proximal do
membro de encaixe de “stent” 45 é acoplado mecanicamente a extremidade distal do mem-
bro interno 60 em uma jungéo de extremidade ligeiramente espagada. Um conector 74 (por
exemplo, um membro tubular (por exemplo, compreendendo nailon)) é contraida termica-
mente (por exemplo, sendo comprimida radialmente para dentro por uma luva de contragao
térmica) em volta da extremidade distal do membro interno 60 e em volta da extremidade
proximal do membro de encaixe de “stent” 60. Em algumas modalidades, as partes do co-
nector 74 podem penetrar na lacuna entre 0 membro interno 60 e 0 membro de encaixe de
“stent” 45. Em algumas modalidades, a extremidade distal do membro interno pode ser mo-
dificada antes de acoplar mecanicamente (por exemplo, pela remogéo da camada externa
60c).

Em algumas modalidades, o didmetro externo do conector 74 é substancialmente
igual ao didmetro externo do membro interno 60. Em algumas modalidades, o didmetro in-
terno do conector 74 é substancialmente igual ao didmetro externo da camada intermediéria
60b do membro interno 60. Quando as duas condi¢cdes séo atendidas, a segdo proximal do
conector 74 pode efetivamente tomar o lugar de uma camada externa removida 60c.

Em algumas modalidades, o didmetro externo do conector 74 é substancialmente
igual ao didmetro externo de uma parte do membro de encaixe de “stent” 45 que nao se es-
tende radialmente para fora em diregdo a extremidade distal do membro de encaixe de
“stent” 45 (por exemplo, a parte cilindrica de um hipotubo aqui descrito). Em algumas moda-
lidades, o didmetro interno do conector 74 é substancialmente igual ao didmetro externo de
uma haste 46. Quando ambas as condigdes sdo atendidas, a se¢do distal do conector 74
pode fornecer uma superficie substancialmente sem emenda entre o conector 74 e 0 mem-
bro de encaixe de “stent” 45. Quando também combinado com as condigdes no paragrafo
precedente, o conector 74 pode fornecer uma montagem impulsora 500 com um didmetro
externo substancialmente uniforme exceto a parte do membro de encaixe de “stent” 45 que
se estende radialmente para fora. Isso fornece uma aparéncia uniforme a montagem impul-
sora 500. Portanto, pode também reduzir as chances das partes da montagem impulsora
500 exceto a parte que se estende radiaimente para fora do membro de encaixe de “stent”
45 de interagir com um “stent” 30 e/ou a capa externa 20 (por exemplo, tornando-se um obs-
taculo indesejavel.

A Figura 5B ilustra ou exemplo de modalidade na qual a extremidade proximal do
membro de encaixe de “stent” 45 é acoplado mecanicamente a extremidade distal do eixo
de cateter ou membro interno 60. A extremidade distal do membro interno 60 & alargada, por

exemplo, usando uma ferramenta que possui um didmetro externo que seja aproximada-
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mente o didmetro externo da extremidade proximal do membro de encaixe de “stent” 45. A
extremidade proximal do membro de encaixe de “stent’ 45 (por exemplo, compreendendo
um recorte 462 ou aberturas 464) é colocada na extremidade distal alargada do membro
interno 60. Pode ser usado tubo de contragdo térmica ou outros meios para forgar o membro
interno 60 radialmente para dentro para deformar em volta do membro de encaixe de “stent”
45. As partes da camada interna do membro interno 60 estiram no recorte 462 ou aberturas
464. A estrutura acoplada possui um didmetro interno uniforme com base no didmetro inter-
no do membro interno 60 e no didmetro interno do membro de encaixe de “stent” 45. A es-
trutura acoplada vantajosamente pode ndo ter nenhum plano abrupto distinto. A estrutura
acoplada pode ter um ligeiro alargamento para fora ao longo da parte do membro de encai-
xe de “stent” 45 proximal a extremidade proximal do soquete. Essa estrutura de acoplamen-
to pode vantajosamente simplificar a fabricagdo menos pegas distintas (por exemplo, nédo
usando um conector 74), ndo modificando o membro interno 60 (por exemplo, ndo remo-
vendo a camada 60c), e/ou ndo modificando a haste 46 (por exemplo, ndo formando a con-
cha 49).

O membro de encaixe de “stent” 45 é configurada para encaixar-se em um “stent”
30 quando avangado de forma distal e é configurado para ndo se encaixar em um “stent”
quando retraido de forma proximal. Por exemplo, a parte que se estende radialmente para
fora do membro de encaixe de “stent” 45 pode ser configurada para encaixar uma ou mais
intersegoes entre filamentos de um “stent” tecido (por exemplo, uma primeira conexao entre
filamentos de um primeiro lado e uma segunda interse¢ao entre filamentos em um segundo
lado oposto, conforme descrito pelo encaixe em 33 na Figura 5D). Para outro exemplo, a
parte que se estende radialmente para fora do membro de encaixe de “stent” 45 pode ser
configurada para encaixar em um ou mais recortes em um “stent” de hipotubo cortado a la-
ser. Para exemplos adicionais, a parte que se estende radialmente para fora do membro de
encaixe de “stent” 45 pode ser configurada para encaixar em um ou mais aspectos que pos-
sam ser encaixados de outros tipos de "stents" (por exemplo, compreendendo metal, plasti-
co, combinagbes dos mesmos, etc.) € a parte que se estende radialmente para fora do
membro de encaixe de “stent” 45 pode ser configurada para encaixar em um ou mais aspec-
tos que possam ser encaixados de um enxerto (por exemplo, compreendendo uma superfi-
cie interna de “stent”), combinag¢des do mesmo, e similares.

Em algumas modalidades, a montagem impulsora 500 compreende um tubo 75 (por
exemplo, compreendendo nailon) posicionado dentro do membro de encaixe de “stent” 45 e
que se estende da extremidade proximal para distal do membro interno 60 para a extremi-
dade para distal do membro de encaixe de “stent” 45. Por exemplo, conforme ilustrado na
Figura 5A, o tubo 75 estende-se aproximadamente da extremidade proximal do membro de

encaixe de “stent” 45, através do membro de encaixe de “stent” 45, e por alguma extensdo
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além do membro de encaixe de “stent” 45.

Em algumas modalidades, a montagem impulsora 500 opcionalmente compreende
um segundo tubo 76 (por exemplo, compreendendo uma poliimida) radialmente para fora do
tubo 75 préximo a parte do tubo 75 dentro da parte que se estende radialmente para fora do
membro de encaixe de “stent” 45, por exemplo, para proteger o tubo 45 de ser danificado
por quaisquer bordas afiadas do membro de encaixe de “stent” 45. Em determinadas moda-
lidades, o segundo tubo estende-se a partir da extremidade proximal da parte que se esten-
de radialmente para fora do membro de encaixe de “stent” 45 para a extremidade distal do
membro de encaixe de “stent” 45.

Em algumas modalidades, uma ponta atraumatica 150 é acoplada mecanicamente
a extremidade distal do tubo 75 e é espagada longitudinaimente da extremidade distal do
membro de encaixe de “stent” 45. A ponta 150 possui uma extremidade proximal 151 e uma
extremidade distal 152. As Figuras 5A e 5B sdo esquematicas, assim o espagamento longi-
tudinalmente do membro de encaixe de “stent” 45 e a ponta 150 ndo podem ser descritos
com precisado (por exemplo, como se depreende dos pares de linhas curvas através do tubo
75). Em algumas modalidades, a extremidade distal do membro de encaixe de “stent” 45 &,
por exemplo, pelo menos em torno de 30 mm a partir da extremidade proximal 151 da ponta
150. A ponta 150 pode compreender uma parte geralmente cilindrica 153 para a extremida-
de proximal 151 e ter uma superficie externa 154. A ponta 150 pode compreende uma parte
geralmente cdnica ou frustocénica 155 préxima a extremidade distal 152 e que tem uma
superficie externa 156. »

Em algumas modalidades, a ponta 150 compreende pelo menos uma abertura 157,
158. A abertura 157, 158 é configurada para permitir comunicagéo fluida de fora da capa
externa 20 para dentro da capa externa 20. Em determinadas modalidades, a pelo menos
uma abertura 157 é configurada para permitir comunicagao fluida entre a extremidade distal
151 e a superficie externa 154 e/ou a pelo menos uma abertura 158 é configurada para
permitir comunicagéo fluida entre a extremidade proximai 151 e a superficie externa 156. A
pelo menos uma abertura 157 pode ser vantajosamente menos inclinada para acumular flui-
do durante o avango da extremidade distal do dispositivo 10. Em algumas modalidades, a
pelo menos uma abertura 157, 158 compreende uma ranhura (por exemplo, uma ranhura
em forma de U) na ponta 150. Em algumas modalidades, a pelo menos uma abertura 157,
158 compreende um segundo limen na ponta 150. A pelo menos uma abertura 157, 158
pode ser formada, por exemplo, durante a moldagem da ponta 150 e/ou pode resultar da
remogdo de material (por exemplo, por meio de cauterizagdo, perfuragdo, etc.) da ponta
150. Em algumas modalidades, a pelo menos uma abertura compreende duas ranhuras a-
fastadas 180° na parte geralmente cilindrica 153.

A pelo menos uma abertura 157, 258 pode ser Util para esterilizar o dispositivo 10.
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Por exemplo, o gas éxido de etileno pode fluir através da pelo menos uma abertura 157, 158
para esterilizar o “stent” 30, 0 membro de encaixe de “stent” 45, e outros componentes den-
tro do lumen da capa externa 20. Em algumas modalidades, a parte cilindrica 153 possui um
didmetro externo maior do que o didmetro externo da capa externa 20 (por exemplo, sendo
substancialmente igual ao didmetro da capa externa 20), por exemplo, de modo a ocluir o
lumen da capa externa 20 durante o avango do dispositivo 10. Conforme aqui descrito, o
lumen da capa externa 20 é exposto ao ambiente operacional, por exemplo, durante a ope-
ragdo do interruptor 50, e pode acumular material estranho no limen da capa externa 20. A
pelo menos uma abertura 157, 158 pode ser Gtil para nivelar ar do dispositivo 10 antes do
uso (por exemplo, permitindo o nivelamento de solugdo salina através do dispositivo 10 en-
quanto a ponta 150 esta préxima a capa externa 20).

A Figura 5B ilustra outro exemplo de modalidade de uma estrutura de acoplamento
entre uma ponta 150 e um membro de encaixe de “stent” 45. Conforme aqui descrito, o
membro de conexdo de “stent” 45 pode compreender uma haste 46 que se projeta além da
extremidade distal do soquete, e a parte que se estende distaimente pode compreender as-
pectos tais como as espirais 462. Em algumas modalidades, o tubo 75 é contraido (por e-
xemplo, sendo comprimido radialmente para dentro por uma luva de contragdo térmica) em
volta da extremidade distal da haste 46, e o material do tubo 75 estira para dentro dos as-
pectos 462. A montagem impulsora 500 pode compreender opcionalmente um acoplador
fundido 76 que acopla a haste 46 e o tubo 75.

A Figura 5C ilustra uma modalidade de uma extremidade distal 550 de um dispositi-
vo de distribuicdo de “stent” 10 que compreende uma montagem impulsora 500 na qual a
capa externa 20 do dispositivo 10 compreende trés camadas: (1) uma camada interna 20a
(por exemplo, compreendendo politetrafluoretileno (PTFE ou Teflon®)); (2) uma camada in-
termediaria 20b (por exemplo, compreendendo fitas de ago inoxidavel trangadas); e (3) uma
camada externa 20c (compreendendo Pebax®). O diametro externo da parte cilindrica da
ponta 150 pode ser configurada para corresponder a (por exemplo, sendo alinhada com o
diametro externo de) uma ou mais camadas 20a, 20b, 20c da capa externa 20.

A Figura 5D ilustra uma modalidade de uma extremidade distal de um dispositivo de
distribuicdo de “stent” 10 que compreende uma montagem impulsora 500 na qual a capa
externa 20 do dispositivo 10 compreende trés camadas: (1) uma camada interna 20a (por
exemplo, compreendendo politetrafluoretileno (PTFE ou Teflon®)); (2) uma camada interme-
diaria 20b (por exemplo, compreendendo fitas de ago inoxidavel trangadas (por exemplo,
com densidade de trelica diferente das fitas de ago inoxidavel trangadas ilustradas na Figura
5B); e (3) uma capa externa 20c (por exemplo, compreendendo um primeiro material (por
exemplo, compreendendo Pebax®) e um segundo material diferente do primeiro material

(por exemplo, compreendendo ndilon)). Por exemplo, em algumas modalidades nas quais a
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capa externa 20c é dotada de uma extensdo em torno de 90 cm (ou 900 mm), a proximal 70
cm (ou 700 mm) pode compreender um primeiro material (por exemplo, compreendendo
nailon) e a distal 20 cm (ou 200 mm) pode compreender um segundo material diferente do
primeiro material (por exemplo, compreendendo Pebax®). Para outro exemplo, Em algumas
modalidades nas quais a capa externa 20c é dotada de uma extensdo em torno de 120 cm
(ou 1.200 mm), a proximal 100 cm (ou 1.000 mm) pode compreender um primeiro material
(por exemplo, compreendendo nailon) e a distal 20 cm (ou 200 mm) pode compreender um
segundo material diferente do primeiro material (por exemplo, compreendendo Pebax®). Sao
também possiveis outras extensdes e materiais do primeiro material e do segundo material.

Em algumas modalidades, a capa externa 20 compreende uma ou uma pluralidade
de marcadores (por exemplo, faixas marcadoras) (ndo ilustradas). Em algumas modalida-
des, um ou mais marcadores pode compreender um polimero de tungsténio infundido. Um
marcador pode ser largo o suficiente para fornecer informagdo a um usuario sobre a posigao
do dispositivo. Em algumas modalidades, um ou mais dos marcadores podem ter uma largu-
ra diferente entre em torno de 1 mm e em torno de 2 mm (por exemplo, em torno de 1,5
mm), menos de 2 mm, efc.

O didmetro externo da parte cilindrica da ponta 150 pode ser configurado para cor-
responder a (por exemplo, sendo alinhado com o didmetro externo de) uma ou mais das
camadas 20a, 20b, 20c da capa externa 20.

O didmetro interno 60 define pelo menos parcialmente um Iimen de fio-guia através
do qual um fio guia (por exemplo, dotado de um diametro de 0,018 polegadas (aproximada-
mente 0,46 mm)) pode ser passado. Nas modalidades que compreendem um tubo 75, o
tubo 75 define pelo menos parcialmente um limen de fio-guia através do qual um fio guia
dotado de um didmetro de 0,018 polegadas (aproximadamente 0,46 mm) pode ser passado.
Em determinadas modalidades, o diametro interno do tubo 75 é substancialmente igual ao
didmetro interno do membro interno 60 (por exemplo, a camada interna 60a). O cone de
nariz 150 define pelo menos parcialmente um lumen de fio-guia através do qual um fio guia
dotado de um didmetro de 0,018 polegadas (aproximadamente 0,46 mm) pode ser passado.
A montagem impulsora 500, portanto, inclui um limen de fio-guia através do qual um fio guia
(por exemplo, dotado de um diametro de 0,018 polegadas (aproximadamente 0,46 mm))
pode ser passado.

A extremidade proximal da capa externa 20 é acoplada fixamente ao cabo 90 e a
extremidade proximal do membro interno 60 & acoplado ao interruptor 50. O interruptor 50
pode deslizar ao longo de um caminho de cabo que possui duas extensdes longitudinais
diferente: (1) uma primeira extensdo na qual o membro de encaixe de “stent” 45 ndo pode
sair da extremidade distal da capa externa 20, e (2) uma segunda extensdo na qual 0 mem-

bro de encaixe de “stent” pode sair da extremidade distal da capa externa 20 (por exemplo,
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apds a remogao do obturador 120). Um usuario pode empurrar € puxar o interruptor 50 para
tras e para frente com relagdo ao cabo 90 para estender distalmente e retrair de modo pro-
ximal o membro de encaixe de “stent” (acoplado a extremidade distal do membro interno 60,
conforme aqui descrito) com relagédo a capa externa 20, que é fixa com respeito ao cabo 90.

Durante o avango distal do interruptor 50, 0 membro de encaixe de “stent” 45 encai-
xa em uma superficie interna do “stent’” 30 na posi¢gdo 33 (por exemplo, “prendendo” em
uma intersegédo entre filamentos trangados, conforme ilustrado nas Figuras 5C a 5F), desse
modo empurrando distalmente o “stent” 30 para fora da capa externa 20.

Durante a retragao proximal do interruptor 50, 0 membro de encaixe de “stent” 45
nao encaixa no “stent” 30 porque 0 membro de encaixe de “stent” 45 flexionada radialmente
para dentro e ndo desliza preso ao longo da superficie interna do “stent” 30. O “stent” 30 é
implantado movendo o interruptor 30 para tras e para frente, cada movimento para frente
empurrando uma parte do “stent” 30 para fora da capa externa 20. As Figuras 5E e 5F ilus-
tram um “stent” 30 sendo implantado em um vaso, canal, ou tubo 160. A expans&o do “stent”
30 e encaixe do “stent” 30 com um vaso, canal ou parede de tubo 160 pode levar a capa
externa 20 a se mover de forma proximal, mas o usuario ndo executa qualquer fungéo para
retirar ou puxar para tras a capa externa 20. Uma vez que o “stent” 30 tenha sido implanta-
do, o dispositivo 10 é retirado do vaso, canal, ou tubo.

A Figura 6 ilustra uma modalidade na qual o elemento 40 (por exemplo, compreen-
dendo o membro interno 60) é acoplada mecanicamente ao membro de encaixe de “stent”
45, Na modalidade ilustrada na Figura 6, o tubo intermediario 42 do elemento 40 é conecta-
do ao tubo de suporte 46, que é conectado ao membro de encaixe de “stent” 45. O membro
de encaixe de “stent” 45 é posicionado pelo menos parcialmente dentro do limen de um
“stent” 30. Como o elemento 40 se move distalmente em resposta ao movimento distal do
interruptor 50, 0 membro de encaixe de “stent” 45 encaixa-se no “stent” 30, avangando o
“stent” ao longo da capa externa 20. O movimento proximal do membro de encaixe de
“stent” 45 resulta em nenhum movimento do “stent” 30. O movimento alternativo distal e pro-
ximal repetido do elemento 40 dessa maneira resulta no avango do “stent” 30 até que o
mesmo saia da capa externa 20. Aqueles versados na técnica irdo apreciar que a modalida-
de ilustrada do dispositivo 10 & configurada de maneira que um usuario possa avangar o
“stent” 30 distalmente para fora da capa externa 20 através de varios encaixes do “stent” 30
pelo membro de encaixe de “stent” 45, onde cada engate ocorre proximal a extremidade
distal do “stent” 30, aciona o “stent” 30 distalmente sem uma retirada concomitante da capa
externa 20, e é separado de qualquer encaixe subsequente por um periodo de ndo aciona-
mento do “stent” 30 distalmente; e que o ponto mais proximal do usuario de contato com o
dispositivo 10 que ocasionada cada encaixe (que ocorre-_no interruptor 50) esta situado em

uma extremidade distal ou proximal do corpo de dispositivo 90. O membro de encaixe de




10

15

20

25

30

35

24/33

“stent” 45 pode incluir uma fenda flexivel 48 provida de extremidades arredondadas, em
forma de haltere que ajusta a aliviar as fraturas de stress por fatiga e similares e que permite
que o membro de encaixe de “stent” 45 dobre para dentro a medida que desliza de modo
proximal dentro do limen do “stent” 30.

O desempenho do membro de encaixe de “stent” 45 pode ser alcangado pela sele-
¢éo do formato apropriado, conforme descrito nas Figuras 7A e 7B. As modalidades alterna-
tivas podem empregar elementos de encaixe de “stent” 45 que flexione, sejam articulados
ou mudem de formato de outra maneira para alcangar avango de “stent”. A configuragao do
membro de encaixe de “stent” 45 pode ser escolhida para melhor adequar o tipo de “stent”
30 a ser implantado. Quando o “stent” 30 é um “stent” tecido, de auto-expansao, tal como o
tipo descrito na Patente U.S. Ne 7,018,401, cuja descri¢do encontra-se inteiramente incorpo-
rada ao presente a guisa de referéncia, 0 membro de encaixe de “stent” 45 pode ser confi-
gurado (a) para encaixar intersegdes de fio em lados opostos do “stent” 30 ao acionar o
“stent” 30 distalmente, e (b) para deformar para dentro (por exempio, devido pelo menos
parcialmente a uma fenda flexivel 48) e para deslizar de modo proximal dentro do limen do
“stent” 30. Quando o “stent” 30 é um “stent” de hipotubo cortado a laser, 0 membro de en-
caixe de “stent” 45 pode ser configurado (a) para encaixar partes cortadas do “stent” 30 ao
acionar o “stent” 30 distalmente, e (b) para deformar para dentro e para deslizar de modo
proximal dentro do limen do “stent” 30. '

A Figura 8 fornece uma descrigdo esquematica de um processo para avangar e im-
plantar um “stent” 30. A extremidade distal 31 do “stent” 30 saiu da capa externa 20 e ex-
pandiu (por exemplo, para o tamanho do vaso ou tubo ou conforme restrito por seu didmetro
externo expandido). O elemento 40 move-se de modo proximal ou distalmente, conforme
indicado pelas setas. A medida que o membro de encaixe de “stent” 45 percorre distalmen-
te, encaixa no “stent” 30 (por exemplo, partes cortadas de um “stent” de hipotubo cortado a
laser ou a intersegdo entre filamentos de um “stent” tecido), e avanga distaimente o “stent”
30, desse modo acionando o “stent” 30 para fora da capa externa 20. Quando o membro de
encaixe de “stent” 45 percorre de modo proximal, ndo ocorre nenhum avango do “stent” 30
devido ao formato do membro de encaixe de “stent’” 45. Em vez disso, a configuragdo do
membro de encaixe de “stent” 45 possibilita que 0 mesmo incline ou flexione para dentro a
medida que se move sobre e encontra partes (por exemplo, partes de fio) do “stent” 30 du-
rante 0 movimento proximal do interruptor 50 sem perturbar a posi¢do axial do “stent” 30
com relagdo a capa externa 20. Em algumas modalidades, o avango do “stent” 30 é alcan-
¢ado sem uma retirada mecanizada concomitante da capa externa 20 e sem movimento da
capa externa 20 com relagdo ao corpo de dispositivo 90 (aparte do movimento incidental
ocasionado pelos movimentos do corpo, vibragdes do paciente, etc.).

As Figuras 9 e 10 ilustram implantagao esquematica de um “stent” 30 em um vaso
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de corpo 160. A Figura 9 descreve o “stent” 30 em uma configuragao restrita, ou alongada.
Esse € um exemplo de uma configuragdo do “stent” 30 quando esta dentro da capa externa
20 do dispositivo 10 (por exemplo, conforme ilustrado na Figura 5B). A Figura 10 ilustra o
“stent” em um estado expandido no vaso de corpo 160, que é um estado que um “stent” de
auto-expanséao 30 pode tomar ao sair da capa externa 20.

Em algumas modalidades, o dispositivo 10 9nclui um elemento de retengdo de
“stent” 70 configurado para permitir que um operador cubra novamente o “stent” 30 durante
0 avango e/ou o processo de implantagédo, desde que o “stent” 30 nao tenho sido completa-
mente avengado para fora da capa externa 20. Referindo-se as Figuras 11 e 12A, o disposi-
tivo 10 inclui um elemento de retengdo de “stent” 70 acoplado a extremidade proximal 32 do
“stent” 30. O contato entre a parte distal 71 do elemento de retengdo de “stent” 70 e o “stent”
30 existe desde que a extremidade proximal 32 do “stent” 30 esteja dentro da capa externa
20, mesmo durante o movimento proximal do més 45. Quando a extremidade proximal 32 do
“stent” 30 é avangado para fora da capa externa 20, o “stent” 30 expande-se para um raio
maior do que a largura maior (tomada na dire¢do radial ilustrada nas figuras) da parte distal
71 do elemento de retengéo de “stent” 70. Como um resultado, o contato entre o “stent” 30 e
o elemento de retencdo de “stent” 70 cessa, e a implantagdo do “stent” 30 é irreversivel.
Portanto, o elemento de retengéo de “stent” 70 é operavel para retirar o “stent” 30 de modo
proximal de volta para a capa externa 20 (através da agédo de um operador) desde que uma
parte proximal do “stent” 30 (especificamente, a parte proximal acoplada ao elemento de
retencdo de “stent” 70) permanega disposta dentro da capa externa 20.

A parte proximal 72 do elemento de reten¢do de “stent” 70 pode compreender um
cabo ou dispositivo similar que facilite a retirada do “stent” 30 de modo proximal de volta
para a capa externa 20 e que possa ser caracterizada como uma linha de retengédo de
“stent”, desde que uma parte proximal do “stent” 30 esteja disposta dentro da capa externa
20. A parte distal 71 do elemento de retengdo de “stent” 70 pode compreender uma pega de
tubulagao (por exemplo, um hipotubo) que inclua uma pluralidade de pontas que se projetam
radialmente 73 configurada para encaixar aberturas no “stent” 30 (por exemplo, janelas en-
tre filamentos, partes cortadas de um hipotubo). A tubulagdo do elemento de retengdo de
“stent” 70 pode ser acoplada de qualquer modo adequado (por exemplo, soldagem) a parte
proximal 72 do elemento de retengéo de “stent” 70.

Conforme ilustrado nas Figuras 1A e 1B, um adaptador Y 95 pode ser acoplado a
parte proximal do corpo de dispositivo 90. O membro interno 60 pode ser colocado através
de um brago reto 96 e a parte proximal 72 pode ser colocada através de um brago angulado
97 do adaptador Y 95. Conforme ilustrado na Figura 2B, um marcador de posi¢édo de ele-
mento de retengdo de “stent” 93 pode ser acoplado a linha 72 e pode ser posicionado ao
longo da linha 72 para a posic¢ao relativa de um “stent” 30 que seja acoplado ao elemento de
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retencdo de “stent” 70. Por exemplo, o marcador 93 (por exemplo, compreendendo uma
peca da tubulagdo de contragéo térmica), pode ser posicionado ao longo da linha 72 de ma-
neira que quando a linha 72 se estender no perimetro do brago angulado 97, o “stent” 30 ira
sair completamente da capa externa 20. Dessa maneira, um operador tem um indicador vi-
sual que transmite qudo longe o “stent” 30 saiu da capa externa 20. As Figuras 1A e 2A
também mostram que o elemento de retengéo de “stent” 70 pode incluir um elemento de
dedo 98 acoplado a linha 72 de qualquer maneira adequada (por exemplo, através do ade-
sivo Locitite®), para proporcionar ao usuario algo para prender para possibilitar a manipula-
¢do do elemento de retencdo de “stent” 70. A Figura 12B ilustra uma modalidade de um e-
lemento de retengdo de “stent” 70 na qual o elemento de dedo 98 esta em segao transver-
sal, e descreve um exemplo de conexdo 99 (por exemplo, compreendendo adesivo) entre a
linha 72 e o elemento de dedo 98 (que pode ter componentes internos e externos que séo
rosqueados juntos).

Em algumas modalidades, o dispositivo 10 compreende um orificio lateral 110 (a-
coplado ao corpo de dispositivo 90) € um encaixe Luer 100 (acoplado a extremidade proxi-
mal 62 do membro interno 60), por exemplo, para permitir o nivelamento da capa externa 20
e do membro interno 60, respectivamente. O nivelamento pode ser com salina e pode ocor-
rer antes de um procedimento (por exemplo, através de pelo menos uma das aberturas 157,
158 conforme aqui descrito). Algumas modalidades dos dispositivos aqui descritos podem
incluir projetos para nivelar a capa externa 20 e/ou 0 membro interno 60, ou podem ser con-
figurados para nao permitir o nivelamento da capa externa 20 e/ou 0 membro interno 60. A
Figura 3D é uma vista superior do dispositivo 10 e identifica um detalhe de recorte préximo a
extremidade distal do corpo de dispositivo 90 que esta ilustrado em maior detalhe na figura
3E. .

Referindo-se a Figura 2C, a segunda posigdo 122 do obturador 120 permite que o
interruptor 50 percorra distaimente toda a extensdo da fenda 52. A posigdo mais distal do
interruptor 50 na fenda 52 (por exemplo, com o obturador 120 na segunda posi¢éo 120) cor-
responde a posi¢do na qual o més 45 esta fora ou distal a extremidade distal da capa exter-
na 20, e, portanto, em uma regido onde o “stent” 30 sera acionado para fora da capa externa
20 e no seu estado expandido. Um “stent” 30 nessa posi¢do que é desacoplada da parte
distal 71 do elemento de retengdo de “stent” 70 ndo pode mais ser retirado de volta para a
capa externa 20. Além disso, um “stent” 30 em uma condigdo expandida possui uma folga
radial sobre 0 membro de encaixe de “stent” 45. Modalidades alternativas dos dispositivos
aqui descritos podem empregar outros projetos para limitar o percurso do interruptor 50, ou
nao ter nenhum aspecto de limitagdo de percurso ajustavel.

As Figuras 13 e 14 descrevem outro exemplo de modalidade de dispositivos 10 que
incluem um dispositivo de captura 80 acoplado a parte proximal 72 do elemento de retengéo
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de “stent” 70. O dispositivo de captura 80 serve para liberar quantidades apropriadas da par-
te proximal 72 & medida que o0 membro de encaixe de “stent” 45 avanga o “stent” 30. O dis-
positivo de captura 80 inclui uma parada que ser para parar o avango distal do “stent” 30
antes da implantagé&o total do “stent” 30 a partir da capa externa 20. A parada (que pode ser
uma pega de tubulagéo, tal como um hipotubo, que é acoplado em um local apropriado da
parte proximal 72) fornece realimentag¢do ao operador no ponto onde o avango adicional iria
resultar na implantagdo do “stent” 30 (desse modo, a parada pode ser usada como um indi-
cador do local no qual a retirada do “stent” 30 ndo sera mais possivel. Aqui, 0 operador pode
escolher retirar o “stent” 30 para a capa externa 20 para reposicionar puxando de modo pro-
ximal no elemento de retengdo de “stent” 70, ou prosseguir com a implantacdo do “stent” 30
abaixando uma alavanca de parada de implantagdo 81 (que permite que a parada desvie a
alavanca de parada e permita o avango distal continuado do elemento de retengéo de “stent’
70) e continue com o avango por via do interruptor 50.

Se o operador escolher retirar o “stent” 30 de volta para a capa externa 20 para re-
posicionamento, o operador pode acionar a polia de reten¢gdo de uma alavanca 84, que, na
modalidade descrita, desacopla o dispositivo de captura 80 do corpo de dispositivo 90 e
permite que o operador prossiga com a retirada do “stent” puxando de modo proximal a par-
te proximal 72 do elemento de retengao de “stent” 70. Apds a retirada do “stent” 30 de volta
para a capa externa 20, a polia de retengdo 82 e a mola 83 do dispositivo de captura 80 o-
peram para acumular excesso de folga do elemento de retengdo de “stent” 70. Nessa moda-
lidade, a parte proximal 72 o elemento de reten¢do de “stent” 70 pode ser rosqueada através
de uma parte do corpo de dispositivo 90 que ndo esteja disposto centraimente dentro do
corpo de dispositivo 90. Modalidades alternativas dos dispositivos aqui descritos podem in-
cluir capturar dispositivos que estejam configurados de modo diferente do dispositivo de
captura 80, tal como dispositivo de captura automatizados. Além disso, o dispositivo de cap-
tura 80 pode ser acoplado a um brago angulado 97 na modalidade do dispositivo 10 ilustra-
do na Figura 1A, no lugar do extremidade de dedo 98.

Os dispositivos 10 aqui descritos podem ser descartaveis e embalados em um sa-
co, bolsa, caixa ou outro recipiente adequado, apés terem sido esterilizados usando qual-
quer técnica adequada, tal como esterilizagdo usando gas 6xido de etileno. Pode haver uma
pequena lacuna entre a extremidade distal e a capa externa 20 e a extremidade proximal do
cone de nariz 150 para permitir que o gas de esterilizagéo flua através do dispositivo 10. O
recipiente pode incluir instrugdes para uso do dispositivo 10 que sejam impressas no recipi-
ente ou incluidas dentro do recipiente. Apds o dispositivo 10 ser removido do recipiente, po-
de ser usada salina para nivelar a capa externa 20 e seus contetidos € 0 membro interno 20
(por exemplo, através do orificio lateral (110). A lacuna entre o cone de nariz 150 e a capa

externa 20 pode ser entdo fechada puxando de modo proximal no membro interno 60 para
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ao qual o cone de nariz 150 é acoplado. Se o procedimento envolver colocar um “stent” em
um vaso sanguineo, pode ser usada qualquer técnica adequada para posicionar o dispositi-
vo 10 no local apropriado )por exemplo, a técnica de Seldinger). O cone de nariz 150 do
dispositivo 10, que pode ser qualquer ponta atraumatica flexivel adequada, pode ser radio-
paca e pode representar um marcador mais distal para o dispositivo 10. Outro marcador
radiopaco feito de qualquer material adequado (por exemplo, platina ou faixa de liga de pla-
tina) pode ser acoplado a uma parte do dispositivo 10 que seja proximal ac cone de nariz
150, tal como a capa externa 20 (conforme comentado acima), o elemento 40, ou 0 membro
interno 60, para criar um marcador mais proximal para o dispositivo 10. Esses dois marcado-
res podem ser usados pelo operador para posicionar o dispositivo 10 com relagdo ao local
de interesse para possibilitar implantagdo adequada do “stent” 30.

Um “stent” (por exemplo, um “stent” 30) pode ser acionado distalmente para fora de
uma capa (por exemplo, a capa externa 20) e para uma estrutura tubular 160 usando o dis-
positivo 10. Em algumas modalidades, a estrutura tubular 160 é tecido animal (tal como um
vaso sanguineo humano). Em outras modalidades, a estrutura tubular 160 ndo é tecido ani-
mal e compreende uma estrutura de polimero que pode ser usada para testar uma determi-
nada técnica de dispositivo ou para demonstrar um avango de “stent” para uma ou mais
pessoas, tal como um médico que considere o uso do dispositivo 10 ou uma técnica de a-
vango de “stent” em sua pratica.

Alguns métodos incluem acionar distalmente um “stent” (por exemplo, o “stent” 30)
para fora de uma capa (por exemplo, a capa externa 20) e para uma estrutura tubular 160
encaixando repetidamente o “stent” com um elemento de retengao de “stent” (por exemplo,
o membro de encaixe de “stent” 45), onde pelo menos dois dos encaixes sdo separados por
um periodo sem encaixe; e @ medida que o “stent” é acionado distalmente para fora da ca-
pa, permitindo a variagdo da densidade axial do “stent” dentro da estrutura tubular 160 pela
variagdo da posigdo axial da capa com relagdo a estrutura tubular 160. A medida que o
“stent” é acionado para fora da capa, o remanescente do dispositivo 10 é retirado de modo
proximal pelo operador com relagéo a estrutura tubular 160 de modo que a parte implantada
do “stent” permanegca fixa com relagéo a estrutura tubular 160 (por exemplo, tecido humano)
no qual o “stent” é implantado. A taxa na qual o remanescente do dispositivo 10 € retirado
pode variar para variar a densidade axial do “stent”: uma taxa de retirada mais lenta aumen-
ta a densidade axial do “stent”, enquanto uma taxa mais rapida diminui a densidade axial do
“stent”. O aumento da densidade axial do “stent” pode, por exemplo, fornecer forga de arco
da estrutura tubular em um local onde pode ser necessaria maior forga de arco para manter
a paténcia da estrutura tubular 160, tal como ao longo de uma regido coarctada 210 de uma
rtéria 200, por exemplo, conforme ilustrado na Figura 15A. A diminuigdo da densidade axial

do “stent” pode, por exemplo, ser em um local onde o fluxo de fluido para dentro ou para
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fora de uma segéo do “stent” do lado seja antecipado ou desejado, ou pode ser no local de
penetragdo de um segundo “stent”, qualquer dos quais pode ser correto em uma ramificagao
lateral anatdmica 260 de um vaso 250, por exemplo, conforme ilustrado na Figura 15B.

Algumas modalidades de métodos de avango de Sr incluem acionar um “stent” dis-
talmente (por exemplo, o “stent” 30) para fora da capa (por exemplo, a capa externa 20) e
para uma estrutura tubular 160 pelo encaixe repetido do “stent” entre suas Eds distal e pro-
ximal com um elemento de encaixe de “stent” (por exemplo, 0 elemento de encaixe de
“stent” 45), onde pelo menos dois dos encaixes sdo separados por um periodo de ndo en-
caixe, e opcionalmente encaixando o “stent” em sua extremidade proximal com um elemento
de retengédo de “stent” (por exemplo, o elemento de retengdo de “stent” 70) que é posiciona-
do dentro da capa.

Em algumas modalidades, os encaixes que acionam o “stent” distalmente a aprtir
da capa podem ser alcangados usando um dispositivo que seja configurado para ndo retirar
mecanicamente de moco concomitante a capa a medida que o “stent” & acionado distalmen-
te, tal como as versdes dos dispositivos 10 aqui descritos. /a estrutura tubular 160 nessas
modalidades podem ser estrutura tubular anatémica, tal como um vaso ou um canal, ou uma
estrutura tubular que nao seja tecido animal, tal como um tubo de polimero 300, por exem-
plo, conforme ilustrado na Figura 15C. Independentemente do tipo ou estrutura tubular 160,
em algumas modalidades, o método pode também incluir encaixar o “stent” em sua extremi-
dade proximal com um elemento de encaixe de “stent” (por exemplo, o elemento de reten-
¢do de “stent” 70) que esta posicionado dentro da capa. O elemento de retengdo de “stent”
pode incluir uma linha de reten¢do de “stent” (por exemplo, a linha 72), e o método pode
também incluir, apds o “stent” ser parcialmente acionado para fora da capa, retirar o “stent”
de volta para a capa movendo a linha de retengdo de “stent”. Um operador pode realizar o
acionamento do “stent” movendo um elemento acionavel pelo usuario (por exemplo, o inter-
ruptor 50) com o polegar do operar. Se o “stent” for tecido, um elemento de encaixe de
“stent” pode encaixar ou mover as intersegdes de fios do “stent” e mover distalmente duran-
te os encaixes que acionam o “stent’, e o elemento de encaixe de “stent” pode deslizar de
modo proximal dentro do limen do “stent” durante o periodo de n&o encaixe.

Alguns dos métodos aqui descritos sdo métodos de instrugdo de outro ou outros em
como avangar um “stent” para fora e para dentro de uma estrutura tubular. Em algumas mo-
dalidades, o método inclui instruir uma pessoa em como usar um dispositivo de distribui¢céo
de “stent” (por exemplo, o dispositivo 10) que inclui uma capa (por exemplo, a capa externa
20) e um “stent” (por exemplo, o “stent” 30) disposto na capa. A instru¢do pode incluir de-
monstrar as etapas seguintes para a pessoa: acionar distalmente o “stent” para fora da capa
e para a estrutura tubular encaixando repetidamente o “stent” com um elemento de encaixe

de “stent” (por exemplo, o membro de encaixe de “stent” 45), onde pelo menos dois dos en-
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caixes sdo separados por um periodo de ndo encaixe; e, a medida que o “stent” é acionado
distalmente para fora da capa, opcionalmente variar a densidade axial do “stent” dentro da
estrutura tubular variando a posi¢do axial da capa com relagdo a estrutura tubular.

Em algumas modalidades, o método inclui instruir uma pessoa em como usar um
dispositivo de distribuigdo de “stent” (por exemplo, o dispositivo 10) que inclui uma capa (por
exemplo, a capa externa 20) e um “stent” (por exemplo, o “stent” 30) disposto na capa. A
instrugdo pode incluir demonstrar as seguintes etapas para a pessoa: acionar distalmente o
“stent” para fora da capa e para dentro de uma estrutura tubular encaixando repetidamente
o “stent” com um elemento de encaixe de “stent’ (por exemplo, 0 membro de encaixe de
“stent” 45), onde pelo menos dois dos encaixes sdo separados por um periodo de nao en-
caixe; e, opcionalmente, encaixar o “stent” em sua extremidade proximal com um elemento
de retengéo de “stent” (por exemplo, o elemento de retengdo de “stent” 70) que é posiciona-
do dentro da capa.

Em algumas modalidades, os métodos de instru¢do podem ser realizados por uma
demonstragdo ao vivo na presenga da pessoa ou por uma demonstragdo gravada ou simu-
lada que seja exibida para a pessoa. Um exemplo de uma demonstragdo gravada é uma
que foi realizada por uma pessoa e capturada na cdmera. Um exemplo de uma demonstra-
¢do simulada é uma que nao ocorreu realmente, e que em vez disso foi gerada usando um
sistema de computador e um programa de graficos. No caso de uma demonstragdo gravada
ou simulada, a demonstragao pode existir em qualquer forma adequada — tal como em DVD
ou em qualquer arquivo de video adequado (tal como .3gp, .avi, .dvx, .flv, .mkv, .mov, .mpg,
.qt, .rm, .swf, .vob, .wmv, etc.) — e a instru¢do pode ser realizada pela exibi¢do da demons-
tragdo para o espectador usando qualquer sistema de computador adequado. O espectador
ou espectadores exibem a demonstragdo. Por exemplo, o espectador pode acessar o arqui-
vo de demonstragao gravada ou simulada usando a internet, ou qualquer sistema de compu-
tador adequado que fornega acesso ao espectador ao arquivo, por exemplo, conforme ilus-
trado na Figura 16.

Em algumas modalidades, o método envolve distribuir um “stent” para uma estrutu-
ra anatdmica, e na qual o dispositivo usado para realizar o método esta em um local deseja-
do dentro de um paciente para comegar o avango do “stent’, o movimento (por exemplo, o
movimento de soquete) do elemento de encaixe de “stent” pode comegar de maneira que a
extremidade distal do “stent” (que pode ser provido de um ou mais marcadores de radio o-
pacos para facilitar a visualizagao da posigdo durante o procedimento) saia da capa do dis-
positivo, mas ndo até que expanda para contatar a estrutura anatémica. Se a extremidade
distal do “stent” por proximal de onde o operador deseje 0 mesmo, e é usado um elemento
de retengao de “stent”, o elemento de retengdo de “stent” pode ser empurrado de modo pro-

ximal para nova cobertura do “stent” e reposigdo do dispositivo; se o “stent” estiver distal de
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onde o operador deseja, todo o dispositivo pode ser retirado de modo proximal e a continua-
¢ao do processo de implantagao.

As caracteristicas dos dispositivos aqui descritos podem ser feitas a partir dos ma-
teriais de classe meédica, disponiveis comercialmente. Por exemplo, o cone de narii 150
pode compreender uma amida de bloco de poliéter (tal como resina Pebéx®, disponivel de
Arkema Inc., Filadélfia, Pensilvania). Uma parte distal do membro interno 60 (tal como uma
luva interna 61) pode compreender poliimida e acoplado a uma parte proximal que compre-
ende hipotubo de ago inoxidavel (tal como ago inoxidavel 304 ou 316L). O encaixe Luer 100
acoplado ao membro interno 60 (por exemplo, a manga externa 63) pode compreender poli-
carbonato. A capa externa 20 pode compreender uma amida de bloco poliéter trangada (por
exemplo, compreendendo uma resina Pebax® trancada). O corpo de dispositivo 90, o inter-
ruptor 50, o bloco 51, e o obturador 120 podem compreender plastico acrilonitrila butadieno
estireno (ABS), policarbonato, resina acetal Delrin® (disponivel de DuPont), e similares. O
obturador 120 pode ser acoplado a uma mola de ago inoxidavel que polariza o mesmo con-
forme descrito acima. O elemento 40 pode compreender um eixo que compreende poliimida
(ou, uma série de eixos compreende poliimida ou um hipotubo que compreende liga de tita-
nio de niquel), e o membro de encaixe de “stent” 45 pode incluir ou ser acoplado a uma has-
te 46 (por exemplo, compreendendo um hipotubo que compreende liga de titanio de niquel)
acoplada ao eixo de poliimida com um adesivo adequado (adesivo Loctite® 4041, que inclui
cianoacrilatos) e uma pega de hipotubo (por exemplo, compreendendo liga de titénio de ni-
quel) moldada no formato desejado e soldada (por exemplo, soldada a laser) a uma haste
46. O elemento de retencdo de “stent” 70 pode incluir um fio de a¢o inoxidavel entrelagado
(usado como parte proximal 72) que € coberto com um material tal como nailon, tubulagéo
de etileno-propileno fluorado (FEP), ou tubulagédo de poliéster (PET), e uma parte distal 71
pode compreender um hipotubo (por exemplo, compreendendo ago inoxidavel). Além disso,
podem ser tomadas medidas para reduzir o atrito entre as partes que contatam ou podem
entrar em contato com outro durante o uso dos presentes dispositivos, tal como contato en-
tre o “stent” e a capa externa.

Os dispositivos aqui descritos podem ser usados para distribuir "stents" de auto-
emprego que sdo tecidos, incluindo "stents" tecidos de varios fios, tais como fios. Alguns
exemplos de técnicas de tecelagem que podem ser usadas incluem aquelas na Patente U.S,
Nos. 6,792,979 e 7,048,014, que estdo inteiramente incorporadas ao presente a guisa de
referéncia. Os fios de um “stent” tecido pode terminar em extremidades de “stent” (por e-
xemplo, extremidades de fio) que sdo entdo unidas juntas usando pequenos segmentos de
material, tal como hipotubo de nitinol, quando os fios de “stent” sdo fios feitos de nitinol. O
“stent” pode ser passivado através de qualquer técnica adequada para remover a camada
de oxido da superficie de “stent” que pode ser formada durante qualquer tratamento e reco-
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zimento, desse modo aperfeicoando o acabamento da superficie e resisténcia a corrosdo do
material de “stent’. As técnicas de criagdo de “stent” adequadas para "stents" podem ser
usadas com os presentes dispositivos (incluindo os cruzamentos de fio que podem ser en-
caixados pelo membro de encaixe de “stent” 45) sdo descritas no Pedido de Patente U.S. Ne
11/876,666, publicado como Patente Publicada U.S. Ne 2008/0290076, que encontra-se in-
teiramente incorporado ao presente a guisa de referéncia.

Deve ser apreciado que os dispositivos e métodos aqui descritos ndo pretendem
ser limitados a formas particulares descritas. Ao contrario, os mesmos cobrem todas as mo-
dificagdes, equivaléncias e alternativas que incidam no escopo do exemplo das modalida-
des. Por exemplo, embora as modalidades dos dispositivos ilustrados nas figuras incluidas
em um elemento de encaixe de “stent” 45 e um interruptor 50 que se move nas mesmas
distdncias em resposta a entrada de operador, outras modalidades podem incluir engrena-
gens e outros mecanismos que criam uma propor¢ao entre a distancia que o interruptor 50
se move e a distancia resultante que o elemento de encaixe de “stent” 45 se move que nao
€ 1:1 (de maneira que a distancia do elemento alternativo pode ser maior do que a disténcia
do interruptor 50). Para outro exemplo, os dispositivos podem nao ter caracteristicas tais
como um orificio nivelado 110 e/ou um elemento de retengao de “stent” 70. Além disso, ain-
da outras modalidades podem empregar outras estruturas para alcangar encaixe periddico
de uma “stent” 30 para avanga-lo distalmente, tal como através de um mecanismo de “sque-
eze-trigger” similar aquele ilustrado na Patente U.S. Ne 5,968,052 ou na Patente U.S. Ne
6,514,261, cujas descri¢bes encontram-se inteiramente incorporadas ao presente a guisa de
referéncia, ou através de um elemento de encaixe de “stent” que gira em vez de transiadar e
que possui uma parte de came configurada para encaixar o “stent” durante parte de uma
determinada rotagdo e ndo encaixar o “stent” durante outra parte dessa rotagdo. Além disso,
ainda outras modalidades podem empregar outras formas de movimento alternativo de um
elemento de encaixe de “stent” (tal como 0 membro de encaixe de “stent” 45), tal como atra-
vés de outra forma de entrada de operador como uma entrada rotativa acionavel pelo usua-
rio (em vez de uma entrada de translagéo longitudinalmente) acoplada ao eea por via de um
came.

Apesar desta invengao ter sido descrita no contexto de determinadas modalidades,
deve ser compreendido por aqueles versados na técnica que a invengdo se estende além
das modalidades especificamente descritas para outras modalidades alternativas e/ou usos
da invencgdo e modificagdes obvias e equivaiéncias da mesma. Além disso, embora tenha
sido ilustradas e descritas em detalhe varias das modalidades da invengao, outras modifica-
¢Oes, que estejam dentro do escopo desta invengao, serdo prontamente claras para aqueles
versados na técnica com base nesta descri¢do. E também contemplado que podem ser fei-

tas varias combinagdes ou combinagdes secundarias das caracteristicas e aspectos das
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modalidades e incidirdo no escopo da invengdo. Deve ser compreendido que varias caracte-
risticas e aspectos das modalidades descritas podem ser combinados com ou substituidos
entre si para formar varios modos das modalidades da invengdo descrita. Portanto, é pre-
tendido que o escopo da invengao aqui descrita ndo deva estar limitado pelas modalidades
particulares descritas acima.
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REIVINDICACOES
1. Montagem impulsora para um dispositivo de distribuicdo de “stent”, a montagem

impulsora CARACTERIZADA pelo fato de que compreende:

uma extremidade distal de um membro interno alongado; e

um membro de encaixe de “stent” que possui uma extremidade proximal e uma ex-
tremidade distal, a extremidade proximal do membro de encaixe de “stent” estando pelo me-
nos parcialmente dentro da extremidade distal do membro interno alongado, 0 membro de
encaixe de “stent” compreendendo uma parte que se estende radialmente para fora em di-
recdo a extremidade distal do membro de encaixe de “stent”, 0 membro de encaixe de
“stent” configurado para mover um “stent” quando avangado distalmente e configurado para
ndo mover um “stent” quando retraido de modo proximal, em que o0 membro de encaixe de
“stent” compreende uma abertura, em que o membro interno alongado compreende uma
camada interna, e em que a camada interna do membro interno alongado preenche pelo
menos parcialmente a abertura.

2. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicagdo 2, CARACTERIZADA pelo
fato de que o membro de encaixe de “stent” possui um primeiro diametro interno, em que o
membro interno alongado possui um segundo didmetro interno proximal a extremidade pro-
ximal do membro de encaixe de “stent”, e em que o primeiro didmetro interno é substancial-
mente igual ao segundo diametro interno.

3. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicacdo 1 ou 2, CARACTERIZADA
pelo fato de que a parte possui um formato de pa que possui uma extremidade distal curva,
ou em que a parte possui uma forma de pa que tem uma extremidade distal plana, ou em
que a parte possui uma forma de pa que tem uma extremidade distal alargada.

4. Montagem impulsora, de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 1 a 3,
CARACTERIZADA pelo fato de que o membro de encaixe de “stent” compreende uma has-
te e um soquete acoplado mecanicamente a haste, o soquete compreendendo a parte.

5. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicagédo 4, CARACTERIZADA pelo
fato de que a haste compreende a abertura.

6. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicacdo 4 ou 5, CARACTERIZADA
pelo fato de que a extremidade proximal do membro de encaixe de “stent” compreende a
haste.

7. Montagem impulsora, de acordo qualquer uma das reivindicacbes 4 a 6,
CARACTERIZADA pelo fato de que o soquete é acoplado mecanicamente a haste por uma
pluralidade de soldas por ponto.

8. Montagem impulsora, de acordo qualquer uma das reivindicagbes 1 a 7,
CARACTERIZADA pelo fato de que a abertura compreende uma pluralidade de furos.

9. Montagem impulsora, de acordo qualquer uma das reivindicacbes 1 a 8,
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CARACTERIZADA pelo fato de que a extremidade distal do membro de encaixe de “stent
compreende um recorte em que a montagem impulsora também compreende um tubo posi-
cionado em volta da extremidade distal do membro de encaixe de “stent” e preenche pelo
menos parcialmente o recorte.

10. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicacdo 9, CARACTERIZADA pelo
fato de que o recorte compreende uma pluralidade de fendas em forma de espiral.

11. Dispositivo de distribuicdo de “stent”, CARACTERIZADO pelo fato de que com-
preende:

um membro externo alongado que define pelo menos parcialmente um limen de
membro externo,

um membro interno alongado posicionado coaxialmente dentro do limen de mem-
bro externo; e

a montagem impulsora conforme definida em qualquer das reivindicacdes 1 a 10; e

uma ponta atraumatica acoplada mecanicamente ao membro de encaixe de “stent”.

12. Dispositivo de distribuicdo de “stent”, de acordo com a reivindicacdo 11,
CARACTERIZADO pelo fato de que o membro interno alongado define pelo menos parcial-
mente um limen de fio-guia, em que o membro de encaixe de “stent” define pelo menos
parcialmente o limen de fio-guia, e em que a ponta atraumatica define pelo menos parcial-
mente o limen de fio-guia.

13. Método de fabricacdo de uma montagem impulsora, o método
CARACTERIZADO pelo fato de que compreende acoplar mecanicamente uma extremidade
proximal de um membro de encaixe de “stent” pelo menos parcialmente dentro de uma ex-
tremidade distal de um membro interno alongado, 0 membro de encaixe de “stent” compre-
endendo uma parte que se expande radialmente em direcdo a uma extremidade distal do
membro de encaixe de “stent”, 0 membro de encaixe de “stent” configurado para mover um
“stent” quando avancgado distalmente e configurado para ndo mover um “stent” quando retra-
ido de modo proximal, o membro de encaixe de “stent” compreendendo uma abertura e o
membro alongado compreendendo uma camada interna, em que acoplado mecanicamente
compreende preencher pelo menos parcialmente a abertura da camada interna.

14. Método, de acordo com a reivindicagdo 13, CARACTERIZADO pelo fato de que
acoplar mecanicamente compreende retrair termicamente uma extremidade distal alargada
do membro interno alongado em volta da extremidade proximal do membro de encaixe de
“stent”.

15. Método, de acordo com a reivindicagdo 13 ou 14, CARACTERIZADO pelo fato
de que o membro de encaixe de “stent” compreende um soquete e uma haste e em que o
método também compreende soldar por ponto 0 soquete a haste.

16. Montagem impulsora para um dispositivo de distribuicédo de “stent”, a montagem
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impulsora CARACTERIZADA pelo fato de que compreende:

uma extremidade distal de um membro interno alongado;

um membro de encaixe de “stent” que possui uma extremidade proximal e uma ex-
tremidade distal, a extremidade proximal do membro de encaixe de “stent” estado préxima a
extremidade distal do membro interno, 0 membro de encaixe de “stent” compreendendo uma
parte que se estende radialmente para fora em direcdo a extremidade distal do membro de
encaixe de “stent”, o0 membro de encaixe de “stent” configurado para mover um “stent”
quando distalmente avancado e configurado para ndo mover um “stent” quando retraido de
modo proximal; e

um conector que acopla mecanicamente a extremidade distal do membro interno e
a extremidade proximal do membro de encaixe de “stent”.

17. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicacdo 16, CARACTERIZADA
pelo fato de que o membro interno compreende uma camada interna, uma camada interme-
diaria, e uma camada externa, e em que a extremidade distal do membro interno compreen-
de a camada interna e a camada intermediéria.

18. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicaggo 16 ou 17,
CARACTERIZADA pelo fato de que a montagem impulsora também compreende um tubo
posicionado dentro do membro de encaixe de “stent” e que se estende desde proximo a ex-
tremidade distal do membro interno para distal a extremidade distal do membro de encaixe
de “stent”.

19. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicacdo 18, CARACTERIZADA
pelo fato de que compreende adicionalmente uma ponta atraumatica acoplada mecanica-
mente ao tubo.

20. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicagdo 18 ou 19,
CARACTERIZADA pelo fato de que o membro interno define pelo menos parcialmente um

limen de fio-guia e em que o tubo define pelo menos parcialmente o limen de fio-guia.
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REIVINDICACOES
1. Montagem impulsora para um dispositivo de distribuigdo de “stent”, a montagem

impulsora CARACTERIZADA pelo fato de que compreende:

uma extremidade distal de um membro interno alongado; e

um membro de encaixe de “stent” que possui uma extremidade proximal € uma ex-
tremidade distal, a extremidade proximal do membro de encaixe de “stent” estando pelo me-
nos parcialmente dentro da extremidade distal do membro interno alongado, o0 membro de
encaixe de “stent” compreendendo uma parte que se estende radialmente para fora em di-
recdo a extremidade distal do membro de encaixe de “stent”, 0 membro de encaixe de
“stent” configurado para mover um “stent” quando avangado distalmente e configurado para
nao mover um “stent” quando retraido de modo proximal.

2. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicagdo 2, CARACTERIZADA pelo
fato de que o membro de encaixe de “stent” possui um primeiro didmetro interno, em que o
diametro interno alongado possui um segundo didmetro interno proximal a extremidade pro-
ximal do membro de encaixe de “stent”, e em que o primeiro didmetro interno é substancial-
mente igual ao segundo didmetro interno.

3. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicagdo 1 ou 2, CARACTERIZADA
pelo fato de que a parte possui um formato de pa que possui uma extremidade distal curva.

4. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicagdo 1 ou 2, CARACTERIZADA
pelo fato de que a parte possui um formato de pa que tem uma extremidade distal plana.

5. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicagdo 1 ou 2, CARACTERIZADA
pelo fato de que a parte possui um formato de pa que tem uma extremidade distal alargada.

6. Montagem impulsora, de acordo com qualquer uma das reivindicagdes de 1 a 5,
CARACTERIZADA pelo fato de que o membro de encaixe de “stent” compreende uma liga
de titanio de niquel.

7. Montagem impulsora, de acordo com qualquer uma das reivindicagoes de 1 a 6,
CARACTERIZADA pelo fato de que a parte € configurada para encaixar uma intersegao
entre filamentos de um “stent” tecido.

8. Montagem impulsora, de acordo com qualquer uma das reivindicagdes de 1 a 7,
CARACTERIZADA pelo fato de que o0 membro de encaixe de “stent” compreende uma has-
te e um soquete acoplado mecanicamente a haste, o soquete compreendendo a parte.

9. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicagdo 8, CARACTERIZADA pelo
fato de que a extremidade proximal do membro de encaixe de “stent” compreende a haste.

10. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicagdo 8 ou 9,
CARACTERIZADA pelo fato de que o soquete é acoplado mecanicamente a haste por uma
pluralidade de soldas por ponto.

11. Montagem impulsora, de acordo com qualquer uma das reivindicagbes de 1 a
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10, CARACTERIZADA pelo fato de que a extremidade proximal do membro de encaixe de
“stent” compreende uma abertura, em que o membro interno alongado compreende uma
camada interna, € em que a camada interna do membro interno alongado preenche pelo
menos parcialmente a abertura.

12. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicagdo 11, CARACTERIZADA
pelo fato de que a abertura compreende uma pluralidade de furos.

13. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicagdo 1 a 12,
CARACTERIZADA pelo fato de que a extremidade distal do membro de encaixe de “stent”
compreende um recorte e em que a montagem impulsora também compreende um tubo
posicionado em volta da extremidade distal do membro de encaixe de “stent” e preenche
pelo menos parciaimente o recorte.

14. Montagem impulsora, de acordo com a reivindicagdo 13, CARACTERIZADA
pelo fato de que o recorte compreende uma pluralidade de furos em forma de espiral.

15. Dispositivo de distribuicao de “stent’”, CARACTERIZADO pelo fato de que com-
preende:

um membro externo alongado que define pelo menos parcialmente um lumen de
membro externo,

um membro interno alongado posicionado coaxialmente dentro do limen de mem-
bro externo; e

a montagem impulsora de qualquer das reivindicagdes de 1 a 14.

16. Dispositivo de distribuicdo de “stent”, de acordo com a reivindicagdo 15,
CARACTERIZADO pelo fato de que compreende adicionalmente uma ponta atraumatica
acoplada mecanicamente ao membro de encaixe de “stent”.

17. Dispositivo de distribuigdo de “stent’, de acordo com a reivindicagdo 16,
CARACTERIZADO pelo fato de que o membro interno alongado define pelo menos parcial-
mente um limen de fio-guia, em que o membro de encaixe de “stent” define pelo menos
parcialmente o Iimen de fio-guia, e em que a ponta atraumética define pelo menos parcial-
mente o limen de fio-guia.

18. Dispositivo de distribuigdo de “stent”, de acordo com a reivindicagéo 16 ou 17,
CARACTERIZADO pelo fato de que a ponta atrauméatica compreende:

uma extremidade distal geralmente conica; e

uma extremidade proximal geralmente cilindrica que compreende pelo menos uma
abertura em comunicagao fluida com o lumen de membro externo.

19. Método de fabricagdo de uma montagem impulsora, o método
CARACTERIZADO pelo fato de que compreende acoplar mecanicamente uma extremidade
proximal de um membro de encaixe de “stent” pelo menos parcialmente dentro de uma ex-

tremidade distal alargada de um membro interno alongado, o0 membro de encaixe de “stent”
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compreendendo uma parte que se expande radialmente em diregdo a uma extremidade dis-
tal do membro de encaixe de “stent’, o membro de encaixe de “stent” configurado para mo-
ver um “stent” quando avangado distalmente e configurado para ndo mover um “stent’
quando retraido de modo proximal.

20. Método, de acordo com a reivindicagdo 19, CARACTERIZADO pelo fato de que
acoplar mecanicamente compreende contrair termicamente a extremidade distal alargada do
membro interno alongado em volta da extremidade proximal do membro de encaixe de
“stent”.

21. Método, de acordo com a reivindicagdo 19 ou 20, CARACTERIZADO pelo fato
de que compreende adicionalmente formar a extremidade distal alargada do membro interno
alongado.

22. Método, de acordo com qualquer das reivindicagbes de 19 a 21,
CARACTERIZADO pelo fato de que formar o membro de encaixe de “stent” compreende
cortar, deformar e ajustar termicamente um hipotubo.

23. Meétodo, de acordo com qualquer das reivindicagbes de 19 a 22,
CARACTERIZADO pelo fato de que o membro de encaixe de “stent” compreende um so-
quete e uma haste e em que o método também compreende soldar o soquete a haste.

24. Sistema para distribuir um “stent’, o sistema CARACTERIZADO pelo fato de
que compreende:

um “stent” que possui uma configuraga@o radialmente reduzida e uma configuragédo
radialmente expandida, o “stent” tendo uma extremidade proximal, uma extremidade distal,
uma extensdo entre a extremidade proximal e a extremidade distal, o “stent” compreenden-
do uma pluralidade de aberturas ao longo da extenséo;

um cateter de distribuicdo de “stent”, o cateter de distribuicdo de “stent” compreen-
dendo:

um membro tubular interno alongado que possui uma extremidade proximal € uma
extremidade distal, o “stent” estando contido na configurag¢ao radialmente reduzida dentro da
extremidade distal do membro tubular externo;

um membro tubular interno alongado que possui uma extremidade proximal e uma
extremidade distal, o membro tubular interno estendendo-se dentro do membro tubular ex-
terno, o membro tubular interno definindo pelo menos parcialmente um limen de fio-guia; e

um membro de encaixe de “stent” configurado para encaixar as aberturas do “stent”
quando avangado distalmente com relagdo ao membro tubular externo alongado para levar
o “stent” a ser movido distalmente para fora do membro tubular externo alongado, e é confi-
gurado para deslizar na frente das aberturas do “stent” quando retraido de modo proximal
com relagdo ao membro tubular externo alongado, o membro de encaixe de “stent” definindo

pelo menos parcialmente o limen de fio-guia, 0 membro de encaixe de “stent” compreen-
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dendo:

um soquete que possui uma extremidade proximal e uma extremidade distal em
forma de p4a; e

uma haste para dentro do soquete e acoplada ao soquete, a haste possuindo:

uma extremidade proximal que se estende proximal a extremidade proximal do so-
quete, a extremidade proximal do soquete pelo menos parcialmente dentro da extremidade
distal do membro tubular interno alongado; e

uma extremidade distal que se estende distal a extremidade distal do soquete; e

um cabo na extremidade proximal do membro tubular externo e a extremidade pro-
ximal do membro tubular interno, o cabo adaptado para controlar movimento relativo do
membro tubular externo e do membro tubular interno.

25. Sistema, de acordo com a reivindicagdo 24, CARACTERIZADO pelo fato de
que o soquete é configurado para encaixar uma interse¢do entre filamentos de um “stent”
tecido.

26. Sistema, de acordo com a reivindicagéo 24 ou 25, CARACTERIZADO pelo fato
de que a haste compreende um recorte em forma de espiral.

27. Sistema, de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 24 a 26,
CARACTERIZADO pelo fato de que a haste compreende uma pluralidade de aberturas.

28. Sistema, de acordo com qualquer uma das reivindicagbes 24 a 27,
CARACTERIZADO pelo fato de que o soquete possui uma extremidade distal plana.

29. Sistema, de acordo com qualquer uma das reivindicagdes 24 a 27,
CARACTERIZADO pelo fato de que o soquete possui uma extremidade distal alargada.

30. Sistema, de acordo com qualquer uma das reivindicagbes 24 a 29,
CARACTERIZADO pelo fato de que compreende adicionalmente uma ponta atraumatica
acoplada mecanicamente a haste.

31. Sistema, de acordo com a reivindicagdo 30, CARACTERIZADO pelo fato de
que a ponta atraumatica compreende:

uma extremidade distal geralmente conica; e

uma extremidade proximal geralmente cilindrica que compreende pelo menos uma

abertura em comunicacgao fluida com uma superficie interna do membro tubular externo.
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RESUMO

“SISTEMA DE DISTRIBUIGAQ DE STENT COM MONTAGEM IMPULSORA”

Trata-se de uma montagem impulsora para um dispositivo de distribuicdo de “stent”
que inclui uma extremidade distal e um membro interno alongado € um membro de encaixe
de “stent” que possui uma extremidade proximal e uma extremidade distal. A extremidade
proximal do membro de encaixe de “stent” esta pelo menos parcialmente dentro da extremi-
dade distal do membro interno alongado. O membro de encaixe de “stent” inclui uma parte
que se estende radialmente para fora em diregdo a extremidade distal do membro de encai-
xe de “stent”. O membro de encaixe de “stent” é configurado para mover um “stent” quando
avangado distalmente e esta configurado para ndo mover um “stent” quando retraido de
modo proximal.




