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(54) Title: WC SEAT ASSEMBLY
(54) Bezeichnung: WC-SITZGARNITUR

(57) Abstract: The invention relates to a WC seat assembly comprising

Fig. 2

a WC seat (5) and a WC cover (7) which can be articulated on a sanitary
basin (3) about at least one common pivot axis (S). The WC cover (7) can
be pivoted between its closed position (G) and its open position (O) by
means of an automatic cover drive, and the WC seat (5) can be pivoted
between its usage position (I) and its non-usage position (II) by means of
an automatic seat drive. According to the invention, the cover drive and the
seat drive are guided by a common rotary motor (13) which is operatively
connected to the WC cover (7) and the WC seat (5).

(57) Zusammenfassung: Die Frfindung betritft eine WC-Sitzgarnitur mit
einem WC-Sitz (5) und einem WC-Deckel (7), die um zumindest eine ge-
meinsame Schwenkachse (S) an einem Sanitirbecken (3) anlenkbar sind,
wobei der WC-Deckel (7) mittels eines automatischen Deckelantriebes
zwischen seiner Geschlossenposition (G) und seiner Oftenposition (O)
s verschwenkbar ist und der WC-Sitz (5) mittels eines automatischen Sitz-
antriebes zwischen seiner Gebrauchslage (I) und seiner Nichtgebrauchsla
ge (II) verschwenkbar ist. Erfindungsgemif sind der Deckelantrieb und
der Sitzantrieb durch einen gemeinsamen Drehmotor (13) ausgefiihrt, der
sowohl mit dem WC-Deckel (7) als auch mit WC-Sitz (5) trieblich ver-
bindbar ist.
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WC-Sitzgarnitur

Die Erfindung betrifft eine WC-Sitzgarnitur nach dem Oberbegriff des Patentanspruches 1.

Bei hochwertigen WC-Sitzgarnituren, die auf einem Sanitarbecken montierbar sind, kénnen im
Hinblick auf eine Komfortsteigerung Zusatzfunktionen integriert werden. Beispielhaft ist aus der
DE 20 2004 001 926 U1 bekannt, einen WC-Deckel und/oder einen WC-Sitz automatisch zu ver-

schwenken.

Bei herkdmmlichen WC-Garnituren mit automatisch 6ffnenden und schlieBenden WC-Deckeln
sowie WC-Sitzen ist sowohl fiir den WC-Deckel als auch fiir den WC-Sitz ein eigener An-
triebsmotor bereitgestellt. Dies fihrt insgesamt zu einer bauraumintensiven sowie bauteilin-

tensiven WC-Garnitur.

Bei einer gattungsgemaRen WC-Sitzgarnitur kann der WC-Deckel mittels eines automatischen
Deckelantriebes zwischen einer Geschlossenposition und einer Offenposition verschwenkt
werden. In gleicher Weise kann auch der WC-Sitz mittels eines automatischen Sitzantriebes
zwischen einer horizontalen Gebrauchslage und einer vertikalen Nichtgebrauchslage ver-

schwenkt werden.

Die Aufgabe der Erfindung besteht darin, eine WC-Sitzgarnitur mit automatisch 6ffnenden und
schlieBenden WC-Deckel sowie WC-Sitz bereitzustellen, die im Vergleich zum Stand der Technik

bauteilreduziert sowie bauraumreduziert aufgebaut ist.

Die Aufgabe ist durch die Merkmale des Patentanspruches 1 gel6st. Bevorzugte Weiterbildun-

gen der Erfindung sind in den Unteranspriichen offenbart.
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GemaR dem kennzeichnenden Teil des Patentanspruches 1 sind der Deckelantrieb und der Sitz-
antrieb durch einen gemeinsamen Drehmotor ausgefiihrt, der sowohl mit dem WC-Deckel als
auch mit dem WC-Sitz trieblich verbindbar ist. Auf diese Weise ergibt sich ein im Vergleich zum
Stand der Technik wesentlich bauraumreduzierter sowie bauteilreduzierter Antrieb, der design-

technisch glinstig in der WC-Garnitur verbaut werden kann.

In einer technischen Umsetzung kann der Drehmotor iiber eine Deckelgetriebestufe mit dem
WC-Deckel verbunden sein. Die Deckelgetriebestufe kann aus einem radial inneren Antriebsrit-
zel, das auf einer Drehmotor-Antriebswelle drehfest sitzt, und einem radial duBeren Deckel-
hohlrad aufgebaut sein. Dabei kann das durchmesserkleinere Antriebsritzel exzentrisch sowie
achsparallel zur Schwenkachse des Deckelhohlrads angeordnet sein und dieses durchsetzen.
Das Antriebsritzel kann an einer Deckel-Zahneingriffsstelle in Zahneingriff mit einem radial in-

neren Deckel-Zahnsegment des Deckelhohlrads bringbar sein.

Alternativ und/oder zusatzlich kann der Drehmotor Uiber eine Sitzgetriebestufe mit dem WC-
Sitz verbunden sein. Bevorzugt ist es, wenn die Sitzgetriebestufe im Wesentlichen baugleich
aufgebaut ist wie die oben genannte Deckelgetriebestufe. Vor diesem Hintergrund kann analog
die Sitzgetriebestufe aus dem Antriebsritzel und einem radial dufReren Sitzhohlrad aufgebaut
sein. Das Antriebsritzel kann exzentrisch sowie achsparallel zur Schwenkachse des Deckelhohl-
rads positioniert sein und an einer Sitz-Zahneingriffsstelle in Zahneingriff mit einem radial inne-

ren Sitz-Zahnsegment des Sitzhohlrads bringbar sein.

Bauraumglinstig ist es, wenn das Sitzhohlrad und das Deckelhohirad im Wesentlichen gleiche
Aufien- und Innenabmessungen aufweisen sowie zu einer gemeinsamen Getriebeeinheit zu-
sammengefiigt sind. In der Getriebeeinheit kdnnen das Sitzhohlrad und das Deckelhchlrad be-
vorzugt zueinander koaxial sowie axial zueinander benachbart angeordnet sein. In diesem Fall
sind in Axialrichtung betrachtet die Sitz-Zahneingriffsstelle und die Deckel-Zahneingriffsstelle in

axialer Flucht hintereinander angeordnet.
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In einer technischen Realisierung erstreckt sich das Deckel-Zahnsegment innenumfangsseitig
nicht komplett Gber den gesamten Innenumfang, sondern vielmehr nur Giber eine Kreishogen-
lange Uber einen Teilinnenumfang. Das heifst das Deckel-Zahnsegment 1duft an seinen beiden
Enden in glattzylindrische Innenseiten des Deckelhohlrads aus. In gleicher Weise erstreckt sich
auch das Sitz-Zahnsegment nur um eine Kreisbogenlange iber einen Teilinnenumfang des Sitz-
hohlrads. Dabei sind die Segmentposition sowie die Segmentlange in Umfangsrichtung des Sitz-
Zahnsegmentes und des Deckel-Zahnsegmentes so aufeinander abgestimmt und Gber einen
Umfangsversatz zueinander versetzt, dass folgendes gilt: Bei einem Deckelantrieb zwischen der
horizontalen Geschlossenposition und der vertikalen Offenposition ist nur das Deckel-
Zahnsegment an der Deckel-Zahneingriffsstelle in Zahneingriff mit dem Antriebsritzel, wahrend
das Sitz-Zahnsegment an der Sitz-Zahneingriffsstelle auler Zahneingriff ist, das heiflt um einen
Umfangswinkel von der Sitz-Zahneingriffsstelle beabstandet ist. In gleicher Weise ist bei einem
Sitzantrieb zwischen der horizontalen Gebrauchslage und der vertikalen Nichtgebrauchslage
nur das Sitz-Zahnsegment an der Sitz-Zahneingriffsstelle in Zahneingriff mit dem Antriebsritzel,
wahrend das Deckel-Zahnsegment um einen Umfangswinkel von der Deckel-Zahneingriffsstelle

beabstandet ist, das heillt auRer Zahneingriff ist.

Der Deckelantrieb erfolgt mittels einer Deckel-Drehbetidtisung des Antriebsritzels, um den WC-
Deckel zwischen der horizontalen Geschlossenposition und der vertikalen Offenposition zu ver-
schwenken, und zwar bei stillstehenden WC-Sitz, der in seiner horizontalen Gebrauchslage auf
dem Sanitdrbecken liegt. Alternativ dazu erfolgt der Sitzantrieb mittels einer Sitz-
Drehbetatigung des Antriebsritzels, um den WC-Sitz zwischen der horizontalen Gebrauchslage
und der vertikalen Nichtgebrauchslage zu verschwenken, und zwar bei stillstehendem WC-
Deckel (in seiner Offenposition). Bevorzugt kann der Deckelantrieb und der Sitzantrieb unab-

hangig voneinander durchgefiihrt werden.



10

20

WO 2019/012124 PCT/EP2018/069127

-4 -

Der Deckelantrieb und/oder der Sitzantrieb kann tber eine signaltechnisch mit dem Drehmotor
verbundene Bedieneinheit vom Nutzer aktiviert werden. Sofern eine Deckel-Offnung beabsich-
tigt ist, wird vom Nutzer (zum Beispiel durch Betéatigung einer Deckel-Taste) nur der Deckelan-

trieb aktiviert, um den WC-Deckel von seiner horizontalen Geschlossenposition in seine vertika-
le Offenposition zu verschwenken, wihrend der WC-Sitz in seiner Gebrauchslage auf dem Sani-

tardeckel liegen bleibt.

Alternativ dazu kann der Nutzer sowohl eine Deckel-Offnung als auch eine Sitz-Verstellung in
die vertikale Nichtgebrauchslage wiinschen. In diesem Fall wird iber die Bedieneinheit zuerst
der Deckelantrieb aktiviert, um den WC-Deckel von seiner horizontalen Geschlossenposition in
seine vertikale Offenposition zu verschwenken. AnschlieRend erfolgt eine Umschaltung vom
Deckelantrieb in den Sitzantrieb, wodurch der WC-Sitz von seiner horizontalen Gebrauchslage

in seine vertikale Nichtgebrauchslage hochgeklappt wird.

Die oben erwdhnte Umschaltung vom Deckelantrieb auf den Sitzantrieb erfolgt bevorzugt im
Bereich der Offenposition des WC-Deckels. Bei der Umschaltung kann das Deckel-Zahnsegment
des Deckelhohlrades an der Deckel-Zahneingriffsstelle auler Eingriff mit dem Antriebsritzel
kommen, wahrend gleichzeitig das Sitz-Zahnsegment des Sitzhohlrades an der Sitz-

Zahneingriffsstelle in Zahneingriff mit dem Antriebsritzel kommt.

In einer einfachen technischen Realisierung der Umschaltung kann der WC-Deckel in seiner
Offenposition um einen freien Umschalt-Drehwinkel von einer angrenzenden Gebdudewand
beabstandet sein, die einen mechanischen Bewegungsanschlag fiir den WC-Deckel bildet. Be-
vorzugt kann zur Umschaltung der Deckelantrieb den WC-Deckel {iber seine Offenposition hin-
aus um den Umschalt-Drehwinkel bis in Anschlag mit der Gebdudewand antreiben. In diesem
Fall kann die Umschaltung vom Deckelantrieb in den Sitzantrieb mit Hilfe eines am Deckelhohl-
rad ausgebildeten Mitnehmers erfolgen, der mit einer am Sitzhohlrad ausgebildeten Gegenkon-

tur zusammenwirkt. Zur Umschaltung wird namlich das Deckelhohlrad mit Hilfe des Mitneh-
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mers mit dem noch stillstehenden Sitzhohirad bewegungsgekoppelt, so dass das Deckelhohlirad
das Sitzhohlrad dreht und das Sitzhohlrad an der Sitz-Zahneingriffsstelle in Zahneingriff mit dem
Antriebsritzel bringt. Gleichzeitig kommt bei der Drehbewegung iber den Umschalt-Drehwinkel
das Deckel-Zahnsegment an der Deckel-Zahneingriffsstelle auer Zahneingriff mit dem An-
triebsritzel. Alternativ zur obigen Ausfihrungsform kann der obige mechanische Bewegungsan-
schlag fiir den WC-Deckel in beliebig anderer Weise realisiert sein, etwa als ein interner An-

schlag

Nach erfolgter Umschaltung in den Sitzantrieb kann das Sitzhohlrad mittels des Antriebsritzels
angetrieben werden, und zwar bewegungsentkoppelt vom nunmehr stillstehenden Deckelhohl-

rad.

Flir eine Rickschaltung vom Sitzantrieb in den Deckelantrieb wird der oben beschriebene Um-
schaltprozess reversiert. Das heif3t, dass zunadchst der WC-Sitz im Sitzantrieb von seiner vertika-
len Nichtgebrauchslage in seine horizontale Gebrauchslage verschwenkt wird, wodurch die Ge-
genkontur des Sitzhohlrads mit dem Mitnehmer des noch stillstehenden Deckelhohlrads (be-
findet sich in der Offenposition) bewegungsgekoppelt wird. Durch die Bewegungskopplung
fuhrt das Sitzhohlrad unter Zwischenschaltung des bewegungsgekoppelten Deckelhohlrads den
WC-Deckel iiber den Umschalt-Drehwinkel zurlick in die Offenposition. In der Offenposition ist
das Deckel-Zahnsegment an der Deckel-Zahneingriffsstelle erneut in Zahneingriff mit dem An-
triebsritzel gebracht und gleichzeitig das Sitz-Zahnsegment an der Sitz-Zahneingriffsstelle auBer

Zahneingriff mit dem Antriebsritzel gebracht.

Wie oben erwihnt, ist der WC-Deckel in seiner Offenposition iiber einen freien Umschalt-
Drehwinkel von der angrenzenden Gebdudewand beabstandet. in der Offenposition ist zudem
das Deckel-Zahnsegment des Deckelhohlrads an der Deckel-Zahneingriffsstelle in Zahneingriff
mit dem Antriebsritzel. Ein solcher Betriebszustand ist in einem Nutzungsfall problematisch, bei

dem ein Nutzer auf dem WC-Sitz sitzt und gleichzeitig den WC-Deckel in Richtung auf die an-
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grenzende Gebdudewand (berdriickt. In diesem Fall kommt der Mitnehmer des Deckelhohlrads
in Anschlag mit der korrespondierenden Gegenkontur am Sitzhohlrad. Das Sitzhohlrad ist je-
doch — aufgrund des auf dem WC-Sitz sitzenden Nutzers - feststehend, so dass sich eine me-

chanische Beschadigung der Getriebeeinheit ergeben kann.

Um bei der obigen Konstellation eine mechanische Beschadigung der Getriebeeinheit zu ver-
meiden, ist es bevorzugt, wenn die Sitzhohlrad-Gegenkontur und/oder der Deckelhohlrad-
Mitnehmer nicht bauteilsteif an den jeweiligen Hohlradern angebunden ist, sondern vielmehr
elastisch nachgiebig am jeweiligen Hohlrad gelagert ist, beispielshaft liber eine Druckfeder oder

dergleichen.

Nachfolgend sind Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung anhand der beigefiigten Figuren be-

schrieben.

Es zeigen:

Figur Tund 2 jeweils eine auf einem Sanitarbecken montierte WC-Sitzgarnitur in unter-
schiedlichen Betriebsstellungen;

Figur 3 in einer perspektivischen Darstellung einen Drehmotor mit zugeordneter
Getriebeeinheit, die in der WC-Sitzgarnitur verbaut sind;

Figuren 4 bis 9 jeweils Detailansichten der Getriebeeinheit in unterschiedlichen Betriebs-

lagen; und

Figuren 10 und 11 weitere Ansichten einer Getriebeeinheit gemaR einem zweiten Ausfiih-

rungsbeispiel.
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In den Figuren 1 und 2 ist ein an einer Gebdaudewand 1 verbautes WC-Sanitdarbecken 3 gezeigt,
auf dessen Oberseite eine WC-Garnitur montiert ist. Die WC-Garnitur weist einen WC-Sitz 5 und
einen WC-Deckel 7 auf, die Giber eine gemeinsame Schwenkachse S verschwenkbar sind. In der
Figur 1 ist der WC-Sitz 5 in seiner horizontalen Gebrauchslage | gezeigt, in der dieser auf der
Oberseite des Sanitdrbeckens 3 aufliegt. Der WC-Deckel 7 ist in der Figur 1 in seiner vertikalen
Offenposition O gezeigt, in der der WC-Deckel 7 (iber einen spater beschriebenen Umschalt-
Drehwinkel a; von der angrenzenden Gebdudewand 1 beabstandet ist. Der WC-Deckel 7 ist
tiber einen automatischen Deckelantrieb zwischen der gezeigten vertikalen Offenposition O
und einer nicht dargestellten horizontalen Geschlossenposition G verschwenkbar, in der die
Sanitdrbecken-Oberseite zusammen mit dem WC-Sitz 5 Giberdeckt ist. Der WC-Sitz 5 kann mit-
tels eines spater beschriebenen Sitzantriebes zwischen der gezeigten horizontalen Gebrauchs-
lage | und einer nicht dargestellten vertikalen Nichtgebrauchslage Il verschwenkt werden. In der
Figur 2 ist der WC-Deckel 7 aus seiner Offenposition O heraus liber den Umschalt-Drehwinkel
0; bis in Anschlag mit der angrenzenden Gebdudewand 1 verschwenkt. Sowohl der WC-5itz 5
als auch der WC-Deckel 7 sind in der Querrichtung y (Figuren 1 und 2) beidseitig auSen an
Schwenklagerstellen 9, 11 angelenkt. Zwischen den Schwenklagerstellen 9, 11 ist ein elektrisch
betriebener Drehmotor 13 mit zugeordneter Getriebeeinheit 15 positioniert, mit dem sowohl
der WC-Sitz 5 als auch der WC-Deckel 7 automatisch verschwenkbar sind, und zwar durch eine
nutzerseitige Betatigung einer signaltechnisch mit dem Drehmotor 13 verbundenen Bedienein-

heit.

Nachfolgend wird anhand der Figuren 3 bis 9 der Aufbau sowie die Funktionsweise der Getrie-
beeinheit 15 beschrieben. Die Getriebeeinheit 15 ist so ausgelegt, dass alternierend sowohl der
WC-Deckel 7 als auch der WC-Sitz 5 trieblich mit dem Drehmotor 13 verbindbar sind, so dass

der Drehmotor 13 sowohl den Deckelantrieb als auch den Sitzantrieb bereitstellen kann.

Die Getriebeeinheit 15 weist gemaR der Figur 3 eine Deckelgetriebestufe 17 und eine Sitzge-

triebestufe 19 auf, wobei der Drehmotor 13 entweder {iber die Deckelgetriebestufe 17 mit dem
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WC-Deckel 7 trieblich verbindbar ist oder liber die Sitzgetriebestufe 19 mit dem WC-Sitz 5 trieb-

lich verbindbar ist.

Die Deckelgetriebestufe 17 ist aus einem radial inneren, auBenverzahnten Antriebsritzel 21, das
drehfest auf einer Drehmotor-Antriebswelle 23 sitzt, und einem damit kimmenden, radial du-
Reren sowie teilweise innenverzahnten Deckelhohlrad 25 aufgebaut. Das radial innere An-
triebsritzel 21 ist um eine Drehachse 27 (Figur 3 oder 7) drehbar, die exzentrisch sowie achspa-
rallel zu dem um die Schwenkachse S drehbaren radial dufleren Deckelhohlrad 25 angeordnet
ist. Aufgrund dieser exzentrischen Anordnung sind das radial innere Antriebsritzel 21 und das
radial duBere Deckelhohlrad 25 nicht vollumfanglich in Zahneingriff, sondern ist das radial inne-
re Antriebsritzel 21 in der Figur 5 nur an einer Deckel-Zahneingriffsstelle 29 in Zahneingriff mit

einem radial inneren Deckel-Zahnsegment 31 des radial duBeren Deckelhohlrads 25.

In gleicher Weise wie die Deckelgetriebestufe 17 ist auch die Sitzgetriebestufe 19 aufgebaut:
Diese weist ebenfalls das radial innere, auBenverzahnte Antriebsritzel 21 auf, das mit einem
radial ufSeren, innenverzahnten Sitzhohlrad 33 zusammenwirkt. Das Antriebsritzel 21 ist in der
Figur 5 an einer Sitz-Zahneingriffsstelle 35 auBer Zahneingriff mit einem radial inneren Sitz-
Zahnsegment 37 des radial dufderen Sitzhohlrads 33. Die Sitz- und Deckelhohlrader 25, 33 sind
zudem in den Figuren im Wesentlichen baugleich ausgefiihrt und zueinander koaxial sowie axial
zueinander benachbart angeordnet. Entsprechend sind die Deckel-Zahneingriffsstelle 29 und
die Sitz-Zahneingriffsstelle 35 in der Axialrichtung betrachtet in Flucht hintereinander positio-

niert.

Fir ein einfacheres Verstdndnis ist in den Figuren 3 bis 11 die AuBenkontur des Deckelhohlrads
25 der Deckelgetriebestufe 17 teilweise nur gestrichelt angedeutet. Zudem ist das Deckelhohl-
rad 25 und das Sitzhohlrad 33 in den Figuren 5, 7 und 9 aus Verstdndnisgriinden jeweils mit

einem Aufriss gezeichnet, um den inneren Aufbau der Getriebestufen 17, 19 zu zeigen.
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Das Sitz-Zahnsegment 37 sowie das Deckel-Zahnsegment 31 sind beziiglich ihrer Segmentlange
sowie ihrer Segmentposition in Umfangsrichtung derart aufeinander abgestimmt bzw. zueinan-
der in Umfangsrichtung versetzt, dass bei einem Deckelantrieb zwischen der Geschlossenposi-
tion G und der Offenposition O nur das Deckel-Zahnsegment 31 an der Deckel-
Zahneingriffsstelle 29 in Zahneingriff mit dem Antriebsritzel 21 ist, wahrend das Sitz-
Zahnsegment 37 um einen Umfangswinkel von der Sitz-Zahneingriffsstelle 35 beabstandet ist,
das heillt auRer Zahneingriff mit dem Antriebsritzel 21 ist. Von daher ist die Getriebeeinheit 15
so ausgelegt, dass beim Deckelantrieb mittels einer Deckel-Drehbetétigung des Antriebsritzels
21 der WC-Deckel 7 zwischen der Geschlossenposition G und der Offenposition O verschwenk-
bar ist, und zwar bei stillstehendem WC-Sitz 5. Umgekehrt ist beim Sitzantrieb mittels einer
Sitz-Drehbetédtigung des Antriebsritzels 21 der WC-Sitz 5 zwischen der Gebrauchslage | und der

Nichtgebrauchslage Il verschwenkbar, und zwar bei stillstehendem WC-Deckel 7.

In den Figuren 3 bis 11 sind am Deckelhohlrad 25 und am Sitzhohlrad 33 jeweils sockelartige
Anbindungsstellen 24, 26 ausgebildet, an denen der WC-Deckel 7 und der WC-Sitz 5 drehfest
anbindbar sind. Die Drehlage der Anbindungsstellen 24, 26 ist identisch mit der Drehlage des
WC-Deckels 7 und des WC-Sitzes 5. So sind in der Figur 3 sowohl die Deckel-Anbindungsstelle
24 als auch die Sitz-Anbindungsstelle 26 horizontal ausgerichtet. Entsprechend befinden sich
auch der WC-Deckel 7 in seiner Geschlossenposition G sowie der WC-Sitz 5 in seiner Gebrauchs-

lage I

Wie aus der Figur 4 weiter hervorgeht, weist das Deckelhohlrad 25 einen Mitnehmer 39 auf,
der mit einer am Sitzhohlrad 33 ausgebildeten Gegenkontur 41 zusammenwirkt, wie nachfol-

gend ausfiihrlich beschrieben wird.

Bei nutzerseitig aktiviertem Deckelantrieb wir der WC-Deckel 7 (iber die Getriebeeinheit 15 um
einen ersten Drehwinkel a, (Figuren 1 und 2) von seiner Geschlossenposition G in seine Offen-

position O verschwenkt. AnschlieRend kann bei entsprechender nutzerseitiger Aktivierung des
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Drehmotors 13 eine Umschaltung erfolgen, bei der vom Deckelantrieb auf den Sitzantrieb um-
geschaltet wird, um den WC-Sitz 5 von seiner in der Figur 1 oder 2 gezeigten Gebrauchslage | in
die nicht gezeigte vertikale Nichtgebrauchslage Il zu verschwenken. Zur Umschaltung wird der
Deckelantrieb nach Erreichen der Offenposition O (Figur 1) fortgesetzt. Dadurch wird der WC-
Deckel 7 iiber die Offenposition O hinaus um den Umschalt-Drehwinkel o bis In Anschlag mit
der Gebdudewand 1 verschwenkt, wie es in der Figur 2 gezeigt ist. Bei dieser Umschalt-
Drehbewegung wird das angetriebene Deckelhohlrad 25 mit seinem Mitnehmer 39 in Anschlag
mit der Gegenkontur 41 des Sitzhohlrads 33 gebracht, wodurch die beiden Hohlrader 25, 33
bewegungsgekoppelt sind. Auf diese Weise wird das Sitzhohlrad 33 an der Sitz-
Zahneingriffsstelle 35 in Zahneingriff mit dem Antriebsritzel 21 gedreht (Figur 9), wahrend
gleichzeitig das Deckel-Zahnsegment 31 an der Deckel-Zahneingriffsstelle 29 auller Eingriff mit

dem Antriebsritzel 21 gebracht wird (Figur 9).

Nach erfolgter Umschaltung vom Deckelantrieb in den Sitzantrieb kann das Sitzhohlrad 33 be-
wegungsentkoppelt vom nunmehr stillstehenden Deckelhohlrad 25 angetrieben werden, um

den in der Figur 2 gezeigten WC-Sitz 5 in seine vertikale Nichtgebrauchslage Il hochzuklappen.

Flir eine Rickschaltung vom Sitzantrieb in den Deckelantrieb wird der WC-Sitz 5 (bei entspre-
chender nutzerseitiger Aktivierung des Stellmotors 13) im Sitzantrieb von seiner Nichtge-
brauchslage Il zuriick in seine Gebrauchslage | verschwenkt, wodurch die Gegenkontur 41 am
Sitzhohlrad 33 mit dem Mitnehmer 39 des stillstehenden Deckelhohlrads 25 bewegungsgekop-
pelt wird. Auf diese Weise treibt das angetriebene Sitzhohlrad 33 vermittels des bewegungsge-
koppelten Deckelhohlrads 25 den WC-Deckel 7 um den Umschalt-Drehwinkel a, zurlick in die
Offenposition O (Figur 1), in der das Deckel-Zahnsegment 31 erneut in Zahneingriff mit dem
Antriebsritzel 21 gebracht ist und gleichzeitig das Sitz-Zahnsegment 37 auBer Zahneingriff mit

dem Antriebsritzel 21 gebracht ist.
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Wie aus der Figur 1 hervorgeht, ist der WC-Deckel 7 in seiner Offenposition O iiber den Um-
schalt-Drehwinkel a, von der angrenzenden Gebaudewand 1 beabstandet. in der Offenposition
O ist das Deckel-Zahnsegment 31 des Deckelhohirads 25 an der Deckel-Zahneingriffsstelle 29 in
Zahneingriff mit dem Antriebsritzel 21. Ein solcher Betriebszustand ist in einem Nutzungsfall
problematisch, bei dem ein Nutzer auf dem WC-Sitz 5 sitzt (das heifst Gewichtskraft Fg in Figur 1
wirkt auf den WC-Sitz 5) und gleichzeitig den WC-Deckel 7 mit einer Betatigungskraft Fg (Figur
1) in Richtung auf die angrenzende Gebdudewand 1 Gberdriickt. In diesem Fall kommt der Mit-
nehmer 39 des Deckelhohlrads 25 in Anschlag mit der korrespondierenden Gegenkontur 41 am
Sitzhohlrad 33. Das Sitzhohlrad 33 ist jedoch — aufgrund des auf dem WC-Sitz sitzenden Nutzers
- feststehend, so dass sich eine mechanische Beschadigung der Getriebeeinheit 15 ergeben

kann.

Um bei der obigen Konstellation eine mechanische Beschadigung der Getriebeeinheit 15 zu
vermeiden, ist in den Figuren 10 und 11 der Deckelhohlrad-Mitnehmer 39 nicht bauteilsteif am
Deckel-Hohlrad 25 angebunden, sondern vielmehr iiber eine Feder 43 elastisch nachgiebigam

Deckel-Hohlrad 25 gelagert.
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Bezugszeichenliste

Gebdudewand
Sanitdrbecken

WC-Sitz

WC-Deckel
Schwenklagerstellen
Drehmotor
Getriebeeinheit
Deckelgetriebestufe
Sitzgetriebestufe
Antriebsritzel
Drehmotor-Antriebswelle
Deckel-Anbindungsstelle
Deckelhohlrad
Sitz-Anbindungsstelle
Drehachse des Antriebsritzels 21
Deckel-Zahneingriffsstelle
Deckel-Zahnsegment
Sitzhohlrad
Sitz-Zahneingriffsstelle
Sitz-Zahnsegment
Mitnehmer

Gegenkontur

Feder
Geschlossenposition
Offenposition

Gebrauchslage
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Il Nichtgebrauchsiage
S Schwenkachse

Fo, Fs  Gewichtskraft, Betdtigungskraft
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Patentanspriiche

WC-Sitzgarnitur mit einem WC-Sitz (5) und einem WC-Deckel (7), die um zumindest eine
gemeinsame Schwenkachse (S) an einem Sanitdrbecken (3) anlenkbar sind, wobei der
WC-Deckel (7) mittels eines automatischen Deckelantriebes zwischen seiner Geschios-
senposition (G) und seiner Offenposition (O} verschwenkbar ist und der WC-Sitz (5) mit-
tels eines automatischen Sitzantriebes zwischen seiner Gebrauchslage (I} und seiner
Nichtgebrauchslage (lI) verschwenkbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass der Deckelan-
trieb und der Sitzantrieb durch einen gemeinsamen Drehmotor (13) ausgefiihrt sind, der

sowoh! mit dem WC-Deckel (7) als auch mit dem WC-Sitz {(5) trieblich verbindbar ist.

WC-Sitzgarnitur nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Drehmotor (13)
tber eine Deckelgetriebestufe (17) mit dem WC-Deckel (7) verbunden ist, und dass die
Deckelgetriebestufe (17) aus einem auf einer Drehmotor-Antriebswelle (23) drehfest an-
geordneten, radial inneren Antriebsritzel (21) und einem radial duferen Deckelhohlrad
(25) aufgebaut ist, wobei das Antriebsritzel (21) exzentrisch sowie achsparallel zu dem um
die Schwenkachse (S) drehbaren Deckelhohlrad (25) angeordnet ist und an einer Deckel-
Zahneingriffstelle (29) in Zahneingriff mit einem radial inneren Deckel-Zahnsegment (31)

des Deckelhohlrads (25) bringbar ist.

WC-Sitzgarnitur nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass der Drehmotor
(13) Uber eine Sitzgetriebestufe (19) mit dem WC-Sitz (5) verbunden ist, und dass die Sitz-
getriebestufe (19) aus dem Antriebsritzel (21) und einem radial duBeren Sitzhohlrad (33)
aufgebaut ist, wobei das Antriebsritzel (21) exzentrisch sowie achsparallel zu dem um die
Schwenkachse (S) drehbaren Deckelhohlrad (25) angeordnet ist und an einer Sitz-
Zahneingriffsstelle (35) in Zahneingriff mit einem radial inneren Sitz-Zahnsegment (37)

des Sitzhohlrads (33) bringbar ist.
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WC-Sitzgarnitur nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Sitz- und Deckel-
hohlrader (25, 33) in einer gemeinsamen Getriebeeinheit (15) zueinander koaxial sowie

axial benachbart angeordnet sind.

WC-Sitzgarnitur nach Anspruch 2, 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet, dass sich das De-
ckel-Zahnsegment (31) um eine Kreisbogenlange nur iber einen Teilinnenumfang des De-
ckelhohlrads (25) erstreckt, und/oder dass sich das Sitz-Zahnsegment (37) nur um eine

Kreisbogenldnge Uiber einen Teilumfang des Sitzhohlrads (33) erstreckt.

WC-Sitzgarnitur nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass die Segmentposition in
Umfangsrichtung und die Segmentlange von sowohl dem Sitz-Zahnsegment (37) als auch
dem Deckel-Zahnsegment (31) so aufeinander abgestimmt sind, dass bei einem Deckelan-
trieb zwischen der Geschlossenposition (G) und der Offenposition (O) nur das Deckel-
Zahnsegment (31) an der Deckel-Zahneingriffsstelle (29) in Zahneingriff mit dem Antriebs-
ritzel (21) ist und das Sitz-Zahnsegment (37) um einen Umfangswinkel von der Sitz-

Zahneingriffsstelle (37) beabstandet ist, das heif$t auller Zahneingriff ist.

WC-Sitzgarnitur nach einem der Anspriiche 2 bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass beim
Deckelantrieb mittels einer Deckel-Drehbetdtigung des Antriebsritzels (21) der WC-Deckel
(7) zwischen der Geschlossenposition (G) und der Offenposition (O) verschwenkbar ist,
und zwar bei stillstehendem WC-Sitz (5) und/oder dass beim Sitzantrieb mittels einer Sitz-
Drehbetétigung des Antriebsritzels (21) der WC-Sitz (5) zwischen der Gebrauchslage (!)
und der Nichtgebrauchslage (I} verschwenkbar ist, und zwar bei stillstehendem WC-
Deckel (7), wobei insbesondere der Deckelantrieb und der Sitzantrieb unabhangig vonei-

nander durchfihrbar sind.
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WC-Sitzgarnitur nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass im Bereich der Offenpo-
sition (O) des WC-Deckels (7) eine Umschaltung erfolgt, bei der vom Deckelantrieb auf
dem Sitzantrieb umgeschaltet wird, wobei insbesondere bei der Umschaltung das Deckel-
Zahnsegment (31) an der Deckel-Zahneingriffsstelle (29) auller Zahneingriff mit dem An-
triebsritzel (21) kommt und das Sitz-Zahnsegment (37) an der Sitz-Zahneingriffsstelle (35)

gleichzeitig in Zahneingriff mit dem Antriebsritzel (21) kommt.

WC-Sitzgarnitur nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet,
dass der WC-Deckel (7) in der Offenposition (O) um einen freien Umschalt-Drehwinkel
(a2) von einer Gebdudewand (1) beabstandet ist, die einen mechanischen Bewegungsan-
schlag fiir den WC-Deckel (7) bildet, und dass fiir eine Umschaltung der Deckelantrieb den
WC-Deckel (7) tber die Offenposition {(O) hinaus um einen Umschalt-Drehwinkel (a;) bis
in Anschlag mit der Gebdudewand (1) antreibt, und dass insbesondere die Umschaltung
vom Deckelantrieb in den Sitzantrieb mit Hilfe eines am Deckelhohlrads (25) ausgebilde-
ten Mitnehmers (39) erfolgt, der mit einer am Sitzhohlrad (33) ausgebildeten Gegenkon-
tur (41) zusammenwirkt, und dass bei der Umschaltung das Deckelhohlrad (25) mittels
des Mitnehmers (39) mit dem Sitzhohlrad (33) bewegungsgekoppelt wird, so dass das De-
ckelhohlrad (25) das Sitzhohlrad (33) bis in Zahneingriff mit dem Antriebsritzel (21) dreht.

WC-Sitzgarnitur nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass nach erfolgter Umschal-
tung in den Sitzantrieb das Sitzhohlrad (33) bewegungsentkoppelt vom nunmehr stillste-
henden Deckelhohlrad (25) antreibbar ist, und dass insbesondere fir eine Rickschaltung
in den Deckelantrieb der WC-Sitz (5) im Sitzantrieb in seine Gebrauchslage (I} ver-
schwenkt wird, wodurch die Gegenkontur (41) des Sitzhohlrads (33) mit dem Mitnehmer
(39) des stillstehenden Deckelhohlrads (25) bewegungsgekoppelt wird, so dass das Sitz-
hohlrad (33) vermittels des bewegungsgekoppelten Deckelhohlrads (25) den WC-Deckel

(7) in seine Offenposition (O) riickfihrt, in der das Deckel-Zahnsegment (31) erneut in
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Zahneingriff mit dem Antriebsritzel (21) gebracht ist und gleichzeitig das Sitz-

Zahnsegment (37) auBer Eingriff mit dem Antriebsritzel (21) gebracht ist.
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