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PATENTE N2. 93 981 .
"Dispositivo para alimentar animais"

para que

JOHANNES MARTINUS WILLIBRORDUS
WEELINK, pretende obter privilégio
de invengdo em Portugal.

RESUMO

0 presente invento refere-se a um dispositivo para alimentar
animais compreendendo, pelo menos, numa cerca de alimentagdo com
uma estrutura deslocdvel sobre uma superficie de solo, um certo ng
mero de barras ligadas & estrututra as quais definem aos pares aber
turas através das quais os animais podem colocar a sua cabega e
meios para deslocar a cerca de alimentagdo sobre a superficie de
solo. A estrutura apoia-se por intermédio de meios de suporte di-
rectamente na superficie de solo e € provida com uma placa de chao
prolongando-se num pequeno intervalo acima do solo atrds da estru-
tura para um bordo traseiro que contacta com o solo, placa que po-
de suportar, pelo menos, as patas dianteiras dos animais que empur
raram a cabega através das aberturas respectivas, em que a cerca
de alimentagdo € do tipo de auto-captura, tendo perto de cada aber
tura uma barra giratdria que fecha por detrds da cabega do animal
apés a cabega ter sido empurrada.através da abertura, e em que os
meios de deslocamento compreendem meios de accionamento motores que
impedem o movimento da cerca de alimentagdo no estado inactivo.




70 974

-2-
MEMORIA DESCRITIVA

Este invento diz respeito a um dispositivo para alimentar

animais compreendendo, pelo menos, uma cerca de alimentagdo com uma
estrutura deslocdvel sobre a superficie do solo, um certo nimero de
barras ligadas & estrutura, que aos pares definem aberturas, atra-
vés das quais os animais podem colocar a sua cabega, e meios para
deslocarem a cerca de alimentagdo sobre a superficie do solo.

Tal dispositivo € conhecido da GB-A-1 054 211. Com este dis-
positivo conhecido duas cercas de alimentag8o deslocdveis sobre a
superficie do solo estdo dispostas em frente uma da outra. Uma cer-
ta quantidade de forragem € amontoada no espago entre estas duas
cercas e através das aberturas das cercas de alimentagdo os animais
podem retirar alimento do lado da pilha de forragem. As cercas s&o
empurradas passo a passo em direcgdo uma da outra pelo que forragem
fresca se torna acessivel em cada passo. Dispostas nos lados das
cercas de alimentagdo e mutuamente voltados um para o outro estdo
0s espagadores de cerca suplementares, os quais se apoiam de encon
tro & pilha de forragem e definem uma dist&ncia tal que os animais
ndo podem alcangar uma quantidade demasiadamente grande de forragem,
a8 qual eles iriam desperdigar. Os meios de deslocamento do disposi
tivo conhecido s&@o formados por carris dispostos na superficie do
solo e pegas de deslizamento interactuando com as estruturas das

cercas de alimentagdo.

0 dispositivo conhecido tem o inconveniente de ser de constru
¢80 relativamente complexa e dos meios de deslocamento terem de ter
uma forma pesada devido as forgas aplicadas pelos animais as cercas
de alimentag@o. Além disso, o movimento didrio das cercas de alimen
tagdo tem inconvenientes, por causa do elevado peso, além do mais
como a estrutura do carril e a pega de deslizamento ficam rapidamen
te sujaspor restos de forragem, tornando assim dificil um movimen-
to svuave.

0 invento tem por seu objectivo proporcionar um dispositivo

do tipo especificado no preédmbulo, que ndo tem estes inconvenientes.

Com o dispositivo de acordo com o invento isto é alcangado
por a estrutura assentar directamente na superficie do solo, atra-
vés de meios de suporte e ser munida com uma placa de chéo prolon
gando-se por um pequeno intervalo acima do solo para trés da estru

tura até um bordo traseiro que contacta com o solo, placa que pode
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suportar, pelo menos, as patas dianteiras dos animais, os quais em-
purraram a sua cabega através das aberturas respectivas, em que a
cerca de alimentagdo € do tipo de autocaptura, tendo préximo de ca-
da abertura uma barra giratdria que fecha atrds da cabega do animal,
apds a cabega ter sido empurrada através da abertura, e em que os
meios de deslocamento compreendem meios de accionamento motores, os
quais impedem o movimento da cerca de alimentagdo no estado inacti-
vo. Por um lado por causa da placa de chd@o e de outro lado por a
cerca se apoiar directamente na superficie do solo e ndo por meio
de carris e pegas de deslizamento, é obtida uma construgdo simples

e comparativamente leve. Através dos meios de accionamento motores

a cerca de alimentagdo pode ser facilmente deslocada sem qualquer
emprego de forga, de modo que pode ser alcangada uma utilizagdo eco
némica do dispositivo visado numa mdaxima remog¢d@o de volume de ali-
mento pelos animais. Usando cercas de alimentagdo do tipo de auto-
captura n3do héd além disso necessidade de cercas espagadoras suple-
mentares como no caso anterior para impedir desperdicio de alimento.
Isto contribui para uma construgdo simples e leve do dispositivo

de acordo com o invento, enquanto que € assegurada uma boa remogédo
de forragem.

Verificou-se na prdtica que, com o dispositivo de acordo com
o invento, quando a cerca de alimentag@o € movida duas vezes por
dia, pode-se alcangar um volume, de alimento retirado pelos animais,
20% maior do que nos dispositivos usuais com cercas de alimentagdo

fixas.

Os meios de suporte compreendem de preferéncia um nimero de
rodas dentadas montadas rotativamente na estrutura. A cerca de ali-
mentagdo pode por este meio ser removida muito facilmente sobre a
superficie do solo.

Quando o passo da reivindicagdo 3 € deste modo aplicado, a
cerca de alimentagdo deslocar-se-3 alternativamente paralela a ela
prépria, de uma certa maneira, de modo que durante um periodo de
tempo longo, a cerca de alimentag&o se mantém na posigdo correcta
na superficie do solo.

Uma concretizagdo simples do dispositivo de acordo com o in-
vento € caracterizado na reivindicacgdo 4. Pela presente a cerca de
alimentagdo actual ja ndo contém ela prdpria mais partes mdveis.

0 dispositivo de accionamento separado engrena externamente na cer
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ca de alimentagdo actual de maneira simples.

Uma concretizagdo particularmente eficaz € caracterizada adi
cionalmente na reivindicagdo 5. Os respectivos dispositivos de ac-
-cionamento das cercas de alimentag&o dispostas em oposigdo uma 3
outra, podem por este meio ser, pelo menos, parcialmente combina-

das de modo a poder ser alcangada uma construgdo econdmica.

Com o passo da reivindicagdo 6, o movimento alternativo dese

jado pode ser obtido de maneira muito simples.

0 dispositivo de accionamento pode ser concretizado de muitas
maneiras diferentes. Uma concretizagdo favordvel estd caracterizada
na reivindicagdo 7. Um accionamento de parafuso é operativamente se
guro e comparativamente insensivel & sujidade, de modo que € garanti
da uma operagdo longa e segura. Quando este dispositivo de acciona-
mento € usado com duas cercas de alimentag&o dispostas uma em oposi

¢80 & outra, o passo da reivindicagdo 8 € preferivelmente aplicado.

Fazendo uso do passo da reivindicagdo 9, os veios roscados
podem ser ainda dispostos de maneira favordvel, localizados num ni
vel consideravelmente, acima do solo, sem diminuirem a acessibili-
dade ao espago entre as cercas de alimentagdo. A uma certa altura
acima do solo o sujar dos veios roscados €, de uma maneira favorda-

vel, consideravelmente menor.

Outras concretizagdes favordveis podem ser constatadas nas
sub-reivindicagdes restantes.

0 invento serd adicionalmente explicado na descrigdo seguin-

te, com referéncia as concretizagdes mostradas nas figuras.

A Fig. 1 mostra numa vista em perspectiva duas cercas de &li

mentagdo de acordo com o invento dispostas em oposigdc uma & outra.

A Fig. 2 mostra em vista parcial de um detalhe do dispositi-
vo de accionamento da cerca de alimentagdo da fig. 1.

A Fig. 3 mostra uma concretizagdo preferida do dispositivo
de acordo com o invento.

A Fig. 4 mostra uma vista em perspectiva de duas cercas de
alimentagdo dispostas em oposigdo uma & outra como na fig. 3, em
funcionamento.

A Fig. 5 mostra uma vista detalhada parcial segundo a seta
V da fig. 3.
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A Fig. 6 mostra numa vista em perspectiva correspondendo &
fig.1, uma outra concretizag@o da cerca de alimentagdo de acordo
com o invento.

A Fig. 7 mostra esquematicamente outra concretizagdo de um
dispositivo de accionamento para a cerca de alimentagdo de acordo
com o invento.

A Fig. 8 mostra uma vista em perspectiva parcial de ainda oy
tra concretizagdo do dispositivo de acordo com o invento.

0 dispositivo de cerca de alimentag&o da fig. 1 compreende
duas cercas de alimentag@o 2 e 3 dispostas em oposigdo uma a outra.
Cada uma destas cercas de alimentag@o 2, 3 compreende uma estrutura
4, na qual € colocada uma cerca 5. A cerca 5 compreende um certo ng
mero de barras, entre as quais estdo definidas aberturas respecti-
vas 6, através das quais os animais podem empurrar a sua cabeca
para retirarem a forragem colocada em frente da cerca.

As cercas de alimentagdo sdo do chamado tipo de autocaptura,
em que estd disposta perto de cada abertura 6 uma barra 24, a qual
pode girar por meio de uma charneira 25. Na posigdo aberta das bar
-ras giratdrias 24, como mostrado na fig. 1 animais, tais como va-
cas, podem empurrar a sua cabega através da abertura 6 no topo. A
medida que a cabega se move para baixo, o pesco¢o do animal vai de
encontro a porgdo da barra giratdria 24 que se situa por baixo da
charneira 25, pelo que a barra giratéria 24 é rodada para uma posi
¢d8o vertical. A extremidade inferior da barra giratdéria 24 inter-
actua por meio de um entalhe 26 na estrutura 4, com meios de fecho,
0s quais bloqueiam a barra giratdéria 24 na posigdo vertical . Des-
te modo o animal j& ndo pode retirar a cabega através da abertura
6. De forma conhecida estdo ainda presentes meios de controlo (n&o
mostrados), por meio dos gquais os fechos podem ser desengatados,
de modo que as barras giratdrias 24 s&o novamente soltas e os ani-

mais podem retirar a cabega das aberturas 6.

Devido aos animais ficarem deste modo presos na cerca, logo
que eles desejem comegar a alimentar-se, os animais continuardo a
alimentar-se até que as svas necessidades estejam satisfeitas. O

desperdicio de forragem é, por este meio, considerdvelmente obviado.

Prolongando-se para trds da estrutura 4 encontra-se uma pla-

ca de ch&@o 7, cuja extremidade traseira 8 assenta no solo. Dispos-
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tas em ambos os lados da cerca de alimentagdo encontram-se cercas
laterais 9, 10.

Cada cerca de alimentagdo 2, 3 assenta por meio de pegas des
lizantes directamente na superficie do solo e pode assim deslizar
sobre ela. Estas pegas de deslizamento podem ser sapatas de desli-
zamento em ago ou podem ser formadas por exemplo por blocos de ni-
l3o.

Como observado, a forragem que pode ser retirada pelos ani-
mais, € colocada em frente das cercas de alimentagdo 2, 3, isto €,
no espago entre as mesmas como visto na fig. 1. Os animais podem
consumir tanto quanto lhes €é acessivel. Logo que esta forragem aces
-sivel é assimilada, as cercas de alimentagdo 2, 3 s@o impelidas
em direcg¢do uma da outra por meio de um dispositivo de accionamento
11. Este dispositivo de accionamento 11 mostrado em maior detalhe
na fig. 2 compreende um electromotor reversivel 12, o qual acciona
rotativamente uma haste 14, fixamente montada, por meio de uma
série de engrenagens de redugdo 13. Enrolados 3 volta desta haste
14 encontram-se os cabos 15, os quais sdo guiados em torno de po-
lias de cabos 16, dispostas fixamente adjacentes as respectivas
cercas de alimentagdo. As extremidades de cada cabo 15 sdo fixadas
a um suporte 17, ligado firmemente a cerca de alimentagdo respecti
vo. Como mostrado na fig. 2 o suporte 17 sustenta também uma guia

18 a qual se ajusta no interior de um rasgo 19 formado no solo.

Como mostrado na fig. 2 a parte superior do cabo 15 é fixada
ao suporte 17 da cerca de alimentacgcdo 3. Quando a haste 14 é roda-
da na direcgdo da seta 23 a parte superior 15 € por consequéncia
puxada em direcgdo a haste 14 e a cerca 3 deslocada para a frente.
Serd evidente que a cerca 2 é presa de maneira semelhante ao cabo
respectivo, mas a parte inferior de forma que quando a haste 14 €
rodada segundo a direcgdo indicada as cercas 2, 3 s&o puxadas uma
para a outra.

Como mostra a fig. 1 a haste 14 prolonga-se ao longo de todo
o comprimento das duas cercas de alimentagdo 2, 3 e uma construgéo
de cabo semelhante estd instalada na extremidade oposta, de forma
que as cercas de alimentagdo 2, 3 sd@oc accionadas em ambas as extre

midades, assegurando assim uma operagdo estdvel.

Ligada a cada suporte 17 das cercas de alimentagdo 2, 3 estéd
uma placa de cobertura 20 a qual cobre a fenda 19, formada no solo,

em todas as posigdes das cercas de alimentagdo respectivas, entre
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as posigdes de completamente movida para a frente e completamente
movida para trds. 0 sujar do dispositivo de accionamento por res-
tos de forragem e estrume é desta maneira impedido. A engrenagem
de accionamento 13 com motor 12 e componentes associados € monta-
do numa fossa 21 adaptada no solo e fechada usando uma cobertura
22. Na concretizagdo da fig. 1 aqui descrita, a haste montada num
ponto fixo em ambas as extremidades forma um elemento de suporte,
relativo ao qual a estrutura das cercas de alimentagdo pode ser
movida na direcgdo para a frente e para trds pelo dispositivo de

accionamento 11.

Quando as cercas de alimentagdo 2 e 3 sdo colocadas na posi-
¢80 de movidas para perto uma da outra e a forragem é totalmente
consumida, o motor 12 do dispositivo de accionamento 11 é ligado
na sua direcg¢do inversa, pelo que as cercas de alimentagdo se afas
tam uma da outra até & sua posigdo mutualmente mais afastada. Forra

gem fresca pode entdo ser colocada entre as cercas.

A cerca de alimentagdo 75 mostrada na fig. 3, compreende uma
estrutura 76 em que de um modo que € mais tarde descrito, € montado
um veio longitudinal 77. Este veio longitudinal suporta um certo
nimero de rodas 78 ligadas fixamente ao mesmo, as quais formam os
meios de suporte, por meio dos quais a estrutura 76 assenta directa
mente na superficie do solo.

0 veio longitudinal 77 pode ser accionado, de um modo que €
descrito mais adiante, usando um dispositivo de accionamento 79.
Este compreende um electromotor reversivel o qual é alimentado por
meio de um cabo eléctrico 80 preso ao tecto do telheiro onde o dis
positivo,de acordo com o invento em utilizagdo, se encontra insta-

lado.

Da mesma maneira que com a concretizagdo acima descrita, a
cerca de alimentagdo 75 compreende um certo nimero de aberturas
para alimentagdo 81, as quais sdo limitadas num lado por uma barra
giratdria 82, em que um animal que empurra a cabega através da aber
tura 81 de forma a comegar a comer é trancado na cerca 75.

A fig. 4 mostra a cerca de alimentagdo 75 da fig. 3 num dis-
positivo juntamente com uma cerca de alimentagdo idéntica 83, dis
postas em oposig@o. Como mostrado, uma quantidade de forragem 86

€ amontoada entre as cercas de alimentagdo 75 e 83. Durante a ali-
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mentag&o, os animais, neste caso as vacas 85, empurram a cabega
através das aberturas 81 acima mencionadas, de modo a serem capa-
zes de alcangar a forragem amontoada 86. As vacas B85 s3do suporta-
das nesse lugar com as suas patas dianteiras na placa de chdo 84,
a qual estd firmemente ligada & estrutura da cerca de alimentagdo
respectiva. Qualquer forga aplicada a cerca pelo empurrar das va-
cas B5 € directamente compensado pela forga de reacgdo exercida
pelas patas dianteiras de forma que resulta num sistema fechado de
forgaé e as cercas de alimentagdo ndo podem andar para a frente.
Devido & trajectdria de forga, a construgido das cercas de alimenta

¢d0 pode ser comparativamente leve.

0 dispositivo de accionamento 79 das cercas de alimentagdo
como mostrado nas fig. 3 e 4 € mostrado em maior detalhe na fig. 5.
Este dispositivo de accionamento 79 compreende um electromotor re-
versivel 87, montado numa engrenagem de redugdo 88. Montada num veio
de saida desta engrenagem de redugdo 88, encontra-se uma roda den
tada 89, a qual por meio de uma corrente 90 estd em ligagdo de trans
missdo com uma roda dentada 91 que estd montada fixamente no veio
longitudinal 77. 0 veio longitudinal 77 estd ligado rotativamente
a8 estrutura 76, por meio de chumaceiras 92, as quais consistem em
dois blocos de pldstico mutuamente frescos, por exemplo de nilido,
deixando livre um canal nas chumaceiras. Soldada firmemente 3 es-
trutura 76, encontra-se uma placa de suporte em V 93 na qual assen
ta a chumaceira 92, sendo assim capaz de transmitir as forgas ver-
ticais.

Disposta perto da transmiss&@o por corrente e entre o veio 77
e a engrenagem de accionamenro B8 estd uma haste de reacgdo 94 a
qual num lado se apoia por meio de um bloco de nildo 95, no veio 77
e no outro lado apoia-se de encontro a uma placa 96 ligada 3 engre
nagem de redugdo 88. A haste de reacgdo suporta directamente as
forgas da corrente, de modo que estas ndo tém de ser transmitidas
através da estrutura 76, pelo que ela pode ser leve. Disposta a
volta da engrenagem de accionamento 88 e do motor encontra-se uma
carcaga 97. Na parte superior da carcaga 97 estd alojada uma uni-
dade de comutagdo 98 que é movida com botdes de pressdo 99 com os
quais o motor 87 pode ser actuado. Na unidade de comutagdo 98 pode
ser incorporado um temporizador de comutagdo ajustdvel, o qual 1li-
ga o motor 87 durante um intervalo de tempo determinado, apds se
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premir um dos botdes de pressdo 99. Este periodo de funcionamento
determina a dist&ncia através da qual a cerca de alimentagdo € des
locada. Dependendo do comprimento da cerca de alimentagdo, isto €,
do seu ndmero de aberturas para alimentagdo, da altura da pilha de
forragem 86 e das necessidades de forragem dos animais, o caseiro
pode estabelecer a distdncia desejada do movimento de cada vez, por

meio da durag¢do da ligagdo do interruptor .

0 dispositivo de cerca de alimentagdo da fig. 6, corresponde
em larga medida ao mostrado na fig. 1. O dispositivo 30 compreende
do mesmo modo duas cercas de alimentagdo 31 e 32 as quais podem ser
movidas em direcgdo e para longe um do outro por meio de dispositi-
vos de accionamento perto de cada extremidade longitudinal de cada
cerca de alimentagdo 31, 32. Cada dispositivo de accionamento 33
compreende aqui um suporte 34 fixamente montado no solo e suportan
do uma engrenagem de accionamento 36, accionada por um electromotor
reversivel 35. Na extremidade de cada cerca 31, 32 um veio roscado
37 estd fixamente montado, isto €, n&o rotativamente. A engrenagem
de accionamento 36 compreende uma porca montada rotativamente, a
qual encaixa no veio roscado 37 e a qual pode ser suposta em rota-
¢80, através de uma engrenagem de redugdo, pelo motor 35. Os moto-
res 35 dos dispositivos de accionamento 33 de uma cerca 31, ou 32
sdo, em qualquer caso, accionados sincronamente. De preferéncisa,
todos os quatro motores de todas as quatro engrenagens de acciona-
mento, s&o accionados sincronamente, em que, é claro, a direcgédo
de rotagdo € tal que, quando 908 dispositivos de accionamento séo li
gados simulté@neamente, as cercas de alimentagdo 31, 32 movem-se

para ou em afastamento uma da outra.

Em vez de quatro engrenagens de accionamento separadas, com
quatro motores separados, como mostrado na fig. 6 pode igualmente
ser empregue um dispositivo de accionamento de parafusos com um mo
tor de accionamento. Uma tal concretizagdo € mostrada esquematica-
mente na fig. 7. 0 dispositivo de accionamento 40 compreende aqui
uma transmissdo 41 ligada firmemente ao solo a qual, da maneira j&
descrita com referéncia a fig. 6, pode em primeiro lugar mover re-
ciprocamente por meio de um motor 42 um veio roscado 43 firmemente
ligado a cerca. A transmissdo 41 é todavia incorporada, de tal for
ma que pode accionar um veio de poténcia vertical 44. Mediante uma

transmissdo de angulo recto 45 o veio 44 acciona um veio horizontal
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50 o qual, novamente por meio de uma transmissdo de &ngulo recto
46, perto da extremidade oposta da cerca de alimentagdo respectivo,
acciona um veio vertical 51, o qual forma um veio de admissdo de
uma transmissd@o 47, o qual corresponde @ transmissdo 41. Quando o
motor 42 é posto em funcionamento, esta transmissdo 47 acciona assim
0o veio roscado 48,da mesma maneira que o veio roscado 43 € acciona-
do. Deste modo a cerca de alimentagdo € accionada sincronamente, em

ambas as extremidades da mesma maneira.

A transmissdo de a@ngulo recto 45 estd adicionalmente concreti-
zada, de tal modo que tem um segundo veio de saida 49, o qual se pro
longa para um dispositivo de accionamento semelhante de uma cerca de
alimentagdo semelhante disposta em oposigdo. Este dispositivo de
accionamento pode ter o seu prdprio electromotor, servindo o veio 49

para sincronizar os dois accionamentos.

0 dispositivo de cerca de alimentagd@o 55, mostrado na fig. 8,
compreende uma vez mais duas cercas de alimentagdo dispostas em opo
sig@o uma a outra 56, 57. 0 dispositivo de accionamento 58 compreen
de nesta concretizag¢do uma carcaga ligada firmemente ao solo na qual
estd alojada a transmissdo 60 que estd accionavelmente acoplada a
um electromotor reversivel 59. 0 veio de poténcia da transmissdo 60
€ formado por um veio roscado 61 o qual encaixa nas porcas 62, 63
firmemente ligadas a vedagdo lateral da cerca de alimentagdo 57.
Através de rotagdo do veio roscado 61, usando o electromotor 59, a

cerca de alimentagd@o 57 pode assim ser movida reciprocamente.

A cerca de alimentagdo 56 compreende porcas similares 66 nas
quais encaixa o veio roscado 65, que estd montado apoiado com a sua
extremidade num suporte 64 ligado fixamente ao solo. Este veio ros
cado 65 € accionado pela mesma transmissdo 58, utilizando uma has-
te de acoplamento 67. A haste de acoplamento 67 estd acoplada numa
extremidade ao veio aparafusado 61, por meio de uma junta universal
68 e com a sua outra extremidade ao veio roscado 65,por meio de um
acoplamento libertdvel. Este acoplamento libertdvel compreende uma
pega de deslizamento 69, a qual estd disposta deslizantemente mas
ndo rotativamente na haste 67 estd internamente munida com meios
de aperto, os quais se apertam em elementos de acoplamento 70 na
extremidade do veio roscado 66. Na posig¢do da haste de acoplamento
67, desenhada a trago cheio, as duas cercas de alimentagdo 56, 57

sd@o accionadas sincronamente pelo accionamento Unico 58. Fazendo
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deslizar a camisa de deslizamento 69 para a esquerda, a haste de
acoplamento 67 é libertada do veio roscado 65 e pode ser dobrada
para cima para a posigdo indicada por 71. 0 espago entre as duas
cercas de alimentagdo 56, 57, pode por este meio ser tornado facil
mente acessivel para colocar forragem entre as duas cercas de ali-
mentagdo. Devido & colocagdo dos veios roscados a um nivel conside-

ravelmente acima do solo eles permanecem livres de sujidade.

Apesar da parede divisdria da porgdo de alimentagdo estar de-
senhada em cada uma das figuras, a mesma ndo é necessdria em todos
O0s casos. A divisdria ndo forma portanto uma parte essencial do in-
vento.

As concretizagles mostradas referem-se as cercas mais usvais,
dispostas dos pares,em frente uma da outra. Uma cerca de alimenta-
¢80 simples pode também ser empregue, por exemplo, com um acciona-
mento como o mostrado na fig. 6.
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REIVINDICACOES

1 - Dispositivo para alimentar animais compreendendo, pelo
menos, numa cerca de alimentagdo com uma estrutura deslocdvel sobre
uma superficie de solo, um certo nimero de barras ligadas 3 estru
tura as quais definem aos pares aberturas através das quais os ani
mais podem colocar a cabega, e meios para deslocar a cerca de ali
mentagdo sobre a superficie de solo, caracterizado por a estrutura
se apoiar através de meios de suporte directamente na superficie
de solo e ser provida com uma placa de chio, prolongando-se num pe
queno intervalo acime do solo atrds da estrutura para um bordo tra
seiro que contacta com o solo, placa que pode suportar, pelo menos,
as patas dianteiras dos animais que empurraram a cabeg¢a através das
aberturas respectivas, por a cerca de alimentagdo ser do tipo de
auto-captura, tendo perto de cada abertura uma barra giratdria que
fecha por detrds da cabega do animal apds a cabega ter sido empurra
da através da abertura, e por os meios de deslocamento compreende-
rem meios de accionamento motores os quais impedem o movimento da

cerca de alimentagdo no estado inactivo.

2 - Dispositivo de acordo com a reivindicagado 1, caracteriza-
do por os meios de suporte compreenderem um certo ndmero de rodas
montadas rotativamente na estrutura.

3 - Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 2, caracteriza-
do por o certo nimero de rodas estar disposto firmemente num veio
longitudinal continuo montado rotativamente e por os meios de accio
namento engatarem no veio longitudinal.

4 - Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 1, caracteriza-
do por os meios de suporte compreenderem um certo nimero de supor-
tes de deslizamento fixos na estrutura e por os meios de acciona-
mento se prenderem num lado na estrutura e no outro lado num ele-

mento de suporte firmemente ligado a superficie de solo.

5 - Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 1, caracteriza
do por os meios de suporte compreenderem um certo niUmero de supor-
tes de deslizamento fixos na estrutura e por os meios de acciona-
mento se prenderem num lado na estrutura e no outro lado numa es-
trutura de uma cerca de alimentagdo substancialmente idéntica dis-
posta em oposigdo para mover simultaneamente estas cercas de ali-
mentagdo para e em afastamento uma da outra.
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6 - Dispositivo de acordo com qualquer das reivindicagdes
anteriores, caracterizado por o dispositivoc de accionamento com-

preender um motor eléctrico reversivel.

7 - Dispositivo de acordo com qualquer das reivindicagdes pre
cedentes, caracterizado por o dispositivo de accionamento ser um

dispositivo de accionamento de parafuso.

8 - Dispositivo de acordo com as reivindicagdes 6 e 7, ca-
racterizado por estar disposta na estrutura, pelo menos, uma porca,
por um veio roscado do dispositivo de accionamento de parafuso se
prolongar através da porca e estar ligado para accionamento rotati-
vo a uma engrenagem de accionamento montada no elemento de suporte
e por um veio roscado correspondente da cerca de alimentagdo loca-
lizada em oposigdo provido com uma rosca contrédria ser acoplado 2
referida engrenagem motriz.

9 - Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 8, caracteriza-
do por os veios roscados serem acoplados por uma haste de acoplamen
to libertdvel.

10 - Dispositivo de acordo com a reivindicagdo 9, caracteriza
do por a haste de acoplamento ser ligada a um veio roscado por uma
junta universal e na sua extremidade oposta suportar uma camisa de
deslizamento, deslizante mas ndo rotativa que € provida internamen
te com meios de fixagdo que se prendem nos elementos de acoplamento

na extremidade do veio roscado localizado em oposigédo.

11 - Dispositivo de acordo com qualquer das reivindicagdes
anteriores, caracterizado por em ambos os lados da estrutura estar

disposto um dispositivo de accionamento.

12 - Dispositivo de acordo com as reivindicagdes 2 e 3,ca-

racterizado por as rodas terem um didmetro superior a 20 cm.

13 - Dispositivo como reivindicado na reivindicagéo 12, ca-
racterizado por as rodas terem um didmetro de 40 cm.
lisboa, ~£ Mhi 1550
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