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(54) Zapojeni pro bezkontaktni ovladani pomocné faze asynchronniho motoru.

zapojeni vyuZivd polovodidové spinaci
prvky ve funkci spinale pomocné féze. Pomoc-
nd féze je zapojena na polovodilovy spinad,
jehoZ ¥izeni je odvozeno z nabijeni konden- T
zétoru p¥es usmérriovac{ diodu. Dokud se kon-
denzdtor nenabije, je sté&le polovodildovy
spina® v sepnutém stavu a motor se bezpe&né&
roztodf{. Po nabitf kondenzédtoru p¥estane
protékat proud prvnim odporem a spina& vy-
pne pomocnou fézi. Dobu p¥ipojeni pomocné P
féze lze ¥idit hodnotami kondenzdtoru a prv-
niho odporu. Paraleln& p¥ipojeny tF¥et{ odpor
ke kondenzdtoru slouZf k jeho vybiti, aby v
mohlo po vypnuti motoru prob&hnout dalsi za-
pojeni pomocné féze. Zapojeni je vhodné pro Rt
jednofdzové asynchronni motory pro chlad-
nid¢ky, pracky apod.
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Vyndlez se tyk& zapojenf{ pro bezkontaktnf{ ovldddni pomocné fé&ze asynchronniho motoru.

Dosud se pro spindni pomocné fdze p¥i rozb&hu jednofézovych asynchronnich motord pou?ivé
mechanického spinacfiho kontaktu, ktery je ovlddan civkou fézového proudu motoru.

P¥i aplikaci v lednilkdch, pralkdch a jinde, zejména u Eetngch spinacich procesi, dochdzi
k rychlému opot¥ebovdni kontaktl a tim k vyfazeni za¥izeni z provozu.

Uvedené nevyhody v podstat® odstranuje vyndlez zapojeni pro bezkontaktnf ovl4dd&ni pomoc-
né fdze asynchronniho motoru, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze prvnil vstup je zapojen mezi
pomocnou f&zi a hlavni fézi. Druhy vstup je zapojen jednak na hlavni f&zi a na pomocnou fazi
pfes polovodilovy spinad. Prvni vstup je zapojen na druhy vstup p¥es prvni odpor, diodu, sm&-
rovanou anodou k prvnimu vstupu a kondenzdtor. Ke kondenzdtoru je paralelnd zapojen t¥eti
odpor. Rfdici elektroda polovodidového spinade je zapojena pfes druhy odpor na anodu diody.

Zapojeni je laciné, malé a U8elné. Prakticky zaji%fuje bezporuchovy chod jednofdzového
asynchronnfho motoru v chladni&kdch, pradkdch apod.

Na p¥ipojeném vykresu je uveden p¥iklad zapojeni.

Prvni vstup V1 elektrické sité je zapojen mezi pomocnou f4zi P a hlavni fdzi H. Polovo-
digovy spina® T je anodou zapojen na pomocnou f4zi P, katodou na druhy vstup V2 sité, pFes
prvni vstup V1 je zapojen p¥es prvni odpor Rl, anodu D a kondenzdtor C na druhy vstup V2.
Ke kondenzétoru C je paralelnd zapojen t¥etf odpor R3. Ridici elektroda polovodi¥ového spina-
e T je zapojena pfes druhy odpor R2 na anodu diody D.

P¥i zapojeni za¥fzenf na sif pfes prvni vstup V1 a druhy vstup V2 se zadne nabijet kon-
denzdtor C pf¥es prvni odpor Rl a diodu D. Na prvnim odporu Rl vznikne dbytek nap&tf, ktery
p¥es druhy odpor R2 protladi proud do ¥{idici elektrody polovodiového spinale T jako je nap¥i-
klad tranzistor, tyristor, triak apod. P¥i sepnutf polovodidového spinale T se p¥ipoj{ pomoc-
né fédze P na sif. Dokud se nenabije kondenzdtor C, je stdle polovodifovy spinal T v sepnutém
stavu a asynchronnf motor se bezpeln& roztodf. Po nabitf kondenzdtoru C p¥estdvé protékat
proud prvnim odporem Rl a polovodilovy spina& T vypne pomocnou f&zi P. Dobu p¥ipojeni pomocné
f4ze P lze ¥1dit hodnotami kondenzdtoru C a prvniho odporu Rl. Paraleln& p¥ipojeny t¥eti od-
por R3 ke kondenzdtoru C slouZf{ k jeho vybiti, aby mohlo prob&hnout dal$i zapojeni pomocné
faze P.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro bezkontaktni ovl&ddni pomocné fdze asynchronnfiho motoru vyznadené tim, Ze
prvni vstup (V1) je zapojen mezi pomocnou f&zi (P) a hlavni f&zi (H) asynchronniho motoru,
druhy vstup (V2) je zapojen jednak na hlavni f&zi (H) a na pomocnou f&zi (P) p¥es polovodidovy
spfna& (T), prvni vstup (V1) je zapojen na druhy vstup (V2) p¥es prvni odpor (R1l), diodu (D)
smérovanou anodou k prvnimu vstupu (V1) a kondenzdtor (C), ke kondenzdtoru (C) je paralelné&
zapojen t¥eti odpor (R3), p¥i&emZ ¥fdicf elektroda polovodidového spinale (T) je zapojena
pf¥es druhy odpor (R2) na anodu diody (D).
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