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64 Spinnmaschine mit Wanderreiniger und Unterwinderestentferner.

@ Die Erfindung betrifft eine Ringspinnmaschine (1) mit

einer Vielzahl nebeneinander angeordneter Spindein
(4’). Oberhalb der Ringspinnmaschine ist auf einem Spu-
lengatter (5) verfahrbar ein Wanderreiniger (6) angeordnet.
Weiter weist die Ringspinnmaschine verfahrbare Unterwin-
derestentferner (10, 10) auf, die hinter den Spindelreihen
(4) auf zwischen Ringspinnmaschinenrahmen (12) und
Spindelreihen (4) angeordneten Flihrungsschienen (9) glei-
ten. Die Unterwinderestentferner (10, 10?) und der Wan-
derreiniger (6) sind derart gleichlaufend miteinander be-
wegbar, dass die am Wanderreiniger (6) angeordneten,
aussen an den Spindeln (4) vorbeilaufenden Absaugein-
richtungen (14) und die hinter den Spindelreihen (4) glei-
tenden Unterwinderestentferner (10, 107) sich gegentiber-
stehend synchron faufen.
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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Ringspinnmaschine mit
einer Vielzahl nebeneinander angeordneter, Spin-
delreihen bildender Arbeitsstellen, mit einem Wan-
derreiniger und mit vom Wanderreiniger mitge-
schleppten Unterwinderestentfernern, wobei die von
den Unterwinderestentfernern abgeldsten Fadenre-
ste liber Absaugeinrichtungen des Wanderreinigers
entsorgt werden.

Es ist bekannt, zum Reinigen der Unterwindebe-
reiche der Spindeln von Ringspinnmaschinen soge-
nannte Unterwinderestentferner einzusetzen.

Die US-PS 4 133 168 zeigt beispielsweise eine
Vorrichtung, die verschiedene Einrichtungen zum
Reinigen solcher Unterwindebereiche sowie eine
maschineneigene Absaugeinrichtung zum Entsor-
gen der abgeltsten Fadenreste aufweist. Diese re-
lativ aufwendige Vorrichtung ist im Bedienungsgang
vor den Spindelreihen verfahrbar angeordnet, so
dass gegenseitige Behinderungen mit anderen in
diesem Bereich patroullierenden Bedienldufern, wie
Fadenansetzgerdte oder dergleichen, kaum ver-
meidbar sind.

Desweiteren ist durch die japanische Anmeldung
Sho-61-83332 eine Spinnmaschine bekannt, die ei-
nen oberhalb der Spinnmaschine verfahrbaren
Wanderreiniger sowie vor den Spindelreihen ver-
schiebbar angeordnete Unterwinderestentferner auf-
weist. Der Wanderreiniger hat eine Einrichtung zum
Absaugen der von den Unterwinderestentfernern
abgelésten Fadenreste und Anschidgge zum Mit-
schleppen der Unterwinderestentferner. Die Unter-
winderestentferner gleiten, wie Ublich, auf Fih-
rungsschienen, die, vom Bedienungsgang aus ge-
sehen, vor den Spindelreihen angeordnet sind.
Auch bei dieser Anordnung sind Beeintrachtigun-
gen, z.B. der ringspinnmaschineneigenen Doffein-
richtung, zu befiirchten.

Es ist ebenfalls bereits vorgeschlagen worden
(DE 4 134 217), die Unterwinderestentferner hinter
den Spindelreihen anzuordnen. Die auf Fiihrungs-
schienen verschiebbaren Unterwinderestentferner
werden dabei vorzugsweise (iber maschinenendsei-
tige Antriebe sowie entsprechende Zugmittel an den
Spindelreihen vorbeibewegt. Diese relativ einfach
aufgebauten, hinter den Spindeln entlanggleitenden
Unterwinderestentferner haben sich als Uberaus
vorteilhaft erwiesen, allerdings stelite sich die feh-
lende Absaugung abgeldster Fadenreste als nicht
optimal heraus.

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde,
ausgehend vom vorgenannten Stand der Technik,
eine Einrichtung zu schaffen, bei der die beim Rei-
nigen der Unterwindebereiche der Spindeln anfal-
lenden Fadenreste unverziiglich entsorgt werden,
wobei die Einrichtung so in die Spinnmaschine inte-
griert ist, dass eine Beeintriachtigung des Betriebes
der Spinnmaschine oder zugehdriger Peripheriege-
rate vermieden wird.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemass dadurch
gelost, dass die Unterwinderestentferner auf zwi-
schen dem Ringspinnmaschinenrahmen und den
Spindelreihen angeordneten Fiihrungsschienen glei-
ten und mit dem Wanderreiniger in einer Weise
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verbunden sind, dass die hinter den Spindelreihen
gleitenden Unterwinderestentferner mit vor den
Spindelreihen entlangstreichenden, am Wanderrei-
niger angeordneten Absaugeinrichtungen sich ge-
geniiberstehend synchron laufen. Dies wird dadurch
erreicht, dass Wanderreiniger und Unterwinderest-
entferner jeweils an in gleicher Richtung laufenden
Trumen des oder der Zugmittel angelenkt sind.

In vorteilhafter Ausgestaltung der Erfindung ist
dabei der Wanderreiniger mit den Unterwinderest-
entfernern mechanisch, beispielsweise (ber ein
dehnungsarmes Drahtseil verbunden. Damit die Un-
terwinderestentferner in beiden Richtungen beweg-
bar sind, ist das Zugglied vorteilhafterweise endios
ausgefiihrt.

Die Anbindung des Drahtseiles am Wanderrei-
niger erfolgt liber eine Klemm- oder Kupplungsein-
richtung. Da die Unterwinderestentferner im Gegen-
satz zum Wanderreiniger, der die Spinnmaschine
pausenlos abfdhrt, nur sporatisch eingesetzt wer-
den, ist es vorteilhaft, eine I6sbare Kupplungsein-
richtung vorzusehen. Vorzugsweise ist die Kupp-
lungseinrichtung gleichzeitig als Positioniereinrich-
tung ausgebildet. Auf diese Weise wird sicherge-
stellt, dass die Unterwinderestentferner, die sich die
meiste Zeit in einer Parkposition ausserhalb des
Spinnbereiches befinden, nur in einer bestimmten
Stellung, ndmlich der Absaugeinrichtung am Wan-
derreiniger gegentberstehend, an das Zugmittel an-
koppelbar sind. Die Kupplungseinrichtung kann da-
bei sehr verschieden ausgebildet sein. Es ist bei-
spielsweise denkbar, einen am Drahtseil unidsbar
befestigten Anschlag vorzusehen, der in einen kor-
respondierenden Mitnehmer am Wanderreiniger
fasst. Weiter wére es denkbar, anstelle der mecha-
nischen Kupplung eine elekirische Kupplung zu
wiahlen. In diesem Fall kdnnte eine am Zugmittel
befestigte Metallplatte in Wirkverbindung mit einem
am Wanderreiniger angeordneten Elekiromagnet
gebracht werden.

Wie bei der Wahl der Bauart der einzusetzenden,
l6sbaren Kupplungseinrichtung sind auch bei der
Wahl des zu verwendenden Zugmittels verschiede-
ne Varianten méglich.

Die Anbindung der Unterwinderestentferner an
den Wanderreiniger kann z.B. dber ein gemeinsa-
mes Zugmittel erfolgen, dessen Lénge aufgrund der
flir den Gleichlauf notwendigen Umlenkungen ins-
gesamt etwa der 6fachen Lange des Abstandes der
Endgestelle der Spinnmaschine entspricht. Mit ei-
nem einzigen Zugmittel ist der Gleichlauf der drei
Objekte stets gewéhrleistet.

In alternativer Ausgestaltung kann der Unterwin-
derestentferner jeder Spinnmaschinenseite auch se-
parat mit dem Wanderreiniger verbunden werden.
Hierdurch vereinfacht sich die Flhrung und die
Montage der Zugmittel.

Eine weitere vorteilhafte Alternative sieht vor, den
Gleichlauf ausschliesslich auf elektrischem Wege zu
gewdbhrleisten, indem entweder zwischen den Lauf-
antrieben von Wanderreiniger und Unterwinderest-
entfernern Synchronlauf aufrecht erhalten wird oder
indem die Positionen von Wanderreiniger und Un-
terwinderestentfernern entlang der Maschine abge-
tastet und der Antrieb der Unterwinderestentferner
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so nachgeflinrt wird, dass die gegeniiberliegende
Stellung der Unterwinderestentferner und der Ab-
saugvorrichtungen des Wanderreinigers aufrecht er-
halten bleibt.

Weitere Einzelheiten der Erfindung sind einem
nachfolgend anhand der Zeichnungen dargestellten
Ausfiihrungsbeispiel entnehmbar. Es zeigen:

Fig. 1 eine Vorderansicht einer Ringspinnmaschi-
ne mit einem auf einem Spulengatter angeordneten
Wanderreiniger und damit gekoppelten Unterwinde-
restentfernern;

Fig. 2 eine Seitenansicht der Ringspinnmaschi-
nen-Anlage nach Fig. 1, geméss Schnitt [1-ll;

Fig. 3 Detail X der Fig. 2 in vergréssertem Mass-
stab;

Fig. 4 schematisch, in perspektivischer Ansicht
eine Anordnung des den Wanderreiniger mit den
Unterwinderestentfernern verbindenden Zugmittels;

Fig. 5 die Anordnung dreier Zugmittel in Darstel-
lung wie in Fig. 4,

Fig. 6 Detail der Fig. 5 in vergrésserter Drauf-
sicht;

Fig. 7 ein Umlenkrad im Detail;

Fig. 8 eine rein elektrische Synchronsteuerung
fiir den Antrieb der Unterwinderestentferner.

Fig. 1 zeigt schematisch eine Spinnmaschinenan-
lage mit einer Ringspinnmaschine 1, einem ober-
halb der Ringspinnmaschine verfahrbaren Wander-
reiniger 6 sowie einem Unterwinderestentferner 10.

Wie (iblich weist die dargestellte Ringspinnma-
schine 1 zwei im Abstand L angeordnete Endge-
stelle 2 bzw. 3 sowie eine Vielzahl dazwischen an-
geordneter Arbeitsstellen auf. Jede Arbeitsstelle hat
eine auf einer Spindelbank 15 angeordnete Spindel
4. Die nebeneinander angeordneten Spindeln 4’ bil-
den auf beiden Langsseiten der Spinnmaschine lan-
ge Spindelreihen 4.

Der auf dem Spulengatter 5 bzw. einer Schie-
nenkonstruktion 24 verfahrbare Wanderreiniger 6
weist, wie {iblich, Saugschlduche 7 und Blasschiéu-
che 8 auf. Der Laufantrieb des Wanderreinigers 6
kann durch einen eingebauten Motor erfolgen oder
durch einen Motor, der (iber eines der spater néher
beschriebenen Umlenkrader und Zugmittel den
Wanderreiniger bewegt.

Die Unterwinderestentferner 10 bzw. 10’ gleiten
auf Fithrungsschienen 9 und sind mit dem Wander-
reiniger 6 Uber ein Zugmittel 11 verbunden, wel-
ches im Bereich der Endgestelle 2 und 3 mehrfach
{iber Umlenkréder 26 bis 34 mit vertikalen bzw. ho-
rizontalen Drehachsen gefiihrt ist.

Wie insbesondere aus den Fig. 2 bzw. 3 ersicht-
lich, sind die Fiihrungsschienen 9 im Bereich zwi-
schen dem Ringspinnmaschinenrahmen 12 und den
Spindelreihen 4 angeordnet, das heisst, die Fiih-
rungsschienen 9 befinden sich, von den Bedie-
nungsgéngen 13 aus gesehen, hinter den Spindel-
reihen 4.

Die Unterwinderestentferner 10, 10 weisen in
vorteilhafter Ausfiihrung einen Schlittenkérper 20
auf, der in der Fiihrungsschiene 9 gleitet und an
dem das Zugmittel 11 befestigt ist. Auf dem Schlit-
tenkérper 10 ist ein Fadentrenner 21, ein Schlau-
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fendffner 22 sowie ein Wirtelreiniger 23 angeordnet.
Etwa auf Hohe der Unterwinderestentferner 10 bzw.
10’ ist auf der gegentberliegenden Spindelseite,
das heisst, auf der Seite des Bedienganges 13 eine
Absaugeinrichtung 14 vorgesehen. Diese Absaug-
einrichtung 14 kann entweder als Abzweigung des
Saugschlauches 7 ausgebildet sein oder eine ei-

. genstindige Absaugvorrichtung am Wanderreiniger

6 darstellen.

Entscheidend fiir die ordnungsgemésse Funktion
der erfindungsgemassen Reinigungseinrichtung ist,
dass sich die hinter den Spindelreihen 4 gleitenden
Unterwinderestentfernern 10 bzw. 10’ und die vor
den Spindelreinen 4 entlangstreichenden Absaug-
einrichtungen 14 des Wanderreinigers 6 stets ge-
gentiberstehen.

Dies kann beispielsweise durch eine mechani-
sche Koppelung dieser Bauteile liber ein dehnungs-
armes Zugmittel 11 erreicht werden.

In Fig. 4 ist schematisch eine vorteithafte Ausfiih-
rung dargestellt, einen Wanderreiniger 6 Uber ein
Zugmittel 11, vorzugsweise ein Drahtseil, mit den
Unterwinderestentfernern 10 bzw. 10’ in einer Wei-
se zu verbinden, die weitestgehenden Synchronlauf
der verbundenen Bauteile sicherstellt. Das Zugmittel
11 ist dabei mittels einer Klemm- oder Kupplungs-
vorrichtung 25 am Wanderreiniger 6 festgelegt und
im Bereich der (in Fig. 4 nicht dargesteliten) Endge-
stelle 2 bzw. 3 (iber Umlenkrader 26 bzw. 27 mit
vertikalen Drehachsen gefiihrt. Das jeweils um 180°
umgelenkte Zugmittel 11 l4uft anschliessend Uber
die gesamte Maschinenldnge zu Umlenkrédern 28
bzw. 29 mit horizontalen Drehachsen. Uber die Um-
lenkrader 28 bzw. 29 laufend wird das Zugmittel 11
aus der Hohe der Schienenkonstruktion 24 nach
unten auf das Niveau der Spindelbank 15 gefiihrt,
wo sich weitere Umlenkrader 30, 31 mit horizonta-
len Drehachsen befinden. Im Anschluss daran ge-
langt das Zugmittel 11 in den Bereich der Unterwin-
derestentferner 10 bzw. 10, die nach entsprechen-
der Ausrichtung im Bezug auf die Absaugeinrichtun-
gen 14 ebenfalls am Zugmittel 11 befestigt werden.

Wie aus Fig. 4 ersichtlich, ist das Zugmittel 11 in
diesem Ausfiihrungsbeispiel einstlickig ausgebildet
und l&uft zwischen den Unterwinderestentfernern 10
bzw. 10 noch (ber weitere Umlenkréder 32, 33
und 34, die alle vertikale Drehachsen aufweisen.
Die Gesamtlange des Zugmittels 11 betrégt etwa
das 6fache des Abstandes L der Endgestelle 2 und
3.

Es ist selbstverstdndlich auch méglich, anstelle
eines einteiligen Zugmittels 11 mehrere, kirzere
Zugmittelteilstréinge zu verwenden. Der Wanderrei-
niger 6 kann beispielsweise jeweils Uber einen Zug-
mittelteilstrang mit dem Unterwinderestentferner 10
bzw. 10’ und diese untereinander iiber einen dritten
Zugmittelteilstrang verbunden werden.

In der Ausfiihrungsform der Fig. 5 ist jeder der
Unterwinderestentferner 10 bzw. 10’ jeweils fiir sich
mit dem Wanderreiniger 6 verbunden. Hierzu ist so-
wohl dem Wanderreiniger 6 als auch jedem der Un-
terwinderestentferner 10, 10’ ein eigenes, endloses
Zugmittel zugeordnet. Das Zugmittel 35 des Wan-
derreiniger 6 ist Uber die Umlenkréder 36, 37, 38
und 39 gefiihrt. Die Zugmittel 40 bzw. 41 der Unter-
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winderestentferner 10, 10’ sind jeweils Gber Um-
lenkrader 42 sowohl parallel zum Bewegungsweg
der Unterwinderestentferner 10, 10’ als auch paral-
lel zum unteren Trum des Zugmitiels 35 des Wan-
derreiniger 6 gefiihrt. Mittels einer Kupplungshtilse
43 sind alle drei Zugmittel 35, 40 und 41 miteinan-
der gekuppelt.

Solange die Kupplung 25 zwischen dem Zugmit-
tel 35 des Wanderreiniger 6 und dem Wanderrei-
niger 6 gelGst ist, stehen alle Zugmittel und damit
auch die Unterwinderestentferner 10, 10 still. Wenn
die Kupplung 25 eingerastet wird, werden die Zug-
mittel und mit ihnen auch die Unterwinderestentfer-
ner 10, 10’ synchron zum Lauf des Wanderreiniger
6 in Bewegung gesetzt.

Fig. 6 zeigt die Kupplungshtilse 43 im Detail. Sie
weist drei Bohrungen 44 auf, in denen Hiilsen 45
gleitbar gefiihrt sind, in denen die Zugmittel 35, 40
und 41 befestigt sind. Die Hiilsen 45 kénnen mittels
Klemmschrauben 46 in der Hilse 43 festgelegt
werden. Zum Justieren der gegenseitigen Stellung
von Wanderreiniger 6 und Unterwinderestentferner
10, 10’ zueinander werden die Klemmschrauben 46
gel6st und die Hilsen 45 in der Kupplungshiilse 43
so verschoben, dass der Wanderreiniger 6 und die
Unterwinderestentferner 10, 10’ diese gegenseitige
Stellung einnehmen. Dann werden die Klemm-
schrauben 46 angezogen und die justierte Stellung
gesichert.

Die Umlenkrader 26 bis 34, 36 bis 39 und 42
sind geméss Fig. 7 mit einer bogig konkaven Lauf-
flache 47 versehen, in der die als Drahtseile ausge-
bildeten Zugmittel 11, 35, 40, 41 laufen. Beim Lauf
gleiten die Drahtseile achsial ber die Laufflache 47
und streifen dabei Ablagerungen ab, die sich an-
sonsten auf dieser Lauffliche ablagern und den
Lauf der Drahtseile behindern wiirden.

In Fig. 8 ist eine Ausflihrungsform dargestelit, bei
der der Synchronlauf der Unterwinderestentferner
10, 10’ zum Wanderreiniger 6 auf rein elektrischem
Wege erzielt wird. Der Wanderreiniger 6 ist hier mit
einem Positionsgeber 48 verbunden, dessen seiner
Stellung entlang der Maschine proportionales Signal
einem Vergleicher 49 zugeleitet wird. Dem Verglei-
cher 49 wird auch das Signal eines Positionsgebers
50 zugeleitet, dessen Signal der Stellung der hier
durch ein gemeinsames Zugmitte! 51 angetriebenen
Unterwinderestentferner 10, 10’ proportional ist. Im
Vergleicher wird aus Abweichungen der Positionssi-
gnale Uber die Leitung 52 ein Korrektursignal an
ein Steuergerét 53 geleitet, das Uber die Leitung 54
die Drehzahl des das Zugmittel 51 der Unterwinde-
restentferner 10, 10’ antreibenden Motors 85 so
nachregelt, dass der Synchronlauf aufrechterhalten
wird.

Das Einschalten von Positionsgebern hat den
Vorteil, dass Verschiebungen in den Positionen von
Wanderreiniger und Unterwinderestentiernern infol-
ge kraftschiissiger Ubertragung der Antriebsbewe-
gung ausgeregelt werden. Wenn derartige Verschie-
bungen durch formschiiissige Ubertragung der An-
triebsbewegung  bspw. durch  Einsatz  von
Zahnstangen in der Schienenbahn des Wanderrei-
nigers oder von Zahnriemen als Zugmittel ausge-
schlossen sind, kann der Synchronlauf von w und u
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auch durch synchrone Speisung von Synchron-An-
triebsmotoren erfolgen.

In Fig. 9 ist dies rein schematisch dargestellt: die
Synchronmotoren 55, 56 und 57 zum Antrieb des w
und der u werden durch eine gemeinsame Fre-
quenzspeisevorrichtung 58 beaufschlagt. Dabei
muss durch die Ubersetzung in den sonstigen An-
triebsmitteln sichergestellt sein, dass mit gleichen
Motordrehzahlen gleiche Translationsgeschwindig-
keit erreicht wird. Andernfalls misste durch ge-
trennte Speisung der Motoren geméss Fig. 10 mit
proportional synchroner Frequenz aus getrennten,
jedoch durch einen gemeinsamen Taktgeber 59 ge-
fuhrte Frequenzspeisevorrichtungen 60, 61 unter-
schiedlichen Ubersetzungsverhéitnissen Rechnung
getragen werden.

Bezugszahlenliste

1 Ringspinnmaschine

2 Endgestell

3 Endgestell

4 Spindelreihe

5 Spulengatter

6 Wanderreiniger

7 Saugschlauch

8 Blasschlauch

9 Fihrungsschiene

10 Unterwinderestentferner
11 Zugmittel

12 Ringspinnmaschinenrahmen
13 Bedienungsgang

14 Absaugeinrichtung

15 Spindelbank

20 Schlittenkérper

21 Fadentrenner

22 Schlaufenéffner

23 Wirtelreiniger

24 Schienenkonstruktion
25 Klemm- oder Kupplungsvorrichtung
26 bis 34 Umlenkrader

35 Zugmittel

36 bis 39 Umlenkrader

40, 41 Zugmittel

42 Umlenkrad

43 Kupplungshiilse

44 Bohrungen

45 Hulsen

46 Klemmschrauben

47 Lauffliche

48 Positionsgeber

49 Vergleicher

50 Positionsgeber

51 Zugmittel

52 Leitung

53 Steuergerat

54 Leitung

55 bis 57 Motor

58 Frequenzspeisevorrichtung
59 Taktgeber

60, 61 Frequenzspeisevorricht.
L Abstand der Endgestelle
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Patentanspriiche

1. Ringspinnmaschine mit einer Vielzahl neben-
einander angeordneter, Spindelreihen bildender Ar-
beitsstellen, mit wenigstens einem Wanderreiniger
und mit vom Wanderreiniger mitgeschleppten Unter-
winderestentfernern, wobei von einem Unterwinde-
restentferner abgeléste Fadenreste {ber eine vor
einer Spindelreihe entlangbewegte Absaugeinrich-
tung des Wanderreinigers entsorgt werden, dadurch
gekennzeichnet, dass die Unterwinderestentferner
(10, 10") an Fiihrungsschienen (9) bewegbar sind,
die hinter einer Spindelreihe (4) angeordnet sind
und dass die Unterwinderestentferner mit dem
Wanderreiniger (6) tiber Synchronlaufmitte! (11, 35,
40, 41; 48, 49, 50, 53) derart verbindbar sind, dass
Unterwinderestentferner und Absaugeinrichtungen
sich in Bezug auf die Spindelreihe gegeniiberste-
hend synchron bewegen.

2. Ringspinnmaschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass der Wanderreiniger (6) und
die hinter den Spindelreihen (4) verfahrbar angeord-
neten Unterwinderestentferner (10, 10") mechanisch
gekoppelt sind.

3. Ringspinnmaschine nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, dass der Wanderreiniger
(6) und die Unterwinderestentferner (10, 107) tber
mindestens ein Zugmittel (11, 35, 40, 41) verbun-
den sind.

4. Ringspinnmaschine nach Anspruch 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass die Anbindung des
Zugmittels (11, 35) an den Wanderreiniger (6) {ber
eine Klemm- oder Kupplungseinrichtung (25) erfolgt,
die vorzugsweise als losbare Kupplung ausgebildet
ist.

5. Ringspinnmaschine nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, dass die Kupplungseinrichtung (25)
als mechanische Kupplung ausgebildet ist, wobei
ein am Zugmittel (11, 35) unlésbar befestigter An-
schlag in einen korrespondierenden Mitnehmer am
Wanderreiniger (6) fasst.

6. Ringspinnmaschine nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, dass die Kupplungseinrichtung (25)
elektromagnetisch arbeitet.

7. Ringspinnmaschine nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, dass die Kupplungseinrichtung (25)
als Positioniereinrichtung wirkt, die die Anbindung
des Wanderreinigers (6) an das Zugmittel (11, 35)
nur in einer Stellung ermdglicht, in der sich die Un-
terwinderestentferner (10, 10°) und die Absaugein-
richtung (14) exakt gegeniberstehen.

8. Ringspinnmaschine nach Anspruch 3, dadurch
gekennzeichnet, dass der Wanderreiniger (6) und
die Unterwinderestentferner (10, 10") Uber ein einzi-
ges Zugmittel (11) verbindbar sind.

9. Ringspinnmaschine nach Anspruch 3, dadurch
gekennzeichnet, dass der Wanderreiniger (6) mit ei-
nem Unterwinderestentferner (10, 107) jeweils {ber
ein separates Zugmittel (35, 40, 41) verbindbar ist.

10. Ringspinnmaschine nach Anspruch 3, da-
durch gekennzeichnet, dass das Zugmittel (11, 35,
40, 41) als dehnungsarmes Drahtseil ausgebildet
ist.

11. Ringspinnmaschine nach Anspruch 10, da-
durch gekennzeichnet, dass das Zugmittel (11, 35,
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40, 41) Uber Umlenkréader (26 bis 34, 36 bis 39, 42)
mit konkav bogig gewdlbter Laufflache (47) gefiihrt
ist.

12. Ringspinnmaschine nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, dass der Wanderreiniger (6)
und die Unterwinderestentferner (10, 10’) Uber elek-
trische Gleichlaufmittel (48 bis 53) synchron beweg-
bar sind.

13. Ringspinnmaschine nach Anspruch 12, da-
durch gekennzeichnet, dass die elekirischen Gleich-
laufmittel als gemeinsame Speisevorrichtung (58)
oder als synchron frequenzgesteuerte Speisevor-
richtungen (60, 61) der Synchron-Laufantriebe (55,
56, 57) von Wanderreiniger (6) und Unterwinderest-
entferner (10, 10) ausgebildet ist.

14. Ringspinnmaschine nach Anspruch 12, da-
durch gekennzeichnet, dass die elektrischen Gleich-
laufmittel als Steuerung ausgebildet sind, die Positi-
onsgeber (48, 49) umfasst, die den Positionen des
Wanderreinigers (6) und der Unterwinderestentfer-
ner (10, 10’) entlang einer Spindelreihe (4) entspre-
chende Positionssignale an einen Vergleicher (49)
leiten, der ein Signal bildet, mit dem ein Unterwin-
derestentferner (10, 10)) bewegender Antrieb (55)
im Sinne einer Aufrechterhaltung bzw. Wiederher-
stellung der Synchronposition zwischen Unterwinde-
restentferner und Wanderreiniger beaufschlagt wird.
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