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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie steru-’

jace mlewnika walcowego, zaopatrzonego w parg
obrotowych walcéw rozdrabniajacych, ktére zbliza
lub oddala przestawny walec wzgledem statego
walca za poérednictwem mechanizmu nastawczego.
Urzadzenie to stuzy do recznego sterowania praca
mlewnika i jest przystosowane do wspoéldziatania
z jego automatycznym -ukladem sterowania.
Znane jest miedzy innymi z polskiego opisu
patentowego nr 2445 urzadzenie sterujace, ktére
ma wahliwy wal, ulozyskowany w korpusie mlew-
nika i zaopatrzony w mimosrodowe czopy, umo-
cowana na tym wale poprzeczng diwignig posred-
niag oraz osadzong na nim wahliwie dZwignig
lacznikowa. Swobodne konce dZwigni lgcznikowej
oraz dzwigni posredniej sg polaczone ze soba
gwintcwanym trzpieniem regulacyjnym z pokret-
nym uchwytem, wskutek czego te elementy two-
rza sztywny, wahliwy zesp6t nastawczy. Poza tym
na swobodnym koncu diwigni Iljcznikowej jest
umieszczona wahliwa, dwuramienna diwignia ry-
glujaca, ktérej jedno ramie stanowi rekojes¢ ze
sprezyna zwrotna, a drufie ma postaé¢ zapadki,
wsp6lpracujacej z nieruchomym zaczepem, utwo-
rzonym w korpusie mlewnika. MimoSrodowe czopy
wahliwego walu s3 w taki spos6b sprzezone po-
przez mechanizm napedowy z oprawami lozysko-
wymi przestawnego walca rozdrabniajacego, ze
zaleznie od katowej pozycji tych mimosrodkéw
walec przestawny zmienia swo6j odstep od walca
statego. Dzwignia lacznikowa posiada réwniez
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przelacznik, ktéry umozliwia stale rozlgczenie me-
chanizmu ryglujacego, a tym samym odpowiedni,
wahliwy ruch zespolu nastawczego w przypadku
dzialania automatycznego ukladu sterujacego. Zbli-
zenie walcOw rozdrabniajacych nastepuje pod
wplywem uniesienia uchwytu w goére, przy czym
wal mimosrodowy osigga polozenie katowe, w kt6-
rym zesp6l nastawczy zostaje unieruchomiony
wskutek samoczynnego zablokowania przez me-
chanizm ryglujacy. '

Z kolei walce oddalajg sie od siebie przy opu-
szczaniu uchwytu w dét po uprzednim rozlgczeniu
mechanizmu ryglujacego przez naci$nigcie jego re-
kojesci.

Wada znanego urzadzenia jest przede wszyst-
kim konieczno$¢ jednoczesnego manipulowania
uchwytem oraz rekojesScia diwigni ryglujacej, oraz
ich niedogodne wzajemne zblizenie utrudniajace
pokrecanie uchwytem.

W rozwigzaniu wedlug wynalazku zapadka me-
chanizmu ryglujacego jest wahliwie osadzona w
nieruchomym korpusie mlewnika i wspoipracuje
z zaczepem blokujacym, utworzonym na wahliwej
diwigni 1acznikowej, a takze 2z mechanizmem
wyzwalajacym, zamccowanym w korpusie mlew-
nika. Dzwignia lacznikowa posiada przy tym spre-
zyne powrotna, przylaczona do korpusu mlewni-
ka. Mechanizm wyzwalajacy ma diwignie wyzwa-
lajaca, ktéra uruchamia zapadke mechanizmu ry-
glujacego. Jedno. ramie tej diwigni jest sprzezone
za posrednictwem popychacza z przyciskiem dilo-
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niowym, a drugie wspoélpracuje z rolka toczng za-
padki. Skrajne polozenia diwigni wyzwalajacej
ustala z jednej strony zamek bagnetowy, a z dru-
giej strony sprezyna zwrotna popychacza.

Przedmiot wynalazku jest ukazany w przykla-
dzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia urzgdzenie sterujagce w pionowym prze-
kroju korpusu mlewnika, a fig. 2 — mechanizm
wyzwalajacy w pbéiprzekroju.

Urzadzenie sterujace wedlug wynalazku posiada
wahliwy wat 1, utozyskowany w korpusie 2 mlew-
nika i zaopatrzony w nie ukazane na rysunku
czdﬁy"l‘mimoéro a tym wale jest ustalona
za' pomoca wkreta+ § prostopadia dzwignia po-
$rednia 4 oraz umiefzczona obrotowo dzZwignia
lacznikowa 5, przy ckzym jej ramie 6 i diwignia
posrednia 4 sg polaczone ze soba gwintowanym
trzpieniem regulacyjnym 7, zakonczonym pokret-
nym uchwytem 8. Trzpien 7 jest umocowany z
jednej strony za poSrednictwem dzielonego wahli-
wego sworznia 9 na swobodnym koncu ramienia 6
dzwigni 5, a z drugiej strony jest wkrecony w wa-
hliwy sworzen 10, umieszczony na swobodnym
koncu dzwigni posSredniej 4, dzieki czemu mozliwe
jest regulowanie wzajemnego polozenia katowego
diwigni 4 i 5. Pomigdzy ramieniem 6 dzwigni 5
a korpusem 2 jest rozpieta silna sprezyna powrot-
na 11.

Z kolei ramie 12 dzwigni Iacznikowej 5 jest
przegubowo przymocowane do tloczyska 13 nie
ukazanego silownika pneumatycznego, ktoéry stuiy
do samoczynnego nastawiania odstepu pomiedzy
nie ukazanymi walcami rozdrabniajacymi. Urzg-
dzenie sterujace posiada réwniez mechanizm ry-
glujacy, zlozony z umocowanej w korpusie 2 wy-
chylnej zapadki 14, wyposazonej w rolke toczng
15, i z zaczepu 16, utworzonego na diwigni lacz-
nikowej 5. W goérnej czeSci korpusu 2 znajduje
sie mechanizm wyzwalajacy, ktérego dwuramienna
dzwignia wyzwalajaca 17 wspélpracuje jednym ra-
mieniem z rolkg toczng 15 zapadki 14, a drugim
ramieniem jest przylaczona do popychacza 18
sprzezonego z przyciskiem dloniowym 19. Oprawa
20 mechanizmu wyzwalajacego jest umocowana w
$§cianie korpusu 2 za pomoca pierécieniowej na-
kretki 21. Wewnatrz tej oprawy znajduje sie czg$¢
popychacza 18, podparta sprezyng zwrotng 22, na-
tomiast w nakretce 21, posiadajacej tukowy rowek
23, jest umieszczony przesuwnie trzpien 24 przy-
cisku 19, wyposazony w wystep blokujacy 25, przy
czym rowek 23 i wystep 25 stanowia zamek ba-
gnetowy.

Pomiedzy sasiednimi koncami trzpienia 24 i po-
pychacza 18 znajduje sie wkret regulacyjny 26,
wkrecony w czolowa powierzchnie tego popycha-
cza i zabezpieczony nakretka 27. Wkret regulacyj-
ny 26 stuzy do ustalania wyjSciowego polozenia
osiowego popychacza 18, a tym samym do nasta-
wiania wielko$ci luzu pomiedzy diwignia wyzwa-
lajaca 17 a rolkg toczna 15 zapadki 14 przy za-
zebionym mechanizmie ryglujgcym.

W celu wzajemnego zblizenia walcéw rozdrab-
niajacych unosi si¢ w gébre uchwyt 8 i za poSred-
nictwem sztywnego ukladu dZwigni 4 i 5 oraz
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trzpienia 7 obraca mimosrodowy wat 1 o taki kat,
az zapadka 14 samoczynnie zazebi sie z zaczepem
16 dZwigni 5. Przycisk dloniowy 19 mechanizmu
wyzwalajgcego jest przy tym oddalony od oprawy
20 pod wplywem sprezyny zwrotnej 22, dzialajacej
na popychacz 18, za$ pomiedzy diwignia wyzwa-
lajaca 17 a rolka toczng 15 jest zachowany pewien
luz. Dla oddalenia walcéw rozdrabniajacych krot-
kotrwale przesuwa sig¢ przycisk 19 ku oprawie 20,
wskutek czego popychacz 18 wychyla diwignie 17
i naciska na rolke toczna 15 zapadki 14, rozlgcza-
jac mechanizm ryglujgcy. Wtedy sprezyna powrot-
na 11 poprzez ukiad dZiwigni 4 i 5 oraz trzpien 7
powoduje powrotny obr6t mimosrodowego watu 1.
Przy przelgczaniu sterowania recznego na sterowa-
nie automatyczne obraca sie o pewien kat nacis-
niety przycisk 19, dzieki czemu zamek bagnetowy
unieruchamia go w tym polozeniu i nastepuje
trwate rozlgczenie mechanizmu ryglujgcego. Wow-
czas silownik pneumatyczny poprzez swe ttoczys-
ko 13 dziala na ramie 12 dzwigni lgcznikowej 5
i wywoluje odpowiednie wahania mimos$rodowego
walu 1 woké6l wlasnej osi.

Odwrotne przelgczenie systemu sterowania jest
mozliwe po obréceniu przycisku 19 w przeciwng
strone, na skutek czego nastepuje otwarcie zamka
bagnetowego ustalajgcego trzpien 24 przycisku 19,
sprezyna zwrotna 22 cofa popychacz 18 w poloze-
nie wyjSciowe i diwignia wyzwalajaca 17 oddala
sie od rolki tocznej 15 w takim stopniu, Ze zapad-
ka 14 jest ponownie przygotowana do zaryglowa-
nia zaczepu 16 dZwigni lacznikowej 5 po odpo-
wiednim uniesieniu uchwytu 8. .

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie sterujgce mlewnika walcowego,
zaopatrzonego w pare obrotowych walcéw rozdrab-
niajacych, ktére zbliza lub oddala przestawny wa-
lec wzgledem stalego walca za poSrednictwem me-
chanizmu napedowego, uruchamianego mimo$rodo-
wym walem, ulozyskowanym w korpusie mlewnika
i sztywno sprzezonym poprzez diwignie posrednig
oraz trzpien regulacyjny z wahliwg dZwignia lacz-
nikowa, przy czym ten zesp6! obu diwigni i trzpie-
nia jest unieruchamiany przez mechanizm ryglu-
jacy, znamienne tym, ze zapadka (14), mechanizmu
ryglujacego jest wahliwie osadzona w nierucho-
mym Kkorpusie (2) mlewnika i wspélpracuje z za-
czepem blokujgcym (16), utworzonym na wahli-
wej dzwigni lgcznikowej (), a takze z mechaniz-
mem wyzwalajgcym, zamocowanym w korpusie
(2) mlewnika.

2. Urzadzenie sterujace wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, Ze dz’wignia lgcznikowa (5) posiada“-
sprezyne powrotng (11), przylaczonag do korpusu
(2) mlewnika. '

3. Urzadzenie sterujgce wedlug zastrz. 1, zna-
mienne tym, Zze mechanizm wyzwalajgcy ma diwi-
gnie wyzwalajaca (17), ktéra uruchamia zapadke
(14) mechanizmu ryglujacego.

4, Urzadzenie sterujace wedlug zastrz. 3, zna-
mienne tym, Ze jedno ramie diwigni wyzwalaja-
cej (17) jest sprzezone poprzez popychacz (18) z
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przyciskiem dioniowym (19), a drugie wspoélpracuje zwalajacej (17) ustala z jednej strony zamek ba-
z rolkg toczng (15) zapadki (14). gnetowy, a z drugiej sprezyna zwrotna (22) popy-
5. Urzadzenie sterujgce wedlug zastrz. 3 albo 4, chacza (18).

znamienne tym, ze skrajne polozenia diwigni wy-
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