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- REIVINDICAÇÕES - 

1. MÉTODO PARA CORTE DE SEPARAÇÃO DE ITENS, tais 

como produtos alimentícios, na forma de porções(101) de 

tamanho predeterminado, o referido método compreendendo as 

etapas de 5 

­ colocar os itens consecutivamente e 

essencialmente contíguos uns aos outros sobre meios 

transportadores(1, 1A, 1B, 1C); 

­ transportar sobre os meios transportadores os 

itens até meios de mensuração(2) e a partir dos meios de 10 

mensuração até os meios de corte de separação(3); 

­ mensurar pelo menos uma característica de cada 

item com os meios de mensuração; 

­ secionar os itens pelos meios de corte de 

separação; 15 

­ controlar e regular pelo menos um parâmetro do 

processo de corte de separação a fim de conseguir 

predeterminadas porções de produto com base na 

característica mensurada do item; 

caracterizado por  20 

a etapa de controle compreender detecção dos 

limites de contorno do item para determinar o ponto de 

transição entre itens consecutivos sobre os meios 

transportadores está baseado na referida pelo menos uma 

característica mensurada do item, e  25 

a detecção dos limites de contorno do item incluir 
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receber sucessivos conjuntos de dados do item a partir de 

pelo menos uma característica mensurada do item e analisar 

o dado recebido para identificar os limites de contorno 

entre itens consecutivamente contíguos,  

­ calcular o somatório das diferenças entre dois 5 

conjuntos sucessivos de dados sendo a soma das diferenças 

entre um primeiro conjunto de dados e um segundo conjunto 

de dados, e 

­ identificar o somatório das diferenças calculado 

que excede a um predeterminado limite, o referido somatório 10 

identificado das diferenças representando uma posição de um 

ponto de transição entre dois itens. 

2. Método, de acordo com a reivindicação 1, 

caracterizado por os conjuntos de dados do item serem 

conjuntos de dados medidos praticamente através do item 15 

transversalmente à direção de transporte. 

3. Método, de acordo com a reivindicação 2, 

caracterizado por os conjuntos de dados do item medidos 

praticamente através do item transversalmente à direção de 

transporte são organizados em listas representando 20 

características de itens praticamente longitudinalmente à 

direção de transporte. 

4. Método, de acordo com a reivindicação 3, 

caracterizado por o somatório das diferenças entre dois 

conjuntos de dados, que compreende o dado a partir de uma 25 

ou mais listas, ser obtido por meio de 
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 = |1|+|2|+|3|+....+|n|, 

onde  é o somatório das diferenças, 1 é a 

diferença entre um primeiro dado de distância e um segundo 

dado de distância a partir da primeira lista, e ‘n’ é o 

número de listas. 5 

5. Método, de acordo com a reivindicação 3, 

caracterizado por o somatório das diferenças entre dois 

conjuntos de dados, compreendendo dados a partir de uma ou 

mais listas serem obtidos por meio de 

 = |1/a|+|2/a|+|3/a|+....+|n/a|, 10 

onde  é o somatório das diferenças, 1 é a diferença 

entre um primeiro dado de um sucessivo segundo dado a 

partir de um primeiro sensor nos meios de mensuração, ‘n’ é 

o número de listas e ‘a’ é o comprimento entre a posição do 

primeiro conjunto de dados e a posição do segundo conjunto 15 

de dados. 

6. Método, de acordo com qualquer uma das 

reivindicações 4 e 5, caracterizado por os conjuntos de 

dados estarem distancias em relação a um ponto de 

referência, referidas sendo medidas mediante meios de um ou 20 

mais sensores localizados em posições fixadas. 

7. Método, de acordo com qualquer uma das 

reivindicações 4 e 5, caracterizado por os conjuntos de 

dados serem cores medidas por meio de um ou mais sensores. 

8. Método, de acordo com qualquer uma das 25 
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reivindicações 4 e 5, caracterizado por os conjuntos de 

dados serem texturas medidas por meio de um ou mais 

sensores. 

9. Método, de acordo com qualquer uma das 

reivindicações 4 e 5, caracterizado por o pelo menos uma 5 

característica de item mensurada ser a altura dos itens. 

10. Método, de acordo com qualquer uma das 

reivindicações 1 a 9, caracterizado por o meio de 

mensuração(2) ser um dispositivo de mapeamento, 

preferivelmente um anel de mapeamento. 10 

11. Método, de acordo com qualquer uma das 

reivindicações 1 a 10, caracterizado por o meio de 

mesuração(2) incluir um dispositivo de mapeamento, onde 

pelo menos uma fonte de luz está arranjada para emitir pelo 

menos uma linha de luz na direção do item e a luz refletida 15 

ser detectada pelos dispositivos sensores dispostos em um 

ângulo, entre o feixe de luz emitido e o feixe de luz 

refletido. 

12. Método, de acordo com qualquer uma das 

reivindicações 1 a 11, caracterizado por os itens estarem 20 

alinhados com a direção longitudinal dos itens contíguos. 

13. Método, de acordo com qualquer uma das 

reivindicações 1 a 11, caracterizado por os itens estarem 

mutuamente deslocados relativamente à direção longitudinal 

dos itens contíguos. 25 

14. Método, de acordo com qualquer uma das 
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reivindicações 1 a 13, caracterizado por um marcador de 

transição entre itens ser inserido. 

15. EQUIPAMENTO PARA CORTE DE SEPARAÇÃO EM PORÇÕES 

DE ITENS, tais como produtos alimentícios, o referido 

equipamento compreendendo: 5 

 meios transportadores(1, 1A) para transportar 

itens colocados sobre os referidos meios transportadores 

até meios de mensuração(2) para detectar pelo menos uma 

característica do produto, e progressivamente até meios de 

corte de separação(3) para secionar os itens na forma de 10 

porções(101), 

 meios de controle(4) para controlar e regular 

pelo menos um parâmetro de processo de corte de separação a 

fim de conseguir predeterminadas porções do item com base 

nas características mensuradas do item, 15 

caracterizado por  

os meios de controle incluem meios de detecção dos 

limites de contorno do item para determinar o ponto de 

transição entre itens consecutivos com base na referida 

característica mensurada do item quando os itens estão 20 

colocados consecutivamente e essencialmente contíguos um ao 

outro sobre o referidos meios transportadores, e 

em que os meios de detecção dos limites de 

contorno são adaptados para o recebimento de sucessivos 

conjuntos de dados do item proveniente da pelo menos uma 25 

característica mensurada do item e a análise dos dados 
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recebidos para identificar os limites de contorno entre os 

itens consecutivamente contíguos,  

o somatório das diferenças entre dois sucessivos 

conjuntos de dados é calculado como sendo a soma das 

diferenças entre um primeiro conjunto de dados e um segundo 5 

conjunto de dados, e 

pelo menos um ponto de transição entre dois itens 

é posicionado mediante identificar o somatório das 

diferenças calculado que excedem a um limite 

predeterminado. 10 

16. Equipamento, de acordo com a reivindicação 15, 

caracterizado por os conjuntos de dados do item serem 

conjuntos de dados medidos praticamente através do item 

transversalmente à direção de transporte. 

17. Equipamento, de acordo com a reivindicação 16, 15 

caracterizado por os conjuntos de dados do item medidos 

praticamente através do item transversalmente à direção de 

transporte são organizados em listas representando 

características de itens praticamente longitudinalmente à 

direção de transporte. 20 

18. Equipamento, de acordo com a reivindicação 17, 

caracterizado por os meios de controle serem providos com o 

somatório das diferenças entre dois conjuntos de dados, 

compreendendo dados de distância a partir de um ou mais 

listas, referido somatório de diferenças sendo obtido por 25 

 = |1|+|2|+|3|+....+|n|, 
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onde  é o somatório das diferenças, 1 é a diferença 

entre um primeiro dado de distância e um sucessivo segundo 

dado de distância a partir de uma primeira lista, e ‘n’ é o 

número de listas. 

19. Equipamento, de acordo com a reivindicação 17, 5 

caracterizado por os meios de controle serem providos com o 

somatório das diferenças entre dois conjuntos de dados, 

compreendendo dados a partir de uma ou mais listas, 

referido somatório de diferenças sendo obtido por 

 = |1/a|+|2/a|+|3/a|+....+|n/a|, 10 

onde  é o somatório das diferenças, 1 é a diferença 

entre um primeiro dado de distância e um sucessivo segundo 

dado a partir de uma primeira lista, ‘n’ é o número de 

sensores e ‘a’ é o comprimento entre a posição do primeiro 

conjunto de dados a posição do segundo conjunto de dados. 15 

20. Equipamento, de acordo com qualquer uma das 

reivindicações 18 e 19, caracterizado por os meios de 

mensuração(2) para detectar pelo menos uma característica 

do produto compreende um ou mias sensores em posições fixas 

para prover conjuntos de dados representando distâncias em 20 

relação a um ponto de referência. 

21. Método, de acordo com qualquer uma das 

reivindicações 18 e 19, caracterizado por os meios de 

mensuração(2) para detectar pelo menos uma característica 

do produto compreender um ou mais sensores para detectar 25 
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cor de superfície. 

22. Método, de acordo com qualquer uma das 

reivindicações 18 e 19, caracterizado por os meios de 

mensuração(2) para detectar pelo menos uma característica 

do produto compreender um ou mais sensores para detectar 5 

textura. 

23. Método, de acordo com qualquer uma das 

reivindicações 18 e 19, caracterizado por a pelo menos uma 

característica de item mensurada ser a altura dos itens. 

24. Equipamento, de acordo com qualquer uma das 10 

reivindicações 15 a 23, caracterizado por o meio de 

mensuração ser um dispersão de mapeamento, tal como um anel 

de mapeamento. 

25. Equipamento, de acordo com qualquer uma das 

reivindicações 15 a 24, caracterizado por o meio de 15 

mensuração incluir um dispositivo de mapeamento, onde pelo 

menos uma fonte de luz é disposta para emitir pelo menos 

uma linha de luz na direção do item e a luz refletida é 

detectada pelos dispositivos sensores dispostos em um 

ângulo, entre o feixe de luz emitido e o feixe de luz 20 

refletido. 

26. Equipamento, de acordo com qualquer uma das 

reivindicações 15 a 25, caracterizado por o equipamento 

incluir um marcador de transição entre os itens. 
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