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Rotadny viazaci stroj

1

‘ Vynélez sa tyka xrotadného viazaczeho stroja na automatické viazanie. zvazkov tydi,
zvitkov drftu a podobnych vyrobkov drdtom vo valeovnach, dr8tovnach alebo. kéblovnach vyt~
vérajuceho pevny dvéz s presnfm zastavovanim v zékladnej polohe.

Dgteraz gnéme rotacné viazacie stroje maji pohon ovinovaciaho prstenca prevedeny brz-
dovjm elektrickfm motorom s kondtentnymi otdSkami. Pre dosialbnutie potrebného vikonu stro-
ja .86 nutné znadné otélky, So viak spdsobuje faskosti s presnosfou zastavovania ovinovacie-
ho prastenca. Presnosf zastavovania v zdkladnej polohe je nutné preto, aby meohanické ruka
mohla uchOpif,koniec viazacieho dr8tu. V pripade, ¥e mechanickéd ruke neuchopi koniec via-
zacieho dr8tu neprevedie sa oviazanie zvazku, 30 znamens poruchu automatického cyklu. Po-
tom je nutny zdsah obsluhy & ddrzby. Tym kleséd vykon stroje a colej vyrobnej linky.

Uvedene nedostatky si odstrdnené rotainym viazecim strojom podle vyndlezu, ktorého
podstatou je, %e ovinovaci prstenec s ozubenim je v zdbere s ozubenjm kolesom upevnenym
na hrisdeli, pridom jeho pohonovd jednotka je usporiadand priamo na tejto hriadeli. Bal-
3{mi znekmi sii, %e pohonové jednotka ovinovacieho prstence je orientovand bodne na hria-
def. Pohonovd jednotka ovinovacisho prstence pozostéva z prevodovky & % prepolovateiného
brzdového‘elektrického motora alebo z prevodovky & 2 hydraulického motora, Na hriadeli po-
honovej jednotky ovinovacieho pratenca je upevnend elektrobrzda pevne ulo¥end na nosidi .

viazacieho stroja. Deldim znakom je, Ze elektrobrzda je upevnené ne ose pohonovej jednot~
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'ky ovinovacieho prstenca, ktord je orientovand bodne na hriadef.

Rotadny viazaci stroj podle vyndlezu md presné zastavovanie ovd.novacieko prstenca v
zﬁklad.ne;] polohe tak, %e sd vylddené poruchy automaetického cyklu., Vv dsaledlcu toho nie jJe
zafa¥ovand obsluha s ddriba. Vykon stroje 1 vyrobnej linky stipne., )

Na pripojenych vykresoch je zndzorheny pr:(kle.d rotadného viazacieho stréja na viaza-
nie zvizkov ty&f podfa vyndlezu, kde na obr. 1 Je sohdmaticky znézornanj pohiad na rota&ny
viazaci stro;j v pokojnej hornej polohe, Na obr. 2 Je zndzorneny pr:’.klad prevedenia pohono-
vej jednotky priamo uloZenej na hriadeli; na obr. 3 je zndzormend druhé prevedenie pohono-
vej jednotky ulo¥enej bolne s elektrobrzdou a na obr. 4 je zndzornené tretie prevedenie
pohonovej jednotky uloZene] boéne bez elektrobrzdy ako Tezy rovinou A-A z obr. 1. ‘

Rotadny viazaci stroj pozostdve z nosida 1, ktory je kyvme ulo¥eny na ape 4. Nosid 1
mi v spodnej Sasti vyrez. Vikjv hosile 1 obstardva pracoynf valee 5 nosiéa 1. Na nosili )
Je na kladkdoch 6 uloZen§ ovinovaci prstenec 2 '8 cievkou 7 viazacieho drStu 8 a brzdou 9.
Otddanie ovinovacieho prstenca 2 2 Je ovlddané pohonovou jednetkou. Ovinovaci pratenec 2 s
ozubenim je v zdbere s ozubenym kolesom 10 upevnenym na hriadeli 31. Pohonovd Jeﬁnatka je
usporiadand priamo na tejto hriadeli 31, vid obr. 2 alebo je prostrednictvom kﬁielového
prevodu 32 orientovand bodne na tito hriadel 31, vid obr. 3 a 4.

Pohonov4 Jednotka vo vdetkyoh troch prevedeniach naznalenyfch na obr. 2, 3, 4 sa skla-
dd 2z prevodovky 33 a z prepélovgteiného brzdového elektrického motora 11 elebo miesto to-
hoto elektrického motore 11 mo¥no pouiif hydraulicky motor 34. V niektorfoh pripadoch je
vfhodné na hriadel 21 alebo na osu 29 pohonove} Jednotky upevnif elektrobrzdu 30, ktord je
pevne uloZend na nosidi 3} viazacieho stroja.

Ovinovaci prstenec 2 mb%e byf otvoreny s vjrezom alebo uzavrety. Na nosisi i je na-
proti koncu viazacieho dr8tu 8 upevnend v§suvnd mechanickd ruka J2 & hydrauliekym palcom
13. Posun mechanickej ruky ,]_gbobstaréva pracovay valec 14 mechanickej ruky 12.

Na nosi&i ) kolmo k smeru posuvu mechanickej ruky 12 je posuvne k miestu viazaného
zvazku ty&i 3 upevnend viazacia hlave 13. Jej posuv je ovlddany pracovnym valcom 16 viaza-
cej hlavy 15. Viazacia hlava 15 méd rotadné telo 17 otddané cez ozubeny prevod 18 pracovnfm
valocom 19 otddania. Rotadné telo 17 mé na dolnej 3asti dve Sefuste 20 rozovierané pruZinou
21 e zvierané fahadlom 22 upevnenym na piestnici pracovného valos 23 Sefusti 20. Na boku
viazacej hlavy 15 sd upevnend hyéraulické noZnice 2 A.

‘ Na nosidi 1 je pod viazacou hlavou 1 13 ale mimo osu jej posuvu upevnend prizme _5_ 8
dvoma dotykovymi ramenami 26 s pruZinami 27,

2ékladné polohe rotadného viazacieho stroja je naznaéené na vykrese na obr. 1. Pred
viazanim je pracovaym valcom S nosida 1 cely rotadny viazaci stroj vykyvauty okolo Sapu 4 -
smerom dole k viazanému profilu ty¥f 3 a% sa prizma 25 oprie o tiée 2 uloZené v dopravniku
28. Tyle 3 sd takto pred dvazom pevne stladend. Tym sa stladia i dotykové ramend 2_§, ktoré
dajdi povel k viazaniu, A

Najprv sa pracovnﬁ valcom 14 mechanickej ruky vysunie n;echa.nické ruke 12 k vyénievaji-
cemu koncu viazacieho drdtu 8 a¥ bydraulicky palec 13 zovrie koniec viazacieho dr8tu 8. Na
to sa mechanickd ruke 12 vréti zpdt a pritom vytiahne z cievky 1 %ast viazacieho dr8tu 8.
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Potom sa motorom 11 alebo 34 roztodi ovinovaci prstenec 2 v smere $ipky. Pri tomto otdda-
ni se navinie viazaci drdt 8 okolo viazaného profilu tydi 3. Ufahovd sila viazacieho drdtu
8 pri ovinovani je dand odporom brzdy 9. Po niekolkych nestavenfch ovinoch sa ovinovaci
prstenec 2 gastavi v zdkladnej polohe,’

Otédanie a zastavovanie ovinovacieho prstence 2 podfe fubovolnéno prevedenia pohono-
vej jednotky prebieha takto. Pri viazani zvazku tyéi 3, pap¥ikled troma ovinmi je ovinove-
ci prstenec 2 ot48any prepolovateinym brzdovym elektrlckym motorom 11 alebo hydraulickym
motoroﬁ Zi tak, ¥e prvé dve oviny sa robie plnymi otéCkemi a treti ovin sni¥enymi otddka-
mi, Tjﬁ; %e pred zastavovenim md ovinoveci prstenec 2 malé otddky je i maly zotrvadny mo-
ment & brzdnd drdha ovinovacieho pratenca 2 je krdtka, dostatodne presnd a uchopenie kon-
ca viazacieho drbtu 8 mechanickbu rukou 12 nerobi fazkosti.

v pripade, Ze ovinoveci prstenec 2 mi veikﬁ nmotnosf je vyhodné pou#if elektrobrzdu
30, ktord zvysi brzdny GSinok pohonove] jednotky. : |

Potom sa posunie pracovaym valcom 16 viazacej hlavy viazacla hlava 15 dole a¥ delus-
te 20-zovrd pomocou fahadla 22 skriZeny viazaci drdt 8 navinuty na ‘viazanom profile tydéi
2 Hydraulloke noznice 24 potom prestrlhnu viazeci drdt 8 zZa brzdou 3. Potom’ pracovny ve-
lec 19 otélenia cez ozubeny prevod 18 otodi niekofkokrdt rotedné telo 17 viazacej hlavy
15 e s jed Eeiusfami 20, ktoré drZia oba konce viazacieho drdtu 8. Tymto otéddanim sa s-
pleti oba konce viazecieho drdtu 8§ navinutého ne viazanom profile tydi 3. Tekto sa vytvo-
ri Qvaz. '

Potom sa rozovru gefuste 20 a celd viazacia hiava 15 je pracovnym valcom 16 viazacej
hlavy vysunutd hore. V hornej polohe je pracovaym valcom 12 otddania rotainé telo 17 vie-
zacej hlavy 15 otodené spat do zdkladnej polohy. Potom je cely rotainy viazaci stroj zdvih-
nuty pracovnym valcom 5 nosida do hornej - zakladnea polohy. gvazok zviazenych tydi 3 sa
poton posunie dalej pod viezaciu hlavu 15 na urobenle daldiecho dvazu & cyklus'viazania sa
md%e opekovaf. '

* Uvedeny popis rotaéného viazacieho stroja je iba prikladom predmetu vyndlezu a je ho

mo¥no priestorovo Iubovolne obmeniovel bez toho, %e by sa poruSil rdmec vyndlezu.

PREDMET VYINKLEZU

1. Rotadny viazeci stroj na viazanie zvazkov ardtom, poufivajici ovinovaci prstenec
s pohonovou jednotkou, vysuvnl mechanickdi ruku ne uchopenie koncae viazecieho drdtu a via-
zeciu hlevu, vyznadujici sa t§m, Ze ovinovaci prsienec /2/ s ozubenim je v zdbere s ozube=
nym kolesom /10/ upevnenym na hriadeli /31/, prifom jeho pohonové jednotka je spojend s
nriedefon /31/.

2, Rotadny viezaeci stroj podia bodu 1 vyznaleny tym, Ze pohonové jednotka ovinovacie-
ho prstenca /2/ Je orientovand boéne na hriadel /31/.

3, Rotadny viezaci stro] podla bodov 1, 2 vyznadeny tym, Ze pohonovd jednotke ovino-

?
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vacieho pratenca /2/ pozostdva z prevodovky /33/ & z prepélovatelného brzdového elektrické-
ho motoxa /11/. : ' . :

4. Rotacny viazaci stroj podie bodov 1, 2 vyznaleny tym, ¥e pohonovd Jjednotka ovino-
vacieho prstenca /2/ pozostdva z prevodovky /33/ 8z hydrauliokého motora /34/.

5« Rotedny viazaci stroj podla bodov 1 a¥ 4 vyznaSeny tjm, Ze na hriadeli /31/ poho-
novej Jednotky ovinovacieho prstenca /2/ je upevnend elektrobrzda /30/, pevne wloZend na
nosidi /1/ viazacieho stroja,

6. Rotaénj viezacl stroj podia bodov 1 af 4 vyznaéeni'tjm, fe elektrobrzde /30/ je u-
pevnend na ose /29/ pohonovej jednotky ovinovacieho prstenca /2/, ktord je orientovans bod-
ne na hriadel /31/.

2 vykresy
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