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(54) Vyjimaci jednotka vykovkd

Resent se tykd vyjimaci jednotky vykov-
ki z lisu pro pouZiti{ v kovdrnéch jako me-
chanizadni prvek p#i vyrob& velkych vrtdkd.
Podstata Fedenf spodivéd v tom, %e na doprav-
niku je na stojind oto¥ného Zepu oto¥n¥ ulo-
%en vyjima& tvoreny oto¥nym rdmem s voziky
a 8 chapadlem.
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Vynélez. se tfké vyJjimaci jednotky vykovkd z lisu pro pouZiti v kovérndch jakc mechani-
zadni prvek pil vyrobd velkych vrtdkd, ktery odebird vikovek z lisu v horizontéinfm smiru
a poklédd jeJ ne vychlazovaci dopravnik v poloze st¥fdavd otoZné o 180°,

V sou¥asné dob¥# se menipulace s vfkovky velkych vrtdkd provéd{.ruind. Pfi zavéddni me-
chenizace a robotizece téchto pracovidi k odstren¥nf nemshavé a zdravi Bkodlivé préce nes
Jsou k dispozici vhodné mecheniga¥ni prvky.

Tento nedostafek odstranuje vyjfmaci jednotke vykovkd podle vynélezu. Jej{ podstata
Je, %e sestédvéd z dopravniku, na jehoZ stojindch je upraven yyjimad éepat¥eny otodnym rdmem
s vysuvnym vozikem a chapadlovym vozikem s chepadlem.

Pokrok dosaZeny yyndlezem spodivé v tom, e Ief jednoduchym zplsobem automatické vy-
Jiméni, obraceni a pfepravu vikevkt do palet. Zelffzeni twoff celek, ktery lae od lisu odsu-
nout po kolejfch a pro zmenSeni pidorysné plochy otodit vyjima¥ do vertikdlnfi pslohy. Vy-
nélez je znézorndn na piiloZeném vikrese, ktery twii{ schéma vyjfmaci jednotky vykovkd.

ZaF{zeni sestdvéd z dopravniku 1, vyjimele 8 a vysuvného obracede 7. Rém dopravniku |
Je opat¥en podvogkem a mé dva Fetdzy 2 s prizmatickymi 1ldiky 3. Na konci dopravafku 1 je
upevndn skluz 4. Vyjimal § Jje otoln¥ uloZen ve stojindch 15 otolnéhe Zepu a podepien pod-
pérnou stojinou 1§.

V otodném rému 9 vyjimade 8 je uloZen vysuvny vozik 10 a v nimZ je suvnd uloZen cha-
pedlovy vozik 11 s chapedlem 12. Posuv vozikd obstardvéd vdlec 13 v¥suvného vos{iku a vdlec 14
chapadlového voziku. V§suvny obraced 7 mé otodné liZko 5, pohéniné mechenizmem ve skifni §.

NédstroJ 19 otodf vfkovek 1§ do horizontdlni polohy. Chapadlo ]2 zajede pomoci vdled 13
a J4 do lisu, uchppi vykovek 18 a vysune JeJ nad dopravaik ). V§suvny obrace¥ 7 vyjede do
horn{ polohy, Yelisti chapadle |2 se roseviou a vykovek spedne do otodného li¥ke 5. Potom
obrace¥ ] sjede dold a ulo#i vikovek 18 do prismatického 1ldZfke 3 dopravatku 1.

PFi ka¥dém druhém odbdru se 1liZko oto¥f o 180°, takZe vykovky jsou na dopravnik poklé-
dény sti{davd silndjs{m koncem vpravo-vlievo. Funkci obracele lze vyiadit. Retss 2 doprav-
niku } krokuje vidy o Jednu rozted prizmatickych lGZek 3. Na konci dopravniku 1 pomoci sklu-
gu 4 jsou vykovky 18 usmirnovény do palety 1Z7.

PREDMET VYINALEZU

Vyjimaci jednotka vykovkd, tvolrend rdmem dopravniku ke kterému je pfipevnina stojina
otodného &epu s vyjimelem vysnalujici se tim, Ze vyjimed (8) je tvofen otolnym rémen (9)
a v n¥m¥ je suvnd uloZen vysuvny vozik (10), ve kterém je rovnéi v¥suvny ulofen chapadlovy
voz{k (11) s chapadlem (12).
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