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Zapojeni regulovaného pohonu asynchron-
niho motoru a stfidatem, pouZitelnd nap¥i-
klad pro regulaci pohonu s asynchronnim
motorem a Sifkové modulovanym st¥ida-
tem nebo cyklotronem:.

Oelem vyndlezu je odstran&ni a néhra-
da snimace ot4lek, tachogeneratoru, napii-
klad ve sloZitych prostFedich a kompliko-
vanych zapojenich.

Frekvence stfidaCe je ovlddana reguléto-
rem skluzové frekvence, jeho Zddand hod-
nota je vystupni signal reguldtoru momentu
pohonu. Skutetnd velikost skluzové frek-
vence je vypotitdna druhym nelinedrnim
obvodem z podilu statorového proudu a to-
ku motoru, ziskaného ve vyhodnocovacim
obvodu proudového &idla a ¢idla momentu
a magnetického toku motcru. Proudova
smyCka stfidafe s reguldtorem je ovlddana
vystupem nelinedrniho scitaciho obvodu,
Zéddand hodnota ¢inného proudu je v prv-
nim nelinedrnim obvodu vypod&tena z hodnot
toku a momentu motoru.
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Vynélez se tykd zapojeni regulovaného po-
honu s asynchronnim motorem a stfidacem,
sestdvajiciho 1z reguldtordi, nelinedrnich
dvouparametrovych obvod(, pod&itaciho ob-
vodu, ¢idla absolutni hodnoty statorového
proudu, ¢idla momentu a magnetického to-
ku asynchronnilio motoru, stfidae s TFidi-
cimi c¢obvody, asynchronniho motoru, neli-
nedrniho s¢itaciho obvodu a vyhodnocova-
ciho obvodu proudového cidla.

V soudasné dob& existuje velké mnoZstvi
riznych druh@l zapojeni regulovaného po-
honu s asynchronnim motorem a stfidafem.
Velkd c¢éast t8chto zapojeni potfebuje sni-
mact otdfek, napfiklad tachogeneritor, kte-
ry nelze v mnohych piripadech pouZit, napii-
klad ve sloZitych prostfedcich, v jinych pfi-
padech jsou zapojeni prili5 sloZita.

VySe uvedené nedostatky jsou sniZeny za-
pojenim podle vyndlezu, jehoZ podstata spo-
¢ivd v tom, Ze na vstup pro fizeni frekven-
ce stridale je pripojen vystup regulatoru
skluzové frekvence, na jehoZ vstupni treti
sCitaci bod je pfipojen vystup reguldtoru
momentu. Na jeho vstupni prvni s€itaci bod
je pripojen vstup Zadaného momenfu poho-
nu, ktery je rovnéZ pfipojen na prvni vstup
prvniho nelinearniho obvodu, vstup pro Fi-
Zzeni amplitudy st¥idade je pripojen na vy-
stup reguldtoru proudu. Na jeho &tvrty sCi-
taci bod je pFipojen wvystup nelinedrniho
stitaciho obvodu, na jehoZ prvni vstup
je pripojen vystup prvniho nelinedrniho ob-
vodu a prvni vstup poéitaciho obvodu. Dru-
hy vstup nelinearniho s€itaciho obvodu je
pfipojen na druhy vstup pocitaciho obvodu
a na vystup reguldatoru magnetického toku.
Na jeho vstupni druhy scitaci bod je pfipo-
jen vstup Zadaného toku motoru, ktery je
rovnéZ pripojen na druhy vstup prvniho ne-
linedrniho obvodu. Vystup stridaCe je pfFi-
pojen ples &idlo proudu na vstupni svorky
asynchronniho motoru, na které je rovnéz
pfipojen napétovy g vstup ¢idla momentu
a magnetického toku motoru, na jehoZ prou-
dovy vstup je pripojen vstup vyhodnocova-
ciho obvodu proudového ¢idla. Jeho vystup
je pfipojen na odd¢itaci vstup Ctvrtého séita-
ciho bodu reguldtoru proudu a na prvni
vstup druhého nelinedrniho obvodu, jehoZ
vystup je pfipojen na odé&itaci vstup tfetiho
séitaciho bodu reguldtoru skluzové frek-
vence. Na druhy vstup druhého nelinearni-
ho obvodu je pfipojen vystup magnetického
toku c¢idla magnetického toku a momentu
motoru spolu s odéitacim vstupem druhého
sCitaciho bodu reguidtoru magnetického to-
ku. Momentovy vystup ¢idla momentu a
magnetického toku motoru je pFipojen na
odé&itaci vstup prvniho séitaciho bodu regu-
latoru momentu pohonu, vystup pocitaciho
obvodu je pFipojen na vstup pro fizeni fa-
zového thlu stfidade. ,

Na vykrese je uveden piiklad konkrétni-
ho zapojeni podle vynélezu, kde na vstup
pro Fizeni frekvence fst stiidale S je pripo-
jen vystup regulatoru skluzové frekvence
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RFsk, na jeho vstupni tfeti s€itaci bod A3
je prfipojen vystup reguldtoru momentu RM.
Na jeho vstupni prvni sfitaci bod Al je pFi-
pojen wvstup Zaddaného momentu pohonu M,
ktery je rovnéZ pfipcojen na prvni vstup prv-
niho nelinedrniho obvodu N1, vstup pro Fi-
zenl amplitudy a stfidaCe S je pfipojen na
vystup reguldtoru proudu RJ. Na jeho Ctvr-
ty st€itaci bod A4 je pfipojen vystup neli-
nedrniho séitaciho obvodu P, na jehoZ prv-
ni vstup je pfipojen vystup prvniho neline-
arniho obvodu N1 a prvni vstup poé&itaciho
obvodu Ng, druhy vstup nelinedrniho s&ita-
ciho cbvodu P je pfipojen na druh§ vstup
pocitaciho obvodu Ng¢ a na vystup regula-
toru magnetického toku R®. Na jeho vstup-
ni druhy sCitaci bod A2 je p¥ipojen vstup
Z&daného toku motoru @, ktery je rovnéZ
pfipojen na druhy vstup prvniho nelineér-
nitho obvodu N1. Vystup st¥idade S je pfipo-
jen pres ¢idlo proudu I na vstupnl svorky
asynchronniho motoru AM, na které je rov-
néZ pripojen napétovy vstup Ust {idla mo-
mentu a magnetického toku motoru PM, na
jehoZ proudovy vstup Jst je pfipojen vstup
vyhednocovaciho obvodu proudového cidla
PI, jehoZ vystup je pripojen na wodé&itaci
vstup &tvrtého scCitactho bodu A4 reguldtoru
Rl a na prvni vstup druhého nelinearniho
obvodu N2, Jeho vystup je pFfipojen na od-
€¢itaci vstup tfetfho s&itactho bodu A3 regu-
latoru skluzové frekvence RFsk. Na druhy
vstup druhého nelinedrniho obvodu N2 je
p¥ipojen vystup magnetického toku ®i ¢i-
dla magnetického toku a momentu motoru
PM spolu s odéitacim vstupem druhého s¢i-
taciho bodu A2 reguldtoru magnetického
toku R®. Momentovy vystup Mi cidla mo-
mentu a magnetického toku motoru PM je
plipojen na odé&itaci vstup prvniho séitaci-
ho bodu Al reguldtoru momentu pohonu
RM, vystup pocitaciho obvodu N¢ je pfipo-
jen na vstup pro Fizeni fazového twhlu ¢
stfidace S.

V dal8ich variantdch pouZiti zapojeni po-
dle vyndlezu lze vynechat poéitaci obvod
Ng, eventualné pozmeénit tak, Ze vystup po-
Eitaciho obvodu Ng je numericky a vstup
pro Fizeni fazového thlu ¢ stfidaCe S rov-
néz.

Obdobné vystup reguldtoru proudu RJ,
popfipadé reguldtoru skluzové frekvence
RFsk mohou byt numerické.

V pfipadé nutnosti pouZiti otaCkového re-
guldtoru je jeho vystup pFipojen na vstup
#Zddaného momentu pohonu M, na prvni s&i-
taci vstup otadCkového regulatoru je pripo-
jena svorka Zddané hodnoty otdfek a na od-
Eitaci vstup je pripojen vystup tachogene-
rétoru.

Frekvence stfidaCe S je ovlddédna regu-
latorem skluzové frekvence RFsk, ktery mé
jeho Zadanou hodnotu, vystupni signél re-
guldtoru momentu pohonu RM. Skutefné
velikost skluzové frekvence Eski je vypoéi-
tdvana druhym nelinedrnim obvodem N2
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z podilu statorového proudu a toku motoru,
které jsou ziskdvédny ve vyhodnocovacim
obvodu proudového ¢idla PI a v &idle mo-
mentu a magnetického toku motoru PM.
Proudovd smydka stfidade 8 s reguldtorem
proudu R] je pak ovladdna vystupem neli-
nedrniho sc¢itaciho obvodu Pi, ktery v da-
ném piipadd mbéZe mit napiiklad prabéh
dany funkeci

Va2 + b% .

V tomto obvodé je z Zddané hodnoty magne-
tizaéniho a aké&éniho proudu motoru vypodi-
tdna Z&dand hodnota absolutni velikosti
proudu. Pocitaci obvod Ng provadi vypocet
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fédzového thlu motoru, ktery je v nekterych
zplisobech Fizeni stfidade $ nutny jako po-
mocnd veli¢ina., Zadana hodnota <&inného
proudu je v prvnim nelinedrnim chbvodu N1
vypsttena z Zaddanych hodnot toku motoru
a momentu motoru. Moment motoru je re-
gulovan reguldatorem momentu pohonu RM,
tok je pak regulovan regulatorem magne-
tického toku R®. Ostatni varianty zapojeni,
jak je uvedeno v pFedchézejici ¢4asti, pra-
cuji obdobné.

Toto zapojeni je pouZitelné napriklad pro
regulaci pohonu s asynchronnim motorem
a Sifkové modulovanym stfidaem nebo cy-
klotronem.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni regulovaného pohonu s asyn-
chronnim motorem a stifdafem, sestdvajici
z reguldatort, nelinearnich dvouparametro-
vfch obvodli, poditaciho obvodu, &idla ab-
solutni hodnoty statorového proudu, ¢idla
momentu a magnetického toku asynchronni-
ho motoru, stiidafe s Fidicimi obvody asyn-
chronniho motoru, nelinedrniho scitactho
obvodu a vyhodnocovaciho obvodu proudo-
vého ¢idla, vyznaCené tim, 7Ze na vstup pro
Fizeni frekvence (fst) stfidafe (S) je pfipo-
jen vystup regulatoru skluzové Irekvence
(RFsk), na jehoZ vstupni tFeti s€itaci bod
[A3) je pFipojen vystup reguldtoru moimen-
tu (RM]), na jehoZ vstupni prvni séitaci bod
(A1) je p¥ipojen vstup Zadaného momentu
pohonu (M), ktery je rovnéZ pripojen na
prvni vstup prvniho nelinedrniho chvaodu
(N1), pPitemZ vstup pro Fizenl amplitudy
{a) stFfidade (S) je pripojen na vystup re-
guldtoru proudu (RI1), na jehoZ vstupni ¢tvr-
ty s&itaci bod (A4) je piipojen vystup neli-
nedrniho séitactho obvodu (P), na jehoZ
prvni vstup je pripojen jednak vystup prv-
niho nelinedrniho obvodu (N1) a jednak
prvni vstup pocitaciho obvedu (Ng), druhy
vstup nelinedrniho séitaciho obvodu (P) je
pfipojen na druhy vstup poc&itaciho obvodu
(Ngp) a sou€asné na vystup regulatoru mag-
netického toku (R@®}, na jehoZ vstupni dru-

hy s€itaci bod [A2) je pfipojen vstup Zada-
ného toku motoru (@), ktery je rovn&Z pfi-
pojen na druhy vstup prvnihc nelinedrniho
obvadu (N1), vystup stFidate {S) je pFipo-
jen pfes ¢idlo proudu (1) na vstupni svorky
asynchronniho motoru (AM), na které je
rovn&Z pripojen napétovy vstup (Ust) é&idla
momentu a magnetického toku motoru
(PM}, na jehoZ proudovy vstup (Ist) je pfi-
pojen vstup vyhodnocovaciho obvodua prou-
dového &idla (PI), jehoZ vystup je piipojen
na odéitaci vstup &tvrtého scéitactho bodu
(A4) regulatoru proudu (RI) a souCasné na
prvni vstup druhého nelinedrniho obvodu
[N2), jehoZ vystup je pfipojen na odé&itaci
vstup tPetiho stitactho bodu (A3) regulato-
ru skluzové frekvence ([RFsk), na druhy
vstup druh8ého nelinearniho obvodu (N2)
ie pFipojen jednak vystup magnetického to-
ku {®1i) ¢idla magnetického toku a momen-
tu motoru (PM), jednak od&itaci vstup dru-
hého sfitaciho bodu [A2) regulatoru mag-
netického toku (R®), zatimco momentovy
vystup (Mi} ¢idla momentu a magnetického
toku motoru (PM) je pFipojen na odcitact
vstup prvniho s&itactho bodu [Al) regu-
1&toru momentu pohonu (RM], pfi¢emZ vy-
stup pocitaciho obvodu (Ng) je p¥ipojen na
vstup pro Pzeni fédzového thlu (g¢) stiida-
c¢e (S).

1 list vykresi
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