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Przedmiotem wynalazku jest wklad przesuwu
i zasilania wirnikéw rzutowych w oczyszczarkach
Srutowyich.

Dla czyszezenia przez Smutowanie konieczny jest
ruch wzgledny wigzki $rutu wzgledem powierzch-
ni obrabianej wyrobu. W dotychczasowych zna-
nych rozwigzaniach ruchomy jest wyréb, ktory
od specjalnych urzgdzen oczyszozarki lub od prze-
no$nika otrzymuje ruch obrotowy wzgledem wosi
pionowej badZz poziomej oraz ruch posuwisty.
Wirniki, o stalym kgcie podania wigzki Srutu
pozostajg zabudowame mnieruchomo.

Ma to takie niedogodnosci, ze dla ciezkich obra-
bianych wyrobéw wymaga réwniez 'cigzkich, roz-
budowanych przestrzennie wurzadzen, w ktérych
potaczenie rTuchu posuwistego z obrotowym po-

woduje bardziej skomplikowany ukiad mecha- -

nizméw napedowych i stwarza dodatkowe trudno-
§ci z ochrong ich przed miszcozacym dziataniem Sru-
tu i pylw

Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogod-
no$ci i zapewnienie prostrzego, tanszego i pew-
niejszego w eksploatacji rozwigzamia oczyszezarki
$rutowej - oraz zmmiejszenie kosztéw wynikajg-
cych z niszozenia urzgdzenn ruchomych pod dzia-
taniem $rutu i pylu. Zadanie wytyczone w celu
usuniecia niedogodnosci zostalc rozwigzane zgod-
nie z wynalazkiem w ten spcsob, Ze obrabiany
wyréb lgcznie z wozkiem #transportowym otrzy-
muje jedynie ruch obrotowy. Ruch posuwisty
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przejmujg wirniki rzutowe o odwrotnych kierun-
kach obrotow.

Takie rozwigzanie pozwala na skuteczne oczy-
szczanie réwniez &cian wyrobu muksztaltowanych
pionowo. Zasilanie wirnikéw w czasie pracy przy
statym potozeniu wirniké6w jak i w czasie ich
przesuwu odbywa sie w sposéb ciggtly.

Wynalazek jest przedstawiony jako przyktad
wykonania na rysunkach, na ktérych fig. 1 przed-
stawia uklad przesuwu i zasilania wirnikéw, wi-
dok podiuzny, fig. 2 — uklad w widoku poprzecz-
nym fig. 3 — wukiad w widoku z gory, fig. 4 —-
szcazegbél uktadu w przekroju A—A pokazany na
fig. 1. Unzgdzenie sklada sie z wirnikéw rzuto-
wych $rutu 1, o odwrotnych kierunkach obrotow,
kitére lacznie z wspbdipracujgcym wentylatorem 2
zabudowane g elastycznie na suponcie 3. Suport
o sztywnej budowie zawieszony jest za pomoca
dwoéch suwakéw 4, polgczony rozporkami 5 na
prowadnicach 6. Prowadnice o przekroju kolowym
csadzone s3 sztywno w uchwytach 7, przytwier-
dzonydh do ramy 8 wspartej na czterech stupach 9.

Przeciwlegly wklad dwéch wirnikéw hydra-
ulicznych 10, przytwierdzonych r6éwniez do ramy
8, pozwala na dwukierunkowy prostolinijny ruch
supordu z wirnikami.

Ruch posuwisto-zwrotny wukladu wirnikéw
ctrzymuje si¢ pod dzialaniem oleju, podawanego
pod ciSnieniem z instalacji hydraulicznej, skitada-
jacej sie przede wszystkim ze zZbiornika oleju 14,



pompy zebatej wolejowej 15 i rozdzizlacza 16.
Rozdzielacz kieruje olej do jednego z dwéch cy-
lindréw Jub ma przelew do zbiornika.

Uk#ad zasilania $rutem sklada sie z mierucha-
" mego krbéca 17 wyprowadzonego ze zbiornika si-
ta 18 i pcwigzanej przegubowo rury wychylnej 19
wprowadzonej do zbiornika zasilajgcego 20, zain-

54559 - ¢ -

stalowanego na suwaku suportu 4. Koniec rury 19

w czasie ruchu suportu 3 przetacza sie ma rolkach
21 po pokrywie zbiornika zasilajgcego 20. W kran-
cowych punktach ruchu suportu zastosowano wy-
tgczniki kraficowe 22 dla sygnalizacji optycznej
i dla wylaczania silnika pompy.

Suport z wirnikami porusza sie wewnatrz ko-
mory. Reszta urzgdzenia dla unikmiecia niszczgce-
go dzialania pylu i watwienia komserwacji znaj-
duje sie na zewngtrz komory. Srut wyrzucony
z wirnikéw rzutowych spada po odbiciu od po-
wierzchni czyszozonej do leja pod komorg, skad
ukiadem przenodnikéw podawany jest do sita mad
komora, gdzie nastgpuje jego oczyszczanie i se-
gregacja i gtad wochodzi do ponownego obiegu.

Urzadzenie umbozliwia obrébke wyrobu o po-
wierzchniach mieszozgeych sie w kole o Srednicy
réwnej dwukrotnej dlugosci przesuwu suportu.

Odwrotny kierunek obrotébw wirnik6w zmniej-
sza drgania wzbudzone suportu.
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Zastosowanie hydraulicznego dwucylindrowego
przesuwu suportu stwarza -do;la-tkowa amorty-
zacje zawieszenia, pozwala na prace wirnikéw za-

.réwno w- czasie przesuwu jak réwmiez w stalym

polozeniu, pozwala na elastyczne natychmiasto-
we hamowanie suportu. . S

Caloéé napedu hydraulicznego jest -prosta w
obstudze i pewna w dziataniu przy. nizszym kosz-
cie budowy i eksploatacji, niz dla innych réwno-
rzednych rozwigzan. Przesuw wimmikéw moze byé
sterowany recznie, automatyceznie lub programowo.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad przesuwu i zasilania wirnikéw w oczysz-
czarkach $rutowych znamienny tym, ze ma wir-
niki rzutowe (1) z suportem (3) przesuwane po
poziomych prowadnicach (6) ukladem przeciw-
legltych silownikéw hydraulicznych.

2. Ukiad przesuwu i zasilania wirnikéw wediug
zastrz. 1 znamienny tym, ze ma rure wychylng
(19), kitorej koniec przetacza sie ma rolkach (21)
po pokrywie zbiornika zasilajgcego (20), w cza-
sie ruchu suportu (3) co pozwala na zasilanie
wirnikéw Srutem w spos6éb ciggly w czasie ru-
chu, jak i w stalym potozeniu wirnitkow.
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