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DISPOSITIF DE MANUTENTION DE PIECES MONTE SUR AU MOINS
UNE ROULETTE DESTINEE A REPOSER SUR LE SOL.

L'invention concerne un dispositif de manutention de
pleces monté sur au moins une roulette destinée & reposer
sur le sol.

ARRIERE PLAN TECHNOLOGIQUE DE LY INVENTION

Pour les piéces volumineuses et/ou lourdes, il est
connu dfavoir recours & des dispositifs de manutention de
piéces soulevant et portant la piéce. Un opérateur peut
alors agir sur la piece plus facilement par exemple pour
réaliser des opérations de montage de type soudure ou des
opérations de maintenance.

Toutefols, les dispositifs de manutention s’averent
souvent eux—-mémes lourds et volumineux et occupent donc une
place non négligeable dans un atelier. Or du fait qu’ils
soient solidarisés au sol de 1l7atelier, ils peuvent devenir
génants notamment en cas de reconfiguration de 17 atelier,

OBJET DE L7INVENTION

Un but de 1l'invention est d’obvier au moins en partie
aux inconvénients précités.

BREVE DESCRIPTION DE L' INVENTION

En wvue de la réalisation de ce but, on propose un
dispositif de manutenticn de pidces comprenant un bati et
au moins un mécanisme & roulette guil est porté par le biti
et gqui comprend

- une chape,

- au moins une roulette montée pivotante autour
d’un axe sur la chape, le mécanisme a roulette étant agencé
de sorte gue la roulette repose en service sur le sol, et

- une barriere protectrice de la roulette qui est
liée a la chape de sorte gu'au moins une portion de la
barriére s’étende devant la roulette et de sorte gu’une
surface inferieure de ladite portion soit au voisinage
immédiat du sol sur lequel est destiné & rouler la

roulette.,
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De la sorte, 1l s'avére possible de mancuvrer et de
déplacer relativement facilement ledit dispositif, la
barriere protectrice évitant que des objets sur la
trajectoire de la roulette correspondante ne viennent au
contact de la roulette ce qui pourrait géner le déplacement
de ladite roulette.

Ceci permet de rendre le dispositif plus ergonomique
en permettant par exemple de modifier sa place dans un
atelier.

Bien entendu, dans la présente demande, les termes
« horizontal », « vertical », « inférieur », « supérieur »

doivent s"entendre selon la position en service du
dispositif lersque la roulette repose sur le sol sur lequel
elle est destinée & rouler. Les termes « avant », « arriére
» doivent donc étre entendus selon la méme position en
service du dispositif et le sens d’avancement du dispositif
sur le sol.

Par « mécanisme a roulette », on entend bien entendu
gu'un méme mécanisme peut comporter toul aussi bien une
seule roulette gu’un nombre supériesur de roulettes.

Selen un mode de réalisation particulier, la barriére
comporte un orifice central traversant la barriére dans son
épaisseur, la barriére étant liée a la chape de sorte que
la roulette s’étende & travers cet orifice central &
destination «du sol,.

Selon un mode de réalisation particulier, 1’orifice
central a une section rectangulaire.

Selon un mode de réalisation particulier, la barriére
est conformée de sorte a présenter une section en polygone.

Selon un mode de réalisation particulier, la barriére
est conformee de sorte & présenter une section en hexagone.

Selon un mode de réalisation particulier, la barriére
est conformée en pointe & 1"avant de la roulette.

Selon un mode de réalisation particulier, la barriére

est conformée en pointe & 1l'arriére de la roulette.
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Selon un meode de réalisation particulier, la barriére
est plane.

Selon un mode de réalisation particulier, la barriére
est horizontale.

Selon un mode de réalisation particulier, la barriére
est a base de polyoxyméthyléne.

Selon un mode de realisation particulier, le mécanisme
comporte des moyens de suspension reliant la barriére & la
chape.

Selon un mode de réalisation particulier, le mécanisme
comporte des moyens de suspension agencés entre la barriére
et la chape.

BREVE DESCRIPTION DES DESSINS

L"invention sera mieux comprise & la lumidre de la
description gqui suit d'un mode de réalisation particulier
non limitatif de 1"invention.

I1 sera fait référence aux figures ci-jointes parmi
lesquelles

- la figure 1 est une vue en perspective du
mécanisme a roulette d'un dispositif de manutention de
pieces selon un mode de réalisaticon particulier de
1'invention,

- la figure 2 est une vue arriere &n perspective du
mécanisme & roulette illustré a la figure 1,

- la figure 3 est wvue en perspective du dispositif
de manutention comprenant guatre mécanismes & roulette tels
gu’illustrés & la figure 1.

DESCRIPTION DETATILLEE DE L"INVENTION

En reférence a la figure 3, le dispositif de
manutention de piléces selon un mode de  réalisation
particulier de 1'invention, généralement désigné en 100,
comporte ici un bati 102 dont la surface inférieure s’ étend
horizontalement au-dessus du sol.

De fagon particuliere, le bati 102 comporte guatre

mécanismes a roulette 1 {(dont deux seulement sont visibles
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a la figure 3) qui seront décrits plus en détails ci-aprés
afin de permettre le déplacement du dispositif de
manutention 100 relativement au sol. Les mécanismes a
roulette 1 ne sont pas ici motoriseés.

Le dispositif de manutention de piéces 100 comprend en
outre une partie mobile 105 destinée a porter la piéce.

La partie mobile 105 comprend un support 106
comprenant une  extrémité distale et une extréemité
proximale. Le support 106 est monté mebile sur le biti 102
au niveau de son extrémité proximale. De préférence, le
support 106 est monté mobile sur le bati 102 selon un
unique mouvement de rotation d’axe X entre une position
haute et une position basse. De fagon particuliére, le
support 106 est agencé de sorte & pouvoir basculer autour
de l’axe de rotation X a 70 degrés entre la position haute
et la positieon basse.

L"axe X est ici sensiblement horizontal. Le support
106 et le bati 102 sont conformés de sorte qu’'en position
basse le support 106 scit sensiblement au niveau du sol. Ds
fagon préférée, le dispositif de manutention de piéces 100
est conformé de sorte gque le support 106 puisse étre arrété
et blogué dans n’importe guelle position intermédiaire
relativement au bati 10Z entre la position basse et la
position haute et également dans la position basse et la
position haute.

Par ailleurs, la partie mobile 105 comporte une téte
pivotante 108 gqul est montée mobile sur 1’extrémité distale
du support 106 relativement au support 106. La t&te
pivotante 108 est solidaire en rotation selon 17axe X du
support 106. De préeférence, la téte pivotante 108 est
montée mobile sur le support 106 selon un unigue mouvement
de rotation d’ axe Y.

La téte pivotante 108 est 1ci agencée sur le support
106 de sorte gque 17 axe Y s’ étende sensiblement

parallelement & 1l'axe de translation X. De  fagon
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particuliére, la téte pivotante 108 est agencée de sorte &
pouvolr basculer autour de l'axe de rotation Y & 180
degres. De préférence, la téte pivotante 108 peut ainsi
basculer relativement au support 106 entre une premiére
position dfextrémité dans laquelle la téte pivotante 108
fait face au sol et une deuxieme position dfextrémité dans
laguelle la téte pivotante 108 fait face au plafond de
1’atelier dans leguel le dispositif de manutention de
pieces 100 est installé. De fagon préférée, le dispositif
de manutention de piéces 100 est conformé de sorte que la
téte pivotante 108 puisse étre arrétée et bloguée dans
n’importe quelle position intermédiaire relativement au
bati 102 entre la premiére position d’'extrémité et la
deuxiéme position d'extrémité en plus de la premiére
position d’ extrémita et de la deuxiemse position
d’extremité.

Selon un mode de réalisation préféré, la partie mobile
105 comprend un plateau 105 gqui est monte mobile sur la
téte pivotante 108 selon un mouvement de rotation d’axe 2.
Le plateau est solidaire en rotation de la téte pivotante
108 autour de l'axe Y. Ainsi, le plateau 109 est agencé sur
la téte pivotante 108 de sorte que lorsque la téte
pivotante 108 est dans sa premiére position d’extrémité, le
plateau 109 fait face au sol et de sorte que lorsque la
téte  pivotante 108 est dang sa deuxiéms position
d’extrémité, le plateau 109 fait face au plafond. Le
plateau 109 est ici agencé de sorte que 17 axe 7 soit normal
au plateau 109. De la sorte, le plateau 109 peut pivoter
sur lui-méme relativement a la téte rotative 108. De facon
particuliere, le plateau 109 est agencé de sorte & pouvoir
tourner a 360 degrés selon l'axe Z. Le plateau 9 est ici
agenceé de sorte a pouvoilr tourner & 360 degrés selon 1’axe
Z de maniere continue (le plateau 9 pouvant ainsi enchainer
les tours de rotation autour de l1l'axe 7). Le plateau 9 est

ici agence de sorte a pouvoir tourner a 360 degrés selon
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17axe 7 dans les deux sens de rotation. De fagon préférée,
le dispositif de manutention de piéces 100 est conformé de
sorte que le plateau 109 puisse étre arrété et blogué dans
n’ importe guelle position relative & la téte rotative 108.
Le dispositif de manutention de piéces 100 comporte en
outre icl des moyens d’alimentation du dispositif de
manutention de piéces 100 et notamment des différents
actionneurs engendrant les mouvements de la partie mobile
105 {tels que des moteurs électrigues). Les movens
d"alimentation peuvent par exemple comporter une unité

d"alimentation autonome de typs batterie.

En référence aux figures 1 et 2, 17un des mécanismes &
roulette 1 wva é&tre a présent décrit. Les trois autres
mécanismes a roulette 1 étant identiques, la description
gui suit s appligue également a c¢es trois autres
mécanismes.

Le mecanisme & roulette 1 comporte une chape 2
comportant deux Joues 3 aux extrémités desquelles deux
roulettes 4 sont montees pivotantes autour d'un méme axe A.
Les deux roulettes 4 sont identigues et disposées cdte A
cbte entre les deux jotes 3 sur l'axe A. Les deux roulettes
4 g'averent donce coricentrigques. Le médanisme 1 est ici
conformé de sorte gue 1l'axe A solt paralléle au sol.

Selon un mode de réalisation particuliler, les chapes 2
des guatre mécanismes a rouletite 1 sont idci rigidement
fixées au bati 102 de sorte que les chapes 2 se retrouvent
done solidaires du bati 102.

Le mécanisme a roulette 1 comporte une barridre 5
protectrice des roulettes 4.

De préférence, la barriere 5 est a base de polymére.
La barriere 5 est par exemple en polyoxyméthyvléne tel que
du Delrin (marque déposés) .

Ceci permet d’avoir une barriére 5§ résistante en

termes d’usure.
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La barriere 5 comporte un orifice central 6 traversant
la barrieére 5 dans son épaisseur (épaisseur prise selon un
axe B perpendiculaire & l'axe A). L'axe B est donc
vertical. La barriére 5 est liée a la chape 2 de sorte que
les deux roulettes 4 s’étendent a travers cet orifice
central & pour toucher le sol sur lequel repose le
mécanisme & roulette 1.

De la sorte, la barriere 5 entoure complétement les
deux roulettes 4, sans évidemment ¢éner la rotation des
deux roulettes 4, ce qui permet de bien protéger lesdites
roulettes 4.

De fagon particuliere, 1'orifice central 6 est de
section rectangulaire (selon un plan de section de normale
l"axe B). L’orifice central 6 est ménagé dans la barriére 5
de sorte que les faces internes 7 de lforifice central 6 de
plus grande longueur s’étendent respectivement le long de
1l7une des deux roulettes 4 selon un axe C perpendiculaire a
1"axe A de pivotement. L'axe C est donc ici orthogonal aux
axes A et B. L'axe C correspond par ailleurs dici & 1la
direction d’avancement des roulettes 4 (et par la du
dispositif 1).

Selon un mode de reéalisation particulier, la barriére
5 est conformee de sorte a présentsr une section en
polygone {selon un plan de section de normale 17axe B). Par
exemple, la barriére 5 est conformée de sorte & présenter
une section en hexagone.,

La barriere 5 est ici conformée de sorte que sa
section soit en forme d’hexagone non régulier. La barriére
5 comporte ainsi ici six faces latérales dont une premiére
face latérale 8 et une deuxiéme face latérale 9 gui sont
paralleles 1l'une & 1l'autre et gui sont de longueurs
supérieures anux longueurs des gquatre autres faces
latérales. La premiere face latérale 8 et la deuxidme face
latérale 9 s'étendent parallélement aux faces internes 7 de

plus grandes longueurs de l'orifice central 6 de sorte &
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s’ étendre respectivement le leng de 17une des roulettes 4
selon l1l'axe C.

Lesdites gquatre autres faces latérales sont guant &
elles de méme longueur et sont donc associées deux par deux
de sorte gue deux de ces faces latérales consécutives
forment a l’avant des roulettes 4 un premiére ensemble 10
et que les deux autres faces latérales consécutives Ffornent
a l'arriere des roulettes un deuxiéme ensemble 11. De par
la section en hexagone de la barriégre 5, le premier
ensemble 10 forme dono une pointe a4 lfavant des roulettes 4
et le deuxiéme ensemble 11 forme donc une pointe a
l"arriere des roulettes 4. Les deux pointes s’étendent
respectivement selon 1’axe C dans des directions opposées.

Ceci permet d’éloigner plus facilement les ocobjets des
roulettes 4 et par la de mieux protéger les roulettes 4.

Selon un mode de réalisation particulier, la barriére
5 est plane.

De preférence, la barriere 5 est agencée de sorte a
s’ étendre dans un plan paralléle au sol. La barriére 5
s"étend donc icil dans un plan sensiblement horizontal.

On note qu'une portion de la barriére 5 (au niveau du
premier ensemble 10) s’étend bien devant les roulettes 4 et
selon une direction D parallele & l1l'axe A de pivotement
pour protéger l'avant des roulettes 4 lorsque celles—ci
roulent sur le sol, l'avant des roulettes 4 étant le plus a
méme de rencontrer en premier des obstacles sur la
trajectoire des roulettes 4.

Nous allons & présent nous intéresser & la liaison
entre la barriére 5 et la chape 2.

De fagon particuliére, le mécanisme a roulettes 1
comporte des moyens de plaquage de la barriére 5 contre ls
sol. A cet effet, lesdits moyens comportent une structure
en parallélogramme déformable 12 dont les bras inférisurs
13 scont montés pivotants sur la barriére 5 et dont les bras

supérieurs 14 sont montés pivotants & une extrémité sur la
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chape 2 et 3 une autre extrémité sur les extrémités libres
des bras inférieurs 13.

Les bras supérieurs 14 sont montés pivotants sur la
chape 2 autour de 1l'axe A. Les bras supérieurs 14 sont
egalement montés pivotants sur les bras inférieurs 13
autour dfun axe E paralléle 3 1l7axe A et situé & larriére
de 1l'axe A. Les bras inferieurs 13 sont guant & eux montés
pivotants sur la barriére 5 autour d’un axe F paralléle a
1l"axe A, l'axe A se trouvant alors & 1'aplomb de 1'axe F.

La structure en parallélogramme déformable 12 est donc
agencée a l'arriére des roulettes 4 de sorte a se déplier
(en direction de la chape) et & se replier {(en direction du
sol) & 1'arriéere des roulettes 4.

Les moyens de plaquage comportent en outre des moyens
de suspension entre la barriére 5 et la chape 2.

A cet effet, les moyens de suspension comportent ici
deux ressorts 20 agencés chacun respectivement entre 1'un
des bras supérieur 14 =t 1'un des bras inférieur 13 de la
structure en parallélogramme déformable 12 de sorte a
assurer la liaison entre le bras inférieur 13 et le bras
supérieur 14 correspondant pour amortir les mouvements
relatifs entre lesdits bras.

De la sorte, on maintient bien la barrieére 5 contre le
sol et on évite gu'un £lément indésirable ne wvienne
s’"insérer entre la barriére 5 et le sol ou ne vienne au
contact des roulettes 4.

Les moyens de plaguage comportent des butées pour
limiter le déplacement relatif entre les roulettes 4 et la
barriere 5.

On permet aussi d’éviter gue les regsorts ne
provogquent un déplacement relatif trop important entre les
roulettes 4 et la barriére 5 avant méme gue les roulettes
ne touchent le sol.

De fagon particuliere les butées sont agencées de

scrte due dans une premiére position extréme, la surfacs
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inferieure de la barriére 5 soit au méme niveau gque la
portion inférieure des roulettes 4. De la sorte, les
roulettes 4 comme la surface inférieure de la barriére 5
viennent toutes reposer sur le sol ce qui permet a la
barriere 5 de bien protéger les roulettes 4. Les butées
sont en outre adgencées de sorte gue dans la deuxiéme
position extréme, les roulettes 4 sont soulevées du sol
alors gue la barriere 5 demeure au sol. Ceci permet par
exemple 4’ inspecter plus facilement 1'état des roulettes.

Selon un mode de réalisation particulier, les bhutées
comportent une tige 15 rigidement fixée & chacune de ses
extrémités respectivement & 17un des bras inférieurs 13 de
la structure en parallélogramme déformable 12, la tige 15
s"étendant a travers deux orifices 16 correspondants des
deux bras supeérieurs 14 de la structure en parallélogramme
déformable 12, orifices 16 en forme d'arc de cercle fermé.

De la sorte, lorsque la tige 15 arrive en appui sur
les extrémités des orifices 16, ceci vient arréter le
mouvement de dépliement ocu de rétraction de la structure en
parallélogramme déformable 12.

De facgen particuliére, les butées comportent en outre
un doigt 18 s’étendant & partir de la structure en
parallélogramme déformable 12 en direction de la chape 2
pour limiter le déplacement de la barriére 5 relativement
aux roulettes 4 lors d'une rébraction de la structure en
parallélogramme déformable 12. Par exemple la chape 2
comporte un plateau 19 reliant les deux bras supérieurs 14
de la structure en parallélogrammse déformable 12 et le
doigt 18 est agencé sur ledit plateau 19 selon une
direction sensiblemsnt paralléle & 1'axe B ¢ofest-i-dire
selon une direction sensiblement verticale lorsque la
structure en parallélogramme déformable 12 est dans 1la

premiere position extréme.
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L' invention n'est pas limitée & ce qui wvient d’étre
décrit, mals bien au contraire englobe toute wvariante
entrant dans le cadre défini par les revendications.

En particulier, bien gqu’ici le mécanisme comporte deux
roulettes, le mécanisme pourra comporter un nombre
différent de roulettes comme par exemple une seule
roulette,

Lia barriére pourra avoir une forme différente de celle
indiquée. Par exemple, la barriére pourra avoir une section
autre gu’hexagonale.

En cutre, la barriére pourra ne pas entourer & 360
degrés le ou les roulettes mals par exemple former
seulement une protection avant des roulettes en étant
exclusivement adgencée a l17avant des roulettes. La barriére
pourta ainsi atre longitudinale et &tre agencee
parallelement & 1’axe de pivotement des roulettes devant
les roulettes.

Par ailleurs, la barriére pourra étre rattachée d’une
autre maniere & la chape. La barriere pourra ainsi é&tre
rigidement fixée & la chape. Si la barriére comporte des
moyens de plaquage de la barriére au sol, lesdits moyens
pourront &tre différents de ce qui a é&té décrit et
comporter ainsi un nombre différents de butée pour limiter
le mouvement relatlf entre la barriére et la chape.

Bien gqu’ici la surface inférieure de la barriére
touche le sol, la barriére pourra étre agencée de sorte que
sa surface inférieure ne touche pas le sol mais soit au
voisinage immédiat du sol (c’est-a-dire a ras du sol sans
contact aveec le sol) pour éviter les frottements directs
entre la barriére et le sol.

De plus, bien qu’'ici les roulettes ne soient pas
motrices, le dispositif pourra étre conformé pour qu’au
moins uneg roulette soit motorisée.

Bien gu’ici chagque  mécanisme a roulette soit

rigidement fixé au bé&ti assccié, chague mécanisme &
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roulette pourra étre relié différemment au bati associé par
exenmple par une liaison permettant d’ autoriser un
pivotement de la chape, et donc des roulettes
correspondantes, selon un axe de rotation wvertical afin de
faciliter la rotation du mécanisme et donc du bati associé.

Le dispesitif de manutention de piéces pourra
comporter d'autres éléments gque ceux décrits comme un
organe de sécurité contrélant les mouvements de la partie
mobile vis-a-vis du bati pour arréter la partie mobile
lorsque celle-ci risque de wvenir percuter un obstacle
indésirable se trouvant sur sa trajectoire.

Le dispositif de manutention de ©piéces pourra
comporter d’'autres degrés de liberté que ce qui a été
decrit. Par exemple, le support pourra &tre mobile en
translation vis-a&-vis du bati (par exemple selon un axe
vertical) en place de la présente liaison pivot. En
variante, le support pourra étre mobile en rotation et en
translation vis~a-vis du bati (par exemple translation
selon un axe vertical et rotation selon un autre axe
perpendiculaire & 1'axe vertical). Le dispositif pourra ne
pas comporter de téte pivotante et/ou de plateau. Le
dispositif pourra ainsi comporter seulement un support
monté mobile relativement au bati. Le dispositif pourra
compoter un hexapode éguipé d'un chissis en U en exbtrémité

libre de s&a partie mobile.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de manutention de piéces comprenant un
bdti (102) et au moins un mécanisme a roulette (1) qui est
porté par le bati et qui comprend

- une chape (2),

- au moins une roulette (4) montée pivotante autour
d’un axe (A) sur la chape, le mécanisme a roulette étant
agencé de sorte que la roulette repose en service sur le
sol, et

- une barrieére (5) protectrice de la roulette qui
est liée a la chape de sorte qu’au moins une portion de la
barriere s’étende devant la roulette et de sorte qu’une
surface inférieure de ladite portion soit au voisinage
immédiat du sol sur lequel est destiné a rouler la
roulette, la barriere étant reliée a la chape par
1’ intermédiaire d’ une structure en parallélogramme
déformable dont des bras inférieurs sont montés pivotants
sur la barrieére et dont des bras supérieurs sont montés
pivotants a une premiére extrémité sur la chape et a une
deuxiéme extrémité sur les bras inférieurs, la structure en
parallélogramme déformable permettant de plaquer la
barriere contre le sol.

2. Dispositif selon la revendication 1, dans lequel
la barriere (5) comporte un orifice central (6) traversant
la barriere (5) dans son épaisseur, la barriere étant liée
a la chape de sorte que la roulette (4) s’étende a travers
cet orifice central a destination du sol.

3. Dispositif selon la revendication 2, dans lequel
1"orifice central (6) a une section rectangulaire.

4. Dispositif selon 1"une quelconque des
revendications 1 a 3, dans lequel 1la barriere (5) est

conformée de sorte a présenter une section en polygone.

Date Regue/Date Received 2020-07-27
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5. Dispositif selon la revendication 4, dans lequel

la barriere (5) est conformée de sorte a présenter une

section en hexagone.
6. Dispositif selon 1"une quelconque
5 revendications 1 a b5, dans lequel 1la barriere (5)
conformée en pointe a 1’avant de la roulette (4).

7. Dispositif selon 1"une quelconque
revendications 1 a 6, dans lequel 1la Dbarriere (5)
conformée en pointe a 1l’arriére de la roulette (4).

10 8. Dispositif selon 1"une quelconque
revendications 1 a 7, dans lequel la barriere (5)
plane.

9. Dispositif selon 1"une quelconque
revendications 1 a 8, dans lequel la barriere (5)

15 horizontale.

10. Dispositif selon 1"une quelconque

des

est

des

est

des

est

des

est

des

revendications 1 a 9, dans lequel la barriére (5) est a

base de polyoxyméthylene.
11. Dispositif selon 17 une quelcongque

20 revendications 1 a 10, dans lequel le mécanisme

des

(1)

comporte des moyens de suspension agencés entre la barriere

(5) et la chape (2).

Date Regue/Date Received 2020-07-27
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