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Przedmiotern wynalazku jest urzadzenie do wy-
ciggania metalowych wlewkoéw z wlewnic przy
uzyciu znanych zZurawi podmoénych lub wozkéw
suwnicowych z dZwignica.

Zname sy urzadzenia do wyciggania metalowych
wlewkéw z wlewnic, nazywane zwykle striperami,
zawieraja suwnice pomostowa, z ktéra jest pola-
czony na stale mechamizm do chwytania wilewnicy
i wyciggania z niej wlewka.

Z opisu patentowego St. Zjedn. Am. nr 2063656
znane jest urzadzenie do wyciggania wlewkow,
zawierajgce potaczong ma stale 2z suwnica kon-
strukcje wsporcza, kleszcze chwytajace wlewek,
elementy sprzegajaoce sie w wlewnica, potgczone
z konstrukcjg wsporcza. Urzadzenie to jest wypo-
sazome w glowice udarowsa, ktéra jest polaczoma
przegubowo z konstrukcjg wsporcza pomiedzy
kleszczami. Glowica udarowa moze by¢ przemiesz-
czana z pozycji pionowej w pozioma za pomoca
mechanizmu dzwigniowego.

Wady rozwigzania powyzszego oraz podobnych
polegaja na tym, ze sg one skomplikowane w bu-
dowie, zawodne w dzialaniu i mie s3 przenosne,
przez co moga pracowaé¢ tylko w obszarze, jaki
obejmuje suwnica, z ktéra sg potgczone.

Celem wynalazku jest cpracowanie urzadzenia
do wyciggania metalowych wlewkéw z wlewnic
prostego w budowie,” niezawodnego w dzialaniu
i dajacego sie przystosowaé do ré6znego rodzaju
urzadzen podnoénych.
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Cel ten osiagnieto dzieki temu, Ze opracowano
urzadzenie do -wyciggania metalowych wlewkéw
z wlewnic, zawierajace korpus, do ktérego sy
zamocowane kleszcze chwytajace wilewek i klesz-
cze chwytajagce wilewnice oraz mechanizm uwdaro-
wy, ktére charakteryzuje sie tym, Ze zawiera me-
chanizm sterujacy mechanizmem udarowym, a
kleszcze chwytajace wlewnice i kleszcze chwytaja-
ce wlewek sg sterowamne oddzielnie.

Korzystne jest, gdy kleszcze chwytajace wlewni-
ce s3 sterowane za pomocsy silowmika oraz klesz-
cze chwytajace wlewek sg réwmiez sterowane za
pomocy silownika.

Mechanizm udarowy wedlug wymalazku stamvw1
co najmniej jeden bijak, mnatomiast mechanizm
sterujacy bijakiem stanowi umieszczony w obu-
dowie wewnatrz korpusu mechanizm - dZwigniowy,
napedzany za pomoca sitownika, przy czym ten
mechanizm sterujacy jest polaczony roziacznie z
korpusem i jest do niego doljaczony ré6wmiez roz-
lgcznie bijak.

Zgodnie z korzystng cechg wymalazku mechanizm
sterujacy jest polaczpny rozlgcznie z korpusem za
pomoca hakdéw zebatek, przy ozym zgbatki sa
sprzezone za pomocy’ uktadéw diwigniowych z ra-
mionami zakoficzonymi hakami, na ktérych jest
zawieszony bijak.

Prezdmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania ma rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia urzadzenie wedlug wynalazku w cza-
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sie pracy, czeéciowo w przekroju pionowym, fig.
2 do fig. 6 — urzadzemie wedlug fig. 1 w réznych
fazach pracy, widoku z boku i czgéciowo w prze-
kroju pionowym, lecz 'w zmniejszonej skali, fig. 7
— dolna cze$é urzadzenia wediug wymalazku w
widoku z boku, fig. 8 — dolna czes$¢ urzadzenia
wedtug fig. 7, obréconego wok6l osi pionowej o
kat 90° w widoku z boku, fig. 9 — cze$¢ Srodko-
w3 urzadzenia w przekroju pionowym z pokaza-
nym mechanizmem zaklészczania i chwytamia w
widoku z boku, fig. 10 — urzadzenie wedlug fig.
9 w przekroju cze$ciowym, przeprowadzonym przez
plaszczyzne prostopadla do plaszezyzny przekroju
z fig. 9 w widoku z boku.

Pokazane na fig. 1 urzadzenie 1 wedlug wyna-
lazku ma ucho 2 dla zawieszenia urzadzenia na
haku 3 do podnoszenia, na niepokazanej linie
sbalowej lub na laincuchu zurawia podno$nego albo
wbzka suwnicowego z dzwignica, tak wiec urzag-
dzenie 1 moze byé podnoszone lub opuszczane. Z
jarzma przytwierdzomego do ucha 2 wystaja dwa
drazki 4, na ktérych jest zawieszomy zespél ste-
mujacy 5. Za pomocg odpowiednich elementéw,
ktore bedq opisane w zwigzku z objasnieniem fig.
9, zespél sterujacy 5 jest polaczomy zaréwno z
korpusem 6 w postaci tulei jak i bijakiem 7.

Na korpusie 6 sa zamontowane dwa mechanizmy
chwytakowe, z jednej stromy kleszcze 8 do chwy-
tania wlewnicy 14, z drugiej strony kleszcze 9
chwytajace wlewek 16. Haki 10 i 11, uruchamiane
za pomocg silownika 12, moga byé doprowadzone
do polozenia zaczepiania kleszczami 8 wlewnicy
14 o jej kolnierz 13. Kleszcze 8 sa blizej opisane
w awigzku z fig. 7. Kleszcze 9 chwytajace wlewek,
ktérych konstrukeja jest bardziej szczegblowo
przedstawiona na fig. 8, sg ulozyskowane tak sa-
mo jak kleszcze 9 do chwytania wlewnicy, czyli
na korpusie 6. S ome uruchamiane réwniez za
pomocy przytwierdzonego do korpusu 6 sitowmika
16, ktéry ze wzgleddw rysunkowych jest przed-
stawiony na fig. ‘1 pmzed przekrojonym korpusem
8. Kileszcze 9 chwytajace wlewek, ktoére w odroz-
nieniu od kleszczy 8 chwytajace wilewnice sa
jednostronne, sa uksztaltowamne tak, ze wspblidzia-
lajac z dwoma czopami, umieszczonymi po prze-
ciwleglej stromie korpusu mogg chwyci¢é wlewek
16, znajdujacy sie we wlewnicy 14.

Jak wynika dalej z fig. 1, wlewmnice 14 ustawia
sie ma podstawie 17 z zaglebieniami, otoczcnymi
boczanymi $cianami 18, pnzy czym w dnie kazdego
zaglebienia znajduje sie Srodkiowy czop 19, a we
wilewmnicy jest przewidziany odpowiedni otwé6r 20
na ten czop. .

Dzialanie elememtéw opisanych w nawiazaniu
do fig. 1 jest uwidocznione r6wmiez mna fig. 2" do
5, ukazujacych urzadzenie w réznych potozeniach
roboczych w zmniejszonej podziaice.

Na figurze 7 sa pokazame Kleszcze 8 chwytajace
wlewnice. Na fig. 7 jest réwmiez przedstawiana
dolna czeéé korpusu 6, ktérego prawa siroma zo-
stata z¢ wzgledu na rozmieszczenie na arkuszu
rysunku przesunigta do wewnatrz, ku $rodkowi.
Po obu stromach korpusu 6 sg zamocowane wWspor-
niki lozyskowe 21 i 22 z osiami 23 wrzglednie 24.
Na osi 23 jest osadzona dwuramienna ‘diwignia’
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25 jak rowniez jednoramienna diwignia 26. Na
dolnym koncu dwuramiennej déwigni 25 znajduje
sie uprzednio wspomniany hak 10, za§ na przeciw-
leglym ramieniu znajduje sie ma koncu jarzmo
27, w ktorym jest ulozyskowane tloczysko 28 si-
townika 12. Na osi 24 sg umieszczone dwie dZiwig-
nie jednoramienne; na’ jednej z nich, dZwigni 29,
znajduje sie uprzednio wspommniany hak 11, pod-
czas gdy na drugiej z nich jest umieszcmony wo-
dzik 31, lgczacy ramioma dZzwigni 30 i 26. Dzieki
temu, Ze ramiona dzwigien 26 i 30 s3 skierowane
jedno ku gbérze, drugie do doilu, przy ré6wmnocze-
snych wywolanych ruchem wodzika 31 przekrece-
niach osi 23 i 24 powstajg skierowame ku - sobie
ruchy dzwigien 25 i 29, przy ktérych haki 10 i 11
poruszaja sie réwmocze$nie ku sobie, w kierunku
$rodka stojaka, wzglednie przy ruchu w kierunku
przeciwnym odchylaja sie na zewmatrz. Ten ruch
jest wytwarzany wysuwaniem wzglednie wcigga-
niem tloczyska ruchomo ulociyskowamego sitowni-
ka 12, dzialajgcego na gbrne ramie dZwigni 25.

Na figurze 8 sg przedstawione kleszcze 9 chwy-
tajace wlewek w widoku z boku. Maja one dwu-

_ramienng dZwignie 33, ubozyskowana na osi 32

w korpusie 6, posiadajacg na ku dotowi skiero-
‘wanym ramiemiu dzwigni kolek 35, zwrécony
ostrym zakonczeniem ku $rodkowi, za§ na ramie-
niu ku gbérze skierowanym dzZwigni jarzmo 37,
ktérym ramie dzwigni jest potgczone z tloczyskiem
38 przechylnie osadzonego silowmika 15. Na we-
wnetrznej S$cianie korpusu 6 sa umieszczone na-
przeciwko kotka 35 dwa koiki 39.

W dolnej czeéci fig. 9 sg réwmiez przedstawione
czes$ci mechanizmu kileszezy 8 chwytajacych wlew-
nice.

Jak juz wspommiano w nawigzaniu do fig. 1
umzadzéln.ie wedbug wymalazku sktada sie z trzech
od siebie oddzielonych gléwmych zespoilé6w, a mia-
nowicie z zawieszonego na haku dZwignicy zespo-
tu sterujacego 5, korpusu 6 z zamocowanymi do
niego kleszczami chwytajacymi wlewnice i klesz-
czami 9 chwytajacymi wlewek oraz z bijaka 7.

Przekr6j przedstawiony na fig. 9 pokazuje ze-
sp6l sterujacy 5, umieszczomy wewnatrz korpusu
6, fig. 10 ré6wniez zespét sterujacy 5 w przekroju
w plaszczyznie prostopadiej do plaszczyzny prze-
kroju z fig. 9. '

Thoczysko 41 silownika 40, pokazamego na fig. 1,
jest prowadzone w tozysku 42 i jest zakonczone
jarzmem 43. Dwa ulozyskcwane w jarzmie 43
wahacze 44 swoimi drugimi koficami sg polaczone
przeégubowo z ramiomami 45 dZwigni osadzonej na
osi 46 tuleja 47, ktéra ma czop zabierakowy 48.
Na kazdej osi 46 poza koficami tulei sg osadzone
dwa ramiona 49, zakoticzone hakami 50. Kazde z
czterech ramion 49 zaczepdw posiada wybrania
51, wspoéldzialajace z odpowiednim czopem zabie-
rakowym 48, kiére ma obw6d wiekszy od szero-
ko$ci wspommnianego czopa. Na kazdej tulei 47
s umieszczome dwa ramioma 52 déwigni z wy-
stajgcymi- czopowymi kodkami 53 i 54, znajduja-
cymi si¢ w granicach zasiegu rarion 55 diwigien
osadzonych na osiach 56. Kazde z caterech ramion
85 diwigien tworzy razem ze swoim ramieniem 57
dzwignie katowa. Kazde ramie¢ 57 dZwigni posia-
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da czop wehodzacy do wyciecia 39 zapadki 60 z

hakiem 61 zapadki. Cztery zapadki 60 sa utozysko-

wane mna czterech osiach 62, ktore podobnie jak
osie 56 s3 osadzone w réanych wspornikach w
abudcwie. Trzecie ramig 63 dzwigni jest polgczo-
ne z podwbéjnym ramieniem 55, 57 dzwigni. To
ramie 63 diwigni tworzy miejsce przytwierdzenia
jednego kofica sprezymy naciggowej 64, ktérej dru-
gi koniec jest przytwierdzony do obudowy.

Z obudowy mechanizmu sterujacego 5 wychodza
z jednej strony cztery ramiona 49 zaczepébw z ich
hakami 50, a z drugiej strony cztery haki 61
zapadki 60. Haki 50 wspéldziataja z listwami 65
przynaleznymi do bijaka 7, tak, ze bijak jest przy-
trzymywany hakami 50 i listwami 65. Haki 61 za-
padki wchodzg ze swej strony do otworéw 66
korpusu, dzuigki czemu ten korpus jest przytrzymy-
wany za pomoca mechanizmu sterujacego 5 za-
wieszonego na wspommianym mechniZmie podno-
szacym.

Deialanie urzadzenmia jest nastgpujace: w czasie
procesu odlewania wlewnica 14 jest umieszczona
na specjalnym niepckazanym stojaku, w ktérym
.pozostaje w czasie krzepniecia wlewka. Gdy to
nastapi i gdy zostamie usunieta gbma czes¢ wlew-
nicy, woéwczas zostaje ona przeniesiona razem z
wlewkiem 16 na podstawe 17 pokazamg na fig. 1
do fig. 6. Nastepnie cale urzadzenie zostaje opusz-
czone za pomocy urzadzenia podnoszgcego z ha-
kiem 3, tak ze korpus 6 oprze sie dolng krawe-

dzia na wlewnicy. Nastepnie zostaje uruchomiony

sitownik 12, tak, ze jego tloczysko 28 zostanie wy-
suniete na zewnatrz i przekreci gérmag czesé¢ diwig-
ni 25 w kierunku przeciwmym do kierunku ruchu
wekazéwek zegara, zgodmie z fig. 7. Hak 10 zo-
staje przy tym cdchylony ku &rodkowi korpusu
6 i pocigga za sobg wodzik 31, na skutek czego
zostaje odchylone réwniez ramie dzwigni 30, jed-
nak w kierunku zgodnym z kierunkiem ruchu
wskazéwek zegara, a to ze wugledu na rézne usta-
wienia ramion 26 i 30 dZwigien. Powoduje to, ze
ramie 29 diwigni z hakiem 11 wychyli
érodkowi korpusu 6 i zahaczy o krawedZ 13 wlew-
micy po stromie przeciwmej niz hak 10. Wlewnica
jest juz zahaczona o korpus 6, sprzezomy za pomo-
ca hakéw 61 zapadki 60 z zespolem sterujacym
5, zawieszonym na diwignicy. Teraz juz mozna
podnie$¢ wlewnice 14 z wlewkiem 16 i przeniesé
ja na podstawe 17, jak to zaznaczono na fig. 2.
Jezeli wlewek tkwi wzglednie luzno we wlewnicy,
wowczas przy opuszczaniu wlewnicy na podstawe
17 wspomniany wlewek zostanie oddzielony od
wlewnicy za pomoca czopa 19, ktéry przy tym
uderzy poprzez otwoér 20 w dnie wlewnicy 14 w
dno wlewka. Przy dalszym opuszczaniu opusci
sie wlewnice ze swym dnem na podstawe, jak
to pokazano na fig, 3.

Jednak zamwyczaj wilewek tkwi zbyt mocno we
wilewnicy. Z tego powodu musi sie sprébowaé
uwolnié¢ wlewnice cd wlewka, opierajgcego sie na
czopie 19 za pomoca uderzen. Odbywa sie to zgod-
nie z fig. 9 i 10, tak, ze sitownik 40 unosi do géry
tloczysko 41, przy czym za podrednictwem jarzma
43, wahaczy 44 i ramion 45 d4wigni zostaja prze-
krecone tuleje 47, ma skutek ozego czopy zabiera-
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kowe 48 zostaja przesumiete ku gbrze. Ré6wnoczes-
nie ramiona 52 diwigien wyochylaja sie na ze-
wnatrz, przy czym mnajpienrw czop 53, a przy dal-
szym Tuchu czop 54 dotkng ramion diwigien 55,
co prowadzi do wychylenia ramion dawigien ku
gbrze. Czcpy 58 poruszajgq sie przy tym w odpo-
wiednich zapadkowych wycieciach 59, co powo-
duje wychylenie zapadek 60 ku sSrodkowi, ma
skutek czego haki 61 zapadki zostaja wciagniete
do $rcdka i utracg kontakt za korpusem 6. Ro6w-
nocze$nie zostaja maprezone sprezyny naciggowe
64 ramionami 63 diwigien. To wspomniane wcig-
gniecie do érodka hakéw 61 zapadki nie oznacza
w pierwszym rzedzie - wzajemnego przesunigcia
korpusu 6 wzgledem mechanizmu sterujacego 5,
poniewaz jest on zawieszony na urzgdzeniu pod-
noszacym, a kcrpus 6 opiera sie na wlewnicy 14.

W zwigzku z tym, ze haki 61 zapadki zostaja
weiggniete do ésrodka, czopy zabierakowe 48 do-
chodzy do konca wybrania 51, przy czym swobod-
nie na osi 46 ulozyskowane ramiona 49 zaczepdéw
zostaja doprowadzcne do wychylemia do sSrodka.
Wowiezas ich haki 50 tracg komtakt z odpowiedni-
mi listwami 65, a bijak 7 opada na d6t i swoimi
dclnymi skierowanymi do dotu wystajgcymi cze-
Sciami obrzeza uderza we wilewnice. Zaklada sie,
ze wilewnica uwolni sie przy tym od wilewka
i osigdzie swym dnem mna podstawie 17 w polo-
zeniu przedstawicnym mna fig. 3. Przy tym korpus
6 mcstaje pociggniety z wlewmica, poniewaz klesz-
aze do chwytania wlewnicy s3 jeszcze zahaczone.
Z kolei korpus 6 zcstaje uwolniony od mechaniz-
mu sterujacego 5. Przez to, Ze w czasie wspommnia-
nego cyklu pracy utrzymuje sie kleszcze do chwy-
tania wlewka w stamie zahaczonym, unika sie
ryzyka wywrécenia sie¢ wlewmnicy i wlewka, ktére
opierajg sie na czopie 19. i

Po opuszczeniu do dotu bijatka 7 trzeba znowu
g0 polaczyé z mechanizmem sterujjcym 5. Doko-
nuje sie tego tak, ze eespél sterujacy 5 zostaje
opuszczony do dolu za pomocg urzadzenia pod-
noszacego przy utrzymaniu deialania. silownika
40, na skutek czego ramibma 49 dZwigien pozosta-
ja wychylome ku srodkowi. W potozeniu przedsta-
wionym na fig. 4 zesp6! sterujacy 5 i bijak 7
zajely z powrotetn swoje wuzajemne  pierwotne
pobozenie, a tdoczysko 41 zostaje wysuniete do
dotu za pomoca sitownika 40. Obracaja sie przy
tym tuleja 47 i po zlikwidowaniu luzu w wybra-
niach 51 czopy zabierakowe 48 wychylaja ramio-
na dzwigien 49 na zewmnatrz, na skutek czego haki
50 ponowmnie zahaczaja na listwy 65. Ré6wmnoczesnie
zo0staja wychylone ramiona diéwigien 52 do &rod-
ka, ku dolowi, ma skutek czego czopy 54 i 53 od-
sung sie od ramion 55 dzwigien. Jednak natrafig
one na przeszkode w wychyleniu, poniewaz haki
61 zapadki przeszkadzaja w wychyleniu zapadki
60, gdy dotykajg $ciany korpusu 6, przesunietego
wzgledem mechanizmu sterujacego 5. Z tego po-
wodu powstaje luz pomiedzy czopami 53, 54 i od-
powiednimi ramionami dzwigien 55.

Gdy tloczysko 41 sitownika 40 zostanie, jak juz
opisano, doprowadzcne 2z powrotem do swego
dolnego potozenia, wowcezas zesp6dl sterujacy 5
zostaje podniesiony urzadzeniem podnoszacym do
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géry, az haki 61 zapadki dojdqa do otworéw 66 . w
§ciance korpusu 6. Woéwcezas zapadki sg oswobo-
dzone, zeby méc sie wychyli¢ na eewmnatrz i to
nastepuje na skutek dzialamia napietej sprezyny
naciggowej 64 poprzez ramiona 55, 57 diwigni
dwuramiennych., Gdy wlewnica i wlewek nie od-
dzielg sie od siebie po tym pierwszym uderzeniu,
znajdg si¢ ome w podozeniu przedstawionym na
fig. 2 i mozna poddaé wilewnice mnastepnym ude-
rzemiom, az wilewek i wlewnica oddziela sie od
siebie; przy tym ostatnim . uderzeniu bijaka. 7
znajdg .sie cnme w polozeniu przedstawionym mna
fig. 5. Nastepny etap roboczy polega na zwolnie-
niu kleszczy 8 chwytajgcych wlewnice i to przez
wuchomiende silowmika 12, z przystawieniem
kleszczy 9 chwytajacych wilewek przez urucho-
mienie silownika 15. Przesuwajace sie thloczysko
38 . spowoduje wychylenie ramion 36 diwigien w
kierunku ruchu wskazéwek zegara na fig. 8, na
skutek czego ramie 34 z kolkiemm 35 wychyli sie
ku Srodkowi. Przy tym kotki 39 przy ewentualnie
nieco dalszym. -wychylenin urzgdzenia do ezawie-
szania, zostanq dociémiete do wlewka, ktéry zo-
staje zakleszczony miedzy tymi kodkami 39 a kol-
kiem 35, Po podmiesieniu calego urzadzemia mozna
wlewek podnieé. i odtransportowaé. Po oczyszcze-
niu wilewnicy mwozna ja z powrotem odtranspor-
towaé za pomocg urzadzemia wedlug wymnalazku
na stanowisko zalewania przez zahaczenie klesz-
czy do chwytania wilewnicy.

Jak z poprzedzajacego opisu wymka uruc'ho:me-
nie urzadzenia wedhug wynalazku nastepuje przez
jego podniesienie i opuszczemie za pomocy urza-
dzemia podnoszacego i przez sterowamie = trzech
silowmikéw 12, 15, 40. Korzystne jest zastosowanie
silownikéw. pneumatycznych, polaczonych za po-
moca gielkich przewodéw ze stodem sterowmiczym,
ktéry moee byé ustawicny bezposrednio obok sto-
tu sterowniczego urzadzemia do podmoszenia. Przy
tym .mozna ten stél  stercwniczy wyposazyé w
rodzaj blokadly, ktéra przeszkodzi oddzielemiu sie
wilewnicy albo wlewka od urzadzenia, albo przesz-
kodzi odczepieniu si¢ czedci tego urzadzenia, jed-
nych od drugich, gdy. urzgdzenie jest podniesione
do gbry. W praktycznych warunkach pracy zuraw
podnoszacy - lub woézek euwnicy jest zazwyczaj
wyposazony w kabinie sterowniczej w wspommnia-
ne mechanizmy sterujace, ktére sq polaczone z
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sitownikami pneumatycznymi za pomoca przewo-
dow z elementami przylaczeniowymi. Przez roz-
laczenie elementéw laczacych -i zdjecie urzadzenia
z haka 3 moZna wykorzysta¢ urzadzenie podnoszar
ce do innych celébw, niz do podnoszgmla urzadzema
wediug wynalaziku. .

Gdy zachodzi potrzeba ulzyma 'un'zadma mozna
w prosty sposéb podiaczyé je do urzadzemia do
podncszenia. Dzieki temu mozna matymi kosztami
dostescwacé . istniejgce. urzadzemie do podnoszenia
do opisanych mamipulacji wlewkami i wilewnica-
mi. Zrozumiale jest, ze zamiast silownkéw pneu-
matycanych mozna réwmez za.sbowwaé sitowmiki
hydrauliczne lub silniki elektryczne.

Zastrzezemia . patentowe

1. . Urzadzenie do wyciggania metalowych wlew-
kéw z wlewnic, zawieszone na suwnicy, .zawie-
najgce korpus, do ktoérego sa zamocowamne klesz-
cze chwytajace wilewek: .i kileszcze chwytajace
wlewnice oraz. mechanizm . udarowy, znamienne
tym,- ze zawiera mechanizm sterujacy (5) mecha-
nizmem udarowym, a kleszcze (8) chwytajace
wlewnice (14) i kleszcze (9) chwytajace wlewek
(16) sq sterowane oddzielnie.

2 Unzadzenie. wediug zastrz. 1, znamienne tym,

ze kleszcze (8) chwytajace wlewmice (14) sg ste-
rewane za pomocy sitlowmika (12), a kleszcze (9)
chwytajace wlewek (16) za pomocy sitownika (15).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
Ze mechanizm udarowy stanowi co najmmniej jeden
bijak (7).

4, Urzadmeme wediug msmrz 1, znamienne tym,
ze mechamizm sterujacy (6) stamowi umieszczony
w obudowie . wewnatrz -korpusu (6) mechanizm
diwigniowy, napedzany za pomoca silownika (40),-
przy czym ten mechanizm sterujacy (5) jest po-
laczomy rozigczmie z korpusem (6) i jest do mego
dotgczomy réwmiez rozigcznie blgak (7).

5. Urzadzenie wedlug zastmz. 4, znamienne tym,
ze mechanizm -sterujacy (5) jest potaczomy roe-
Igcznie z korpusem (6) za pemoca hakow (61) ze-'
batblc-(60) przy czym zebatki (80) s3 sprzezone Za
pomocg ukladéw: dz’wigmiowy'ch z ramiomami (49)
zakoticzonymi hakami (50), na lntétrych jest za-'
wieszeny bijak (7). d
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