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Relatdrio Descritivo da Patente de Invengao para “SISTEMA DE
VISAO NOTURNA”.

A presente invencgao refere-se a um sistema de visao noturna no
qual uma unidade de registro de imagem registra a imagem nas adjacéncias

de um veiculo a motor, sendo a imagem registrada processada em um dis-

- positivo de processamento de imagem e exibida em uma tela. A partir do

nivel da técnica sdo conhecidos tais sistemas nos quais estdo presentes
cameras infravermelhas como unidades de registro de imagens captadas e
as imagens qué séao registradas pelas cameras infravermelhas sao exibidas
em telas. Neste contexto, as cameras inf'ravermelhas apresentam lentes es-
pecificas de modo que o que for exibido é fixado a um angulo especifico de
visdo. Em decorréncia do qual ndo é possivel adaptar a imagem captada a
uma atual situagdo de condugédo ou as informagcbes necessarias sobre 6
condutor. B

Por esta razao, o objetivo da inveng&o ¢ especificar um sistema
de visdo noturna do tipo acima mencionado no qual as imagens captadas
sdo adaptadas a uma atual situagdo de conducgdo e as informagdes neces-
sarias sobre o condutor. Este tarefa é solucionada pelo fato de que a posi‘-
¢ao do dispositivo de registro de imagens é alterada em fungdo da situagdo
de conducéo. Por meio da alteragédo da posi¢cao do dispositivo de registro dé
imagens ¢ atingida a melhor posi¢ao possivel do dispositivo de registro de

“imagens para a respectiva situagao de conducao e, consequientemente, a

melhor posi¢do possivel da imagem nas adjacéncias do veiculo a motor. E
especialmente vantajoso fazer girar o dispositivo de registro de imagens por
meio de um eixo central vertical em fungédo da velocidade na qual o veiculo a |
motor estd sendo conduzido. Portanto, em uma condi¢cdo parada e em bai-
xas velocidades o dispositivo de registro de imagens gira em torno de um
eixo central vertical de modo tal que a area diretamente na frente do veiculo
a motor pode ser captada da melhor maneira possiVeI. Isso é especialmente
vantajoso nos casos nos quais os condutores do veiculo a motor ficam sen-
tados em uma posicao muito alta e, mesmo com a iluminagéo existente, ndo

conseguem visualizar a area da rodovia diretamente antes do préprio veiculo
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a motor visto que éli existe um angulo morto. Com 0 aumento da velocidade,
os condutores, normalmente, se orientam pelas areas que estao mais a fren-
te, de modo que caso ocorram obstaculos os mesmos possam reagir de ma-
neira correspondente. Por esta razao, conforme a velocidade aumenta o dis-

positivo de registro de imagens pode, de maneira vantajosa, ser fixado por

um eixo central vertical, pode, deste modo, registrar objetos que estdo mais

distantes e que podem assim ser captados e exibidos por meio de uma tela.
Quando ha informagdes disponiveis no sistema de visdo noturna em relagao
ao tipo de rbdovia no qual o veiculo a motor esta trafegando, por exemplo,
quando esta acoplada a um sistema de navegacgao, ou entdo se as imagens
registradas sdo avaliadas de maneira correspondente e um tipo correspon-
dente de rodovia for classificado, o dispositivo de registro de imagens pode
ser girado pelo eixo central de acordo com o tipo de rodovia. Especialmente
de modo tal que, em caso de rodovias, normalmente, de baixas velocidades,
a unidade de registro de imagens pode ser ajustada de modo que a area que
esta mais préxima na frente do veiculo a motor é registrada, e em caso de
tipos de rodovia nas quais os veiculos a motor normalmente trafegam em
altas velocidades, a unidade de registro de imagens seja girada de modo tal
que os objetos que estejam mais distantes possam ser registrados. Mesmo
quando a posi¢ao horizontal da unidade de registro de imagehs € modifica-
da, as informagdes podem ser adicionalmente aperfeigoadaé. Especialmen-
te, quando a posigéb horizontal da unidade de registro de imagens é modifi-
cada em fungéo do perfil da rodovia. Consequentemente, é possivel captar
objetos que nao estejam localizados em uma linha reta na frente do veiculo
a motor, mas sim, com um perfil de rodovia em curvas, estejam localizados
em um outro local da rodovia.

Como unidade de registro de imagens pode, vantajosamente,
ser usada uma camera infravermelha. Em decorréncia do qual é possivel,
por um lado, exibir objetos que estao localizados nas proximidades de fardis
normais. Também ¢é possivel registrar objetos que estejam localizados fora
das proximidades dos farois, por meio de sua radiagdo térmica e exibi-las na
tela. '
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Quando ha um dispositivo de iluminagao infravermelha, o de-
sempenho das cameras infravermelhas também pode ser aumentado. Em
uma concretizagao da unidade de registro de imagens como radar, em caso
de mas bondigées meteorolégicas, como, por exemplo, chuvas fortes ou ne-

vascas, a fungdao € menos prejudicada do que em caso de um sistema infra-

- vermelho.

Quando a tela estiver concretizada em um head-up display, a
aten¢éo do condutor de um veiculo a motor é menos désviada, visto que a
tela é projetada como uma imagem virtual sobre o para-brisa do veiculo a
motor e assim a tela pode ser simultaneamente captada juntamente com as
ocorréncias atuais na frente do veiculo a motor. Naturalmente também é
possivel prever a tela como um componente separado, por exemplo, no cen-
tro do console ou em combinagao com outros instrumentos do veiculo a mo-
tor. No entanto, neste caso o condutor de um veiculo a motor fica impedido
de ter, simultaneamente, uma visao direta da rodovia. '

A invencgao é explicada em mais pormenores a seguir com refe-
réncia as figuras, nas quais:

A figura 1 exibe a parte de um veiculo a motor com um exémplo de
concretiza¢ao de um sistema de visao noturna de acordo com a invengao,

A figura 2 exibe o veiculo a motor da figura 1, na qual a unidade
de registro de imagens gira por um eixo central vertical descendente, e-

‘A figura 3 exibe o veiculo a motor da figura 1, na qual a unidade
de registro de imagens gira por um eixo central vertical ascendente.

Na figura 1 visualiza-se a parte de um veiculo a motor 1 € um
condutor de veiculo a motor K. O veiculo a motor apresenta um dispositivo
de registro de imagens 2, que pode ser girado verticalmente em torno de um
eixo A1 e horizontalmente em torno de um eixo A2, conforme indicado pelas
setas duplas 3, 4. O veiculo a motbr 1 também apresenta uma unidade de
projecdo head-up display 5 e um para-brisa 6. A imagem registrada pelo dis-
positivo de registro de imagem 2 é processada em um dispositivo de proces-
samento de imagem (nao ilustrado) e projetada sobre o para-brisa 6 por
meio de uma unidade de projecdo 5 do head-up display, ou diretamente
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transmitida a partir do dispositivo de registro de imagem 2 para a unidade de
proje¢do 5 do head-up display e entdo projetada sobre o péara-brisa 6. O
condutor do veiculo a motor pode captar a imagem registrada pelo dispositi-
vo de registro de imagem 2 e projetada sobre o para-brisa 6 como uma ima-

gem virtual que pode ser captada atras do para-brisa 6 pelo condutor do vei-

culo a motor. Através da concretizagdo como um head-up display, o condu-

tor do veiculo a motor pode simultaneamente captar a informacao registrada
pelo dispositivo de registro de imagem e ao mesmo tempo captar a atual
circunstancia localizada na frente do veiculo.

Na figura 2 visualiza-se uma pessoa P que esta diretamente lo-
calizada na frente do veiculo a motor 1, abaixo da linha S3 que constitui o

limite inferior do campo de visdo do condutor do veiculo a motor. Em decor-

réncia do qual, a pessoa P, que esta localizada no angulo morto, ndo pode

ser diretamente captada pelo condutor do veiculo K. Visto que o veiculo a

_ motor esta parado, o dispositivo de registro de imagem 2 gira por um €ixo

central descendente de modo que seu alcance de registro, que esta limitado
pelos feixes S1 e S2, registra a realidade diretamente na frente do veiculo a
motor 1. Assim, a pessoa P esta projetada sobre o para-brisa por meio do
head-up display, e o condutor do Veiculo a motor pode captar que a pessoa
P esta localizada na frente de seu veiculo a motor. |

Na figura 3, o veiculo a motor 1 apresenta uma velocidade mé-
dia de modo que o"dispositivo de registro de imagem 1 presume uma posi-
cao virtualmente horizontal de modo que 0 mesmo registra a area que esta
limitada pelos feixes S1, S2. Portanto, a imagem da pessoa P2 pode ser re-
gistrada. A imagem assim registrada deste modo é projetada sobre o para-
brisa 6 por meio da unidade de projecao 5 do head-up display, de modo que
o condutor do veiculo a motor pode captar a imagem da pessoa como uma
imagem virtual, mesmo se a pessoa estiver localizada fora dos limites dos
fardis do veiculo a motor. Naturalmente, a invengdo também pode ser formada
com uma tela diferente. No entanto, neste caso o condutor do veiculo a motor
deve captar a sua visdo da rodovia existente na frente do veiculo, de modo que

nao possa captar simultaneamente a realidade que de fato esta ocorrendo.
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REIVINDICAGCOES
1. Sistema de visdo noturna, no qual uma unidade de registro de
imagens registra a imagem nas adjacéncias de um veiculo a motor, e a ima-
gem registrada é exibida em uma tela, caracterizada pelo fato de que a posi-

¢ao do dispositivo de registro de imagém (2) é alterada em fungao das situa-

- ¢Oes de conducao.

2. Sistema de visao noturna, de acordo com a reivindicacao 1,
caracterizado pelo fato de que o dispositivo de registro de imagens (2) é gi-
rado por meio de um eixo central vertical em fungéo da velocidade na qual o
veiculo a motor esta trafegando. |

3. Sistema de vis&@o noturna, de acordo com qualquer uma.das
reivindicagoes precedentes, caracterizado pelo fato de que 0 ajuste vertical
do dispositivo de registro de imagens (2) também depende do tipo de rodo‘-
via na qual o veiculo esta trafegando.

4. Sistema de visao noturna, de acordo com qualquer uma das
reivindicagcdes precedentes, caracterizado pelo fato de que a posicao hori-
zontal do dispositivo de registrd de imagens (2) é modificada.

5. Sistema de visdo noturna, de acordo com a reivindicagao 4,
caracterizado pelo fato de que a posigéo horizontal do dispositivo de registro
de imagens (2) é modificada em fungao do perfil da rodovia. |

6. Sistema de visdo noturna, de acordo com qualquer uma das

" reivindicagbes precedentes, caracterizado pelo fato-de que o dispositivo de

registro de imagens (2) € concretizado como uma camera infravermelha.

7. Sistema de visdo noturna, de acordo com a reivindicagao 6,
caracterizado pelo fato de que um dispositivo de iluminagéo infravermelha |
esta presente.

8. Sistema de visao noturna, de acordo com qualquer uma das
reivindicagdes precedentes, caracterizado pelo fato de que o dispositivo de
registro de imagens (2) é concretizado como um radar.

9. Sistema de visdo noturna, de acordo com qualquer uma das
reivindicagoes precedentes, caracterizado pelo fato de que o dispositivo de
registro de imagens (2) é concretizado como um head-up display (5).
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RESUMO
Patente de Invencédo: "SISTEMA DE VISAO NOTURNA".

A presente invengao refere-se a de um sistema de visdo noturna
no qual uma unidade de registro de imagem registra a imagem nas adjacén-
cias de um veiculo a motor, sendo a imagem registrada processada em um
dispositivo de processamento de imagem e exibida em uma tela. A invencdo
prevé que a posi¢ao do dispositivo de registro de imagem (2) seja alterada

em funcao das situagdes de condugéq.
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REIVINDICACOES -

- 1. Sistema de visdo noturna, no qual uma unidade de registro de

imagens registra a imagem nas adjacéncias de um veiculo a motor, e a ima-

gem registrada € exibida em uma tela, em que a posi¢gdo do dispositivo de

registro de imagem (2) é alterada em fungé@o das situagdes de conducao,

caracterizada pelo fato de que o ajuste vertical do dispositivo de registro de

imagens (2) também depende do tipo de rodovia na qual o veiculo a motor
esta trafegando. | |

2. Sistema de viséo noturna; de acordo com a reivindicagao 1,
caracterizado pelo fato de que o dispositivo de registro de imagens (2) é gi-
rado por meio de um eixo central vertical em fungao da velocidade na qual o
veiculo a motor esta trafegando. |

3. Sistema de visao noturna, de acordo com qualquer uma das

reivindicagbes precedentes, caracterizado pelo fato de que a posicdo hori-
- zontal do dispositivo de registro de imagens (2) € modificada.

4. Sistema de visdo noturna, de acordo com a reivindicagédo 3,
caracterizado pelo fato de que a posigao horizontal do dispositivo de registro
de imagens (2) é modificada em fungao do perfil da rodovia.

5. Sistema de viséo néturna, de acordo bom' qualquer uma das
reivindicagbes precedentes, caracterizado pelo fato de que o dispositivo de
registro de imagens (2) é concretizado como uma camera inffavermelha.

' 6. Sistéma de visao noturna, de acordo com a reivindicagao 5,
caracterizado pelo fato de que um dispositivo de iluminacédo infravermelha
esta presente. '

7. Sistema de visdo noturna, de acordo com qualquer uma das
reivindicagoes precedehtes, caracterizado pelo fato de que o dispositivo de
registro de imagens (2) é concretizado como um radar.

8. Sistema de visdo noturna, de acordo com qualquer uma das
reivindica_gc")es precedentes, caracterizado pelo fato de qué o dispositivo de

registro de imagens (2) é concretizado como um head-up display (5).
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