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Anotace:

Zafizeni k vyrobé tkanin v perlinkové vazbé na tkacich
strojich vytvéi{ perlinkovou vazbu vzijemnym stranovym
posunem prvniho brdového ramu (3) se spodnim jehlovym
hebenem (4) a druhého brdového ramu (5) s hornim jehlovym
hiebenem (6) prosttednictvim druhého a &tvrtého excentru (7,
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CZ 296220 B6

Zarizeni k vyrobé tkanin v perlinkové vazbé na tkacim stroji

Oblast techniky

Vynalez se tyka zatizeni k vyrobé tkanin v perlinkové vazbé na tkacich strojich.

Dosavadni stav techniky

Dosud se tkaniny v perlinkové vazbé vyrab€ji na dale popsanych zafizenich. Osnovni nité jsou
navedeny ve specialnich perlinkovych niténkach, jeZ jsou vytvofeny tiemi dily. Dva dily jsou
pulniténky, které jsou zavéSeny na sousednich brdovych listech a mezi nimi je vedena jedna
osnovni nit. Treti dil je vlastni niténka s ockem, kterym je vedena druha osnovni nit. Tento tieti
dil je zaklesnut do obou piilnitének a je do styku s pllniténkami tlaen pruzinami pies listy, na
kterych je vlastni niténka navle¢ena. Toto zafizeni pomérné zna¢né namaha osnovni nité na otér

Vv

a neumoziiuje pracovat pii vyss§i pracovni frekvenci. Cena nitének je vysoké a Zivotnost nizka.

Osnovni nité jsou navedeny do dvou jehlovych hifebent nesenych v brdovych ramech, které
vykonavaji protibézny pohyb. Jeden jehlovy hieben je v rdmu uchycen vykyvné, coZ mu umoz-
fiuje ménit stanovenou polohu vidi jehlovému hiebenu pevné uchycenému v brdovém ramu.
Nevyhodou tohoto feSeni je nutnost velkého stranového pohybu pohyblivého jehlového hiebenu
a nedostate¢na tuhost mechanizmu. Z téchto divodi je pracovni frekvence zafizeni nizka.

Jedna soustava osnovnich niti je navedena do jehlového hiebenu a druhé soustava do Sikmych
drazek v listé brdového listu. Pfi tomto uspofadani musi byt osnovni nit€¢ vedeny do jehel pies
hrazdi¢ku, takze jsou dvakrat zalomeny o 90°, coZ zpiisobuje velké namahani niti na otér. Druha
soustava niti, navedena do Sikmych drazek, vykonava stranovy pohyb pomoci pohyblivé listy,
ktera stiidavé tlaéi osnovni nité do levé - pravé strany. Jehlovy hieben je pohanén od specidlniho
vac¢kového mechanismu. Nevyhodou tohoto zafizeni je mimo jiz zmifiované namahani osnovnich
niti vysoka cena.

Podstata vynalezu

Uvedené nedostatky do zna¢né miry odstrafiuje zafizeni podle vynalezu k vyrobé tkanin
v perlinkové vazbé na tkacim stroji. Zatizeni zahrnuje, prvni brdovy rdm se spodnim jehlovym
hiebenem a druhy brdovy ram s hornim jehlovym hiebenem a excentrové proSlupni zafizeni.
Podstata vynalezu spo¢iva v tom, Ze prvni brdovy rdm se spodnim jehlovym hiebenem a druhy
brdovy ram s hornim jehlovym hfebenem jsou uchyceny na tkacim stroji jednak s moznosti vrat-
ného svistého pohybu pro vytvoreni pro§lupu, a jednak vratného stranového pohybu pro vzijem-
né prekfiZeni osnovnich niti. Kazdy z rimi je spojen alespori pres jeden prvni kloubovy mecha-
nizmus stranového pohybu a alespoii jeden druhy kloubovy mechanizmus pro svisly pohyb, s
pro§lupnim zafizenim. Toto zafizeni udéluje vratny stranovy pohyb a vratny pohyb ve svislém
sméru prvnimu brdovému rdmu i druhému brdovému ramu, pfi¢emz prvni brdovy rdam a druhy
brdovy ram konaji pohyb v opaénych smérech.

Vyhodou zatizeni je mensi stranovy pohyb brdovych ramd, vétsi tuhost celého mechanizmu a
vys§i pracovni frekvence.

Je vyhodné, kdyz excentrové proSlupni zafizeni obsahuje jednak prvni excentr a druhy excentr,
které jsou propojeny pomoci prvniho kloubového mechanizmu a druhého kloubového mecha-
nizmu s prvnim brdovym ramem pro jeho uvedeni do vratného stranového pohybu a vratného
svislého pohybu a jednak tieti excentr a &tvrty excentr, které jsou propojeny pomoci prvniho




10

15

20

25

30

35

40

45

50

CZ 296220 B6

kloubového mechanizmu a druhého kloubového mechanizmu s druhym brdovym ramem pro jeho
uvedeni do vratného stranového a vratného svislého pohybu.

Dalsi vyhodné feSeni zafizeni se vyznaCuje se tim, Ze alesponl jeden z prvnich kloubovych
mechanizmi stranového pohybu zahrnuje délené tahlo, pro nastaveni vzajemné polohy prvniho
a druhého brdového ramu, pfipojené k dal$im prvkam prvnich kloubovych mechanizmid pomoci
prvniho a druhého kloubu. Druhym kloubem je dé€lené tahlo spojeno s brdovym ramem, prvnim
kloubem pak s dal$imi kinematickymi prvky prvniho kloubového mechanizmu.

Délené tahlo umozZiiuje sefizeni jeho délky tak, aby vzajemna poloha spodniho jehlového hiebe-
nu a horniho jehlového hiebenu zajistovala bezpecné piekiizeni osnovnich niti.

S vyhodou je prvni kloub déleného tahla je umistén v poloze, odpovidajici stfedu zdvihu druhého
kloubu déleného tahla.

Prehled obrazki na vykresech

Vynalez bude bliZze osvétlen pomoci vykrest, kde na obr. 1 je zndzornéno kinematické schéma
pohonu prvniho brdového rdmu se spodnim jehlovym hiebenem. Obr. 2 predstavuje kinematické
schéma pohonu druhého brdového ramu s hornim jehlovym hfebenem. Obr. 3 pak znizoriiuje
tkaninu s perlinkovou vazbou tvofenou soustavami osnovnich niti a tkem. RovnéZ jsou zde zna-
zornény i jehlové hiebeny.

Piiklady provedeni

Na obr. 1 je znazornéno kinematické schéma pohonu prvniho brdového ramu 3 se spodnim jeh-
lovym hiebenem 4, ktery sestiva z excentrového pro$lupniho zafizeni 15 vybaveného &tyfmi
excentry 1,2 a 7 a 8. Prvni excentr 1 udéluje pies druhy kloubovy mechanismus 14 pohyb prv-
nimu brdovému rému 3 ve svislém sméru "A" a "B", zatimco druhy excentr 7 ud€luje prvnimu
brdovému rdmu 3 pres prvni kloubovy mechanismus 13, a prostfednictvim prvniho déleného
tahla 9, stranovy pohyb smérem "L" a "P". Délené tahlo 9 je spojeno s prvnim kloubovym
mechanismem 13 pomoci prvniho kloubu 16, zatimco jeho druhy kloub 18 je spojen s prvnim
brdovym rdmem 3. Délené tahlo 9 je délkove stavitelné, pri¢emz délka tdhla 9 je zajiSténa Srou-
bem 11, 12.

Obr. 2 piedstavuje kinematické schéma pohonu, druhého brdového rému 5 s hornim jehlovym
hiebenem 6. Excentrové pro$lupni zafizeni 15 svym tfetim excentrem 2 udéluje pres druhy klou-
bovy mechanismus 14' pohyb druhému brdovému rdmu 5 ve svislém sméru "A" a "B", zatimco
Stvrty excentr 8 udéluje druhému brdovému ramu 5 pres prvni kloubovy mechanismus 13', a
prostiednictvim druhého déleného tahla 10, stranovy pohyb smérem "L" a "P". Druhé délené
tahlo 10 je spojeno s prvnim kloubovym mechanismem 13' pomoci prvniho kloubu 16', zatimco
jeho druhy kloub 18' je spojen s druhym brdovym ramem 5. Druhé délené tahlo 10 je délkove
stavitelné, pfi¢emzZ nastavena délka druhého déleného tahla 10 je zajiSt€na prvnim zajistovacim
Sroubem 11'a 12". :

Za chodu tkaciho stroje excentrové pro$lupni zafizeni 15 svym prvnim excentrem 1 a tfetim
excentrem 2 udéluje pfes druhé kloubové mechanismy 14 a 14, tvofené vahadly, tahly, Gthlovymi
pakami levymi, dhlovymi pakami pravymi a spojnicemi, pohyb prvnimu a druhému brdovému
rému 3 a 5 se spodnim a hornim jehlovym hiebenem 4 a 6, takze osnovni nité€ 20 a 21 vytvafeji
v poloze piekryti spodniho a horniho jehlového hiebenu 4 a 6 proslup pro prohoz utku 22. Pfi
dal$im pohybu stroje prvni excentr 1 a tieti excentr 2 pfesouvaji prvni brdovy ram 3 a druhy
brdovy ram 5 az do pozice, kdy spodni a horni jehlovy hieben 4 a 6 jsou od sebe oddaleny a
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druhy excentr 7 a &tvrty excentr 8 prostiednictvim délenych tahel 9 a 10 pfesunou prvni brdovy
ram 3 a druhy brdovy rdm 5 do opaénych krajnich poloh. Prvni a druhy brdovy ram 3 a 5 jsou v
roviné kolmé na smér pohybu "A" a "B" vedeny neznazornénymi hiebeny, které umoziiuji pohyb
ve sméru "A" a "B" i smérech "L" a "P". Délka délenych tahel 9 a 10 se ustavuje tak, aby vza-
jemna poloha spodniho a horniho jehlového hiebenu 4 a 6 zajiStovala bezpetné prekiizeni
osnovnich niti 20 a 21, pfi¢emz délend tdhla 9 a 10 jsou uchycena v prvnich kloubech 16 a .16'a
druhych kloubech 18 a 18', pfi¢emz prvni klouby 16 a, 16’ jsou situovany v poloze, ktera odpovi-
da poloving zdvihu druhych kloubti 18 a 18'.

Nasleduje opét postupné piektizeni spodniho a horniho jehlového hiebene 4 a 6, a vytvofeni
pro$lupu z osnovnich niti 20 a 21 s tim, Ze jejich vzajemna poloha je opacna. Prohozeny utek 22
je opét pfirazen k &elu tkaniny a zmé&néna poloha osnovnich niti 20 a 21 je jim zajisténa. Cely
proces se v tomto zpisobu opakuje a vytvafi tak tkaninu s perlinkovou vazbou23.

PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni k vyrobé tkanin v perlinkové vazbé na tkacim stroji, zahrnujici prvni brdovy rdém
(3) se spodnim jehlovym hiebenem (4) a druhy brdovy ram (5) s hornim jehlovym hiebenem (6)
a excentrové pro§lupni zafizeni (15), vyznacujici se tim, Ze prvni brdovy ram (3) se
spodnim jehlovym hiebenem (4) a druhy brdovy ram (5) s hornim jehlovym htebenem (6) jsou
uchyceny na tkacim stroji jednak s moZnosti vratného svislého pohybu, pro vytvoteni proSlupu
a jednak vratného stranového pohybu, pro vzajemné piekiiZeni osnovnich niti, pfi¢emz kazdy je
spojen alespoii pfes jeden prvni kloubovy mechanizmus (13, 13") stranového pohybu, a alespoil
pres jeden druhy kloubovy mechanizmus (14, 14') pro svisly pohyb, s proSlupnim zatizenim (15),
upravenym pro udéleni vratného stranového pohybu a vratného pohybu ve svislém sméru prvni-
mu brdovému ramu (3) i druhému brdovému ramu (5), ptiCemz prvni brdovy ram (3) a druhy
brdovy ram (5) konaji pohyb v opaénych smérech.

2. Zafizeni podle niroku 1, vyznadujici se tim, Ze excentrové proSlupni zafizeni
(15) obsahuje jednak prvni excentr (1) a druhy excentr (7), které jsou propojeny pomoci prvniho
kloubového mechanizmu (13) a druhého kloubového mechanizmu (14) s prvnim brdovym ramem
(3) pro jeho uvedeni do vratného stranového pohybu a vratného svislého pohybu a jednak treti
excentr (2) a &tvrty excentr (8), které jsou propojeny pomoci prvniho kloubového mechanizmu
(13" a druhého kloubového mechanizmu (14') s druhym brdovym ramem (5) pro jeho uvedeni do
vratného stranového a vratného svislého pohybu.

3. Zafizeni podle niroku 1 nebo 2, vyznacéujici se tim, Ze alespoti jeden z prvnich
kloubovych mechanizmt (13, 13') stranového pohybu zahrnuje prvnim kloubem (16, 16')
a druhym kloubem (18, 18") pfipojené délené tahlo (9, 10), pro nastaveni vzajemné polohy prvni-
ho brdového ramu (3) a druhého brdového ramu (5), pfi€emz druhym kloubem (18, 18') je délené
tahlo (9, 10) spojeno s brdovymi ramy (3, 5).

4, Zatizeni podle naroku 1,2 nebo 3, vyznacdujici se tim, Ze prvni kloub (16, 16")
déleného tahla (9, 10) je umistén v poloze, odpovidajici stfedu zdvihu druhého kloubu (18, 18').

3 vykresy
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