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(54) Contact électrique résistant aux chocs

(57) L’invention concerne un contact électrique com-
prenant un élément fixe (1), un élément mobile (2), et un
ressort (5), I'’élément mobile (2) portant un ou plusieurs
plots de contact (291, 292) et étant monté coulissant, par
rapport a I'élément fixe (1) et suivant une direction de
coulissement (Z), entre une position instable, et une po-
sition stable vers laquelle cet élément mobile (2) est sol-
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licité par le ressort (5).

Selon l'invention, I'élément fixe (1) et I'élément mo-
bile (2) comportent des paires (13, 24) respectives de
surfaces de guidage (131, 132; 241, 242) qui coopérent
mutuellement pour éviter un basculement excessif de
I’élément mobile (2) par rapport al'élément fixe (1) autour
d’un axe de basculement (Y0) transversal a la direction
de coulissement (Z) de I'élément mobile (2).
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Description

[0001] L’invention concerne, de fagon générale, le do-
maine des appareillages électriques.

[0002] Plus précisément, I'invention concerne un con-
tact électrique comprenant au moins un élément fixe et
un élément mobile, I'élément mobile étant monté coulis-
sant suivant une premiéere direction, par rapport a I'élé-
ment fixe, entre une position instable et une position sta-
ble, I'élément fixe présentant des premiére et deuxieme
parois latérales espacées I'une de l'autre suivant une
deuxieme direction perpendiculaire a la premiére direc-
tion et s’étendant chacune a la fois parallélement et per-
pendiculairement a la premiére direction, I'élément mo-
bile étant disposé entre les parois latérales de I'élément
fixe et sollicité vers sa position stable par une force de
rappel, cet élément mobile prenant au moins localement
la forme d’une plaquette et présentant une épaisseur ou
plus petite dimension qui, en I'absence de basculement
de cet élément mobile autour d’'un axe de basculement
perpendiculaire aux premiéere et deuxieme directions,
s’étend le long de la premiére direction, et des premier
et deuxieme bords espacés l'un de l'autre suivant la
deuxiéme direction et qui, au moins en I'absence dudit
basculement, sont respectivement adjacents aux pre-
miére etdeuxiéme parois latérales de I'élément fixe, I'élé-
ment fixe et I'élément mobile comportant au moins des
premiére et deuxiéme paires respectives de surfaces de
guidage, chaque paire de surfaces de guidage compre-
nant une premiére surface de guidage disposée en vis-
a-vis d’'une premiére surface de guidage correspondante
de l'autre paire, et une deuxiéme surface de guidage
disposée en vis-a-vis d’'une deuxiéme surface de guida-
ge correspondante de l'autre paire.

[0003] Les contacts électriques de ce type sont bien
connus de ’homme du métier, et un exemple en est don-
né a la figure 1 sur laquelle est illustré un module a deux
contacts.

[0004] Bien que ces contacts soient traditionnellement
réalisés en métal et donc incassables, ils sont suscepti-
bles, en cas de choc, d’adopter de facon irréversible une
configuration telle gu’illustrée alafigure 2 etdanslaquelle
ces contacts ne peuvent plus remplir leur fonction.
[0005] Dans ce contexte, la présente invention a pour
but de proposer un contact électrique dont la structure
soit aussi proche que possible de celle des contacts con-
nus, mais qui soit néanmoins exempt de ce défaut.
[0006] A cette fin, le contact électrique de I'invention,
par ailleurs conforme a la définition générique qu’en don-
ne le préambule ci-dessus, est essentiellement carac-
térisé en ce qu’en présence d’'un basculement de I'élé-
ment mobile autour dudit axe de basculement d’'un angle
limite non nul et strictement inférieur a 90 degrés, cha-
cune des surfaces de guidage de chaque paire vient en
contact avec la surface de guidage correspondante de
I'autre paire, empéchant ainsi tout basculement supplé-
mentaire de I'élément mobile.

[0007] Dans un premier mode de réalisation possible,
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les premiere et deuxiéme parois latérales présententdes
faces internes respectives formant au moins partielle-
ment les premiére et deuxiéme surfaces de guidage de
la premiere paire de surfaces de guidage, et les premiére
et deuxieme surfaces de guidage de la deuxieme paire
de surfaces de guidage sont au moins partiellement for-
mées par des faces externes respectives de premiere et
deuxieme ailettes liées a I'élément mobile, respective-
ment adjacentes aux premier et deuxi€me bords de cet
élément mobile et disposées en regard I'une de l'autre.
[0008] Un deuxiéme mode de réalisation peut étre ob-
tenu en prévoyant que la premiére paroi latérale de I'élé-
ment fixe présente une premiere tranche s’étendant sui-
vant la premiére direction, que le premier bord de I'élé-
ment mobile et la premiére tranche de la premiéere paroi
latérale soient liés I'un a l'autre par une premiére liaison
a coulisse incluant une premiére glissiére formée par ou
sur la premiére tranche de la premiére paroi latérale et
un premier coulisseau formé par ou sur un premier relief
du premier bord de I'’élément mobile, et que les premiére
et deuxiéme paires de surfaces de guidage soient res-
pectivement formées sur la premiére glissiére et sur le
premier coulisseau.

[0009] En variante, il est possible de prévoir que I'élé-
ment fixe et I'élément mobile comportent en outre des
troisiéme et quatrieme paires respectives de surfaces de
guidage, chacune des troisiéme et quatrieme paires de
surfaces de guidage comprenant une premiere surface
de guidage disposée en vis-a-vis d’une premiere surface
de guidage correspondante de l'autre paire, et une
deuxiéme surface de guidage disposée en vis-a-vis
d’'une deuxiéme surface de guidage correspondante de
'autre paire, et qu’en présence d’'un basculement de
I’élément mobile autour dudit axe de basculement d'un
angle limite non nul et strictement inférieur a 90 degrés,
chacune des surfaces de guidage de chacune des troi-
siéme et quatriéme paires vienne en contact avec la sur-
face de guidage correspondante de 'autre paire, empé-
chant ainsi tout basculement supplémentaire de I'élé-
ment mobile.

[0010] Dans ce cas, il peut alors étre judicieux de pré-
voir que la premiére paroi latérale de I'élément fixe pré-
sente une deuxiéme tranche s’étendant suivant la pre-
miére direction et disposée a I'opposé de la premiere
tranche, que le premier bord de I'élément mobile et la
deuxieme tranche de la premiére paroi latérale soient
liés 'un a l'autre par une deuxieme liaison a coulisse
incluant une deuxiéme glissiére formée par ou sur la
deuxiéme tranche de la premiére paroi latérale et un
deuxieéme coulisseau formé par ou sur un deuxieéme relief
du premier bord de I'élément mobile, et que les troisieme
et quatriéme paires de surfaces de guidage soient res-
pectivement formées sur la deuxieme glissiére et sur le
deuxiéme coulisseau.

[0011] De preférence, I'élément fixe comprend en
outre des premiére et deuxieme parois d’extrémité se
raccordant aux premiére et deuxiéme parois latérales
pour former une cage ouverte suivant une direction per-
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pendiculaire aux premiére et deuxiéme directions, ladite
force de rappel sollicitant I'élément mobile vers la pre-
miére paroi d’extrémité.

[0012] Chaque liaison a coulisse présente avantageu-
sement, du c6té de la deuxiéme paroi d’extrémité, une
extrémité espacée de cette deuxiéme paroi d’extrémité
suivant la premiére direction, et I'’élément mobile est in-
sérable dans I'élément fixe uniquement a distance de sa
position stable et dans une position de basculement
autour dudit axe de basculement permettant I'engage-
ment réciproque du coulisseau et de la glissiére de cha-
que liaison a coulisse a I'extrémité de cette liaison.
[0013] De fagon connue en soi, le contact électrique
de linvention peut comprendre un ressort précontraint
en compression, disposé entre I'élément mobile et la
deuxiéme paroi d’extrémité de I'élément fixe, et exercant
ladite force de rappel.

[0014] Par ailleurs, I'élément mobile peut présenter,
au moins sur son deuxiéme bord, deux butées coopérant
avec la deuxieme paroi latérale de I'élément fixe et blo-
quant I'élément mobile en translation par rapport a I'élé-
ment fixe suivant une direction perpendiculaire aux pre-
miére et deuxiéme directions.

[0015] Dans la configuration la plus courante du con-
tact électrique de l'invention, I'élément mobile présente
une section médiane qui est disposée dans I'élément
fixe, et deux sections terminales dont chacune prolonge
la section médiane a I'extérieur de I'élément fixe et com-
porte un plot de contact électrique.

[0016] D’autres caractéristiques et avantages de l'in-
vention ressortiront clairement de la description qui en
est faite ci-aprées, a titre indicatif et nullement limitatif, en
référence aux dessins annexés, dans lesquels .

- lafigure 1 est une vue en perspective d’'un module
connu comportant deux contacts électriques, repré-
senté en configuration opérationnelle;

- la figure 2 est une vue en perspective du module
illustré a la figure 1, dont le contact gauche est re-
présenté dans une configuration de défaillance;

- lafigure 3 est une vue de dessus du module illustré
a la figure 1, représenté en configuration opération-
nelle;

- lafigure 4 est une vue en perspective d’'un contact
électrique conforme a un premier mode de réalisa-
tion possible de l'invention;

- lafigure 5 est une vue en perspective d’'un contact
électrique conforme a un deuxiéme mode de réali-
sation possible de I'invention;

- lafigure 6 est une vue de dessus du contact illustré
a la figure 5;

- lafigure 7 est une vue en élévation du contact élec-
trique conforme au deuxiéme mode de réalisation
de I'invention, représenté sans ressort par souci de
simplification, et dont I'élément mobile est illustré
dans une position limite de basculement;

- la figure 8 est une vue en perspective du contact
électrique conforme au deuxiéme mode de réalisa-
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tion de l'invention, représenté sans ressort par souci
de simplification, et dont I'élément mobile est illustré
dans une position préparatoire a son assemblage
avec |'élément fixe;

- lafigure 9 est une vue de dessus partielle du contact
électrique conforme au deuxiéme mode de réalisa-
tion de l'invention, dont I'élément mobile est repré-
senté dans sa position stable illustrée a la figure 5;

- lafigure 10 estune vue de dessus partielle du contact
électrique conforme au deuxiéme mode de réalisa-
tion de I'invention, dont I'élément mobile est repré-
senté dans la position limite de basculementillustrée
a la figure 7;

- lafigure 11 est une vue de dessus partielle d’un con-
tact électrique conforme a une variante du deuxiéme
mode de réalisation de l'invention, dont I'élément
mobile est représenté dans sa position stable telle
qu'illustrée a la figure 5 pour ce deuxieme mode de
réalisation;

- lafigure 12 est une vue en perspective d’'un module
comportant deux contacts électriques conformes au
deuxiéme mode de réalisation de I'invention; et

- lafigure 13 est une vue de dessus du module illustré
a la figure 12.

[0017] Les principaux éléments illustrés sur ces figu-
res etinvoqués dans la présente description sontrepérés
par des références entre parenthéses ou non, les réfé-
rences entre parenthéses étant affectées aux ensembles
auxquels appartiennent les éléments repérés par des ré-
férences sans parenthéses.

[0018] L’invention concerne un perfectionnement aux
contacts électriques connus du type de ceux qui sont
illustrés, sous la forme d’'un module, aux figures 1 a 3.
[0019] Un tel contact électrique comprend typique-
ment un élémentfixe 1, un élément mobile 2, etunressort
hélicoidal 5 précontraint en compression.

[0020] L’élément mobile 2 est monté coulissant, par
rapport a I'élément fixe 1 et suivant une direction Z re-
présentée verticalement sur les figures 1 et 2, entre une
position instable et une position stable telle qu'illustrée
a la figure 1.

[0021] L’élément fixe 1 présente deux parois latérales
11 et 12, espacées l'une de I'autre suivant une direction
X perpendiculaire a la direction Z, et représentée dans
le sens de la largeur sur la figure 1.

[0022] Chacune des deux parois latérales 11 et 12
s’étend a la fois parallélement a la direction Z, et perpen-
diculairement a cette direction Z dans le sens de la pro-
fondeur Y sur la figure 1.

[0023] L’élément fixe 1 comprend en outre générale-
ment des parois d’extrémité 17 et 18, respectivement
supérieure et inférieure sur les figures.

[0024] Ces parois d’extrémité 17 et 18 se raccordent
aux parois latérales 11 et 12 pour former une cage ouver-
te suivant la direction Y perpendiculaire aux directions Z
et X.

[0025] L’élément mobile 2 est disposé entre les parois
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latérales 11 et 12 de I'élément fixe 1, et le ressort 5 est
disposé entre I'élément mobile 2 et la paroi d’extrémité
inférieure 18 de I'élément fixe 1.

[0026] Commeillustré sur les figures, I'élément mobile
2 prend au moins localement la forme d’une plaquette et
présente une épaisseur 20 constituant sa plus petite di-
mension, et deux bords latéraux 21 et 22.

[0027] Cet élément mobile 2 présente en outre (figure
3) une section médiane 280 qui est disposée dans I'élé-
ment fixe 1, et deux sections terminales 281 et 282 dont
chacune prolonge la section médiane 280 a I'extérieur
de I'élément fixe 1 et comporte un plot de contact élec-
trique correspondant, 291 et 292.

[0028] Par ailleurs (figure 3), 'un des bords 11 et 12
ou chaque bord de I'élément mobile 2 présente deux bu-
tées 222 coopérant avec la paroilatérale correspondante
de I'élément fixe 1 pour blogquer cet élément mobile 2 en
translation par rapport a I'élément fixe 1 suivant la direc-
tion Y perpendiculaire aux directions Z et X.

[0029] En configuration opérationnelle du contact
électrique, telle qu'illustrée a lafigure 1, le ressort 5 exer-
ce sur I'élément mobile 2 une force de rappel qui sollicite
cet élément mobile 2 en direction de la paroi d’extrémité
supérieure 17, c’est-a-dire vers sa position stable.
[0030] Enl'absence de basculement de I'élément mo-
bile 2 autour d’un axe de basculement YO perpendiculaire
aux directions Z et X, I'épaisseur 20 de cet élément mo-
bile s’étend suivant la direction Z, comme illustré a la
figure 1.

[0031] Dans cette configuration opérationnelle, les
bords 21 et 22 de cet élément mobile sont espacés I'un
de l'autre suivant la direction X, et sont ainsi respective-
ment adjacents aux parois latérales 11 et 12 de I'élément
fixe 1.

[0032] Enrevanche, les contacts électriques existants
tels que ceux du module illustré aux figures 1 a 3 sont
susceptibles, notamment en cas de choc, de se placer
dans la configuration de défaillance illustrée sur le con-
tact gauche de la figure 2, et dans laquelle I'épaisseur
20 de I'’élément mobile s’étend suivant la direction X et
non plus suivant la direction Z, le contact placé dans une
telle configuration ne pouvant plus alors remplir sa fonc-
tion.

[0033] L’invention a pour but de proposer un contact
électrique capable de résister aux chocs accidentels, tels
que ceux qui résultent par exemple d’une chute, en gar-
dant sa configuration opérationnelle telle qu'illustrée a la
figure 1.

[0034] Pour ce faire, I'élément fixe 1 et I'élément mo-
bile 2 comportent au moins deux paires respectives, 13
et24, de surfaces de guidage coopérant'une avec'autre
pour interdire qu’un éventuel basculement de I'élément
mobile 2 autour de I'axe de basculement YO dépasse en
amplitude un angle limite non nul et strictement inférieur
a 90 degrés, par exemple de I'ordre de 30 degrés.
[0035] Plus précisément, la paire 13 de surfaces de
guidage portée par I'élément fixe 1 comprend d’une part
(figures 4 a 6) une premiére surface de guidage 131 dis-
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posée en vis-a-vis d’'une premiére surface de guidage
correspondante 241 de la paire 24 de surfaces de gui-
dage de I'élément mobile 2, et d’autre part une deuxieme
surface de guidage 132 disposée en vis-a-vis d’'une
deuxieéme surface de guidage correspondante 242 de la
paire 24 de surfaces de guidage de I'élément mobile 2.
[0036] Par symétrie, cet agencement est donc tel que
la paire 24 de surfaces de guidage portée par I'élément
mobile 2 comprend d’une part une premiéere surface de
guidage 241 disposée en vis-a-vis d’'une premiéere sur-
face de guidage correspondante 131 de la paire 13 de
surfaces de guidage de I'élément fixe 1, et d’autre part
une deuxieéme surface de guidage 242 disposée en vis-
a-vis d’'une deuxiéme surface de guidage correspondan-
te 132 de la paire 13 de surfaces de guidage de I'élément
fixe 1.

[0037] Parailleurs,lejeuentre les surfaces de guidage
mutuellement en vis-a-vis des paires 13 et 24 de surfaces
de guidage est tel qu’en présence d’'un basculement de
I’élément mobile 2 autour de I'axe de basculement YO
d’un angle limite non nul prédéterminé et strictement in-
férieur a 90 degrés (voir par exemple figures 7 et 10),
chacune des surfaces de guidage de chacune des paires
13 et 24 vient en contact avec la surface de guidage
correspondante de l'autre paire 24 ou 13, empéchant
ainsi tout basculement supplémentaire de I'élément mo-
bile 2 autour de I'axe de basculement YO.

[0038] Dans le premier mode de réalisation illustré a
lafigure 4, les premiere et deuxieme surfaces de guidage
131 et 132 de la paire 13 de surfaces de guidage sont
au moins partiellement formées par les faces internes
respectives, 110 et 120, des parois latérales 11 et 12 de
I'élément fixe 1.

[0039] Par ailleurs, I'élément mobile 2 est équipé de
deux ailettes 271 et 272 par exemple formées par les
c6tés d’une piece conformée en U, cette piéce étant do-
tée d’'une base 270 qui relie rigidement ces deux ailettes
et par laquelle cette piéce est liée a I'élément mobile 2.
[0040] Les ailettes 271 et 272 sont disposées en re-
gard I'une de l'autre suivant la direction X et sont respec-
tivement adjacentes aux bords 21 et 22 de I'élément mo-
bile 2, les premiére et deuxiéme surfaces de guidage 241
et 242 de la deuxiéme paire 24 de surfaces de guidage
pouvant ainsi étre au moins partiellement formées par
les faces externes respectives de ces ailettes 271 et 272.
[0041] Dans le mode de réalisation illustré a la figure
4, la base 270 de la piece en U peut présenter un orifice
central permettant de I'enfiler sur un téton 23 de I'élément
mobile 2 aprés montage de cet élément mobile dans I'élé-
ment fixe 1 et avant montage du ressort 5, ce ressort
étant rapporté aprés la piece en U et appuyant sur la
base 270 de cette piece en U pour la rendre solidaire de
I’élément mobile 2.

[0042] En variante, chacune des ailettes 271 et 272
de la piéce en U pourrait former un angle sensiblement
inférieur a 90 degrés avec la base 270.

[0043] Dans ce cas, la piece en U pourrait étre rivetée
sur I'élément mobile 2 avant montage de cet élément
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mobile dans I'élément fixe 1, ce montage étant alors réa-
lisé eninclinant'élément mobile 2 par rapport a I'élément
fixe 1, comme expliqué ultérieurement en référence au
mode de réalisation illustré a la figure 8.

[0044] Dans un autre mode de réalisation, illustré aux
figures 5 a 13, I'élément fixe 1 et I'élément mobile 2 sont
liés 'un a l'autre par au moins une liaison a coulisse 3
(figures 8 et 9) s’étendant suivant la direction Z et utilisant
la tranche 111 de la paroi latérale 11 de I'élément fixe 1.
[0045] Plus précisément, cette liaison a coulisse 3 lie
'un a l'autre la tranche 111 de la paroi 11, qui s’étend
également suivant la direction Z, et le bord 21 de I'élé-
ment mobile 2.

[0046] Comme le montre I'examen simultané des figu-
res 5, 6 et 9, cette liaison a coulisse 3 comprend une
glissiére 31 formée par ou sur la tranche 111 de la paroi
latérale 11, et un coulisseau 33 formé par ou sur un relief
211 du bord 21 de I'élément mobile 2.

[0047] Dans ce cas, les paires 13 et 24 de surfaces de
guidage sont respectivement formées sur la glissiere 31
et sur le coulisseau 33.

[0048] L’élément fixe 1 et I'élément mobile 2 peuvent
en outre étre liés I'un a l'autre par une deuxiéme liaison
a coulisse 4 s’étendant suivant la direction Z et utilisant
la tranche 112 que présente la paroi latérale 11 de I'élé-
ment fixe 1, a 'opposé de la tranche 111 suivant la di-
rection Y (figures 5 et 9) .

[0049] Cette deuxiéme liaison a coulisse 4 lie I'un a
I'autre cette tranche 112 de la paroi 11, qui s’étend éga-
lement suivant la direction Z, et le bord 21 de I'élément
mobile 2.

[0050] Comme le montre la figure 9, cette liaison a
coulisse 4 comprend une glissiére 42 formée par ou sur
la tranche 112 de la paroi latérale 11, et un coulisseau
44 formé par ou sur un relief 212 du bord 21 de I'élément
mobile 2.

[0051] Comme le montre par ailleurs la figure 6, la glis-
siére 42 et le coulisseau 44 offrent ainsi a I'élément fixe
1 et I'élément mobile 2 des troisiéme et quatrieme paires
respectives de surfaces de guidage, 15 et 26.

[0052] Les surfaces correspondantes 151 et 261 de
ces paires 15 et 26 de surfaces de guidage cooperent
I'une avec I'autre comme coopérent les surfaces corres-
pondantes 131 et 241 des paires 13 et 24 de surfaces
de guidage.

[0053] De méme, les surfaces correspondantes 152
et 262 des paires 15 et 26 de surfaces de guidage coo-
perent 'une avec I'autre comme coopeérent les surfaces
correspondantes 132 et 242 des paires 13 et 24 de sur-
faces de guidage pour empécher un basculement exces-
sif de I'élément mobile 2 autour de son axe de bascule-
ment YO.

[0054] Comme le montre notamment la figure 8, cha-
cune des liaisons a coulisse 3 et 4 se termine, du cbté
de la paroi d’extrémité inférieure 18, par une extrémité
correspondante, 30 et 40, espacée de cette paroi d’ex-
trémité 18 suivant la premiere direction Z pour permettre
I'assemblage de I'élément mobile 2 avec I'élément fixe
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1 du contact électrique.

[0055] Cetassemblage peut alors étre réalisé en com-
primant le ressort 5 (en I'occurrence non visible sur la
figure 8) pour placer I'élément mobile 2 a proximité de
sa position instable, c’est-a-dire a distance de sa position
stable et a proximité de la paroi d’extrémité inférieure 18,
et en basculant cet élément mobile 2 autour de son axe
de basculement YO pour permettre 'engagement réci-
proque du coulisseau 33 ou 44 et de la glissiére corres-
pondante 31 ou 42 de chacune des liaisons a coulisse 3
et 4, aux extrémités respectives 30 et 40 de ces liaisons.
[0056] Bien que, dans le mode de réalisation illustré
aux figures 5 a 13, les glissiéres 31 et 42 soient consti-
tuées par des reliefs saillants et que les coulisseaux 33
et 44 soient constitués par des rainures dimensionnées
pour accueillir ces reliefs saillants, 'homme du métier
n’aura aucune difficulté a comprendre, a la lecture de la
présente description, que les glissiéres 31 et 42 pour-
raient étre constituées par des rainures pratiquées dans
lestranches 111 et 112 delaparoilatérale 11 de'élément
fixe, et que, par conséquent, les coulisseaux 33 et 44
pourraient étre constitués par des reliefs saillants enga-
gés dans ces rainures.

[0057] Par ailleurs, bien que les glissieres 31 et 42
notamment illustrées aux figures 9 et 10 présentent, en
section perpendiculairement a la direction Z, la forme de
triangles curvilignes, ces glissiéres pourraient aussi pré-
senter d’autres formes, en particulier une forme sensi-
blement rectangulaire telle qu'illustrée a la figure 11.
[0058] Comme le montrent les figures 12 et 13, les
contacts électriques conformes a I'invention peuvent no-
tamment étre mis en oeuvre dans des modules incluant
plusieurs contacts électriques juxtaposés, tels que le mo-
dule connu illustré a la figure 1.

[0059] En particulier, dans le cas ou des contacts élec-
triques conformes au deuxiéme mode de réalisation de
l'invention sont mis en oeuvre dans un module a deux
contacts, les liaisons a coulisses 3 et 4 de ces deux con-
tacts peuvent étre prévues sur les parois latérales res-
pectives 11 de ces deux contacts, qui, dans ce module,
sont les plus éloignées I'une de l'autre.

Revendications

1. Contact électrique comprenant au moins un élément
fixe (1) et un élément mobile (2), I'élément mobile
(2) étant monté coulissant suivant une premiére di-
rection (Z), par rapport a I'élément fixe (1), entre une
position instable et une position stable, I'élément fixe
(1) présentant des premiére et deuxiéme parois la-
térales (11, 12) espacées 'une de l'autre suivantune
deuxieme direction (X) perpendiculaire a la premiére
direction (Z) et s’étendant chacune a la fois parallée-
lement et perpendiculairement a la premiére direc-
tion (Z), I'élément mobile (2) étant disposé entre les
parois latérales (11, 12) de I'élément fixe (1) et sol-
licité vers sa position stable par une force de rappel,
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cet élément mobile (2) prenant au moins localement
laforme d’une plaquette et présentant une épaisseur
(20) ou plus petite dimension qui, en I'absence de
basculement de cet élément mobile autour d’'un axe
de basculement (Y0) perpendiculaire aux premiére
et deuxieme directions (Z, X), s’étend le long de la
premiere direction (Z), et des premier et deuxieme
bords (21, 22) espacés I'un de l'autre suivant la
deuxieme direction (X) et qui, au moins en I'absence
dudit basculement, sont respectivement adjacents
aux premiere et deuxieme parois latérales (11, 12)
de I'élément fixe (1), 'élément fixe (1) et I'élément
mobile (2) comportant au moins des premiére et
deuxieme paires (13, 24) respectives de surfaces de
guidage, chaque paire (13, 24) de surfaces de gui-
dage comprenant une premiere surface de guidage
(131, 241) disposée en vis-a-vis d’'une premiére sur-
face de guidage correspondante (241, 131) de
l'autre paire (24, 13), et une deuxiéme surface de
guidage (132, 242) disposée en vis-a-vis d’'une
deuxiéme surface de guidage correspondante (242,
132) de l'autre paire (24, 13), caractérisé en ce
qu’en présence d’un basculement de I'élément mo-
bile (2) autour dudit axe de basculement (Y0) d’'un
angle limite non nul et strictement inférieur a 90 de-
grés, chacune des surfaces de guidage de chaque
paire (13, 24) vient en contact avec la surface de
guidage correspondante de l'autre paire (24, 13),
empéchant ainsi tout basculement supplémentaire
de I'élément mobile (2).

Contact électrique suivant la revendication 1, carac-
térisé en ce que les premiére et deuxiéme parois
latérales (11, 12) présentent des faces internes res-
pectives (110, 120) formant au moins partiellement
les premiére et deuxiéme surfaces de guidage de la
premiére paire (13) de surfaces de guidage, et en
ce que les premiére et deuxiéme surfaces de gui-
dage de la deuxiéme paire (24) de surfaces de gui-
dage sont au moins partiellement formées par des
faces externes respectives de premiére et deuxiéme
ailettes (271, 272) liées a I'élément mobile (2), res-
pectivement adjacentes aux premier et deuxiéme
bords (21, 22) de cet élément mobile (2) et disposées
en regard I'une de l'autre.

Contact électrique suivant la revendication 1, carac-
térisé en ce que la premiére paroi latérale (11) de
I'élément fixe (1) présente une premiere tranche
(111) s’étendant suivant la premiére direction (Z),
en ce que le premier bord (21) de I'élément mobile
(2) et la premiére tranche (111) de la premiére paroi
latérale (11) sont liés I'un a l'autre par une premiére
liaison a coulisse (3) incluant une premiére glissiére
(31) formée par ou sur la premiére tranche (111) de
la premiere paroi latérale (11) et un premier coulis-
seau (33) formé par ou sur un premier relief (211)
du premier bord (21) de I'élément mobile (2), et en
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ce que les premiére et deuxiéme paires (13, 24) de
surfaces de guidage sont respectivement formées
sur la premiére glissiere (31) et sur le premier cou-
lisseau (33).

Contact électrique suivant les revendications 1 et 3,
caractérisé en ce que I'élément fixe (1) et I'élément
mobile (2) comportent en outre des troisiéme et qua-
trieme paires (15, 26) respectives de surfaces de
guidage, chacune des troisieme et quatriéme paires
(15, 26) de surfaces de guidage comprenant une
premiére surface de guidage (151, 261) disposée en
vis-a-vis d’'une premiére surface de guidage corres-
pondante (261, 151) de l'autre paire, et une deuxie-
me surface de guidage (152, 262) disposée en vis-
a-vis d’'une deuxieme surface de guidage correspon-
dante (262, 152) de l'autre paire, et en ce qu’en
présence d’'un basculement de I'élément mobile (2)
autour dudit axe de basculement (Y0) d’'un angle li-
mite non nul et strictement inférieur a 90 degrés,
chacune des surfaces de guidage de chacune des
troisiéme et quatrieme paires (15, 26) vient en con-
tact avec la surface de guidage correspondante de
I'autre paire, empéchant ainsi tout basculement sup-
plémentaire de I'élément mobile (2).

Contact électrique suivant la revendication 4, carac-
térisé en ce que la premiére paroi latérale (11) de
I'élément fixe (1) présente une deuxiéme tranche
(112) s’étendant suivant la premiére direction (Z) et
disposée a I'opposé de la premiére tranche (111),
en ce que le premier bord (21) de I'élément mobile
(2) etla deuxiéme tranche (112) de la premiére paroi
latérale (11) sontliés I'un a I'autre par une deuxiéme
liaison a coulisse (4) incluant une deuxieme glissiere
(42) formée par ou sur la deuxiéme tranche (112) de
la premiere paroi latérale (11) et un deuxiéme cou-
lisseau (44) formé par ou sur un deuxiéme relief
(212) du premier bord (21) de I'élément mobile (2),
et en ce que les troisieme et quatrieme paires (15,
26) de surfaces de guidage sont respectivement for-
mées sur la deuxiéme glissiere (42) et sur le deuxié-
me coulisseau (44).

Contact électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications précédentes, caractérisé en ce que
I’élément fixe (1) comprend en outre des premiére
et deuxiéme parois d’extrémité (17, 18) se raccor-
dant aux premiére et deuxiéme parois latérales (11,
12) pour former une cage ouverte suivant une direc-
tion (Y) perpendiculaire aux premiére et deuxieme
directions (Z, X), ladite force de rappel sollicitant
I’élément mobile (2) vers la premiére paroi d’extré-
mité (17).

Contact électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications 3 et 5 combinée a la revendication 6,
caractérisé en ce que chaque liaison a coulisse (3,
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4) présente, du coté de ladeuxieéme paroi d’extrémité
(18), une extrémité (30, 40) espacée de cette deuxie-
me paroi d’extrémité (18) suivant la premiére direc-
tion (Z), et en ce que I'élément mobile (2) est insé-
rable dans I'élément fixe (1) uniquement a distance
de sa position stable et dans une position de bascu-
lement autour dudit axe de basculement (YO) per-
mettant 'engagement réciproque du coulisseau (33,
44) et de la glissiére (31, 42) de chaque liaison a
coulisse (3, 4) a I'extrémité (30, 40) de cette liaison
(3, 4).

Contact électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications précédentes combinée a la revendica-
tion 6, caractérisé en ce qu’il comprend un ressort
(5) précontraint en compression, disposé entre I'élé-
ment mobile (2) et la deuxieme paroi d’extrémité (18)
de I'élément fixe (1), et exercant ladite force de rap-
pel.

Contact électrique suivant 'une quelconque des re-
vendications précédentes, caractérisé en ce qu’au
moins le deuxiéme bord (22) de I'élément mobile (2)
présente deux butées (222) coopérant avec la
deuxieme paroi latérale (12) de I'élément fixe (1) et
bloquant I'élément mobile (2) en translation par rap-
port a I'élément fixe (1) suivant une direction (Y) per-
pendiculaire aux premiéere et deuxiéme directions (Z,
X).

Contact électrique suivant I'une quelconque des re-
vendications précédentes, caractérisé en ce que
I’élément mobile (2) présente une section médiane
(280) qui estdisposée dans I'élémentfixe (1), et deux
sections terminales (281, 282) dont chacune prolon-
ge la section médiane (280) a I'extérieur de I'élément
fixe (1) et comporte un plot de contact électrique
(291, 292).
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