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Bindrne ovlddanie vyloznikov pracovnych
ustrojenstiev jednym silovym &tlenom.

Vynalez sa dotyka oblasti hydraulickych
rypadiel. Vynalez rie3i problém ovladania
dvoch pracovnych dstrojenstiev jednym si-
lovym &lenom.

PriamoCiary hydromotor (1) je svojim
jednym koncom oto€ne uchyteny ku vyloz-
niku [4} nakladacieho pracovného dstro-
jenstva a svojim druhym koncom je otod-
ne uchyteny ku vyloZniku (7) hibkového
pracovného dustrojenstva, priom je vyloz-
nik (4) nakladacieho pracovného dstro-
jensiva opatreny aretacnym mechanizmom
(13, ktorého aretatna protitast (11} je
upevnend na hornom ototnom rame (10)
a vyloZnik (7) hibkového pracovného dstro-
jenstva je tieZ opatreny aretadnym mecha-
nizmom (14), ktorého aretatna protitast
(12} je upevnend na hornom otoénom réa-
me (10).
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Vynélez sa tyka bindrneho ovlddania vy-
loZnikov pracovnych Ttstrojenstiev jednym
silovym ¢&lenom, napriklad u hydraulickych
lopatovych rypadiel, ktoré st opatrené jed-
nak hlbkovym pracovnym dstrojenstvom a
jednak nakladacim pracovnym ftstrojenst-
vor.

U doteraz zndmych kons$trukcii sa jed-
notlivé orgdny pracovnych ustrojenstiev o-
vlddané kaZdé vlastnym silovym Clenom,
véitane vyloZnikov hlbkového a naklada-
cieho ustrojenstva, ktoré siu ovlddané vlast-
nym priamofiarym hydromotorom.

VyloZnik hibkového pracovného ustro-
jenstva ‘ovlddaji dva priamotiare hydromo-
tory, vyloZnik nakladacieho pracovného u-
strojenstva ovlddaja tieZ dva priamofiare
hydromotory.

Vzhladom k tomu, Ze u predmetnej kon-
cepcie stroja je po jedne strane pracovnych
ustrojenstiev uloZena kabina obsluhy a po
druhej strane hnaci agregédt s prisluSenst-
vom, st zvySené priestorové ndaroky naj-
mé na uloZenie priamodiarych hydromoto-
rov a tlakovych hadic. Dalej sa netdmerne
zvys§i celkovy pocCet priamociarych hydro-
motorov.

Hore uvedené nedostatky odstrariuje za-

riadenie podla vyndlezu, ktorého podstata.

spofiva v tom, Ze priamodiary hydromotor
je svojim jednym koncom oto€ne uchyteny
ku vyloZzniku nakladacieho pracovného -
strojenstva a svojim druhym koncom ie
ototne uchyteny ku vyloZniku hibkového
pracovného astrojenstva, pri€om je vyloZ-
nik nakladacieho pracovného ustrojenstva
opatreny aretatnym mechanizmom, ktoré-
ho aretadnd protifast je upevnend ma hor-
nom otofnom rdme a v§loZnik hibkového
pracovného tstrojenstva je tiez opatreny a-
retadnym mechanizmom, ktorého aretatna
protitast je upevnend na hornom otofnom
rdme.

Vys8i 1déinok zariadenia spodiva v tom,
%e &tyri priamodiare hydromotory, Ktoré
ovlddali dva vyloZniky s nahradené jed-
nym priamo€iarym hydromotorom, dalej sa
ZvHC81 priestor medzi kabinou obsluhy a
kapotou hnacieho agregétu, potrebny pre
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hydraulické potrubia.

Na obrazku je schématicky znazorneny
pohlad na hydraulické rypadlo, u ktorého
je aplikované bindrne ovlddanie pracovnych
Ustrojenstiev jednym silovym ¢lenom.

Zariadenie pozostdva =z priamodiareho

‘hydromotora 1, ktorého valec 2 je otolne

uchyteny pomocou &apu 3 ku vyloZniku 4
nakladacieho pracovného dstrojenstva a
piestnica 5 je otofne uchytend pomocou
Sapu 6 ku vyloZniku 7 hibkového pracovné-
ho ustrojenstva. VyloZnik 4 nakladacieho
pracovného dstrojenstva a vyloznik 7 hib-
kového pracovného Ttstrojenstva sii ototne
uchytené pomocou fapov 8 a 9 ku spolot-
nému hornému oto¢nému ramu 10, VyloZnik
4 je opatreny aretaénym mechanizmom 13,
ktorého aretatnd protitast 11, je upevne-
nd na hornom ‘otofncm rame 10 a vyloZnik
7 je tieZ opatreny aretanym mechanizmom
14, ktorého aretand proti€ast 12 je tieZ

~upevnend na ‘hornom ototnom réme 18.

Funkcia zariadenia spofiva v tom, Ze vidy
jedno pracovné ustrojenstvo je znehybne-
né. Na obrédzku je znehybnené hibkové pra-
covné ustrojenstvo, a to tak, Ze na hornom
ototnom radme 10 je vytvoreny doraz pre
viloZnik 7 v jednom smere a v druhom sme-
re je vyloZnik 7 aretovany aretadnym me-
chanizmom 14. Aretatny mechanizmus 13
je vyradeny z d&innosti, takZe priamotiary
hydromotor 1 méZe volne pohybovat v§-
loZnikom 4 nakladacieho pracovného dstro-
jenstva, Uvolnenim aretatného mechaniz-
mu 14 vznikne zo zariadenia &tvorkibovy
mechanizmus, ktorého kiby vytvédraji Capy
3, 6, 8 a 9. Presunutim taZiska 3tvorklbovej
ststavy postupnym napriamovanim nésady
15, sa uvedie do pohybu celd Ztvorkibova
siistava, t. j. hibkové pracovné tstrojenstvo
a nakladacie pracovné dstrojenstvo.

Pohyb $tvorkibovej sistavy sa prerusi po
dotyku vyloZnika 4 s dérazom horného o-
toéného ramu 18 a stdasne sa celé nakla-
dacie dstrojenstvo znehybni aretatnym me-
chanizmom 3. Uvolnené hibkové pracov-
né ustrojenstvo ovldda piestnica 5 priamo-
diareho hydromotora 1.

PREDMET VYNALEZU

Bindrne ovlddanie vyloZnikov pracovnych
Gstrojenstiev jednym silovym ¢&lenom, na-
priklad priamofiarym hydromotorom vyzna-
duje sa tym, Ze priamodiary hydromotor
(1) je svojim jednym koncom otone uchy-
teny ku vyloZniku (4) nakladacieho pra-
covného tstrojenstva a svojim druhym kon-
com je ototne uchyteny ku vyloZniku (7)
hibkového pracovného ustrojenstva, prifom

je vyloZnik ({4) nakladacieho pracovného
Gstrojenstva opatreny aretatnym mechaniz-
mom (13), ktorého aretatné protiCast {11)
je upevnend na hornom oto&nom rdame (10)
a vyloZnik (7) hibkového pracovného tustro-
jenstva.je tieZ opatreny aretatnym mecha-
nizmom (14), ktorého aretatnd protifast
(12) je upevnend na hornom otofnom ra-
me (10).
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