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Uklad hydrauliczny maszyny rolniczej zwlaszcza siewnika wielo-
rzedowgo

Przedmiotem wynalazku jest ukiad hydrauliczny
maszyny rolniczej, zwlaszcza siewnika wielorzedo-
wego.

Znane uklady hydrauliczne, stosowane w siew-
nikach, zawierajg dwa cylindry dwustronnego dzia-
lania zasilane z ukladu hydrauliki zewnetrznej cig-
gnika wspoélpracujgcego i sterowane rozdzielaczem
tego ukladu. Cylindry te przeznaczone sa, jeden,
do skladania i rozkladania transportowych koét je-
zdnych, drugi, do ustalania polozenia redlic. Polg-
czenie wspomnianych cylindrow z ukladem hydrau-
liki zewnetrznej ciggnika stanowia przewody hydra-
uliczne po dwa dla kazdego cylindra.

Wykonanie zabiegu, skladania czy rozkladania
transportowych koét jezdnych lub ustalanie poloze-
nia redlic, realizowane jest przez przylaczenie do
ukladu hydrauliki zewnetrznej ciggnika odpowied-
niego dla danego zabiegu i cylindra, pary przewo-
d6éw hydraulicznych.

Uklad taki posiada te niedogodnos¢, ze nie daje
mozliwosci sterowania wszystkimi wezlami robo-
czymi siewnika. Ustalenie polozenia znacznikéw,
przy zastosowaniu takiego ukladu, wymaga mani-
pulacji mechanicznej. Wymaga to przy kazdym na-
wrocie, zatrzymania zespolu ciggnik-siewnik i od-
powiedniego mechanicznego przesterowania wspom-
nianych znacznikéw. Powoduje to znaczne straty
czasu przy nawrotach jak réwniez ucigzliwo$é ob-
stugi i zmniejszenie wydajno$ci pracy. Poza tym
przygotowanie maszyny do pracy lub do transpor-
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tu po zakonczonej pracy wymaga dwukrotnego
przelgczania przewodéw hydraulicznych, oraz odpo-
wiedniego ulokowania i zabezpieczenia niepracuja-
cej pary przewodoéw. Taka sytuacja réwniez wply-
wa ujemnie na wygode obstugi, funkcjonalnosé ze-
spotu ciggnik-siewnik.

Uklad hydrauliczny maszyny rolniczej, zwlaszcza
siewnika wielorzedowego wedlug wynalazku ma cy-
lindry nurnikowe oraz silowniki dwustronnego dzia-
lania zasilane z ukladu hydrauliki zewnetrznej cig-
gnika wspolpracujgcego poprzez trzysekcyjny blok
rozdzielaczy hydraulicznych, ktérego suwaki stero-
wane s3 elektromagnesami odpowiednimi dla kai-
dej sekcji.

Sterowanie silownikdw dwustronnego dzialania
realizowane jest przez jedna sekcje bloku rozdzie-
laczy poprzez zesp6l zaworow odcinajgcych. W prze-
wodach hydraulicznych, doprowadzajacych ciecz ro-
boczg do cylindréw nurnikowych, wlaczone sa za-
wory dlawiace jednostronnie.

Zastosowanie ukladu hydraulicznego, wedlug wy-
nalazku pozwala na uzyskanie plynnej pracy zespo-
tu ciggnik-siewnik. Uzyskuje sie to przez wprowa-
dzenie do ukladu hydraulicznego cylindréw nur-
nikowych, zwiazanych ze znacznikami oraz przez
zastosowanie trzysekcyjnego bloku rozdzielaczy,
ktéorych suwaki sterowane sg elektromagnesami z
siedzenia kierowcy.

Przez takie rozwigzanie ukladu, kazdy znacznik
sterowany jest niezaleznie i przy nawrotach zespo-
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lu ciggnik-siewnik kierowca ogranicza sie tylko do
przesterowania przelacznika elektromagnesu w od-

powiednie polozenie bez potrzeby schodzema z ciag-

nika, a nawet jego zatrzymania. Wplywa to na wy-
eliminowanie przestojow przy nawrotach i zwieksza
wydajnosé pracy. Poza tym caly uklad stanowi je-
dng zwartg calo$¢ umieszczong na korpusie siew-
nika, a miedzy ciggnikiem i siewnikiem istnieje tyl-
ko jedna para przewodéw hydraulicznych laczaca
uklad hydraéliki zewnterznej ciaggnika z trzysekcyj-
nym blokiem rozdzielaczy hydraulicznych.

Wynalazek przedstawiony jest w przykladzie wy-
konania .na. rysunku, ktéry przedstawia schemat
ukladu hydraulicznego sxewmka

Trzysekcyjny blok rozdzielaczy hydrauhcznych 1
wlaczony jest miedzy uklad hydrauliki zewnetrz-
nej 2 ciagnika wspoélpracujacego, a cylindry nurni-
kowe 3 i 4 oraz silowniki dwustronnego dzialania
5 1 6 poprzez zespdl .zaworéw odcinajgcych. 7. W
przewody hydrauliczne 8 i 9 wbudowane sg zawory
dlawigce jednostronne 10 i 11.

Uklad hydrauliki zewnetrznej 2 c1agmka potaczo-

ny jest z blokiem. rozdzielaczy. hydraulicznych 1
przewodami hydraulicznymi 12 i 13, a wspomniany
blok rozdzielaczy 1, z silownikami dwustronnego

dzxalama 51 6 przewodem hydraulicznym 15 i prze-_

wodami 16 i 17 poprzez zespél zawor6éw odcinajg-
cych 7 oraz przewodami 18 i 19.

W przewdd hydrauliczny 18, przed wlotem do
komory tlokowej silowrika dv‘vustronnego dzialania

5, wlaczony jest zawdr dlawigcy 20, a w przewod

hydrauliczny 19, przed wlotem do komory tlokowej
sitlownika dwustronnego dzialania 6, wlgczony jest
sterowany zawér zwrotny 21. Sekcje 22, 23 i 24 blo-
ku rozdzielaczy hydraulicznych 1 sterowane sg elek-
tromagnesami 25, 26 i 27, ktérych przelgczniki
umieszczone sg na ciggniku w zasiegu reki kierow-
cy. Korpus tych przelgcznkéw umieszczony jest na
plycie z magnesu stalego, co pozwala na dowolne
usytuowanie na ciaggniku.

Ponadto w przewd6d hydrauliczny 13 wigczony Jest
regulator przeplywu 28, a w przewodzie 12 zawor
zwrotny 29.

Po przestawieniu rozdzielacza ukladu hydrauliki
zewnetrznej 2 w poltozeniu B i ustaleniu przeplywu
w regulatorze przeplywu 28, ciecz robocza podawa-
na jest do bloku rozdzielaczy hydraulicznych 1 prze-
wodem hydraulicznym 13. Przez umiejscowienie sek-
cji 24 w polozeniu D, ciecz robocza przewodem hy-
draulicznym 12 przeplywa na zlew.

W celu uzyskania skladania lub rozkladania tran-
sportowych ko6t jezdnych, zesp6t zawordéw odcina-
jacych 7 ustala sie w polozeniu otwarcia G, a sek-
cje 24 przesterowuje sie w polozenie E lub F. W
tym czasie zesp6t zawordéw odcinajgcych 7 w potlo-
zeniu H jest zamkniety.

Przy potozeniu F sekcji 24, ciecz robocza przeply-
wa z ukladu hydrauliki zewnetrznej 2 ciggnika prze-
wodem 13 nastepnie przewodem 18, zaworem dla-
wigcym 20 do komory tlokowej silownika dwustron-
nego dzialania 5 powodujac rozkladanie transporto-
wych ko6l jezdnych. Ciecz robocza wydostajaca sig
ze wspomnianego silownika 5 przeplywa przewo-
dem 16, zespolem zaworéw odcinajacych 7 ustawio-
nych w polozeniu G otwarcia, przewodem 12 i za-
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worem zwrotnym 29 na zlew. Silownik dwustron-
nego dziatania 6 pozostaje nieruchomy pomimo ist-
nienia polgczenia przewodéw hydraulicznych 18
i 19, poniewaz ciecz robocza nie moze wyplywaé
z komory tloczyskowej wskutek ustalenia zespolu
Zaworow- odcma]acych T w polozemu H- zamknie-
tym. :

Skiadanie transportowych kot ]ezdnych uzysku-
je sie przez przesterowame sekcji 24 w polozeme E
przy utrzymaniu polozema zespotu zaworéw zwrot-
nych 7 w sytuacji jak ‘przy rozkladaniu wspomnia-
nych kol "Przeplyw cieczy roboczej przebiega w
tym wypadku w sposéb podobny. Operacja stero-
wania redlic wymaga zamknigcia poloienia G w ze-
spole zaworow odcma]acych 7.1 otwarc1a poloze-
nia H. :

Przeplyw cieczy roboczeJ réwniez przeblega w
spos6b podobny jak przy rozkladaniu i skladaniu
transportowych ko6t jezdnych z tym, ze cieez-piy-
nie w tym wypadku przewodami hydraulicznymi 17

i 19 oraz sterowanym zaworem zwrotnym 21. Prze-

wod 16 jest wylaczony z obiegu.

Sterowanie znacznikami uzyskuje sie przez prze-
stawienie sekcji 24 bloku rozdzielaczy hydraulicz-
nych 1 w polozenie D, a sekcje 22 i 23 w polozenie
E lub F zaleznie od potrzeby uruchamiania cylin-
dra nurnikowego 3 lub 4.

Przy przesterowaniu sekcji 22 w polozenie F ciecz
robocza poplynie z ukladu hydrauliki zewnetrznej
2 ciggnika przewodem 13 przez ustalong w potoze-

~niu D sekcje 24 i 23 przewodem 9 i zaworem dla-

wigcym jednostronnie 11 do cylindra nurnikowego
4 powodujac jego ruch jak réwniez i odpowiednie
ustalenie znacznika zwigzanego ze wspomnianym
cylindrem nurnikowym 4.

Przestawienie sekcji 23 w polozenie F powoduje
uruchomienie cylindra nurnikowego 3:i zwigzanego
z nim znacznika. Przestawienie sekcji 22 lub 23 w
polozenie E powoduje wyplyw cieczy. roboczej z od-
powiedniego cylindra nurnikowego przewodem 12
i zaworem zwrotnym 29 na zlew. :

Zawor zwrotny 29, wlgczony w- przewod hydrau—
liczny 12, spelnia role zabezpieczenia ukladu przed
niezamierzonym wilgczeniem rozdzielacza ukladu
hydrauliki zewnetrznej 2 ciggnika w polozenie C.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad hydrauliczny maszyny rolniczej, zwlasz-
cza siewnika wielorzedowego znamienny tym, 7Ze
na cylindry nurnikowe (3) i (4) oraz silowniki dwu-
stronnego dzialania (5) i (6) zasilane cieczg roboczg
z ukladu hydrauliki zewnetrznej (2) ciagnika wspél-
pracujgcego poprzez trzysekcyjny blok rozdzielaczy
hydraulicznych (1), ktérego suwaki sterowane sg
elektromagnesami odpowiednimi dla kazdej sekcji.

2. Uklad hydrauliczny, wediug zastrz. 1, znamien-
ny tym, ze silowniki dwustronnego dzialania (5) i (6)
sterowane sg jedng sekcja (24) trzysekcyjnego blo-
ku rozdzielaczy hydraulicznych (1) poprzez zespét
zaworéw odcinajacych (7). ‘

3. Uklad hydrauliczny, wedlug zastrz. 1, znamien-
ty tym, ze w przewd6d hydrauliczny (8) i (9) dopro-
wadzajacy ciecz roboczga do cylindra nurnikowego
(3) i (4) wlgczony jest zawér dlawiacy jednostron-
nie (10) i (11).
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