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Vyndlez se tykd zpisobu a za¥{zen{ pro regulaci sloZeni ho?lavé sm¥si plynového
prenlnovaného motoru pracujfetho pfi pozadovanén vykonu s chudou smési a vyuZivajiciho
vyxornostnfho reguldtoru gpojeného s regulafnimi prvky motoru.

Pro regulaci preplnovanych plynovych motord jsou nejdastéji pouf{vény dva zpisoby
a to xvantitativn{ regulace, kdy se p¥i vonstantnfm sloZenf hoPlavé sm&si, kdy Jje ple-

u konstantni, wdn{ hmotnost smési dopravované do vélce motoru, Druhym zpd-

bysek vzduch
4 kvantitativni

sobem byvd smi¥end regulace, kdy ee pfi ni%¥3fm zatiZeni motoru pouziv
regulace vét¥inou g vysokjm prebytken vzduchu a od tr&itého zatiZen! je motor sm¥rem
i maximdlnim vykonlm regulovén ¥valitativnd. Znamend to, Ze suds Je obohacovédna a
aejbohatsi smés Je dosaZena pPi meximdlnfm vykonu.

zplisob je ztrdtovy ve vEtEind proveditelnych piipadd, nap#, p¥i Zkrceni

Prva{
e k rostoucf{mu te-

su8si, odpoustdni vzduchu a nebo vyfukovych plynd. Druhy zpisob ved
pelnému zatiZenf motoru v disledku vy$8{ rychlosti hofenf a vyh¥evnosti smdsi. Kromé&
toho trvaly provoz na sufsi s prebytkem vzduchu 1,1 8% 1,2 - zvyduje uroven zdravi
gkodlivych exhalac{. Rezerva vykonu plynového pfeplﬁovaného motoru pro p¥evzet{ ndhle
zvyseného zat{¥enf{ je mald ve srovndni s naftovym motorem, protoZe nelze pfechodné vy-
raznd sn{#it pPebytek vzduchu s dostateind rychlou odezvou bez pou¥it!{ specidlnich za-
f{zeni, jako je nap¥. priné vstFikovdni plynu do véled, jek je to b&iné pro naftové mo-
tory. :

Ytelen vyndlezu je tedy nalészt takovy zpisob a zaPizeni pro regulaci ho¥lavé smé-
si plynovych preplnovanych motord, ktery by shora popsanou problematiku vyreSil a
zlep3il by pfechodové reZimy motoru, ktery pracuje s chudou smési. ’

Uvedeny problém Fedl zplisob regulece sloZenf hoflavé sm¥si plynového pFeplnova-
ného motoru pracujiciho p¥i poZadovaném vykonu s chudou sm8si vyu¥{vajici vykonnostni
reguldtor spojeny s regulaénimi prvky motoru podle vyndlezu, jeho¥ podstata spodivé

v tom, %e pro pfechodné zvySeni vikonu je smds obohacovéna maximdlng do koncentrace

s nejvy¥3L rychlostl hofeni.

Dodstata zaf{zenf k provéd¥ni tohoto zpisobu podle vyndlezu spolivéd v toum, ze
reguladni orgdn sm¥Zovaci jednotky je spojen pres prvni pruiny Zlen, p¥ipadn& pfes
pevay &len s pékou sk¥nfho Elenu vykonnostntho regulédtoru motoru, kterd je dédle spoje-
na pres druhy pruiny &len a tretf pru¥ny &len opatfeny stavitelnym dorazem zdkladnfho
nastaveni smdsi se Zkrticim elementem, pfifemZ krtici element je soutasn® napojen na
prneumaticky reguldtor od vytlaku turbodmychadls, nebo na katarakt, pP{padn& je Skrti-
¢{ element napojen pres prevads& na Ffdiecl jednotku.

Predlofeny vyndlez Fe3f problém pPechodného zvydeni dosaZitelného vykonu motoru
pomoci obohaceni sm&si. PFitom zejména u pfeplﬁovanych-motorﬁ plynovych je zachovéna
vihoda trvalého provozu na chudé sm¥si a je dosaZenc vy33f stability chodu p#i rych-
ljch zm¥ndch zati{Zenf v celén vykonnostnim poli. Seff{zenf motoru pfi pouriti zaf{zeni
podle vyndlezu umoZnuje sni{3it obsah Fkodlivych exhalac{, zejména NOx a CO vyuzitim
spalovén{ chudych sm&si.

DA{klad konkrétnfho provedeni zaffzen{ podle vyndlezu je uveden na vykresu,
ery schematicky zndzornuje vzdjemnd propojeni regulainich prvkd motoru, pruZnych

kt
lent a vykonnostnfho reguldtoru.

o

Na vykresu je sm&3ovac{ jednotka 1 s regula&nim orgdnem 2, ktery je propojen
pres prvni pruZny &len 21 opatfeny dorazem 23, pripadn¥ p¥es pevny %len 24 s pékou
25 akéniho &lenu 3 vikonnostnfhe reguldtoru s Fifdief jednotkou 22, Péka 25 ak&niho
glenu 3 vykonnostnfho reguldtoru je ddle spojena pfes druhy pruzny &len 6 opatieny
dorazem 7 a pfes tfeti pruZny. €len 13 s pruZinou 16 se gkrticim elementem 4 umfst&nym
v pfivodu 5 plynu. Tfet{ pruZny &len 13 je opatfen stavitelnyuw dorazem_g_zékladniho

o
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nastaven{ sm¥si. Skrtfci element 4 Jje rovn&Z napojen alternativné bud na pist 9 pneu~
matického reguldtoru 10 ovlddaného tlekem vzduchu ze spojovaného potrubl 11 od vytlaku
12 turbodmychadle, nebo na pruZinu 15 katarasktu 14, pF{padn¥ na servomechanismus 20
spojeny pres prevadé¢ 19 s Fidie{ jednotkou 18 od n&které prom¥nné veliliny Y motoru
ztejmé z grafického zndzornén{ 17, kde osa x je-tasové zédkladna t. Body A,ji,:g ozna-
guj{ Jednotlivé polohy pdky 25 akénfho &lenu 3 vykonnostniho regulétoru';}i riizném
zatiZeni motoru, bod_gi je mezn{ poloha druhého pruZného élenu_él

Zar{zen{ pracuje tak, Ze v oblasti regulace mezi polohou A pdky 25 akénfho &lenu
3 vykonnostniho reguldtoru, to je zavieného reguladniho orgdnu 2 sm&Sovaci jednotky 1
e jmenovitou polohou T pdky 25 akinfho &lenu 3 vykonnostniho reguldtoru je vykon moto-
ru regulovén kvantitativn&. Poloha Skrticiho elementu 4 dand stavitelnym dorazem 8 za-
kladnfho nastaveni sm&si - sePf{zen{ na nejchudd{ wmoZnou smds - se nemdni v disledku
funkce druhého pruiného élenu_§: V pripad® potfeby daldfho zvyZenf vykonu se pdka 25
ak&nfho &lenu 3 vykonnostniho reguldtoru presouvd z polohy T do polohy B. Dorez 7
druhého pruZného 61enu_é_je v poloze_@j, 8krtic{ element 4 v pFivodu 5 plynu se otevi-
ré a obohacuje se smés, V prib&hu zvydovén! vykonu nabfhaj{ sledované - ¥{dic{ psars-
metry do jmenovitého stavu - nap#, plnic! tlak. V prib3hu tohoto pfechodného reZimu je
gkrtici element 4 ovldddn bud pneumatickym reguldtorem 10, nebo kataraktem 14, pripad-
né servomechanismea 20 ovlddanym r{dic{ jednotkou 18 od nékteré proménné vellélny x
motoru. Pritom pruZina 16 tretfho pruZného &lenu 13 Je stladovéna tak, aZ je tiet{
pruzny &len 13 ve styku se stavitelnym dorazem 8 zékladniho nastaveni{ smési,

Pri pohybu pdky 25 ak&niho élenu_g_vykonnostniho reguldtoru mezi polohami v bo-
dech T a B je regulaézz orgén 2 smé&Xovaci jedncmky‘}_bué plng oteviten a nepohybuje se
v disledku funkce prvaiho pruiného élenu_gl_a dorazu 23 a uebo se pohybuje pomoci pev-
ného élenu‘gif V tomte pripadé dochdzf ke kumulaci fu;EEi Skrticiho elementu 4 a regu-
latnfho orgénu 2. o

PREDMET VYNKLEGZU

1. Zpisob regulace slo¥eni ho¥lavé sm&si plynového preplnovansého motoru, pracu-
Jfetho p¥i poZadovaném vykonu s chudou sm¥s{ & s vykonnostnim reguldtorem spojenym
s reguladnimi orgdny motoru, vyznaleny t{m, %e pro prechodné zvySen{ vykonu je smés
obohacovéna maxiwdln¥ do koncentrace s nejvy33{ rychlost{ hofeni.

2. Zafi{zeni pro regulaci slofen{ ho¥lavé sm¥ei plynového preplnovaného motoru
podle bodu 1, vyznalené tim, Ze reguladni orgdn (2) sm&3ovaci{ jednotky (1) je spojen
bud pres prvnf pruiny &len (21), nebo pies pevnytélen (24) s pdkou (25) akéniho dle-
nu (3) vykonnostniho reguldtoru, kterd je ddle sﬁogena pfes druhy pruZny &len (6) a
tret{ pruZny &lem (13) opatifeny stavitelnym dorazem (8) zdkladnfho nastaveni smési se
gkrtic{m elementem (4), piilem? 3krticf{ element (4) je sou¥asnd napojen na pneumatic-
ky reguldtor (10) od vytlaku (12) turbodmychadla,

3. Zar{zen{ podle bodu 2, vyznalenéd tim, %e Skrtic{ element (4) je napojen na
katarakt (14).

4. Zarizeni podle bodu 2, vyznalené tim, Ze Zkrtici element (4), je napojen pies
prevadd¢ (19) na servomechanismus (20) od ¥{diec{ Jednotky (18).

1 vykres
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