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Przedmiotem patentu gléwnego jest urzadzenie
z czterema przegubowo ze sobg polgczonymi tlo-
kami wirujagcymi wewnatrz cylindra, ktérego prze-
kr6j stanowi krzywa zakre$lona przez wierzcholek
czworoboku opisanego na kole i wirujgcego wokot
$rodka tegc kola w ten sposoéb, ze $rodki ciezko$ci
jego bokéw poruszajg sie po obwodzie kota. Mie-
dzy -wirujacymi tlokami, a $ciankg cylindra po-
wstajg przy tym komory o zmiennej objetosci, kt6-

2

ce, ktore wspélpracujg z krzywkami, osadzonymi
na wale gléwnym, polgczonym z wirnikiem urzg-
dzenia za pomoca przekladni zebatej, nadajgcej mu
predkoéé obrotowsa trzykrotnie.wigkszg od predko-
§ci wirnika. Krzywki te, ktére maja ksztalt ob-
wiedniej, jaka zakre§la normalna do osi ramienia
kierujacego w punkcie przeciecia sie jej z powierz-
chnig pierScienia prcwadzacego w plaszczyznie ru-
chu, powodujg w czasie obrotu walu o¢powiednie

re umozliwiaja wykorzystanie urzgdzenia w znany 10 Wzajemne oddalanie lub zblizanie .przegubéw
sposOb jakc silnika spalinowego, hydraulicznego, czworobocznej ramy wirnika, nadajac im wymu-
sprezarki lub pompy. szony kinematycznie ruch, réwnolegly do krzywej

Patent gléwny przewidywal przy tym, ze stero- przekroju cylindra. Dzigki temu.mozliwa jest do-
wanie tlokéw moze odbywaé sie w sposéb wymu- wolna regulacja wielko$ci szczeliny miedzy prze-
szony przez prowadzenie przegub6w ramy wirnika 15 gubami wirnika, a wewnetrzng powierzchnig $cian-
wzdtuz krzywej przekroju cylindra, albo tez kine- ki cylindra, ktéra pozwala na uzyskanie uszczel-
matycznie za pomocg wyodrebnionego zespolu urzg- nienia przez dlawienie lub uszczelnienia gazowego
dzenia, osadzenego na tym samym wale w pozosta- (na przyklad wedlug patentu nr 49768), natomiast
e zespoly robocze i majgcego podobng do nich konstrukcja urzadzenia jest znacznie prostsza
konstrukcje. W tym drugim przypadku mozliwa 39 W poréwnaniu do opisanej w patencie gléwnym,
jest dowolna regulacja wielkosci szczeliny miedzy Wynalazek jest wyjasniony przykladowo na ry-
przegubami ramy wirnika i $ciankg cylindra, na sunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat kine-
przyklad w celu uzyskania uszczelnienia przez dia- matyczny zespolu sterujgcego urzadzenia z wirujg-
wienie lub uszczelnienia gazowego. cymi tlokami w pozycji odpowiadajgcej pclozeniu

Przedmiotem niniejszego patentu dodatkowego 25 przegubu pod, katem §rodkowym 0°, fig. 2 — w po-
jest urzadzenie z tlokami wirujgcymi wedlug pa- zycji odpcwiadajgcej polozeniu przegubu pod ka-
tentu gléwnego nr 48080 wyposazone w zespédl ste- tem §roikowym 45°, a fig. 3 — pod katem S$rodko-
rujacy zlozony z ramion kierowniczych, polgczo- wym 90°, fig. 4 — kcnstrukcje krzywki sterujgcej
nych z jednej strony z przegubami ramy wirnika, walu gtéwnego, fig. 5 — przekrdj poprzeczny urzg-
a z drugiej zaopatrzonych w pierScienie prowadzg- 3¢9 dzenia wedlug wynalazku pracujgcego jako 'silnik
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spalinowy, wzdluz linii AA na fig. 8, fig. 6 — jego

przekr6j poprzeczny ,wzdluz linii CC na fig. 9,

fig. 7 — przekr6j poprzeczny wzdluz linii BB na
fig. 8, fig. 8 — przekroj osiowy wzdluz linii DD na
fig. 5, a fig. 9 — przekr6j wzdluz linii EE na fig. 7.

Urzadzenie z tlokami wirujgcymi wedlug wyna-
lazku sklada sie z nastepujgcych zasadniczych ze-
spoléw: cylindra, walu gl6wnego, wirnika i zespoltu
sterujgcego.

Cylinder jest zlozony z czeSci obwodowej 1, kt6-
ra w przekroju gléwnym, podobnie jak w urza-
dzeniu wedlug patentu gléwnego, stanowi miejsce
geometryczne wierzcholké6w czworoboku cbraca-
jacego sie dookcla wlasnego Srodka ciezko$ci w ten
sposéb, ze §rodki ciezkoSci jego bokéw poruszaja sie
po obwodzie kola, oraz z pokryw czolowych 2 za-
opatrzonych w $rodkowe otwory 3, umozliwiajgce
przeplyw powietrza w celu chlodzenia wirnika.
Cze§¢ obwodowa 1 cylindra jest przymocowana
do podstawy 4 urzadzenia i zaopatrzona w zebra 5
zwiekszajace odprowadzanie ciepla.

W stojakach 6 podstawy 4 jest ulozyskcwany
watl gléwny 7 urzadzenia, na ktérym jest zaklino-
wane kolo zamachowe 8 i kolo pedzace 9 odbioru
mocy oraz osadzone obrotowo piasty 10 wirnika
i_polaczone z nimi kola zebate 11 przekladni od-
boczkowej 11, 12, 13, 14. Kota zebate 14 tej prze-
kladni sg zaklinowane na wale gléwnym 7, nato-
miast kola 12, 13 — na watku 15, ulozyskowanym
we wspornikach 6 i w pokrywach czolowych 2
urzadzenia. Przelozenia két 11, 12, 13 i 14 przeklad-
ni odboczkowej sg przy tym tak dobrane, Ze zape-
wniajg trzykrotnie wiekszg predko§é obrotowg wir-
nika 'w stosunku do walu gléwnego o tym samym
zwrocie lub jednakowg predko§é o zwrocie prze-
ciwnym. .

Wirnik urzadzenia wedlug wynalazku sklada sie
Z wymienionych uprzednio piast 10, zaopatrzonych
w ramiona 16, w ktérych sg osadzone przesuwnie
ramiona 17, polaczone z przegubami 18 czworokat-
nej ramy utworzonej z tlokéw 19. Tloki 19 sy za-
opatrzone we wkladki 20 uszczelniajgce je od stro-
ny czolowej oraz uzebrowanie 21 zwiekszajgce
oprowadzanie ciepla i przymccowane do lgcznikéw
22 osadzonych obrotowo na trzpieniach 23, umie-
szczonych wewnatrz przegubéw 18. .

W przykladowym rozwigzaniu konstrukcyjnym
przedstawionym na rysunku rama przegubowa wir-
nika utworzona z ttokéw 19 jest zaopatrzona w dwa
symetryczne, polaczone z jej przegubami 18 uklady
ramion 17, ramion 16 i piast 10.

f.aczniki 22 przytwierdzone do tlokéw 19 s3 w ce-
lu usztywnienia konstrukcji ramy polgczone za po-
mocg sworzni przegubowych 26 z ramionami 24,
zaopatrzonymi w piasty 25 osadzone obrotowo na
wale 7.

- Zespo6tl sterujacy urzgdzenia, ktéry stuzy do uzy-
skania kinematycznie wymuszonego ruchu prze-
gubowej ramy 18 wirnika skiada sie z ramion kie-
rowniczych 27, polgczonych z jednej strony ze

sworzniami 23 przegubéw 18 ramy, a z drugiej:

zaopatrzonych w pierScienie prowadzgce 28, wsp6i-
pracujace z krzywkami 29 zaklinowanymi na wale
glownym 7 urzadzenia. Krzywki 29 majg w prze-
kroju poprzecznym ksztalt obwiedniej jakg zakre-
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4
§la normalna n do osi ramienia kierujacego 17
w punkcie p przeciecia sie jej z powierzchnig pier-
§cienia prowadzgcego 28, w plaszczyZnie ruchu.

- Wskutek tego obrét walu gléwnego 7 i polaczo-

nych z nim krzywek 29 powoduje odpowiednie
wzajemne oddalanie lub zblizanie sie dwéch prze-
ciwleglych przegubéw 18 ramy 19 wirnika nadajac
im wymuszony kinematyecznie ruch, réwnolegty do
krzywej przekroju cylindra. Dzieki temu mozliwa
jest regulacja wielkoSci szczeliny miedzy przegu-
bami wirnika, a wewnetrzng powierzchnig obwo-
dowe]j Scianki 1 cylindra, pozwalajaca na uzyskanie
uszczelnienia przez dlawienie lub uszczelnienia ga-
zowego (na przyklad wedilug patentu 49768).

W przykladowym rozwigzaniu konstrukcyjnym,
przedstawionym na rysunku, zesp6t sterujacy urza-
Jdzenia sklada si¢ z dwéch ramion kierujacych 27,
laczacych naprzeciwlegle przeguby 18 oraz z dwéch
krzywek sterujacych tymi ramionami, osadzonych
mimosroZowego wzgledem osi o walu gtéwnego 7
w ten sposéb, ze ich osie podluzne tworzg wzajem-
nie kat poéipelny.

Na fig. 1, 2 i 3 zilustrowano spos6b sterowania
jecdnego z ramion kierujgcych 27 za pomoca wspo6l-
pracujacej z jego pierScieniem prowadzacym = 28
krzywki 29, przedstawionej w réinych polozeniach
ramy wirnika, odpowiadajgcych polozeniu przegu-
bu 18 odpowiednio pod katem $rodkowym 0° (fig.
1), 45° (fig. 2) i 90° (fig. 3). Natomiast na fig. 4
przedstawiono spos6b konstrukcji geometrycznej
krzywki 29, sterujacej ramieniem 27, jako obwied-
niej, ktéra zakreSla normalna n do osi ramienia
kierujacego 27 w punkcie przeciecia sie tej osi
z powierzchnig pier§cienia prowadzgcego 28, w pla-
szczyznie ruchu.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest réwniez za-
opatrzone w uklad otworéw wlotowych 30 i wylo-
towych 31 umozliwiajacych jego prace jako pompa
lub sprezarka oraz ewentualnie w zesp6l elemen-
tow zaplonowych 32 lub wtryskowych 33 umozli-
wiajacych jego prace jako silnika spalinowego.
Wspoélpracujgce elementy ramy przegubowej 18
wirnika oraz §cianki 1 i 2 cylindra sa ponadto za-
opatrzone w zespét elementéw uszczelniajacych,
zapewniajgcych odpowiedniag szczelno§é miedzy ko-
morami roboczymi urzadzenia.

Dzialanie urzadzenia z tlokami wirujacymi we-
diug niniejszego wynalazku pracujacego jako pom-
pa, sprezarka lub silnik spalinowy jest takie samo
jak dzialanie urzadzenia wedlug patentu gléwnego
nr 48080, natomiast dzialanie zespolu sterujgcego
urzadzenia, ktory stuzy do nadanis wymuszonego
kinematycznie ruchu przegubowej ramie wirnika
ziozonej z tickéw 19 i przegubow 18, opisano ponizej.

W czasie swego ruchu roboczego wirnik silnika, *
a zwlaszcza jego rama zlozona z tlokéw 19 i prze- ;
gubéw 18, wykonuje ruch wirowy o predko$ci obro- |

towej illz’jr_lgggtggg‘_v_vi_el_gg'zej w stosunku do predko-
Sci obrotcwej walu _glownego 7 urzadzenia, przy
tym w trakcie tego ruchu przegubowa rama zlozo-
na z tlokéw 19 i przegubdéw 18 (przedstawiona
W jednym z polozen na fig. 2 jako kwadrat) ulega
skracaniu w jednym kierunku, a wydtuzaniu
w drugim tak, ze odleglo§ci miedzy dwoma naprze-
ciwleglymi przegubami 18 odpowiednio zwiekszajg
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sie lub zmniejszaja. Wzajemne zb'izanie lub od-
dalanie przegubéw 18 r'amy 19 wirnika jest w urza-
azeniu wedlug niniejszego wynalazku kinematycz-
nie wymuszone za pomocg urzadzenia sterujgcego.
W tym celu krzywa przekroju krzywek 29 ma taki

opisany wyzej ksztalt, e wsgpélpracujace-z nig

pier§cienie prowadzgce 28 i polgczone z nimi ra-
miona kierownicze 27 zapewniaja ruch polaczonych*
z nimi przegub6éw 28, ré6wnolegly do krzywej prze-
‘kroju cylindra.

W polozeniu przedstawionym na fig. 1, w ktérym

pierScien 28 styka sie z krzywka 29 w jej punkcié

lezgcym najblizej osi o watu gléwnego 7, krzywki.

29 w trakcie swego ruchu powodujg przesuwanie
ramienia 27 i polgczonego 2z nim przegubu 18
w kierunku do osi o watu giéwnego 7. Natomiast
w polozeriu przedstawionym na fig. 3, w ktérym
w stanie zestyku z pierScieniem prowadzacym 28
znajduje sie punkt krzywki 29, najktardziej oddalo-
ny od osi 0 walu gtéwnego 7, cbréot krzywki umozli-
wia przesuwanie ramiehia 27 w kierunku do osi, co
odbywa sie wskutek réwnoczesnego zsuwania ra-
° mion 27 tworzacych z nim kat prosty.

Jak wykazaly badania ten sam efekt stercwania
przy tym samym ksztalcie przekroju krzywek 29
mozna uzyska¢ nadajgc wirnikowi ruch o takiej
samej predkosci obrotowej jak predko§é obrotowa
walu glownego lecz o zwrocie przeciwnym.

Dzieki zastosowaniu zespolu sterujacego w urzg-
dzeniu z tlokami wirujgcymi wedlug wyralazku
uzyskuje sie wymuszony kinematycznie ruch wir
nika umozliwiajacy dowolng regulacje wielkoSci
szczeliny miedzy przegubami 18 i Sciankg obwo-
dowa 1 cylindra, a wskutek tego zastosowanie
uszczelnienia przez dlawienie lub uszczelniania
gazowego i zmniejszajacy zuzycie ich wspoélpracu-
jacych powierzchni roboczych.

Urzadzenie z tlokami wirujgcymi wedlug wyna-
lazku moze znaleZé zastosowanie jako sprezarka,
silnik spalinowy, pompa lub silnik hydrauliczny.

Zastrzezenig patentowe
1. Urzadzenie z tlokami wirujagcymi wedlug pa-

tentu nr 48080, znamienne tym, ze jest wyposa-
zone w zespél sterujgcy, do nadania kinema-
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tycznie wymuszonego ruchu przegubowej ramie
(19) wirnika, ktéry jest zlozony z ramion (27)
laczacych przeguby (18). tej ramy przegubowej
19) z krzywkami sterujacymi (29) osadzonymi
na wale gléwnym (7) urzadzenia, polgczony

- z wirnikiem za pomocay przekladni odboczkowe]

(11, 12, 13, 14).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze

ramiona kierujgce (27) sg osadzone obrotowo na
trzpieniach (23) przegub6éw (18) i zaopatrzone
w pierScienie prowadzace -(28) wspolpracujace
z krzywkami (29) umieszczonymi wewnatrz pier-
§cieni (28) i majacymi w przekroju ksztalt ob-
wiedniej jakg zakre§la normalna (n) do osi ra-
mienia (27) w punkcie (p) przeciecia sie jej
z powierzchnig pier§cienia @8) w plaszczyZnie
ruchu, przy czym predko§é obrotowa wirnika
jest trzykrotnie mniejsza w stosunku do pred-
kosci obrotowej watu gléwnegc (7). n
Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienna tym, ze predko§é obrotowa wirnika jest
taka sama jak predko$¢ obrotowa watu glow-
nego (7) lecz ma zwrot przeciwny.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze

jest zaopatrzone w uklad usztywniajacy zlozony
z lgcznikéw (22) przytwierdzonych do tlokéow
ramy (19) i osadzonych obrotowo na trzpieniach
(23) przegubéw (18) oraz z ramion (24) polgczo-
nych przegubowo z tymi gcznikami (22) i za-
opatrzonych w piasty (25) osadzone obrotowo
na wale gléwnym (7) urzadzenia.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 do 3, znamienne

tym, ze jego uklad sterujagcy jest zaopatrzony
w zesp6l par ramion kierujacych (27) polaczo-
nych z przeciwleglymi przegubami (18)
z czterech wspdlpracujacych z nimi krzywek (29)
osadzonych na wale (7) w ten sposéb, ze ich
osie gléwne sg nachylcne wzgledem siebie pod
katem prostym.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Ze

jego wirnik jest zaopatrzony w dwie pary piast
(10) polaczonych z kolami zebatymi (11) prze-
kiadni (11, 12, 13, 14) i osadzonych obrotowo na
wale gléwnym (7), przy czym w ramionach (16)
kazdej z piast sg osadzone przesuwnie ramiona
(17), laczace je' z wspblnymi przegubami (18)
ramy przegubowej (18, 19).
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