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{54) PruZne-poddajny kompenza&ny ¢len

1 . 2
PruZne+poddajny kompenzacny €len je ur-
¢eny pre vsiivacie operécie typu dap—diera
v robotizovanej montdZi. Pozostdva z pev-
nych a pohyblivych mechanickych Sasti a
pruZnych elementov, ktoré sa ako celok
vkladaji medzi chdpadlo a koncovy ¢len
manipulaéného zariadenia.
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Vyndlez sa tyka pruZne-poddajného kom-

penzatného &lenu, ako jedného zo zdklad-
nych €lankov automatizovanej montédZe, pre
vzdjomné polchovanie o(bopinanej a obopi-
najicej sufasti v procese wsdvania, resp
zakladania.

V doteraz zndmych kon$trukcidch st chd-
padld bud pevne pripojené na koncovy ¢len
manipulaéného zariadenia, alebo st vyba-
vené snimacmi, citlivymi na kontaktné sily
a momenty, vznikajice pri zastvani.

Niektoré rieSenia vyuZivaju snimanie vza-
jomnej polohy obopinanej a obopinajicej
stCasti eSte pred vznikom prvych kontakt-
nych sfl. V oboch spomenutych pripadoch
je snimaémi zavedend spédtnd vizba do ria-
.diaceha systému manipulatného zariadenia,
ktory koriguje polohu montovanych sucasti.
Ide o aktivnu orientdciu vzdjomnej polohy
montovanych stGdasti. - Aktivna orientacia
kladie vysoké naroky na pouZité snimacle i
riadiaci systém a vyZaduje manipulatné za-
riadenie zloZitej kinematickej Struktiry s
vysokou presnostou polohovania a jemnos-
tou pohybov. Uvedené poZadované vlastnos-
ti zvySuja vyrobné nédklady spominanych
komponentov automatizovaného montédZneho
pracoviska, i jeho zloZitost.

Preto je smaha vyhnit sa aktivhemu po-
lohovaniu, ¢o viedlo k vyuZivaniu spésobov
pasivnej korekcie vzéjomnej polohy obopi-
nanej a obopinajicej stfasti, pricom ¢iste
mechanicky ¢len bez snimafov, umiestneny
medzi koncovym ¢lenom manipulaéného za-
riadenia a chépadlom, vyuZiva u¢inky kon-
taktnych sil a momentov na kompenzéciu
odchylok -vzdjomnej polohy montovanych
stifasti, bez spédtnej vdzby s riadiacim sy-
stémom manipulatného zariadenia.

Stdvajice kompenzaltné ¢leny maji nevy-
hodu v tom, Ze pri rychlych pohyboch, ze-
jména pri zastavovani, dochddza k jejich
- rozkmitaniu. Zpevilovacie jednotky, ktoré
sa uvoliiuju po zastaveni, zasa zvySuji vy-
robné a materidlové ndklady.

Vyse uvedené nedostatky odstratfiuje pruz-
ne-poddajny kompenzacny Clen podla vyné-
lezu, ktorého podstatou je, Ze pozostdva z
hornej kruhovej zédkladovej dosky s priru-
bou pre spojenie s koncovym €lenom ma-
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nipula€¢ného zariadenia a z dolnej kruhovej
zdkladovej dosky, gpojenych navzdjom mi-
nimdlne troma ¢apmi, uloZenymi v guli¢ko-

~ych makldpacich loZiskdch umiestnenych v

zdkladovych doskdch vo vrcholoch rovno-
stranného trojuholnika, a zvislym pritom,
pevne uloZenym v osi hornej kruhovej za-
kladovej dosky a posuvne v osi dolnej kru-
hovej zdkladovej dosky, v strede ktorej je
uchytené gulitkové nakldpacie loZiske s vy-
stupnym ¢apom pre pripojenie chdpadla, na
ktorom je upevneny tanierovy plavék, od-
pruZeny od dolnej kruhovej zdkladovej dos-
ky pruZinami.

Na pripojenom vykrese je znézornené
jedno z moZnych kon$trukénych rieSeni
funkénej schémy vynalezu.

V hornej kruhovej zdkladovej doske 1 s
prirubou pre pripojenie ku koncovému &le-
nu manipulaéného zariadenia si v rohoch
rovnostranného trojuholnika, vytvoreného
okolo osi zdkladovej dosky 1, za vonkajsie
krazky upevnené tri gulitkové nalklapacie
loZiska 4. Obdobne je rieSend i dolna Xkru-
hovd zékladovd doska 2, na spodnej Casti
ktorej je za vonkaj$i kriZok upevnené gu-
lickové naklapacie loZisko 6. Obe kruhové
zdkladové dosky 1, 2 st spojené troma &ap-
mi 3, uchytenymi v loZiskdch 4 dosék .1, 2
a pruZnym pratom 8, upevnenym v osi hor-
nej dosky 1 a posuvne uloZenym v osi dol-
nej dosky 2, pricom pruzny prat 5 sliZi na
centrovanie polohy dolnej dosky 2 vodi hor-
nej doske 1 v radidlnom smere.

Vo vnittornom krazku loZiska 6 dolne]

- zékladovej dosky 2 je pevne uloZeny vystup-

ny €ap 7, na ktorom je upevneny tanierovy
plavdk 8, polcha ktorého voti dolnej zéa-
kladovej doske 2 je centrovand skrutkovy-
mi pruZinami 9, ktoré st uloZené vo vybra-
niach v dolnej zdkladovej doske 2 i v pla-
vidku 8. Vystupny &ap 7 sliZi priamo pre
pripojenie chapadla.

Vynédlez mo6Ze byt vyuZity vo vSetkych
montdZnych operdcidch zakladania, zasiva-
nia, napr. zastivania valca do piestu, vklada-
nie loZisk do domdéekov alebo masivanie
loZisk ma hriadele i naocpak, vkladanie ni-
tov do otvorov, zasivanie kolikov a podobne.

PREDMET VYNALEZU

Pru¥no-poddajny kompenzadny &len vy-
znatujici sa tym, Ze pozostdva z kruhovej
zdkladovej dosky (1) s prirubou pre spoje-
nie s koncovym ¢lenom manipulaéného za-
riadenia- a z dolnej kruhovej zdkladovej
dosky (2], spojenych navzdjom najmenej
troma Capmi (3), uloZenymi v guli€kovych
nakldpacich loZiskdch (4), umiestnenych v
doskdch (1 a 2) vo vrcholoch rovnostranné-

ho trojuholnika, a zvislym pritom (5), pev-
ne uloZzenym v osi hornej dosky (1) a po-
suvne v osi dolnej dosky (2], v strede kto-
rej je uchytené guli¢kové naklapacie loZis-
ko (6) s vystupnym Eapom (7) pre pripo-
jenie chépadla, na Kktorom je upevneny
tanierovy plavdk (8), medzi nimi a kruho-
vou zdkladovou doskou (2) si upravené
pruZiny (9).
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