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(57)摘要

本发明公开了一种智能化面向对象的可编

程的自动化控制方法，采用面向对象的设计理

念，是在对一个设备的动作流程进行编译的时

候，只需要设置受控设备和受控动作，无需考虑

硬件底层的外围接口，寄存器配置；在该方法中

控制步骤的编程部分使用在应用编程方式从底

层终端读取受控对象和动作权限，依据动作权限

编译受控对象的动作指令，适用于任何设备的自

动化控制设备。本发明的面向对象的可编程的自

动化控制方法，外围接口电路与控制底层的数据

交互，完成了控制对象从固定的硬件电路到抽象

的控制设备的转换，具有增加硬件的重复利用

率，减少硬件的重复设计成本，维护成本；外围接

口电路由控制底层控制具有操作简单、维护方面

等优点。
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1.一种智能化面向对象的可编程的自动化控制方法，其特征在于，采用面向对象的设

计理念，是在对一个设备的动作流程进行编译的时候，只需要设置受控设备和受控动作，无

需考虑硬件底层的外围接口，寄存器配置；在该方法中控制步骤的编程部分使用在应用编

程方式从底层终端读取受控对象和动作权限，依据动作权限编译受控对象的动作指令，适

用于任何设备的自动化控制设备；所述方法包括以下步骤：

步骤一、连接受控设备的控制电路通过总线连接到底层终端上；

步骤一中所述的控制电路的设计：

一：底层终端为控制电路提供电源和总线接口；

二：控制电路既能够独立工作，又能够通过总线受控于底层终端；

三：控制电路存储受控设备的详细信息和动作权限；

步骤二、底层终端与控制电路之间进行数据交互，并对控制电路的详细信息进行分析

并存储；步骤二中所述的控制电路的详细信息，是由连接控制电路的受控设备的详细信息

和动作权限组成；

步骤三、底层终端与上位机之间进行数据交互，上位机获取底层终端所连接的受控设

备的详细信息和动作权限；

步骤四、上位机根据受控设备名称及动作权限，设计控制步骤；

外围接口电路由底层终端控制；上位机编写控制步骤时，控制对象是受控设备，按照控

制权限设计控制步骤；

步骤五、上位机和底层终端之间进行数据交互，把控制步骤的详细信息下传至底层终

端；

步骤六、底层终端把接收到的控制步骤信息编译成动作信息，存储并运行。
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一种智能化面向对象的可编程的自动化控制方法

技术领域

[0001] 本发明涉及自动控制技术领域，具体涉及一种基于模块化设计，面向对象的可编

程的自动化控制方法。

背景技术

[0002] 自动控制技术，是21世纪发展最快、影响最大的技术之一。如今，技术、生产、军事、

管理、生活各领域都离不开自动控制领域。它是通过具有一定控制功能的自动控制系统，来

完成某种控制指令，按照设定的动作，完成设定的功能。

[0003] 企业对于自身的自动控制设备的研发，一般是按照以下方式进行，首先熟悉所需

控制设备的信息，设计底层控制电路。然后根据设备所需完成的动作流程，设计动作步骤，

如果后期需要增加控制对象时，如果产品前期底层控制电路的设计有预留接口，这种情况

下，只需要重新编写动作流程即可，但对于动作流程的编写也是一件复杂的工作。如果前期

的底层电路设计就没有多余的接口预留，那么从设计电路板开始，一切都要从头再来。

[0004] 在自动化控制领域，控制设备一旦变更，将会带来很多问题。后期的维护工作非常

繁琐。首先现有的控制电路的控制接口必须和控制设备的一致。如果不一致，那么只能重新

开发。其次需要在底层控制电路上增加控制设备的控制代码，修改底层控制电路的控制步

骤。那么如何在不动用底层代码的情况下，如何方便的去增加、减少或者改动控制步骤，是

大多数硬件工程师所要面临的难题。

发明内容

[0005] 针对现有技术中存在的问题，本发明的目的是减少硬件工程师的工作效率，把动

作流程控制设计成不需要C、C++基础的人员也可以进行编程。

[0006] 为了实现本发明的目的，本发明的技术方案如下：

[0007] 一种智能化面向对象的可编程的自动化控制方法，采用面向对象的设计理念，是

在对一个设备的动作流程进行编译的时候，只需要设置受控设备和受控动作，无需考虑硬

件底层的外围接口，寄存器配置；在该方法中控制步骤的编程部分使用在应用编程方式从

底层终端读取受控对象和动作权限，依据动作权限编译受控对象的动作指令，适用于任何

设备的自动化控制设备；所述方法包括以下步骤：

[0008] 步骤一、连接受控设备的控制电路通过总线连接到底层终端上。

[0009] 步骤二、底层终端与控制电路之间进行数据交互，并对控制电路的详细信息进行

分析并存储。

[0010] 步骤三、底层终端与上位机之间进行数据交互，上位机获取底层终端所连接的受

控设备的详细信息和动作权限。

[0011] 步骤四、上位机根据受控设备名称及动作权限，设计控制步骤。

[0012] 步骤五、上位机和底层终端之间进行数据交互，把控制步骤的详细信息下传至底

层终端。
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[0013] 步骤六、底层终端把接收到的控制步骤信息编译成动作信息，存储并运行。

[0014] 步骤一中所述的控制电路的设计，其特征在于：

[0015] 一：底层终端为控制电路提供电源和总线接口。

[0016] 二：控制电路既可以独立工作，又可以通过总线受控于底层终端。

[0017] 三：控制电路存储受控设备的详细信息和动作权限。

[0018] 步骤二中所述的控制电路的详细信息，是连接控制电路的受控设备的详细信息和

动作权限组成。

[0019] 步骤三中底层终端与上位机之间的数据交互，如果底层终端已经存在控制步骤，

并不需要修改、增加、减少、删除控制步骤，即可无需上传控制步骤，直接运行。如果需要对

控制步骤进行操作，就要上传控制步骤。

[0020] 步骤四中的控制步骤可以根据设计者的设计但不能超出控制对象的动作权限。

[0021] 本发明的有益效果为：(1)本发明的一种智能化面向对象的可编程的自动化控制

方法，连接控制底层的外围接口采用模块化硬件设计，按照接口定义设计，无论是哪家企业

的受控设备都可以很方便的增加到此系统中，具有可扩展性的外围接口。(2)本发明的一种

面向对象的可编程的自动化控制方法，外围接口电路与控制底层的数据交互，完成了控制

对象从固定的硬件电路到抽象的控制设备的转换。由于控制接口的可扩展性，可以很方便

的增加、修改、减少外围接口，相应的只需要花很少的时间去重新设置控制步骤。具有增加

硬件的重复利用率，减少硬件的重复设计成本，维护成本。(3)本发明的一种面向对象的可

编程的自动化控制方法，外围接口电路由控制底层控制。上位机编写控制步骤时，控制对象

是受控设备，按照控制权限设计控制步骤。是一种面向对象的编程思想，具有操作简单、维

护方面等优点。

附图说明

[0022] 图1是本发明的面向对象的可编程自动化控制方法的运行示意图。

[0023] 图2是本发明具体实施例的步骤设置界面图。

具体实施方式

[0024] 以下结合附图对本发明提供的具体实施方式进行详细说明。

[0025] 如图1所示，一种智能化面向对象的可编程的自动化控制方法，采用面向对象的设

计理念，是在对一个设备的动作流程进行编译的时候，只需要设置受控设备和受控动作，无

需考虑硬件底层的外围接口，寄存器配置；在该方法中控制步骤的编程部分使用在应用编

程方式从底层终端读取受控对象和动作权限，依据动作权限编译受控对象的动作指令，适

用于任何设备的自动化控制设备；所述方法包括以下步骤：

[0026] 步骤一、连接受控设备的控制电路通过总线连接到底层终端上。

[0027] 步骤二、底层终端与控制电路之间进行数据交互，并对控制电路的详细信息进行

分析并存储。

[0028] 步骤三、底层终端与上位机之间进行数据交互，上位机获取底层终端所连接的受

控设备的详细信息和动作权限。

[0029] 步骤四、上位机根据受控设备名称及动作权限，设计控制步骤。
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[0030] 步骤五、上位机和底层终端之间进行数据交互，把控制步骤的详细信息下传至底

层终端。

[0031] 步骤六、底层终端把接收到的控制步骤信息编译成动作信息，存储并运行。

[0032] 步骤一中所述的控制电路的设计，其特征在于：

[0033] 一：底层终端为控制电路提供电源和总线接口。

[0034] 二：控制电路既可以独立工作，又可以通过总线受控于底层终端。

[0035] 三：控制电路存储受控设备的详细信息和动作权限。

[0036] 步骤二中所述的控制电路的详细信息，是连接控制电路的受控设备的详细信息和

动作权限组成。

[0037] 步骤三中底层终端与上位机之间的数据交互，如果底层终端已经存在控制步骤，

并不需要修改、增加、减少、删除控制步骤，即可无需上传控制步骤，直接运行。如果需要对

控制步骤进行操作，就要上传控制步骤。

[0038] 步骤四中的控制步骤可以根据设计者的设计但不能超出控制对象的动作权限。

[0039] 为了使本发明的目的、技术方案及优点更加清楚明白，以下结合附图和具体实施

例对本发明作进一步详细说明。

[0040] 目标实施例：

[0041] 目标：配置网口通讯，协议使用TCP/IP协议。IP地址为192 .168 .0 .11，端口号为

8999。

[0042] 如图2所示，首先使用上位机打开自动化控制软件，设置好IP地址和端口号。

[0043] 点击上传步骤后，控制步骤里就会显示当前底层终端所有的控制步骤，如果没有

步骤显示为空。

[0044] 然后编译控制步骤程序，按照控制流程编写。当需要控制哪个受控设备时，点击受

控设备下拉菜单，然后选择受控设备名称，再选择受控设备动作即可。选择完毕后，点击添

加步骤把所设置的步骤填入右边动作列表。如果需要修改动作列表，点击右边需要修改的

动作列表项，然后再修改，完成之后点击修改步骤按钮。

[0045] 当所有步骤设置完成之后，点击下载按钮，上位机程序会把当前所设置的动作步

骤，下传至底层终端，底层终端把动作步骤翻译成可执行动作步骤，按照预先在链表里存储

的详细信息运行。

[0046] 本方法代码无需手写操作，提高了工作效率，降低了代码编写的出错几率，规范了

代码的编写格式。编程者只需要按照底层设备上传的受控设备的信息进行编译即可，对上

位机的使用包括但不限于电脑、手机、平板电脑、声控设备等一切可输入信息的设备。

[0047] 以上实施例是在以本发明技术方案为前提下进行实施，以控制一个带开关的台灯

为例，效果为开灯延时2秒后灯亮，关灯延时2秒后灯灭。给出了详细的实施方式和具体的操

作过程，但本发明的保护范围不限于上述的实施例。上述的实施例中所用的方法如无特别

说明均为常规方法。
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