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Krata mechaniczna korbowa

Przedmiotem wynalazku jest krata mechaniczna, korbowa przeznaczona do oddzielania ze $ciek6w ciat
statych zwanych skratkami.

Dotychczas znane sq liczne rozwigzania krat do oddzielania ze sciekow ciat statych. Znana jest na przyktad
krata mechaniczna ptaska posiadajaca rame stalowa zainstalowang nad kanatem i pochylong pod katem okoto
60° do poziomu. Na ramie tej osadzone s3 grabie napedzane za pomoca silnika elektrycznego i przektadni zgbatej
taricuchowej oraz uktadu dZzwigniowego a ponadto na ramie jest zrzutnik skratek. Ruszt wsparty jest na dnie
kanatu i zakotwiony na bocznych $cianach kanatu.

’ W czasie pracy grabie poruszaja si¢ ruchem posuwisto-zwrotnym po ruszcie kraty.

W czasie ruchu roboczego do gory skratki sa zgarniane z rusztu grabiami w koricowej fazie ruchu zrzucane
do leja zsypowego.

Zasadniczg niedogodnoscia tych urzadzen jest ich zbyt duza wysokos$¢ nad poziom posadzki kanatu.

Znana jest rowniez krata mechaniczna tukowa posiadajaca grabie napedzane przez silnik elektryczny za
pomoca reduktora z watem korbowym. Czopy watu korbowego sa utozyskowane w ramionach grabi i poruszajg
je ruchem wahadtowym. Takie usytuowanie napedu powoduje wystepowanie znacznych sit i momentéw
w uktadzie napedowym i konstrukcji co utrudnia prace urzgdzenia iogranicza zakres jego stosowania do
kanatéw ptytkich.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie niedogodnosci znanych rozwigzari konstrukcyjnych. Dla osiagnigcia
tego celu wytyczono sobie zadanie cpracowania kraty mechanicznej korbowej wyrdzniajacej sie niewieltkimi
gabarytami oraz posiadajacej mozliwosci tatwego dostosowania do kanatéw ptytkich i gtebokich.

Cel ten wediug wynalazku osigga sie za pomocg kraty mechanicznej korbowej posiadajacej grabie
napedzane przez silnik elektryczny potaczony z przekfadnia zebatg z korbowym watem napgdowym w ktdrej
osadzone s przegubowo 2z mozliwoscia przesuwu wzdiuznego na podporach statych grabie  ruchome
wspOtpracujace z rusztem piaskim poruszane ruchem wahadtowym za pomoca ramion watu napedowego
zrolkami oraz rolek prowadzacych i ciggien zaczepionych na koricu grabi w okolicy zgrzebta. Nadio krata
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wedtug wynalazku wyposazona jest w prowadnice proste prowadzace zgrzebto w czasie ruchu roboczego oraz
przegubowe prowadnice prowadzace grabie w czasie ruchu jatowego.

Z przodu w okolicy ptyty wystajacej ponad posadzke jest zrzutnik skratek umocowany na belce
poprzecznej +aczacej podpory przednie.

Zaleta wyzej opisanej kraty jest mozliwos¢ instalowania w kazdej komorze, niewielkie gabaryty oraz maty
ciezar.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia widok ogdliny, fig. 2 — rzut z géry zas fig. 3 — przekréj w ptaszczyZnie B-B.

Jak pokazano na rysunku krata sktada si¢ z osadzonego w poprzek kanatu sciekowego rusziu 1 ptaskiego
potaczonego w czeéci gérnej z ptytg 2 stalowa wystajacg ponad poziom posadzki na wysoko$é¢ 1,0—1,5m
i pochylona do ptaszczyzny poziomej pod katem 70°.

Wzdtuz rusztu i ptyty biegng dwie prowadnice 8 zgrzebta 16, za$ nieco dalej sa umocowane dwie
prowadnice 7 przegubowe dla ruchu jatowego grabi 3.

Z przodu w okolicy ptyty 2 sg zamocowane na state do posadzki dwie podpory 5 przednie potaczone
belky 13 poprzeczna. Na belce 13 umocowany jest zrzutnik 9 skratek 15 oraz dwie pary rolek 10 prowadzacych
ciegno 12,

W czeéci tylnej kraty sa umocowane trwale do posadzki dwie podpory 4 o regulowanej wysokosci
z przegubami 6 prowadzacymi grabie 3, ktérych korice s umocowane w tych przegubach 6. W pozycji
spoczynkowej grabie 3 znajdujg si¢ nad kanatem w najwyzszym gérnym pofozeniu.

W czasie pracy to jest po uruchomieniu silnika elektrycznego za posrednictwem ciegna 12 zgrzebto 16
porusza sie¢ ku gbérze unoszac nagromadzone skratki 15. W gérnym najwy2szym potoZeniu zrzutnik 9 zrzuca
cato$¢ poza ptyte 2 zsypu.

W ruchu powrotnym grabie 3 bocznymi rolkami (niewidocznymi na rysunku) trafiajg na uchylng
prowadnice 7 ktéra zginajac sie w przegubie 17 odsuwa je na okoto 0,5 m w kierunku mechanizmu napedowego.
Grabie 3 w czasie ruchu jatowego posuwaja si¢ w prowadnicach przegubu 6 oraz wykonujg niewielki obrét na
sworzniu.

D+ugos$é ramion 11 z rolkami moze by¢ regulowana jak réwniez potozenie rolek 10 oraz zeczepéw lin na
ramionach grabi 3, co pozwala na precyzyjna regulacje ich pracy, zaréwno pod wzgledem gtebokosci zanurzenia
jak i docisku do rusztu 1.

Korbowy mechanizm napedu obraca sig stale w jednym kierunku za$ grabie 3 wykonujg sterowany ruch
wahadtowy géra-do6t.

Podtuzne barierki 14 taczace podpory 4, 5 stanowia zabezpieczenie od nieszczesliwego wypadku a zarazem
usztywniaja cato$é¢ konstrukcji.

Zastrzezenia patentowe

1. Krata mechaniczna, korbowa posiadajaca grabie napedzane przez silnik elektryczny potaczony
z przektadnia zebata, redukcyjng z korbowym watem napedowym, znamienna tym, Ze ma osadzone
przegubowo z mozliwoscia przesuwu wzdtuznego, na podporach (4) grabie (3), wspétpracujace z rusztem (1)
ptaskim' i poruszane sa ruchem wahadtowym za pomocg ramion (11) z rolkami,rolek (10) prowadzacych oraz
ciegien (12) zaczepionych na koricu swobodnym w okolicy zgrzebta (16).

2, Krata wedtug zastrz.1, znamienna tym, Ze ma prowadnice (8) prowadzace zgrzebto (16)
w czasie ruchu roboczego oraz przegubowe prowadnice (7) prowadzace grabie (3) w czasie ich ruchu jatowego.

3. Krata wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze posiada zrzutnik (9) skratek zamocowany na belce
(13) poprzecznej +aczacej podpory (5) przednie.
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