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Vynialez se tyka zarizeni pro rozdéloviani tekutych a kaSo=-
vitych hmot, zejména pak pro divkované tekuta nebo kasSovita
krmiva hospodarskych zvirat.

Dosud znéméd rozdélovaci nebo davkovaci zafizeni na tekuté,
pfipadné kafSovité hmoty, zejména urdens k rozdélovani krmiv pro
jednotlivé skupiny zvirat nebo jedince do chovnych kotcli, kle=
cf apods, jsou bud staciondrni, kdy je na viechny mista provew~
den pevny piivod krmiva, anebo mobilni, kdy se rozdélovaci za=
Fizeni pohybuje v prostoru ustijeni zvirat, veze si qbebou
z&sobu krmiva a toto po prigezdu zarizeni na urdéend mista dave
kujes Davkovani je bud ruéni, pomoci kohoutku, hraditka apod,,
anebo automatické, naprs podle prfedem stanovéného programu. Za~
rizeni staciondrni jsou nikladna z poifizovaciho hlediska, rovnéz
pak zarizeni na rozvoz krmiva, ze jména vice &i méné automatize-
vana, nemaji nizké porfizovaci néklady. Pritom je Jechhfunkco
¢asto nespolehliva,

Zarizeni pro rozdélovani tekutych a kaéov1tych hmo t podle
vynilezu je velmi jednoduché a odstranuje uvedené nevyhody a
nedostatky. Jeho podstata spoéiva v tom, Ze na vodici drize,

" upevnéné na pevné opére, je uloZien mobilni rim, opatfeny klade
kami, pies neZ je veden nekoneény ob&iny unasel, opatfeny poddaj-
‘nym potrubim, jehoZ stacionirni vstup je uchycen na pevné opéie

a jehoZz mobilni vystup je usporddén nad pr{ijmovymi misty pifjmo=
vé dréhy.

Zafizeni pro rozdélovani tekutych a kafovitych hmot podle
vyndlezu je vyhodné jak z hlediska porizovacich tak i provoze
nich nékladi. Spojuje v sobd vyhody staciondrniho i mobilniho
provedeni, pridemZ je prosto jejich nevyhod. Stacionarnd a tim
i levné a spolehlivé je moZno provést napojeni na zasobu krmie
va a ovladani rozdélovdni, mobilni vyisténi rozdélovaci a davkow~

vaci hubice pak umoZnuje snadné a rychlé provedeni vlastniho
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dévkovaciho procesu s Ziadanou piesnosti, umoZnujfci i plno-
automatické a programovatelné ovladani procesu ddvkovéni a roze
d8lovéni krmiva. |
Piiklad provedeni zafizeni podle vynilezu je ve schematickén
narysu znazornén na piripojeném vykrese.
Nad pi{jmovou drahou 21 s jednotlivymi davkovacimi misty
2 je upravena vodici drédha 3. Pfijmovou drahu 1 miZe v konkretnim
ptipadé tvorit napi. Fadové koryta, £lab apode Na vodici dri=
ze 3 je uloZen mobilni rim 4, napf. vodorovny, opatfeny na
svych koncich kladkami 5. Pfes tyto kladky 5, resp. alespon pres
jednu kladku 5 je vedeno -poddajné potrubi 6, napi. pruina hadice,
jejiz staciondrni vstup 7 je upevnén na nosné opéfe 8, k niZ je
upevnéna anebo na niZ je uchycena i vodfci dréha 3+ Mobilni
vistup 9 poddajného potrubi 6 je uspofadén nad pr{jmovou drae
hou 1 postupnénnad jednotlivymi divkovaci misty 2. Poddajné potru~
bi 6 bud tvoi{ nekonedny ob&iny unase& 10 nebo je jeho sou=-
tésti, pridemZ tento miZe byt v podobé pasu, lana, Fetdézu apod,.,
pripadné je poddajné potrubi 6 k nému pripevnéno anebo je jim
na nekonedény tvar doplnéno, Ob&iny unasSed 10 objimd spolu s
poddajnym potrubim 6 ob& kladky 5, jimiZ je mobilni rém 4
opatifen. Zarizeni miZe byt provedeno bud jako manuelné pohyblie
vé po vodici drdze 3 anebo opatiene za iCelem tohoto pohybu
motorem 11, napi. prevodovym elektromotorem s hnacim pohonem
po vodici dréze 3 a opatienym piivodem proudu (neznazornéno).
Zarizeni podle vynilezu funguje takto : Staciondrnim vstue
pem 7 vstupuje do poddajného potrubi 6 uriend tekutd nebo kaw
Sovitd hmota a gravitaci nebo tlakem je vedena k mobilnimu ~
vystupu 9, z néhoZ vystupuje na davkovaci mista 2 pifjmové dra-
hy 1 za kontinudlniho nebo prerusovaného pohybu mobilniho rému
4 po vodici dréze 3, &imZ jsou postupné opatfena stanovenou
ddvkou vS8echny dévkovaci mista 2. )
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Zatizeni pro rozd&lovani tekutych a kaSovitych hmot, vyzna=-
¢cené tim, Ze na vodici draze (3), upevnéné na pevné opére (8),
je uloZen mobilni rim (#), opatfeny kladkami (5), pfes nézZ je
veden nekoneény obéiny unaseé (10), opatreny poddajnym potru=
bim (6), jehoZ staciondrni vstup (7) je uchycen na pevné opére
(8) a jehoZz mobilni vystup (9) je uspofadén nad pfijmovymi
misty (2) pfijmové drahy (1)e

1 vykres
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