POLSKA
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA

OPIS PATENTOWY

82360

Patent dodatkowy
do patentu mr

Pierwszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PRL

Zgloszono: 29.12.1972 (P. 159982)

Zgloszenie ogloszono: 30.09.1973

Opis patentowy opublikowano: 31.07.1976

MKP GO1f 23/08

Int. Cl.2
GO1F 23/08

CZYTELNIA

Ur:qdu Pn lentowego

Twoérca wynalazku:

Uprawmony z patentu: Leningradsky metallichesky zavod imeni XXII
siezda KPSS, Leningrad (Zwigzek Socjalistycz-
nych Repubhk Radzieckich)

Przyrzad do okreSlania poziomu cieczy

’

1

Przedmiotem wynalazku jest przyrzad do okres-
lania poziomu cieczy z mechanizmem pomiaro-
wym.

Znany jest mechanizm pomiarowy przyrzadu do
mierzenia poziomu cieczy, zawierajacy piywak
i zwigzane z nim kinetycznie bloki i odcigzniki.

Znany jest takZze mechanizm pomiarowy przyrzg-
du do okreS§lania poziomu cieczy, w ktérym ply-
wak zawieszony na elastycinym ciegnie przycze-
piony jest do bebna 2z czopami, umieszczonego
z mozliwoSciag obracania sie na lozyskach wok6t
. swojej osi.

Mankamentem tych mechanizméw pmn1arowych
jest zbyinie obcigzenie osi, a w rezultacie, zwiek-
szone tarcie i niedokladno$ci przyrzadé6w z tymi
mechanizmami.

Natomiast konstrukcje przyrzadéw z mechaniz-
mami pomiarowymi, zawierajgce Srodki stluzace do
widocznego zmniejszenia tarcia ruchomych czeSci,
okazuja sie skomplikowane, masywne i do§é za-
wodne.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wymie-
nionych mankamentéw, charakterystycznych dla
znanych mechanizméw pomiarowych i przyrzadéw
dla okreflania poziomu cieczy z tymi mechaniz-
mami.

Zadanie techniczne wynalazku polegalo na skon-
struowaniu nieskomplikowanego mechanizmu po-
miarowego przyrzadu do okreslania poziomu cie-
czy, w ktéorym tarcie ruchomych czeSci sprowa-
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dzone zostaloby do minimum oraz opracowaniu
prostego zwartego i dostatecznie dokiadnego przy-
rzadu do okre$lania poziomu cieczy z wytkorzy-
staniem tego mechanizmnu pomiarowego.

Cel wynalazku zostatl 051agnaety w mechanizmie
pomiarowym przyrzadu do okre$lania poziomu cie-
czy, zawierajacym plywak, zawieszony na elastycz-
nym ciegnie nawinietymm na beben wyposazony
w czopy, w ktéorym istota wynalazku polega na
tym, ze beben zawieszony jest ma nieruchomej

podstawie za pomoca innych elastycznych ciegien

nawinietych na jego czopy w Kkierunku przeciw-
leglym do nawiniecia na beben elastycznego cie-
gna plywaka.

Celowe jest, aby w. przyrzadzie do okre$lania
poziomu cieczy, zawierajacym mechanizm pomia-
rowy i zesp6l odczytywania wiskazan przyrzadu,
skladajgcy sie ze wskazéwki powigzanej kinema-
tycznie z mechanizmem pomiarowym, oraz ze
skali byt stosowany mechanizm pomiarowy propo-
nowany przez wynalazek.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kiadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia przyrzad do okreS§lania poziomu cie-
czy, w postaci 'schematu kinematycznego, a fig. 2 —
ten sam schemat w widoku z bolku.

Przyrzad do okre$lania poziomu cieczy sklada sie
z dwéch podstawowych zespoléw: mechanizmu po-
miarowego 1 (fig. 1) i zespotu odczytywania.

Pomiarowy mechanizm 1 przyrzadu do okre§la-
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nia poziomu cieczy sklada sie z bebna 3 z czo-
pami” 4, ktérych $rednica jest kilkakrotnie mniej-
sza od S$rednicy bebna; plywaka 5, stanowigcego
czuly element przyrzadu, zmieniajgcego swoje
potozenie przy zmianie poziomu cieczy, z elastycz-
nego ciegna w postaci taSmy stalowej 6, umoco-
wanej na bebnie i nawinietej na jego $rodkowa
cze$é, z dalszych elastycznych ciegien w postaci
stalowych tasm 7, ktérych jedne konce przymoco-
wane sg doc-hieruchomej podstawy 8, za§ drugie
ich konce przymocowane sa do czopéw 4 bebna 3
i nawiniete na nie, przy czym kierunek nawinig-
cia stalowych taém 7 na czopy 4 jest odwrotny do
kierunku nawiniecia stalowej taSémy 6 na begben 3.

Zesp6l odczytywania sklada sie ze wskazéwki
w postaci strzatki 9 i skali 10. Wskazéwka 9
zrgwnowazona jest na podporze 11 i powigzana
kinematycznie z mechanizmem pomiarowym 1
przyrzadu. To kinematyczne polgczenie odbywa sie
za pomocg kolka 12 na jednym z czopé6w i wide-
tek 13 na jednym z kohcow wskazéwki 9, w kt6-
re wchodzi wspéldziatajacy z nimi kolek 12.

Plywak 5 dobiera sie tak, aby jego waga réw-
nata sie wadze wypartej cieczy przy pelnym za-
nurzeniu ptywaka.
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Przyrzad do okref§lania poziomu cieczy pracuje -

w taki sposéb, Ze beben 3 obniza si¢ pod dziala-
niem sily cigZenia, odwijajgc stalowe tasmy 7
z czopébw 4 i odpowiednio nawijajagc na siebie sta-
lowg tasme 6, -ktéra pocigga do géry piywak 5.
Gdy ptywak 5 wyplynie przykladowo do §redniej
czeSci swojej objetosci przyrzad roéwnowazy sie.
Takie wlaSnie polozenie przyrzadu pokazane jest
na fig. 1, za pomocag linii ciggtych. Nalezy przy
tym uwzgledniaé, ze sila podnoszgca plywak jest
tylokrotnie mniejsza od cigzaru bebna, ilokrotnie
§rednica czopbw jest mniejsza od réznicy bebna
i jego czopow.

Wiskazoéwka 9 porusza sie¢ na podporze 11 i po-
kazuje poziom cieczy w danym momencie.

Przy podniesieniu sie poziomu cieczy ptywak 5
unosi sig, a beben 3 opuszcza na odleglo§é, mmniej-
szg tylokrotnie od przemieszczenia sie ptywaka 5,
ilokrotnie $rednica czop6w 4 bebna 3 mniejsza
jest od réznicy Srednic bebna 3 i jego czopéw 4.
To polozenie przyrzadu pokazane jest na fig. 1
za pomocg przerywanych linii, przy czym poloze-
nie bebna, ptywaka i wskazéwki oznaczone sg od-
pQWiednio 31, 51 i 91.
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Przy obniZzaniu sie poziomu cieczy plywak 5
opuszcza sig, a beben 3 podnosi sie do géry. To
potoZzenie przyrzadu pokazane jest réwniez na
fig. 1 za pomoca innych przerywanych linii, przy
czym polozenie bebna, plywaka i wskazéwki ozna-
czone sa odpowiednio przez 3y, 55 i 9s.

Przyrzad pracowaé moze réwniez bez wskazow-
ki. W takim przypadku poziom cieczy ustala sie
za pomocg wystajgcej osiowej czeSci bebna. Jed-
nakze goérnemu poziomowi cieczy bedzie przy tym
odpowiadalo dolne polozenie bebna i osiowej czeci
bebna i, na odwr6t, dolnemu poziomowi cieczy

‘bedzie odpowiadalo gérne polozenie bebna i jego

osiowej czeSci, co prowadzi do pewnych niedo-
godnoSéci.

Przymzgd wedtug wynalazku moze byé wykona-
ny w [postaci czujnika, na przykiad elekirycznego
czujnika poziomu cieczy. W tym celu zamiast ze-
spotu odezytywania wyposaza sie go wprzeksztatt-
nik ruchéw mechanicznych ma sygnaty elektrycz-
ne, igezac ten przeksztaltnik z mechanizmem po-
miarowym 1. .

Jak wynika z przytoczonej cze$ci opisu, propo-
nowany mechanizm pomiarowy przyrzadu do okre-
Slania poziomu cieczy, bedgc prosty w konstruk-
cji, wykonany jest bez uzycia lozysk i tracych
w nich osi, dzieki czemu tarcie ruchomych ele-
mentéw zostato sprowadzone do minimum. Przy-
rzady wykonane przy zastosowaniu tego mecha-
nizmu s zwarte, nieskomplikowane w produkcji,
niezawodne w pracy, dostatecznie dokladne i pro-
ste w uzyciu.

Zastrzezenie patentowe

Przyrzad do okreflania poziomu cieczy, zawiera-
jacy zesp6t odczytywania wskazan przyrzadu, po-.
siadajgcy wskazowke, polaczong kinematycznie
z mechanizmem pomiarowym i skale oraz mecha-
nizm pomiarowy, zawierajgcy plywak zawieszony
na elastycznym ciegnie nawinietym na beben wy-
posazony w czopy, znamienny tym, Ze beben (3)
zawieszony jest na nieruchomej podstawie (8) za
pomocg innych elastycznych ciegien (7), nawinie-~
tych na jego czopy (4) w kierunku przeciwleglym
do kierunku nawinigcia na beben (3) elastycznego
ciegna (6) ptywaka (5).



82360

/ /// L
A
FAR
i -
4
L6
5



	PL82360B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


