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(54) Dekodovact zarfzeni pro numericky ¥fzené pracovni stroje

Predmé&t vyndlezu se tyké dekodovactho zadfzeni pro numericky ¥{zené pracovni stroje,
ze jméne viak pro obrdbdci stroje se sérioparslelnimi vystupy z #{dfctho systému.

Jak je znédmo, u celé Ffady pracovnich strojd, ale dosud pirevédZng u strojd obrébécich, se
k oviddéni stroje pou¥ivéd numerickych ¥fdicich systémdi, priZemZ korespondence mezi #{dicim
systémenm & pracovnim strojem se d&je prosfi'ednictvim signdlt p¥ipravnych funkei, tj. g-funkce,
pomocnych funkc:( tj» my hy t-funkce a Fedicich funkcf, tj. s—funkce pro udéni velikosti ot 4~
ek pracovn:(ho vietene, f-funkce pro udéni velikosti posuvu.

Vystupy t&chto funkel z Ff{dic{ho systému stroje jsou kodovény v ndjakém véhovém kodu,
pFev&Zné v kodu bindrnd dekadickém, Jjeko 27 . 10% 22 . 10% 2 . 10% 2 . 10% 2% . 10
22 . 0% 2t . 10%; 20 . 10Y; 27 . 10%; 22 . 10%; 2% . 102 atd. podle podtu dekdd u -jednotli-
vych adres funkcf. Vystupy jsou moZné v paralelni{m provedenf, kdy pro Jednotlivé adresy funk-
ci jsou vyvedeny samostatn® v patfi¥ném poltu tetrdd dat, nap¥. funkce m - 8, 4, 2, 1; 80,
40, 20, 10; funkce s - 8, 4, 2, 1 - I. tetrdda; 80, 40, 20, iO -~ II. tetrdda; funkce t - 8,
4, 2, 1 - I. tetréda; 80, 40, 20, 10 - II. tetrdda; 800, 400, 200, 100 -~ III. tetréda apod.

U novéjfch systémd CNC je pouZivéno vystupd sérioparalelnich, kdy po jedné trase jsou
vysilény edresy funkci (m, h, s, g, f, t) kédované v bindrnim kodu a po druhé trase se vysi-

laji data, tj. &fselné Gdaje pro jednotlivé adresy, kodované v binérns-dekadickém kédu, pFi=
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ZemZ vlastni pPenos se d&je postupnym, tj. sériovym vys{lénim patii¥né zakddované adresy
a &isla, nep®. mlO.

Na strané stroje, v pPizpisobovacfch obvodech, Jje potom nutno tyto signély rozkodovat po-~
moef dekodovacich zafizenf - dekodérd - a vybrat potiebné funkce pro &innost stroje, p¥fpadnd
néktéré funkce nloZit v pam&ti v piizplsobovacich obvodech, V souZasné dob& se prevdiné po-
u¥fvd dekodérd reléovych, u nich% se rozkodovéni jednotlivjch bindrnfch %isel v tetréddch na
dekadické &fsla provédl sériovym Pazenim kontektd dekodovacich relé.

Nevyhodou t&chto reléovych dekodovacich zaffzeni Jje, %Ze v&t3ina ¥fslic jedné dekédy Jje
dekodovéna sériovym zapo jenfm &ty kontaktd, Sériovym Pazenim Jjednotlivych dekdd se polet
kontaktd dlastnfcich se na dekodovéni zvdtSuje. Nap¥fkled pro dekodovdni &fsla 32, tj. pro de-
kodovéni dvoudekddové funkce, je potieba seriového zapojenf osmi kontaktd. Podobn& pro t¥{de-
kddové funkce je pro rozkodovdnf potfeba zapojit sériov& u% dvandct kontaktd a pro rozkodovéni
&tyPdekddové funkce Jje iapotiebi.sériového zapo jeni Bestnéetl kontaktl apod. SloZitost tohoto
feden{ dekodovacfho zarizen!, tedy dekodéru, prind3{ vak s sebou i jeho relatiwmé& omezenou
spolehlivost. Je to zplsobeno tim, %e kaZdy kontakt mé sviij pfechodovy odpor a jeho materidl
potfebuje tedy ur&ité nap&tf pro spolehlivou ¥innost kontektu. Sériové Fazenf vit3fho podtu
kontaktld dekodéru se tedy projevuje nep¥fznivymi dldsledky.

U sérioparalelnfho #edenf vystupt z Ffdiefho systému stroje dochdzf k Jjelt& v&t3imu zhor-
govéni spolehlivosti dekodéru, nebot tu Je nutné rozkodovat jednak adresy a jednak date pro
Jednotlivé adresy, co¥ znemené vytvorit pro kaidou adresu samostatny dekoddr, pFfpadnd pouZft
sériového, tj. kaskddového spojenf té&chto dekodért., To také znamené nutnost poufft pro kadou
tetrddu ZtyF relé pro data & ¥tyf relé pro dekodér adresy. JelikoZ tu jde o sériové predévsnt
informaci, je potom nutné tyto rozkddované funkce uklddat do pan&ti v prizplsobovacich obvo-
dech. Tim roste polet spinacich prvkl, tj. relé, ¥Im% op&t rostou p¥{¥iny poklesu spolehli-
vosti dekodéru;

Gelem vyndlezu je odstranit tyto p#f&iny poklesu spolehlivosti dosavadnich dekodovacich
za¥{zenl @ vytvorit dekédovaci zarfzen{ konstruk¥n& jednodudsf, zebezpelujict v3ak vdechny
funkce dosavadnich slofitych dekodérd. B '

Podstata dekodovaciho za¥fzenf sklddajfctho se z dekodéru adres funkef a z dekodérd Jje=
Jich dat podle vyndlezu, spodivd v tom, %e jeho dekodér adres funke{ mé na vystupech jednotli-
vych adres funkel p#ipojens adresni relé vézand vodiéém, pfipadn& spoleénym s druhym vodiZem,
k nému¥ jsou pfipojeny civky relé vystupd dat z F{diefho systému stroje, pFilem? jak dekedér
Jjednotlivych adres funkei, tek 1 dekodéry‘jeJich dat jsou sestaveny z vétvi funkci obsshuji-
cich sériové zapojeni jednak viem t&mto vEtvim funkef predPezeného spinactho kontaktu adresni-
ho relé funkeci a v jednotlivjch t3chto vétvich funkec{ pFediazeného odporu a civky relé deko~-
dované funkce, z nich¥ ke ka%dé vdtvi funkce jsou mezi JjeJfm prediezenym odporem & civkou re-

'16 dekodované funkce paralelnd pifipojeny diodové Jednotky, predstavujicf vZdy Jednu uplnou '
rieho nedplnou dekddu, tyto Jednoilivé diodové Jjednotky Jjsou sestaveny z diod p¥ipojenych na
spoledny vodid pres kontakty relé vystupl dat z iidiciho systému stro je.

Déle je na vyndlezu podstatné i to, Ze diody, tvoi¥fef diodové jednotky a piipojené para-
lelné k Jednotlivym vétvim funkel dekodérd dat jednotlivych funkel, jsou orientovény svou pro-
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pustnostf smérem ke svym sériovd prirezenym kontaktlm relé vystupd dat z F{diecfho systému
stroje, pifi%em? z t&chto sériovd prifazenych kénfaktﬁ Jjsou kontakty p¥islusné k relé vstup-

Heh ot Wlmlﬂjﬁﬂ b agm)émam aireu‘a, tﬂu ﬂai' WVrA (700 19 YéRpYén yjéfent shoand

| t
8 Cislem dekodovené funkce, kontakty rozpinacimil.

Podstatné je u vynélezﬁ 1 to, %e mezi civkou relé dekodované funkce a diodové jednotky
s paralelnimi diodemi dekodérd dat Jjednotlivych funkci Jje viazena pfehrazovaci dioda oriento-
vané svou propustnostf sm&rem k civce relé dekodované funkce, mezi ni% a tuto civku relé je
pPipo jena pamé%ové peralelnf v&tev, v ni% je sériov& zapojen predfazeny odpor, samodriZny kon-
takt relé dekédované funkce a rozpinaci kontakt piemosiujici diodové jednotky, prediazeny od=-
por i spinaci kontekt spoledny viem v&tvim pfisluéné funkce.,

Konedn& podstetnym znekem vynélezu je i to, Ze kontakty relé vystupd dat z rfdicfho systé-
mu stroje jsou svézény s diodami stejnych vah binérn¥-dekadického kodu diodovych jednotek- a
to jak rtznfch vdtvi funkcf jedné adresy, tek riznych vitvi funkei fﬁznych adres.

Vyhodou dekodovaclfho zaPfzenf podle t&chto podstatnych znakd ddle podrobné&ji popsaného
vynélezu je predevdim to, %¥e z hlediske spfnénf jednotlivych dat funked u dekodért dat & adres
funkc{ u dekodéru adres Jjsou kontakty relé dat z ¥fdiciho systému stroje, pFipojené jednouw
strenou na spoledny vodig, ktery z hlediska logiky pfedstavuje vlastn® logickou nulovou hladi-
nu, vlastné kontakty zaifazenymi paralelnd, takZfe jejich pracovni nap8ti je stdlé a nezévislé
na poltu dekodovanych dekéd, jak to je u sériového dekodéru. U sérioparalelniho vystupu z #{-
diectho systému stroje je pask mo¥no vyuift kontaktd dat od jednotlivych vah bindrnd-dekadického
kodu opakované pro dekodovéni dat nején jedné adresy, ale i rdznych adres. Vyhodou je, Ze u to-
hoto dekgdovaciho zafiéeni se podstatnd zmen3il Poéet relé dat oproti sériovym dekodovacim za-
¥izenim. Vedle toho poskytuje paralelni Yedenf dekodérd moZnost pouZft zafazenf! relé piimo
Jjako pamé%ovjch &lent pro zapamatovéni prib&Znych funkef viezenim je jich samodrZnych kontaktd
do paméiovjch vétvi. V pripadd vyvedeni prepinacich kontaktd pro véhy dat v bindrn&-dekadickém
kodu z numerického Ffdicfho systému stroje, nemusi byt viibec pouZito relé dat, nebot v iapoje-
ni se p¥fmo pou?ije kontaktd ¥fdiciho systému. Diodové jednotky pfifazené paralelné k Jjedhot-
livym v&tvim funkel a pam¥tové relé jsou v3ak i v tomto p¥ipadé nutné.

Bl{Z%e vyniknou tyto vyhody z popisu p¥fkladu tfedeni dekodovactho za¥fzeni podle vyndlezu
znézornéného na vykresech, kde je na obr. 1 schematické zapojeni rozkreslené ﬁouze ro Z&st
dekodéru dat jedné funkce, prilem? dekodér adres je zndzorn&n pouze v blokovém schématu, & na
obr. 2 je schéma &4sti dekodéru dat dvou funkci, z n¥hoZ- je patrné vyuZiti spolednych reléo=~
vych kontaktd pro stejné véhy bindrné&-dekadického kodu diodovych Jjednotek rtiznych vEtvi funked
riznych adres. V

V souladu s uvedenymi podstatnymi znaky a vyhodami vyndlezu je dekodovaci za¥fzeni sesta-
veno jednak z dekodéru adres Da (obr. 1) a z dekodérd jejich dat (obr. 1, 2).

Do dekodéru adres Da piichézeji informace ve forﬁé binérnd-dekadické. Ve zjednoduleném
zndzorndn{ na obr. 1 je to vyjidPeno vstupnimi v&tvemi jedné tetrddy oznalenymi ’ @ ’
C),(:). Vystupy m, s, t, ve‘zJednoduéené formé jen pro funkce m, s, t, jsou vyvedeny na civky
relé jednotlivych adres, tJj. na civku relé Bm funkce m, na civku relé Bs funkce s a na civku

“asrmi & s s wx  w feeee 4Xahtn wald BRm Rae a Rt iaan vlsdnv vodiXem V2 (obr. 1). kte-
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v mife byt spolednf 1 pro cfvky relé Bl, B2, B4, B8 ... B8O ... vystupdl 11, 12, 14, 18 ...
180 ... dat piichéze jiefch po t&chto vystupech z #fdiciho systému stroje, tedy s vodiZem V1.
Tato alternativa, kterd je b&¥n¥j3f, prichézi v tUvehu tehdy, kdy% vSechna uvedend relé jsou
napdjena ze spoleZného zdroje. Dekodér adres P_é_ Je analogické konstrukce jako dekodéry dat
Jednotlivych funkei, které budou v daié:‘.m podrobné 'popsény na prfkladu dekodéru dat pro funkci
m. Tento dekodér dat Jje sestaven z vétvi I, 1I, I_II_ voe dotyéné ﬂmkée, které jsou vytvoreny
mezi napéjecim vodilem Ve a spolednym vodifem Yo. Z hlediska logiky je tento spoledny vodid Yf.'
vlastnd vodifem piedstavujicim nulovou logickou hladinu, i kdy# nemusi mft z fyzikdlnfho hle-
diske nulovy potencidl. Tyto vétve I, II, III ... Jedné funkce jsou vdsk mezi oba vodi¥e Va_

a V_Ig_ zapo jeny pres spoledny spinacf kontekt _lim_ relé _B_m:_, v daném p¥ikledu na obr. 1 adresnfho
relé funkce m. Podle zjednodudeného p¥ikiadu znézornného na obr. 2 tyto. vétve I funkce s a IV
funkce t4 reprezentuji vétve funkce s a funkce t jsou opatteny spfnacimi kontekty 1Bs a 1Bt
adresnich relé Bs a Bt t&chto funkei. V kaZdé z tdchto vétvi 1, 11, I1I, IV... funkel jsou
ddle sériové zapojeny: pred¥azeny odpor Rml (Rm2, Rm3 ... Rsi ... Rt4 ...) a civka relé Bml
(Bm2, Bm3 ... Bsl ... Bt4 ...) dekodovené funkce. Mezi predfezenym odporem Rml (Rm2, Rm3 ...
Bsl... Rt4 ...) a civkou relé Bml (Bm2, BmJ ... Bsl ... Bt4 ...) dekodované funkce jsou pare-
lelné piipojeny dicdové ,jednotky_lgg, které predstavujf podle potieby bud celou nebo nedplnou
dekédu. Tyto diodové Jednotky._lg Jsou sestaveny 2z diod D pFipojenych na spoleny vodil llg pres
kontekty Bl.1, BI.1, B2.1, B2.1, B4.1, B4.1, BS.1, B8.1 ... p¥fsluiné k relé Bl, B2, B4, BS,
«es B8O ... vystupd I1, I2, I4, I8 ... 180 ... dat z Ff{diciho systému stro je. Vodide, které

Je & témito kontekty propojujf, jsou oznaleny &fsly vyjadfujfcimi p#fslusné hodnoty bindrné-
dekadického kodu, tedy &isly 8, 4, 2, 1, pftpaand 1, 2, 4 (obr. 1, 2). Diody D viech diodovych
Jednotek _D_,:j Jsou orientovény svou propustnosti smérem k tdmto jim sériové pFirezenym kontaktim
Bl.l, BL.l, B2.1, B2.1, B4.1, Bd.1, B8.1, BBs1 ... , z nichZ ty kontakty, které prislu{ da-

tim volitelnym f{dicim systémem stroje, tedy datim, kterd jsou ve vdhovém vyjédteni shodné

s fslem dekodované funkce, totif kontakty Bl.l, B2.1, B4.l, B8.1 jsou kontakty rozpinacimi.

V pfipad& nutnosti zapamatovéni urditych funkei jsou Jim prisludné vétve I, IV opatieny
Je&t& pFehrazovaci diodou Dp (obr. 1, 2), viazenou mezi diodové jednotky Dj a relé Bml, Bt4
dekodované funkce & orientovenou svou propustnosti smérem k tomuto relé Bnl, Bt4. Mezi tuto
piehrazovact diodu Dp a p¥{slu3né relé Bml, Bt4 dekodované funkce je pFipojena pemétové pa-
ralelnf vétev Vp, v nff je sériov¥ zapojen predfazeny odpor Rw (obr. 1), Bt (obr. 2), samodri-
ny kontekt Bml.l, Bt4.1 relé _B_n&,.g_tidekédované funkce a rozpinaci kontekt K, pffslusny n&kte-
rému (na vykresech neznézorn&nému) elektrickému sp:’.nacimq prostiedku, ktery registruje dosa-~
feni stavu vyvoldvaného zepamatovanou funkcf, napifklad dosaien:f-polotw voleného néstroje, tJ.
funkce t. P¥i dosaZeni Zddeného stavu zplsobuje tento prostredek rozepnuti kontektu K a tim
rus{ informaci v pam&ti, tj. zplisobuje odpadnut{i pfislusného relé Bml, Bt4 dekodované funkce,
8sby bylo p¥ipraveno k pil jet{ nového signédlu ‘ke svému zepnutf. Paralelni pamé{ové vitev Vp Je
totiZ pripojena aX k napdjecimu vodiZi Va, takZe pfemostuje jak diodové jednotky DJ, tek pred-
Pazeny odpor Rml, Rt4 1 spfnacf kontakt 1Bm, 1Bt spoledny vSem vdtvim I, II, III, IV ... piis-
ludné funkce. )
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Vyhoda moZnosti vicendsobného vyuZitd kontektl od Jjednotlivych vah bindrns-dekadického
kodu pro dekodovén{ dat je reelizovéna zapojenim, které je znézorndno- jak na obr. 1 pro rlzné
vétve_{l EE) Ezz_funkci jedné adresy, v tomto pfipad¥ funkce m, tek 1 na obr. 2 pro rizné vét-
ve 2, IV funkei riznfch adres, v tomto druhém piipedu funkel sl a t4. Oba prfkledy tu ukazuji
propo jenf kontakti Bl.l, Bl.1, B2.1, B2.1, B4.1, B8.1 (obr. 1), p¥{pednd kontaktﬁjEiZi, Bl.1,
32.1,.32:1, B4.1 a.BB.l (obr. 2), s diodami D stejnych veh binérn&-dekadického kodu diodovych

jednotek DJj, priZemZ tyto véhy Jjim pfisluénych binérns-dekadickych kodd jsou vyjéd¥eny &{sli-
cemi 1, 2, 4, 8,‘5;‘52_1 nad spojovacimi vodi&i. Negovanymi hoénotami.I, E} Z.Jsou oznadeny
ty vahy binérn&-dekadickych kodl, které jsou volitelné ¥fdiefm systémem stroje, jsou tedy vé-

zény na kontekty rozpinac{ - v danych ptipadech na kontekty Bl.l, B2.1 a B4.l. PPitom obr. 1
i 2 naznadujf moZnost spojeni t&chto spolelfnych kontakts Bl.1l, B1l.1, B2.1, B2.1, B4.1, B4.1,

B8.1, BB.1 1 s dal¥fmi vétvemi Jjinyck funkef.

&innost dekodovactho zarizeni podle vynélezu je zPejmé ze schémat na otr. 1 a 2, i kdyiZ
dekodér edres Da ne obr. 1 neni plné rozkreslen & Jjeho znézorn&ni je omezeno pouze na blokové
schéma. Proto vysv&tleni funkce tohoto dekodovactho zaffzeni bude Jenom strulné.

Ne zéklad® informeci z *fdicfho systému se nebudf pfes dekodér edres Da n&které z adres-
nich relé Bm, Bs, Bt, napf. relé Bm. Kontekt tohoto relé predvolil &innost dekbdéru dené adre-
sy, napf. u adresy funkce m jsou to kontakty Bml, Bw2, Bm3. Dokud ne jpii jdou ze systému in-
formace data, jsou vdechny civky relé tohoto dekodéru premostény pres patfiéné diody D_a kon-

takty relé vstupnich dat, nep¥. Bl.l, B2.l, tak¥e %8dné z relé dekodovené furkce, nepf. relé

Bml, Bm2, Bu3, se nenebudf. P¥i pFichodu informace "data", napfikléd &1sle 3 z Pf{dicfho systé-
mu po vétvich funket I1, I2, se mabudi pat¥iZné relé dat, nept. relé Bl, B2, Kontakty Bl.l

a% B8.1 relé dat premosti pfes patiilné diody D diodové jednotky DJ v8echna relé Bul, Bm2
dekodovené funkce mimo relé, jehoZ hodnota se shoduje s &isly ve véhovém vy jéd¥eni datovych
informecf z Pidiciho systému, takZfe toto relé se nabudf. Napf. pfes kontekt B2,1 a diodu B
prisludnou véze bindrné-dekadického kodu vyjédbené ¥islicf 2 se piemosti relé Bml a pfes
kontakt Bl.1l 8 p¥isludnou diodu_g_véh& binérné-dekadického kodu vyjédrenou %fslicf 1 se pie-
mosti relé Bm2, takZfe tato relé se nenabudf. Pouze relé Bm3 nen{ premosténc Zédnym kontaktem,
tak¥e relé se nabudf pres kontekt (spinaci) 1Bm adresniho relé Bm & ples odpor Rm3. Tim je pro-

vedeno dekodovéni dané informace z #{dictho systému.

PREDMET VYNALEZU

1._Dek6dovaci zoi*{zeni{ pro numericky ¥{zené pracovni stroje, zejména pro obrébéci stroje se
gérioparalelnimi vystupy z ¥idictho systému, sklédajici se z dekodéru adres funkef a deko-
déré jejich dat, vyznalené tim, Ze jeho dekodér ‘Da) adres funkci mé na vystupech (m, s,
t ...) jednotlivych adres funkci piipojene adresni relé (Bm, Bs, Bt ...) vAzand wdilen
(v2), pi{padn® spolednym s druhym vodiem (VI), k n¥mu% jsou p¥ipojeny civky relé (g1, B2,
B 4, B8 ... B8O ...) vystupd (I1, I2, I4, I8 ... I80 ...) dat z ¥{dictho systému stroje,
pridem¥ Jjak dekodér {pa) jednotlivych adres funkci, tak i dekodéry jejich dat jsou sesta-
veny z vétvi (I, II, III, IV ...) funkei obsahujicfch sériové zapojeni jednak viem témto
vétvim (I, II, III, IV ...) funkc{ piedfazeného spinaciho kontaktu (1Bm, 1Bs, 1Bt ...) ad-



214 005 6

2.

3.

4.

resntho relé (Bm, Bs, Bt ...) funkef a v jednotlivych t&chto v&tvich (I, II, III, IV ...)
funkel pfedfaieného odporu (Rml, Rm2, Rm3 ... Rsl ... Rtd...) a cfvky relé (Bml, Bm2, Bum3

eee Bal ... Bt4 ...) dekédované funkce, z nich¥ ke kafdé v&tvi (I, II, III, IV ...) funkce
Jsou mezi Jejiﬁ prediazenym odporem (Rml, Em2, Rm3 ... Rsl soe BRt4 ...)e civkou relé

(Bnl, Bm2, Bn3 ... Bal ... Bt4 ...) dekodované funkce peraleln& p¥ipojeny diodové jednotky
(Dj), predstavujici vidy jednu tiplnou nebo nevplnou dekédu, tyto Jjednotlivé dicdové Jednotky
(DJ) Jsou sestaveny z diod (D) piipojenych ne spoleny vodi& (Vo) pfes kontakty (Bl,1, BI.I,
B2.1, B2.1, B4.1, B4.1, B8.1, BB.I) relé Bl, B2, B4, B8 ... B8O ...) vystupd (I1, I2, 14,

18 ... 180 ...) dat z *fdictho systému stroje.

Dekodovacf zaf{zenf podle bodu 1, vyznalené tim, e diody (D), tvoFfet diodové Jednotky (DJ)
& pripojené paraleln& k jednotlivym vétvim (I, II, III, IV ...) funkef dekodérd dat jednotli-
vych funkef, Jjsou ofientovény svou propustnost{ smérem ke svym sériovd piirazenym kontak tim
(B1.1, BI.1, B2.1, B2.1, B4.1, BL.1, BS.1, BA.1 ...) relé (B, B2, B4, BE ... BEO ...)
vystupd (11, I2, I4, I8 .,. I80 ...) dat z Ffdicfho systému stroje, prilem? z téchto sério-
v& pFifazenjch kontektd ‘B1.1, Bi.1, B2.1, B2.1, B4.1, B4.1, B8.1, B8.1 ...) jsou kontakty
(B1.1, B2.1, B4.1, B8,1 ...) pfi{sludné k relé (Bl, B2, B4, B8 ... B8O ...) vstupnich dat
volitelnych F{dicim systémem stroje, tj. dat, kterd jsou ve vdhovém vyjéd¥eni shodnd s &fse-
lem dekodovand funkce, kontakty rozpinacimi.

Dekodovact za¥fzeni podle bodd 1 a 2, vyznalené tim, %e mezi civkou relé (Bml, Bt4 ...) de~
kodované funkce a diodové jednotky (Dj) s paralelnimi diodami (D) dekodérd dat jednotlivych
funkci je viazena prehrazovaci dioda (Dp) orientovand svou propustnostf smérem k civece reld
(Bml «.. Bt4 ...) dekddovené funkce, mezi ni% a tuto cfvku relé (Bml ... Bt4 ...) je pripo-
Jena pam¥tové paralelnf vitev (Vp), v nf% je sériové zapaojen pted¥azeny odpor (Rm ... Rt ...),
samodr¥ny kontekt (Bml.l ... Bt4.1 ...) relé (Bml ... Bt4 ...) dekodované funkce a rozpfna-
ci kontakt (K) premosfujfcf diodové jednotky (DJ), pred¥azeny odpor (Rml ... Rtd ...) 1 spi-
nec{ kontakt (1Bm ... 1B ... 1Bt ...) spoleiny viem vitvim (I, II, III, IV...) prislufné
funkce.

Dekodovact zaFizent podle bodd 1 a% 3, vyzne¥ené tim, %e kontakty (Bl.1, Bl.1, B2.1, B2.1,
B4.1, B4.1, B8.1, B8.1) relé (Bl, B2, B4, B8 ... B8O ...) vystupt (I1, I2, I4, I8 ... I80 ...)
dat z #{diciho systému stroje jsou svédzény s diodami (D) steJnych vah binédrné-dekadického
kodu diodovych Jednotek (DJ) - a to jek riznych v&tvi (I, II, III ...) funkc{ jedné adresy,
tak riznych vdtvi (I, IV) funkef riznych adres.

2 vykresy
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Obr. 2

Vytiskly Moravské tiskaiské zavody,
provoz 12, Leninova 21, Olomouc

Cena: 240 K¢s
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