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doucich tvrdych primds{ ¢ proudu materid-
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Vynadlez se tyka zarizeni pron indikaci tvrdych primési v
proudu materialu zpracovavaného nebo dopravovaného, zejména pak
zemédélského materiilu.

Nezadouci tvrdé primési, napr. kovové predméty, kameny apod.,
- jsou pri dopravé a zpracovani materiilu, zéjména zemédélského,
zdrojem znaénych potiZi, poruch a havarifi. Z toho vyplyvaji jek
dasové, tak i materiidlové ztraty a nepfiznivy ekonomicky dopad.
Jsou sice znama zarizeni, ktera jsou schopna identifikovat a za-
bezpeéit vylouleni kovovych, ze jiéna feromagneiickich priméesi
z dalsi dopravy nebo zpracovéni, avSak jednak jsou tato zarizeni
v disledku své koncepce zmén ste jnosmérného magnatického pole
nespolehlivd, hlavné u pomalu se pohybujicich cizich predmétd,
jednak nejsou schopna identifikovat neZadouci pifimési nekovové,
jako napi. kameny. Z toho tedy vyplyva provozni nespolehlivost
znamych indike&nfch = zarfizenf se vSemi uvedenymi neZadoucimi
disledky. Jsou sice znamy detektory pohybu materidlu, napf. na
piezoelektrickém principu snimani zvuku, vyvolévaného trenim ma-
teridlu o detektor, avSak ty nejsou schopny rozlisit primési,
indikuji pouze pohyb celkového mnoZstvi materialu nebo pohyb pra=

covniho ustroji, prip. stroje.

| Zaiizeni pro indikaci tvrdych pfimési v proudu materislu
podle vynalezu tyto nevyhody a nedostétky odstranuje. Yeho podsta-
ta spodiva y tom, e detekéni pracovni plocha zafizeni je opatfena
alespon jednim piezoelektrickym ultrazvukovym snimadem, napojenym
pres zesilovaé na komparator, spojeny s ovladacim elektromagnetem.

Zarizeni pro indikaci tvrdych primési v proudu materiilu
je schopno identifikovat podle narazu na detekéni plochu jakykoliv
vétsi tvrdf pfedmét bez ohledu na to, z jakého materidlu je. Je
téz prirozené schopno v krétkém Easovén intervalu zabezpedit
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zastaveni, piipadné reversaci pohybu materiilu, takie se neZadouci
pfecdmét miZe snadno odstranit. Zabranuje tak hmotnym ekonamickym
ztrdtdm, vypl§vajicim z poruch a havérii strojd v disledku vniknu-
ti neiadoucich pfimési, zejména vétsich rozméri. Tim jo jeho pii=-
nos gnaény. ,

Pfiklad provedeni zarfzeni podle vyndlezu je zndzornén na
pripo jenych vykresech, kde obr. 1 pfedstavuje pracovni orgin stro-
je, opatreny &idlem indikaéniho zatizeni v &asteéném nérysném rezu,
obr. 2 je fezem A - A z obr. &, obr. 3 zndzornuje v osovém Fezu
detail uchyceni pracovniho orgénu stroje a obr. 4 je blokovym
schematem zapo jeni zaifizeni podle vynélezu.

Detekéni pracovni plocha 1 zpracovavaného materiédlu, napfe.
uspoiéddand na rotaénim pri¢ném Snekovém podavadi 2, je opaifena
alespon jednim piezoelektrickym ultrazvukovym snimalem 3. V daném
prfipadé jsou detekénimi pracovnimi plochami 1 lopatky na rotadnim
priéném &nekovém podévaéi 2, které jsou s vyhodou uspofaddany proti
suéru toku materidlu, tedy v misté zmény sm3ru poliybu materiélu,.

To je vyhodné pro spolehlivé vyvoléni nérazu,a tim i pro vhilk
zvukového, resp. ultrazvukového impulsu. Uetekéni pracovni plocha
1, v daném piripadé lopatka, je zezadu s vyhodou kryta krytem 4,
opatrfenym piipadné mont4Znfm otvorem 5 pro montéi piczoelektrické-‘
ho ultrazvukového snimace g'zezadu na detekéni pracovni plochu 1.
liontaini okvor 5 je opatfen vikem 6. vetekdni pracovmni plocha 2

je bud pfimo (neznizornéno), nebo prostrecnictvim svého pracovni-
ho orginw, v daném piipadé rotaéniho priéného Snekového podavaée 2,
s v¥hodou zvukov& odizolovana od gstatnich tasti stroje alespon
jednim zvukovym tlumidem 7, napi. silentbloky. nadazenymi na
tichytné Sroubové &epy 8 rotadniho piicného Snekového nodavade 2,
pritazené maticemi 9. Evukové tlumile 7 jsou nasazeny na uchytné
Sroubové Cepy 8 mezi tyto a prirubu 10 hnaciho hiidele 1i. V zobra-
zenérm pripadé je pod maticemi 9 uspBfédan jesté plochy fixadni
krouzek 12, Hnaci hifdel 11 je uloZen svymi loZzisky 13 v ramu 14
stroje a je opatien rotadnim transformatorem 15. Jeden nebo vice
piezoelektrickych ultrazvukovych snimaéd 3 je s rotaénim transfor-
matorem 15 spojeno vodidi 16, Rotaénf transformitor 15 je privodem
20 napojen ma zesilovaé 17, s vyhodou selektivni, ktery je pri=-
vodem 20 spojen s komparatorem 18, jenZ je napojen na privod 20

k ovladacimu elektromagnetu 19 neznazornéného brzdiciho, bloko-
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vacitho nebo reversaéniho ustroji pracovniho orgénu stroje.

Zairizeni podle vynédlezu pracuje takto : Z téch soudastdi pra-
covniho ustroji, které jsou opatreny piezoelektrickymi ultrazvu-
kovymi snimali 3 se pribéiné pri praci snima zvukovy, resp. ultra=
zvukov§ signél, jehoZ elektrickd forma se rota&nim transformito-
rem 15 a pfivodem 20 dosté4va do zesilovale 17 a zesilend do kom-
paratoru 18, kde se vyhodnocuje. Signdl pri néarazu neZadouciho
tvrdého precmétu do detekéni pracovni plochy 1, s vyhodou zvukové
odizolované od ostatnich‘éésti, je rozliSen jako rozdilny a je
uveden do pohybu ovladaci elektromagnet 19 k zabrzdéni, blokovani
nebo reversaci pracovniho orgénu stroje.
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Zatrizeni pro indikaci tvrdyc: primési v proudu materiilu,
naréZze jiciho na detekéni pracovni plochu, opatienc¢ ovlddacim
elektromagnetem brzdicfho, blokovaciho nebo reversaéniho
istroji pracovniho orgédnu stroje, vyznadené tim, Ze detekéni
pracovni plocha (1) je opatfena alespon jednim piezoelektric-
kym ultrazvukovym snimadem (3), napo jenym pies zesilovaél
(17) na komparéator (18), spojeny s ovladacim elektromagnetem
(19}, ‘ |
Laiizeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze detekéni pracovni
plocha (1), zvukové odizolovand alespon jednim zvukov{m
tlumiéem (7), je na své zadni strané opatiena piezpelektric-
kym ultrazvukovim snimadem (3).
Zai'{zeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze detekéni pracovni
plocha (1) je uspofidéina na rotaénim pifi&ném Snekovém po-
ddvadi (2), jeho% zvukové tlumide (7) jsou uspofadany mezi
uchytnymi Sroubovymi Cepy (8) rotadéniho pififného Snekového
podavade (2) a nffrubou (:i0) hnaciho hifdele (11).
Zarizeni podle bodd 1 a 3, vyznalené tim, Ze hnaci hiidel
(11) rotadniho priéného Snekového podavade (2) je opatien
rotaénim transformitorem (135) na néjZ jsou napojeny piezo-~
elektrické ultrazvukové snimade (3), pridemZ rotaéni trans-
formator (15) je napojen na zesilovad (17).

4 karesy



244 371

/3

/1

“Obr. 1
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Obr. 3
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