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(54) (57) ГЙРОСТАБИПИЗИРОВАННЫЙ ГРА­ВИМЕТР, установленный в карданном под­весе, содержащий корпус, чувствитель­ную систему с маятником, фотоопти­ческий преобразователь с дифференци­альным фотосопротивлением, включен­ным в измерительный мост, и регистра­тор, отличающий ся тем, что, с целью повышения точности изме­рений в условиях действия возмущаю­щих ускорений, в нем установлен жест­ко связанный с корпусом и включенный в диагональ измерительного моста потенциометр, ползунок которого свя­зан с внутренней рамой карданова подвеса и соединен с входом усилите­ля со сглаживающим фильтром, вход которого соединен с регистратором.



1123003 21Изобретение относится к гравймет· рии, а именно к измерениям ускорения силы тяжести в движении (на борту судна).Известен гравиметр с чувствитель- 5 ной системой крутильного типа, на маятнике которой укреплено зеркаль­це, отражающее луч света лампочки на делительную призму, а далее на два фотосопротивления, включенные 10 в схему измерительного моста Уинсто­на. При отклонении маятника чувстви­тельной системы под действием воз­мущающей силы от горизонтального по­ложения на выходе измерительного 15 моста появляется сигнал рассогласо­вания, который усиливается и управ­ляет устройством обратной связи, возвращающим маятник в исходное по­ложение [1] . 20Недостатком этого гравиметра- явля­ется значительная ошибка в результа­тах наблюдений, вызванная совместным влиянием на маятник гравиметра гори­зонтальных и вертикальных ускорений 25 (к и Z) , так называемый кросс-кап- линг эффект.Наиболее близким к предлагаемому является гиростабилизированный грави­метр, установленный в кардановом под~зд весе, содержащий корпус, чувстви­тельную систему с маятником, фото­оптический преобразователь с диф­ференциальным фотосопротивлением, включенным в измерительный мост, 35и регистратор [2] .Недостаток известного гравиметра - появление дополнительной ошибки изме­рений под действием короткопериоднык возмущающих ускорений (качки корабля)>40 Цель изобретения - повышение точ­ности измерений в условиях действия возмущающих ускорений.Поставленная цель достигается тем, что, в гиростаб.ипизированном 45 гравиметре, установленном в кардано­вом подвесе, содержащем корпус, чув­ствительную систему с маятником, фо­тооптический преобразователь с диф­ференциальным фотосопротивлением, 50 включенным в измерительный мост и регистратор, установлен жестко свя­занный с корпусом гравиметра и вклю­ченный в диагональ измерительного моста потенциометр, ползунок κοτορο- 55 го связан с внутренней рамой кардано- ва подвеса и соединен с входом уси­лителя со сглаживающим фильтром, вы­

ход которого соединен с регистрато­ром .На чертеже представлена блок-схема . предлагаемого гравиметра.Корпус 1 гравиметра помещен в ги­ростабилизатор 2, установленный в кардановом подвесе 3. На внутренней раме 4 карданова подвеса закреплен ползунок 5, а на корпусе гравиметра - потенциометр 6. Карданов подвес кре­пится в опоре 7, жестко связанной с движущимся основанием 8. Ползунок и средний вывод потенциометра соединен с усилителем-интегратором 10, вы·1· ходной сигнал которого фиксируется регистратором 11. Потенциометр вклю­чен, в измерительную диагональ электри­ческого моста 9, куда также включен фотооптический преобразователь 12.Устройстве работает следующим об­разом.При неподвижном положении основа­ния 8 маятник гравиметра находится в горизонтальном положении, сигнал фотопреобразователя 11 равен нулю, ток в измерительной диагонали моста 9 отсутствует, сопротивление между ползуном 5 и средним выводом потен­циометра равно нулю, таким образом, сигнал на входе усилителя-интегра­тора 10 отсутствует. Гиростабилиза­тор 2 с включенными гироскопами яв­ляется длиннопериодным маятником, поэтому корпус 1 гравиметра сохра­няет неизменное положение относитель­но направления истинной вертикали· при воздействии на него короткопери- одных горизонтальных ускорений. Внут- реняя рама 4 карданова подвеса 3 представляет собой короткопериод— ный маятник, отклоняющийся от истин­ной вертикали на угол, пропорциональ­ный величине горизонтальных ускорений X, т.е. сопротивление R между ползун­ком 5 и средним выводом потенциометра 6 является линейной функцией X’'R = х‘\где К( - коэффициент пропорциональ­ности.Ток I, протекающий через потенцио­метр 6, включенный в измерительную диагональ моста 9, пропорционален величине вертикальных ускорений Z и соответственно углу отклонения маят­ника гравиметра от горизонтального положения I =К,;<Р ;где Kj-коэффициент пропорциональности.



3 1123003 4·Таким образом, падение напряжения U на сопротивлении R пропорционально произведению X на (f мU = 1' R = Κγ К2 ■ ψ · X = К · . X,где К - коэффициент пропорциональ­ности .
Полученная таким образом величина кросс-каплинг. эффекта используется в дальнейшем при обработке результатов гравиметрических измерений в качест­ве поправки, что повышает точность измерений.
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