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(64) Uspotadani brzdicich &elisti odstfedivé brzdy u psacich a jim podobnych
strojit

Vyndlez se tyké konstrukiniho uspotd-
ddni brzdicich delisti odstfedivych brzd,
pouzitych u psacich a jim podobnyech strojd.

e$1 se jim problém spolehlivé regu-
lace brzdného momentu odstredivé brzdy,
napriklad pfi tabulovani.

Spodivd v tom, %e brzdici delisti,
uloZené na dvou protilehlych &epech upev-
né&nych na otddejicim se kotoudi uvnitr
t&lesa bubinkovitého tvaru, Jjsou vytvo-
teny jako dvouramenné pdky, na jejichz
del8ich ramenech jsou uloZena zdvaZ?i, pPe-
stavitelnd v rovin& rovnob&Zné s rovinou
gela kotoule. Na druhém krat3im rameni
brzdicich gelisti je vytvofen zekiiveny
vystupek, pPilehly k vnit¥ni obvodové stén&
t&lesa bubinkovitého tvaru, se kterou
spolupracuje. PPestavitelnost zdévaZi za-
jistuji otvory umisténé v ¥add za sebou
na deldim rameni brzdicich &elisti nebo
jeden podlouhly otvor.

Vyndlezu miZe byt vyuZito u psacich
strojd opatienych tabuldtorem nebo u za-
pisovacich zabizeni, opatfenych pojezdo-
‘vym vozikem s moZnosti tabulovdni.

S pifihlédnutim k vyobrazenim p¥ilo-
Zenym k pifihldsce je definice bodu 1 pPe-
pfedmétu vyndlezu nejcharakteristidt&js{
pro vyndlez. ‘
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Vyndlez se tyké konstrukdnfho uspoidddni brzdicich Zelisti pro odst¥edivé brzdy psacich
a jim podobnych strojd. .

Odstiedivé brzdy, kterych se pouZivd u psacich strojl k regulaci brzdného momentu,
nap¥iklad p¥i tabulovdni, jsou vybaveny tfecimi elementy, které ovlivhujf rychlost pojezdo-
vého voziku. Z hlediska funkdnfho a také konstrukdntho uspoddddni se o¥ekévd, %e odstPedivé
brzdy, zejména tfeci{ elementy, budou Jednoduchého provedeni, které zajisti spolehlivé
tabulovdni psaciho stroje.

Dosavadni odstPedivé brzdy v podstatd sestdvajl z t&lesa prstencovitého tvaru, na jedné
strand opat¥ené dnem. V tomto tzv. bubinkovitém provedeni je otodn& uloZena h¥idelka, kterd
je prost¥ednictvim ozubeného kolelka spojena s mechanismem tabuldtoru. Uvnit¥ bubinku je umi-
st&n kotoud pevnd spojeny s hiidelkou. Na obvod& kotoule jsou proti sob& upevnidny &epy, kte-
ré nesou segmenty. Segmenty jsou na Sepech uloZeny kyvn&, piidemZ Jjejich strany pfilehlé
ke stén& bubinku jsou opatfeny tiecimi prostifedky, nejdastdji plsti. Pritom t¥eci prostied-
ky mohou byt vytvoreny do nejrizné&jsich tvarld, a to jeko obloZeni nebo bloky upevndné ve vy-
Fezech segmentl. Segmenty jsou vzdjemn& propojeny pru¥inou, kterd pritshuje oba segmenty
na dorazy vytvorené na kotou¥i, ¥{mZ se zabranuje stdlému brzdéni bubinku.

I kdyZ se doposud takovych uspoféddni odstredivych brzd, zvl4itd pak uspotsdddn! brzdi-
cich &elistf b&Zn& pouZivd, byly zji¥tdny ndkteré nedostatky. Nejpodstatn&j3{ z nich je
uspofaddni brzdicich delisti, které maji z dfvodd dosaZeni co nejvét3f hmotnosti sloZity
tvar. Aby tomuto poZadavku vyhovdly, Jsou vyrdb&ny odlévdnim a dal¥fim t¥iskovym obrdbdnim
odlitkl, &im¥% se vyroba znalin& prodraiuje. Daldi z nevyhod spolivé v tom, Ze se pouZivd tie-
cich prostPfedkd vytvorenyech z plsti, které pievddl odstfedivou sflu segmentl na tPeci silu
‘potfebnou k brzdsnf bubinku. Zjisitilo se, Ze plst je k tomuto udelu dosti nevhodnd, nebot
p¥i manipulaci s ni se té%Zko dodrzuji predepsané miry a tolerance urditého tvaru. Mimo uve-
deného se Jevi nevyhodné odprufeni segmentd pruZinou, kterou lze z prostorovych divodd nar
stavit jen do péti’regulaénich poloh. Teh pruZiny neni zdvisly na velikosti odstPedivé sily,
nybrZz je pro danou polohu konstantni. j

Uvedené nevyhody v podstatd odstranuje a daldf zdokonaleni prindsi usporsddni brzdi-
cfch &elisti odst¥edivé brzdy u psacich a Jjim podobnych strojd podle tohoto vyndlezu, jehoZ
podstata spodivd v tom, %e brzdici &elisti, majic{ tvar dvouramenné pdky, jsou na deldim
rameni opatPeny zdvaZim, prestavitelnym v rovnobdZné roving s rovinou dela kotoude nesouci-
ho &epy brzdicich elisti, zatimco druhé kratdi rameno brzdicich &elisti je opat¥eno zakrive-
nym vystupkem pfilehlym k vnit¥ni obvodové st¥n& tdlesa. ZakPiveni vystupky je mendi, nek
zakPiven! vnit¥ni obvodové stdny tdlesa. Deld{i rameno je opatfeno v rovin& rovnobd#né s ro-
vinou 8ela kotoude otvory, v jednom z nich#Z je prosti¥eédnictvim Zepu uloZeno zdvaii. Deldi ra-
meno je opatfeno v roving rovnob&Zné s rovinou dela kotoule pbdlouhlym otvorem, piidem%
tep zdvaZl je opatfen upevnovacimi prostiedky, napbiklaed zévitem s matici.

Vyhoda tohoto nového usporddéni spoivd v tom, ¥e sloZité a pracné ptavodni segmenty
byly nahrazeny jednodusdimi brzdicimi Zelistmi, jejichZ pracnost je podstatnd sniZena, vytvo-
Yené nepriklad odst¥{knutim z um&lé hmoty. Uspordddni brzdicfch 8elisti je s vyhodou uprave-
no tek, Ze na konci jednoho ramene je vytvoPeno zaobleni v podobd brzdici vadky spolupracuji-
ci se sténou bubinku, zatimco druhé deldfi rameno je opat¥eno zdvaZim, které lze prestavovat
a tim m&nit brzdic{ moment. PouZitim zdévaZi bylo moZno vypustit pruZinu pou¥itou u pivodniho
provedeni segmentl. Podstatnou vyhodou také je, Ze odpadly jekékoliv tfeci elementy, napii-
klad plsi a brzdénf se provadl p¥imo zekPivenym vystupkem brzdicich 8elisti.

Pifklad provedeni brzdicich ¥elist{ odsttedivé brzdy Jje vyobrazen na vykrese, na ném¥
obr. 1 predstavuje sestavu odst¥edivé brzdy v ndryse, obr. 2 v bokoryse, obr. 3 perspektiv-
ni pohled na brzdici elist opat¥enou zdvaZim, obr. 4 alternativni provedeni pro uloZeni z&-
va¥l v brzdicich &elistech a obr. 5 ndrys zdva¥i. '
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Odstfedivd brzda sestdévd z t&lesa 1 bubinkovitého provedeni, v jehoZ dnu 2 je otodng
ulo¥end hridelka 3. H¥fdelka 3 prochdzi dnem 2 vn¥ t&lesa 1, kde je opatPena ozubenym kole¥-
kem pro pohon odstiedivé brzdy. Uvnit¥ t&lesa | je na hffdelce 3 upevnén kotoud 3, na jehoZ
obvodu jsou ve sméru podélné osy h¥idelky 3 uloZeny protilehlé &epy 6. Gepy 6 jsou rozmisté~
ny po 180° a na ka?dém z nich je kyvnd uloZena brzdici %elist 7 ve tvaru segmentu, majfci
tvar dvouramenné pdky. Na delifm rameni 8 je pfestaviteln& uloZeno zdvaZi 10, a sice v rovi-
n& A rovnob&in& s rovinou &ela kotoude 5. Za tim uddelem je v tomto p¥ipad& rameno 8 opat¥eno

-otvory'2 rozmisténymi v uvedené roving A. V jednom z otvord 3 je umist¥no prostfednictvim ¥e-
pu zéva¥f 10, ktery je se zéva¥im 10 pevné spojen. V alternativnim provedeni je namisto
otvori 9 vytvofen v rameni 8, rovn¥¥% v rovin¥ A, podlouhly otvor 15. V podlouhlém otvoru
15 je umistén Zep 11 zéva¥f 10. 8ep 11 je v tomto pFipeds opatfen upeviovacim prostedkem,
napfiklad zdvitem na %epu 11 & matici. Druhé kratd{ rameno 12 je opatieno zek¥ivenym vystup-
kem 13 piilehlym k vnit¥ni obvodové st&nd 14 t&lesa 1. Zak¥iven{ vystupku 13 je men3i neZ
zakPiveni vnit¥ni obvodové st&ny 14 t&lesa 1.

Popsané zab{zeni pracuje na principu odstfedivych brzd, kde se pri funkei projevuje
vliv odstredivé sily S, vzniklé otdlenim kotoude 5, plsobic{ na brzdicf Zelisti 1. V tomto
pripad¥ pisobf vznikld odstiedivé sfla S, zdvisld od rychlosti otdleni kotoue 3 na zéva-
%1 10 umfstinych na deldich reamenech 8 brzdicich Zelistf 7. Pokud nen{ tato sila velikd,
udriuji zdévaii zaek¥ivené vystupky 13 brzdicich &elisti{ J odddleny od vnit¥ni obvodové stény
14 t8lesa 1 = brzdéni se meprovédi, Jakmile se odstPedivd sila § zv¥t8i, zalnou se brzdici
gelisti 7 na Zepech 6 vychylovat, 2{m¥ zakiivené vystupky 13 dosednou na vnit¥ni obvodovou
st&nu 14 t&lesa 1. Od tohoto okemZiku nastévéd brzddni t8lesa 1, které se pfend3{ na daldi
spPafeny mechanismus, ktery je brzd¥n. Zv&t3ovénim odstiedivé sily S nastdvd i zvySeni
pritla¥né sily P pisobici na vnit¥ni obvodovou sténu 14 télesa 1, takZe nastdva jedt&
intenz{vn&js{ brzdéni. ‘

JestliZe je zapot¥ebi provést upravu p¥itla¥né sily P, je mo¥no ji uskutednit presta-
venim zéva¥i 10 v otvorech 9 v alternativnim provedeni v podlouhlém otvoru i5. V prvém
p¥ipedd se zdvaZi 10 vysune z otvoru 39, v ném%Z je umistdno, a vloZi se do jiného otvoru
9. V alternativnim provedeni se uvolni upevnovaci prostiedky zévef{ 10, nale’ se zdvaii 10
ptfsludnd prestavi v podloihlém otvoru 15 a op&t se provede jeho upevnéni pomoci upevnovaci-
ho prostfedku. B

PREDMET VYNLALEZU

1. Uspordddni brzdicfch ¥elist{ odst¥edivé brzdy u psacich a jim podobnych strojd, pra-
cujfcich na principu odst¥edivé sily, vytvoFené v t&lese bubinkovitého tveru, uvnit¥ které-
ho jsou umist¥ny brzdici Zelisti vykyvn& uloZené na dvou p tilehlych ¥epech upevnénych na
otéd¥ejlcim se kotoudi, vyzna¥ené tim, Ze brzdici &elisti (7) mejici tvar dvouremennd péky,
jsou na deldim remeni (8) opat¥eny zdva¥im (10), prestavitelnym v rovnob&¥né rovin& (4) s ro-
vinou &elsa kotoude (5) nesoucfho &epy (6) brzdicfch elistf (7), zatimco druhé krat¥{ rame-
no (12) brzdicich gelistfi (7) je opatfeno zek¥ivenym vystupkem (13) p¥ilehlym k vnit¥ni obvo-
dové st¥n& (14) t&lesa (1). '

2. Usporddéni brzdicich Zelisti podle bodu 1, vyznalené tim, Ze zekfiveni vystupku (13)
je mendf ne# zakPiven! vnit¥nf obvodové stdny -(14) tdlesa (1).

3. Uspordddnf brzdicich Zelist{ podle bodu 1 a 2, vyznadené tim, %e deldi remeno (8)
je opat¥eno v roving (A) rovnob¥¥ns s rovinou Zela kotoude (5) otvory (9), v jednom z nichZ
je prostdednictvim &epu (11) uloZeno zdvaii (10).
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4. U;poféddni brzdieicn delisti podle bodu ! a 2, vyznatené tim, %e deld{ remeno (8) je
ab&¥né s rovinou dela kotoude (5) podlouhlym otvorem (15), pbi-

opat¥eno v roving (A} rown
opatfen upevnovacim prostiedky, repPikiad zdvitem s matici.

gem# Zep (11) zdvaidl (10) je

| list vykvesi

Severogratia, n. p. 2hvod 7. Moot
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