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DESCRIPCION

Autoradio con unidad de control flexible.
Estado actual de la técnica

La presente invencién se basa en una autoradio segin la categoria de la reivindicacion principal. Se conocen
ya autoradios con panel frontal extraible. En esta ocasidn, el panel frontal puede extraerse total o parcialmente de
una autoradio dispuesta preferentemente en un cajetin de instalacion. La extraccién del panel de ajuste frontal sirve
particularmente para que la radio no tenga valor alguno sin la unidad de control extraida para los ladrones, de forma
que se reduzca el incentivo al robo. Tras la extraccion del panel frontal de accionamiento no existe ningtin incentivo
para un ladrén de descerrajar el automévil y robar la autoradio del mismo. El documento US-6,563,421-B1 muestra
una unidad de control extraible de este tipo, provista, en un ejemplo de ejecucion, de una bisagra. Ademads, también se
conoce el empleo de la unidad de control extraible como control remoto para la radio. Por consiguiente, la autoradio
puede controlarse desde una posicién cualquiera del automdvil, por ejemplo, por el copiloto. No obstante, es comtin
a las unidades de control extraibles, que tengan una carcasa de plastico rigido. Si se extrae la unidad de control y se
transporta fuera del vehiculo, se tiene que esconder convenientemente. La forma rigida puede resultar, por un lado,
molesta y, por otro lado, la unidad de control puede romperse en caso de deformacién o caida involuntarias. Para ello
se prevén carcasas apropiadas, en las que pueda insertarse una unidad de control de este tipo para su transporte. No
obstante, entonces hay que transportar, si fuera necesario, una carcasa disefiada correspondientemente atin mayor que
la propia unidad de control, para garantizar la proteccién antirrobo.

Ventajas de la invencién

La autoradio conforme a la invencién con las caracteristicas de la reivindicacién principal tiene, en contraste, la
ventaja de que la unidad de control extraible se implementa flexible. De este modo puede evitarse un deterioro si
la unidad de control se cae una vez inintencionadamente. Gracias a la deformabilidad eldstica, que acompaiia a la
flexibilidad, resulta casi imposible una averia por caida. Se simplifica ademas el transporte de la unidad de control.
En comparacién con un cuerpo pléstico sélido, molesto, por ejemplo, en un bolsillo de la chaqueta, la unidad flexible
de control puede adaptarse ficilmente a la forma flexible de un bolsillo de chaqueta. Al menos, un portador no siente
ningln objeto molesto en el bolsillo. Si, por ejemplo, el tamafio del bolsillo es limitado, la unidad de control puede
adaptarse al tamafio de bolsillo disponible flexiondndose. En conjunto, el transporte de la unidad de control se vuelve
mas cémodo y seguro con esto. Aumenta, por tanto, la disponibilidad de extraer realmente la unidad de control también
del automdvil, de forma que se obtenga el efecto deseado, la reduccién del incentivo al robo, sin una carga para el
usuario.

Mediante las medidas especificadas en las subreivindicaciones son posibles perfeccionamientos y mejoras favora-
bles de la autoradio indicada en la reivindicacién principal. Resulta especialmente favorable, disponer elementos de
fijacién en el mecanismo de carcasa para la sujecion de la unidad flexible de control. De este modo, la unidad de con-
trol puede fijarse facilmente a la carcasa de la autoradio. En esta ocasion resulta particularmente favorable garantizar
una fijacién magnética, particularmente por medio de al menos una ldmina magnética, ya que de este modo no sélo se
posibilita una fijacién sencilla, sino también una extraccién facil y sin desgaste de la unidad de control del mecanismo
de carcasa.

Resulta ademads favorable, prever teclas en la unidad de control, conectadas a un pulsador de tecla, que, al accionar
la tecla, active un contacto de conexién previsto en una abertura asignada de la carcasa. La unidad de control sirve, por
tanto, como vehiculo apropiado, para transmitir una fuerza efectuada sobre una tecla a un correspondiente contacto
de conexién del mecanismo de carcasa de la autoradio. De este modo puede prescindirse esencialmente de un dispo-
sitivo electrénico de evaluacién dentro de la unidad de control, de forma que la unidad de control sea méds insensible
frente a las influencias externas. Si se prescinde de piezas electronicas, la unidad de control no se dafia generalmente
tampoco, cuando entra en contacto con agua. Particularmente mediante un teclado transparente se obtiene ademas un
accionamiento sencillo.

Resulta ademds favorable, prever un visualizador en el mecanismo de carcasa, oculto por la unidad de control con
una ventana correspondiente al visualizador. Por consiguiente, no se tiene que llevar asimismo consigo un visualizador.
Este puede permanecer mds bien en el mecanismo de carcasa. Resulta ademads favorable, montar la placa base para la
unidad de control de manera giratoria. De este modo puede efectuarse de manera particularmente sencilla un acceso a
un lector de soporte de datos situado detrds la placa base.

Resulta ademds favorable, que la autoradio s6lo puede operarse con una unidad de control dispuesta en ella. De
este modo se reduce el incentivo al robo, ya que la autoradio no tiene ningtn valor sin la unidad de control. En la
unidad de control se prevé preferentemente una identificacién apropiada ante la autoradio.

La unidad de control puede transportarse especialmente facil, cuando puede enrollarse o flexionarse.
Resulta ademas favorable formar en la unidad de control al menos un asa para la extraccién de la unidad de control

del mecanismo de carcasa y para la sujecion al mecanismo de carcasa. De este modo se simplifica la fijacién y la
extraccion de la unidad de control.
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Diseno

Los ejemplos de ejecucién de la invencion se representan en el disefio y en se describen mds a fondo en la siguiente
descripcién. La Figura 1 muestra un mecanismo de carcasa de una autoradio conforme a la invencién para la incor-
poracion de una unidad de control; la Figura 2 muestra la autoradio conforme a la invencién con la unidad de control
superpuesta; la Figura 3, la unidad de control desde la cara posterior; la Figura 4, una tecla de la unidad de control en
una seccion transversal; la Figura 5, la autoradio conforme a la invencién en una seccién transversal lateral; la Figura
6, un ejemplo de enrollado de la unidad de control; la Figura 7, un ejemplo de flexionado de la unidad de control.

Descripcion del ejemplo de ejecucion

La presente invencién hace referencia a una autoradio, particularmente en un vehiculo. La autoradio deberia limi-
tarse, en el ejemplo de ejecucidn aqui descrito, a la reproduccion de programas de radio recibidos y reproduccion de
CDs. Si fuera necesario, se pueden integrar también otras funciones de comunicacién y/o del automévil.

La autoradio se incorpora generalmente al automdvil en un cajetin de instalacién normalizado. También pueden
darse otras ejecuciones cualesquiera de montaje de una autoradio. Ademads, la unidad de control puede cubrir tanto
toda la autoradio, como también sélo una parte de la misma. En el siguiente ejemplo de ejecucién se explica la presente
invencion con el ejemplo de una autoradio en un cajetin de instalacién llamado 1-DIN, quedando oculta la superficie
de una carcasa de la autoradio hasta un borde de montaje de una unidad de control flexible.

En la Figura 1 se muestra una vista superior de una autoradio conforme a la invencién 1 se muestra, de la que se
extrae una unidad de control flexible. La autoradio 1 presenta una carcasa 3 con un marco de la carcasa 4, que rodea
una placa base 2. La placa base 2 es aquel mecanismo de carcasa, sobre el que se superpone la unidad de control. En
el centro de la placa base 2 se encaja un visualizador 5, implementado preferentemente como visualizador de cristal
liquido o como visualizador electroluminiscente. En la superficie de la placa base 2 se encajan aberturas individuales
para los contactos de conexién 6. Los contactos de conexioén 6 se disponen ademds, de forma que se correspondan
con los elementos de control apropiados de la ldmina de control. Las aberturas de los contactos de conexion 6 estdn
rodeadas, en cada caso, por un anillo de plastico 7 transparente. Los anillos de pldstico transparenten sirve para exponer
un elemento de control de la unidad de control dispuesto encima. Para ello se disponen en la placa base 2 fuentes de
Iuz no representadas en la Figura 1. Por motivos de claridad del disefio, inicamente uno de los contactos de conexién
y uno de los anillos de plastico transparentes estdn provistos en la Figura 1 de un simbolo de referencia.

El contacto de conexion 6 se implementa preferentemente en profundidad respecto a la superficie de la placa base
2, de forma que sin la unidad de control superpuesta no pueda efectuarse, o s6lo con esfuerzo y ayuda, una activacién
del contacto de conexién 6 por parte de un usuario. Una capa de superficie 60 de la placa base 2 estd provista de una
aleacion de hierro, sensible a la atraccion magnética, de forma que una unidad de control, que presente una elemento
de fijacion magnético, se fije a la capa de superficie. No obstante, en otros modos de ejecucién son también posibles
otros tipos de fijacion. Asi puede moldearse, por ejemplo, en la autoradio un marco de sujecidon o corchetes/grapas
individuales o ganchos de reposo, con los que se sujeta o engancha la unidad de control 10 a la autoradio 1.

En la Figura 2, la unidad de control 10 estd superpuesta a la placa base 2 de la autoradio 1. Posteriormente puede
encenderse la autoradio 1. En el visualizador 5 se representan, por ejemplo, el nombre 11 de una emisora ajustada, su
frecuencia 12, asi como otras emisoras de radio almacenadas. En un modo preferente de ejecucion, a la izquierday ala
derecha del visualizador 5 se disponen teclas laminares, que corresponden a las estaciones de radio en el visualizador
5 como teclas de estacién. En el ejemplo de ejecucién aqui mostrado, por ejemplo, a una primera tecla 21 del lado
superior izquierdo del visualizador 5 se le asigna otra emisora de radio con la designacién “WDR”. A una segunda
tecla 22 situada debajo se le asigna una emisora con la designacién “HR”. A una tercera tecla 23, situada en el lado
inferior izquierdo del visualizador 5 se le asigna un nombre de emisora “NDR”. A la tecla 31 se le asigna la emisora
“N-Joy”, a la tecla 32 la emisora “Antena” y a la tecla 33 la emisora “MDR”. Con una de las seis teclas 21, 22, 23, 31,
32 y 33 puede llamarse, por consiguiente, en cada caso, otra emisora.

Otras funciones y también ajustes del usuario de la autoradio se pueden obtener a través de una seleccién de mend,
representada en el visualizador 5. Para esto se prevé una tecla de menud 24, dispuesta en el centro de cuatro teclas
de flecha: flecha hacia arriba 25, flecha hacia la izquierda 26, flecha hacia la derecha 27 y flecha hacia abajo 28.
Presionando la tecla de menu 24 aparece estructura de ment en el visualizador 5. Por medio de las teclas de flecha
se pueden seleccionar opciones individuales del mend y confirmarlas, por ejemplo, mediante un nuevo accionamiento
de la tecla de flecha 27. Otras funciones, como por ejemplo, una funcién de radio de trafico, una funcién de seleccién
de fuente para la seleccion de las diversas fuentes de audio o para la seleccién de un rango de frecuencia deseado, se
pueden ejecutar a través de otras teclas de control 29, 34, 35. También una conexién y desconexién de la autoradio
se lleva a cabo a través de una tecla 35’ independiente, dispuesta preferentemente entre una tecla 36 provista, por
ejemplo, de un signo positivo para subir el volumen de una emisién de audio y una tecla 37 provista, por ejemplo, de
un signo negativo para bajar el volumen de la misma.

La placa base 2 junto con la unidad de control 10 puede inclinarse a través de una tecla de apertura 38, de forma
que pueda accederse a un lector de soporte de datos dispuesto detras la placa base 2. Esta funcién se representa en la
Figura 5. La placa base 2 gira en torno a un eje 40, de forma que la placa base 2 se pliegue hacia delante junto con la
unidad de control 10, en la direccién de la flecha 41. De este modo puede extraerse un soporte de datos 42 del lector
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del soporte de datos 43. Posteriormente puede plegarse la placa base 2 junto con la unidad de control 10 de nuevo
delante del lector de soporte de datos 43. En la Figura 5 se representan ademds esquemdticamente un sintonizador de
recepcidn 44 para la recepcioén de un programa de radio y una interfaz de conexién 45, a través de la cual se conecta
la autoradio con otros sistemas del automdévil, con un suministro de tensién y con una antena.

Ademds, lateralmente a la unidad flexible de control 10 se moldean las lengiietas 47, 48 a izquierda y derecha. Las
lengiietas 47, 48 sobresalen ligeramente preferentemente por encima del bastidor 4 de la autoradio 1 y se implementan
hacia fuera algo mas delgadas, de forma que las lengiietas 47, 48 puedan alzarse facilmente por un usuario y la unidad
de control 10 pueda extraerse facilmente de la placa base 2 tirando de una de las lengiietas. La autoradio 1 se acciona
ademads preferentemente, de forma que tras una extraccion de la unidad de control 10 se desactive automaticamente la
autoradio 1.

Para evitar, que una unidad de control 10 falsificada o, si fuera necesario, robada de otro automdévil opere con
una autoradio no correspondiente, en una ordenacién preferente, se inserta un microchip 49 en la unidad de control
10, en el que se almacena un c6digo para la unidad de control 10 y para la autoradio. En la placa base 2 se prevén
preferentemente medios no mostrados en la Figura para la seleccion del c6digo del microchip 49, en los que se lleva a
cabo preferentemente, de manera similar a otros sistemas de identificacion de tarjetas de chips, una comunicacién sin
contacto. Si la identificacién es positiva, puede ponerse la radio en funcionamiento. Si la identificacién no es positiva,
no es posible hacer funcionar la radio.

En la Figura 3 se representa una vista de la unidad flexible de control 10 desde la cara posterior. La unidad de
control 10 presenta una ventana 50, que permite ver el visualizador 5 sobre la placa base 2. Por la cara posterior de
la unidad de control 10 se prevé una ldmina magnética 51, que oculta total, o al menos en amplias partes, la cara
posterior hasta las lengiietas 47, 48. La lamina magnética 51 consiste en un material magnético, que se aplica en forma
de lamina sobre un material portador de la unidad de control 10. Si la unidad de control 10 se dispone sobre la placa
base 2, la ldmina magnética 51 se fija a la placa base 2 debido a la atraccién magnética con la capa de superficie 60
conteniendo hierro. La placa base 2 muestra aberturas para el pulsador de tecla 56, que se desplaza al accionar una de
las teclas del frontal de la unidad de control, de forma que activen uno de los contactos de conexién 6 de la placa base
2y, por tanto, la funcién asignada a la tecla.

En la Figura 4 se representa el modo de operaciéon de una de estas teclas mediante el ejemplo de la tecla 21
correspondiente al detalle 53 de la Figura 2, en seccion transversal. La placa base 2 se dispone embebido de tal manera
respecto a los limites de la carcasa 4, que aloja la unidad de control 10, de forma que una superficie de la unidad de
control 10 se cierre de manera aproximadamente nivelada con el bastidor 4 de la carcasa 3. La unidad de control 10
presenta una zona de soporte 59, que se pintd por su superficie apartada de la placa base 2, de forma que se generara
una capa de superficie 55 preferentemente opaca. La zona de soporte 59 consiste preferentemente en un elastémero
0 en una espuma polimérica. También puede emplearse otro material, por un lado, resistente al desgarro aunque, por
otro lado, también altamente elastico. Preferentemente se colorea el material de la zona de soporte 59.

La capa de superficie 55 se extrae parcialmente de zona de teclado 58, preferentemente por medio de erosion por
l4ser, de forma que la zona ahora libre una de por resultado una designacién de texto o una representacién simbdlica
para la designacién funcional de la tecla. La zona de soporte 59 se implementa ademads, preferentemente, de manera
translicida, de forma que deje pasar luz para la iluminacién de su inscripcién. La luz necesaria para la iluminacién
es generada por una fuente de luz 68 y se desvia a través del anillo de pldstico 7 transparente para el traslucimiento
de la zona de teclas 58. La fuente de luz 68, que se implementa particularmente como fotodiodo, se dispone para ello
en un cuadro de circuitos impresos 64 dentro de la placa base 2. Un usuario puede reconocer ahora, particularmente
de noche, la inscripcién insertada en la zona de teclas 58 en la capa de superficie. Los pulsadores de tecla 56 han de
disefiarse preferentemente, de forma que se cierren lo mds a nivel posible con la zona de soporte 59 que los rodea.
De este modo puede evitarse que pueda entrar polvo o suciedad en la abertura para el pulsador en la placa base 2. La
lamina 55 se implementa preferentemente lavable, de forma que la contaminacién pueda extraerse facilmente de la
unidad de control 10.

La capa de superficie 55 asi como la zona de soporte 59 se implementan eldsticamente, de forma que, al presionar
sobre la tecla 21, pueda desplazarse un pulsador de tecla 56 situado debajo, sin que se dafie la tecla 21. La tecla 21
se implementa ademads, preferentemente, de forma que, en caso de un desplazamiento del pulsador de tecla 56, la
deformacion eldstica de la tecla 21 conlleva que la tecla 21 deformada ejerza una fuerza de retroceso sobre el pulsador
de tecla 56, de forma que la tecla 21 retorne de nuevo a su posicidn inicial.

La abertura 61 para la incorporacién del pulsador de tecla 56 estd rodeado por el anillo de pléstico 7 transparente,
para guiar el pulsador de tecla 56. Los pulsadores de tecla 56 se implementan asimismo preferentemente del mismo
material que la zona de soporte 59. Este material es lo suficientemente estable, para garantizar una guia segura del
pulsador de tecla y una transmision de fuerza al contacto de conexién. La flexibilidad y la elasticidad de la unidad
de control 10 pueden modificarse en esta ocasion mediante la seleccion del material portador. El pulsador de tecla
56 desplaza un elemento de conexién 62 del contacto de conexién 6 en caso de un accionamiento en la direccién
de la presion. El elemento de conexidn 62 estd sujeto por un cono de una capa eldstica 63. Estas capa eldstica 63
conica se dispone y/o fija por su base al cuadro de circuitos impresos 64. El cuadro de circuitos impresos 64 presenta
contactos eléctricos 65 en el interior del cono. Los contactos eléctricos 65 son cerrados por una capa 66 conductora
orientada al cuadro de circuitos impresos 64, dispuesta en el elemento de conexién 62, cuando el elemento de conexién
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62 es desplazado por el pulsador de tecla 56 a los contactos eléctricos 65. Por consiguiente, se libera el contacto de
conexion 62. La capa eldstica conica 63 se encarga del hecho de que, tras la liberacién de la tecla 21, se desarrolle
una contrapresion, de forma que el elemento de conexién 62 se separe entonces de nuevo de los contactos eléctricos
65. Mediante las pistas conductoras dispuestas sobre el cuadro de circuitos impresos 64, aunque no representadas en
la Figura 4, el cierre del contacto eléctrico es captado y procesado ulteriormente por una unidad de evaluacién no
mostrada. Por tanto, puede determinarse un accionamiento de la tecla 21.

Sobre la placa base 2 se aplica una capa de superficie 60, pintada si fuera necesario, en forma de capa metalica, que
garantice una adhesién magnética segura de la unidad de control 10. Se evita una disposicién errénea de la unidad de
control 10 por el hecho de que sélo es posible un accionamiento de los contactos de conexion en caso de una correcta
ordenacidon de la unidad de control 10 sobre la placa base 2. Para la facil fijacién de la unidad de control 10, la unidad
de control 10 se achaflana al menos por su borde en las esquinas inferiores, tal y como puede reconocerse en la esquina
67 ausente.

La unidad de control 10 se implementa preferentemente tan flexible, que pueda enrollarse longitudinalmente, tal
y como muestra la Figura 6. La unidad de control 10 puede sujetarse en la posicién correspondiente con un medio
de fijacién apropiado, por ejemplo, una banda de goma. Ademds, la unidad de control 10 puede deformarse también
preferentemente de manera ondulada, tal y como muestra la Figura 7.

En vez del pulsador de tecla 56 sobresaliente de la unidad de control 10, explicado mediante la Figura 4, resulta
también posible, implementar los pulsadores de tecla tan reducidos, que se cierren con la Idmina magnética 51 o incluso
se avellanen hacia dentro en la unidad de control 10. En este caso, el elemento de conexion 62 ha de extenderse en la
direccién del pulsador de tecla, de forma que sobresalga de la placa base 2. El accionamiento corresponde entonces
a la operacién de la Figura 4, no sobresaliendo los pulsadores de tecla sobre la superficie de la unidad de control 10
orientada a la placa base.
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REIVINDICACIONES

1. Autoradio con un mecanismo de carcasa (2, 3) y con una unidad de control (10) extraible del mecanismo de
carcasa (2, 3), caracterizada porque la unidad de control (10) es flexible.

2. Autoradio acorde a una de las anteriores Reivindicaciones, caracterizada porque en el mecanismo de carcasa
(2) y/o en la unidad de control (10) se dispone al menos un elemento de fijacion (51, 60) para la sujecion de la unidad
flexible de control (10).

3. Autoradio acorde a la Reivindicacién 2, caracterizada porque al menos uno de los elementos de fijacion (51,
60) retiene la unidad flexible de control (10) magnéticamente en el mecanismo de carcasa (2).

4. Autoradio acorde a la Reivindicacién 3, caracterizada porque la unidad de control (10) presenta una lamina
magnética (51) para la sujecién al mecanismo de carcasa (2).

5. Autoradio acorde a una de las anteriores Reivindicaciones, caracterizada porque en la unidad de control (10) se
dispone al menos una tecla (21), porque la tecla (21) estd conectado con un pulsador de tecla (56) de tal manera, que
al accionar la tecla (21) el pulsador de tecla (56) activa un contacto de conexién (6, 65) dispuesto en el mecanismo de
carcasa (2).

6. Autoradio acorde a una de las anteriores Reivindicaciones, caracterizada porque la unidad de control (10)
presenta un teclado transparente.

7. Autoradio acorde a una de las anteriores Reivindicaciones, caracterizada porque en el mecanismo de carcasa
(2, 3) se dispone un visualizador (5) y porque la unidad de control (10) presenta una ventana (50) cubierta por el
visualizador (5).

8. Autoradio acorde a una de las anteriores Reivindicaciones, caracterizada porque la unidad de control (10)
es sujeta por una placa base (2) y porque la placa base (2) se monta de manera pivotante, de forma que tras una
basculacién se active una abertura de un lector de soporte de datos (43).

9. Autoradio acorde a una de las anteriores Reivindicaciones, caracterizada porque la autoradio (1) sélo puede
operarse con una unidad de control (10) instalada.

10. Autoradio acorde a una de las anteriores Reivindicaciones, caracterizada porque la unidad de control (10)
puede arrollarse y/u ondularse.

11. Autoradio acorde a una de las anteriores Reivindicaciones, caracterizada porque en la unidad de control (10)
se moldea al menos un asa (47, 48) para la extraccion de la unidad de control (10) del mecanismo de carcasa (2) o para
la fijacién de la unidad de control (10) al mecanismo de carcasa (2).
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