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PoXita® s koncepci roz¥i¥ené virtuadlni pam&ti

V po&ita¥i obsahujicim opera¥ni systém, ktery

zahrnuje organiza&ni koncepci virtualni pam¥ti,

je¥ oskytuje pam¥Efovy prostor !pro fgaralelni
P

provadé&ni programu v p¥edb&¥n
segmentech pamdti

sdilené oblasti

1, P2,...,N1

d&lenych
virtu&lnich adres, obsahujici

a vyhrazené oblasti v n&kolika

N2, .. které

adresnich lProstorech, jsou poskytnuty dynamické
{ .01, O Y

segment
jsou pgi

zakazce, ktera
uvolrfiovény po

d&€litelné
egmentum (F1-F8,

ukon&eni zak&zky, ab

navic k p¥Fedb&¥n&¥ p¥id&lenym
FA, FB, BG) v zavislosti na
e provéadéna, a které sou
oblast

pam&ti byla neobsazeni& pro nésledujiciyvpouriti.
Tato konCﬁFce rozEi¥uje oblast virtudlni pam&ti,

efektivn&)

vyuZiva poskytnuty prostor a dovoluje

paralelni zpracovani vice programu.
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toncepcl roazséifend virtwalnd pam&ti

|

Vyndlez se tykd potitale véetn® operaéniho systéemu,
ktery obsahuje organiza&ni koncepci virtualni pamé&ti poashky-
tujici pam&tovy prostor pro paralelnt provadéni programd
v predb&*nd pridélénych segmentech paméti virtudlnich adres
obsahujicich sdilené oblasti a vyhrazene ocblasti v né&kolika

adresnich prostorech.

Stav techniky

Takovy pofitad® a specidlné takovy operaéni systém je na
trhu napriklad pod nazvem Virtual Storage Extended/System
Fackage Version 4 Release 1, v nasledujicim kratce VSE/SF
4.1 , podrobn& popsany napfiklad v prislugnych manualech,
z nich?* je zde pro G&ely odkazu citovédn Administration, Form
Number SCIZ~-6405-01. Operadni system VSE/SP 4.1 obsahuje
program VBE/Advanced Functions (v nasledujicim kratce
VSE/AF), stein® jako daléi, = nich® by mé&l byt take zmineén
program VSE/FOWER. Odkazuje se na manual VSE/Advanced Func-
tions System Managment Guide Version 4 Release 1, Form Num-
ber SCII-6352-00. V tomto manudlu, zv1ast na stranach 1 aZ
20, je poddn podrobny popis tykajici se napf. multiprogramo-
vani, virtualni pam&ti a organizace realné pam&ti, segmentq,
stejné jako prid&lovani pamé&ti.

V b&%ném systému je virtualni pamét omezena na 12 seg-
mentd v maximaln® deviti adresnich prostorech. To vyladuje
velmi pe#livé a obti%*neé pridélovani pamétového prostoru
v danych adresnich prostorech program@m, aby se tyto mohly

zpracovavat paraleln&. Toto podstatné omezuje moﬁnost para-
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lelniho provadéni program®, a tak &int systém ponégkud nep-

rufnym.

Zakladnim predm&tem predkladaného vyndlezu je ucinit
systém flexibiln&j%im, =v&t¥it =zdroje virtudlni paméti tak,
*a lehce mA%e byt provadé&no paraleln® vice programd, a pfi-
jatelnym pro existujici{ systém.

Tyto a jiné predmé&ty jsou Fedeny zasadné aplikaci vlas-
tnosti ukazanych ni¥e v hlavnim patentovém naroku 1.

Takto nové& zavedenymi dynamickymi segmenty, ktere jsou
pridélovany spole#n® se zakazkou a - uvoliovany é ukoncenim
zakazky, je poskytnuto ohromné roz®ifeni oblasti virtualni
pam&ti a®* o (nebo vice) 200 novych segmentld. To znamena, Ze
mnohem vice programd mAd¥e byt provadéno paralelné a ¥e dnes
existujici systémova omezeni jsou pfekonana.

Dal&{ pfiznivé vyvody jsou ukdzdny dole v zavislych pa-
teniovych paodnarocich. Jejich specifické rysy a QYhDdy se
bud ozfejmi samy nebo budou vysvétleny ve spojitosti s nas-

ledujicim podrobné&j%im popisem.

V dalfim bude vyndlez podrobnéji vysvétlen ve spojitos-—
ti s ukazanym a popsanym zté&lesn&nim a obrdazky, z nichi:

obr. 1 ukazuje rozvrieni pamé&ti zndmé z drivéjsiho sta-
vu znalosti jako predbé&¥*né pridélené nebo staticke segmenty,

obr. 2 ukazuje vedle sebe rozvrieni adresniho prostoru
pro statické segmenty a pro dynamické segmenty ve shodé
s vynalezem,

obr. 3 ukazuje priklad rozvrZeni paméti s dynamickymi

segmenty ve shodé®& s vynalezem,



obr. 4 ukazuje obrazovkové menu se scéndfem Pro vybér
Ulohy: udrfovane dynamické segmenty,

ebr. 5 ukazuje obrazovkové menu se scéndarfem pro pridani{
dynamické t¢idy,

obr. 46 ukazuje obrazovkové menu se scéndfem definovani
dynamickeé tridy X,

obr. 7 ukazuje obrazovkové menu se scéndarfem Pro zapsani
zménéneé tabulky dynamickych tff{d do knihovny,

obr. B ukazuje obraz systémové konzole se scénafem za—
vedeni tabulky dynamickych trid,

obr. 9 ukazuje obrazovkové menu se scénafem vy tvorent
VSE/FPOWER zakdazky (trida X),

obr. 10 ukazuje obraz systémové konzole se scénarfem

VSE/FOWER zakdzky, kterd je pravé provadéna.

Fro lep#fi porozuméni pojmu dynamického segmentu a tomu,
jak je tento pojem zaveden do opera&niho systému VSE, je po-
dan ' kratky popis navrhu bé&¥ného segmentu. Ve spojitosti
S popisem vynalezu jsou bé¥né segmenty nazyvané statické ne—
bo predb&¥né pridélend segmenty.

Fredbé¥nd pfridélend, staticke segmenty

Bé¥na verze operaéniho systému VSE (VSE/SF 4.1) dovolu—
Jje pfidélit 12 segmentd a* v deviti adresnich prostorech.
Adresni prostor obsahuje sdilenou oblast a vyhrazenou ob-
last. Sdilena oblast je pro vEechny adresni prostory stejnd.
Vyhrazena oblast se 1i%f v zAvislosti na pridéleni. Je mo¥né
pridélit vice nef jeden segment v jedné vyhrazené oblasti.
Statickeé segmenty maji nasledujict predem definovaneé identi-
fikatory identifikaénich statil Fi, F2, F3, F4, FS, Fé&, F7,
F8, F9, FA, FE, EBEG.




Rozvrieni pam&ti na obr. 1 zobrazuje jako pfiklad zna-
mého dFivéiiho stavu znalosti systém s pé&ti sektory BG,
Fi, F2, FZ a F4 p#idé&lenymi v adresnich prostorech 1 aZ 4.
Jeden adresni prostor by mohl mit maximalni velikost napf.
16 megabyt® (ME). Adresni prostory jsou rozdéleny na sdilené
oblasti a vyhrazencu oblast. Vyhrazenid oblast je oblast
programu pro provadéni programu. Operdtor nebo ASI (automa-
tirovand systémova inicializace) procedura mife pridélovat
a spoufitét segmenty a pridélovat provadéci prioritu kafdému
segmentu. Toto predbé&¥né prid&lovani statickych seamentd je
provedeno ve fazi nastaveni systému.

Statické segmenty mohou dostat JCL  (jazyk pro #izent
zakazek) pFrikazy z fyzického snimade nebo = rozvrhujiciho
programu praci (job scheduler). V opera&énim systému VSE je
rozvrhovani praci, Fizeni zpracovani a asynchronni zpracova-
ni vystupu =zakdzky provedeno programem VSE/FOWER, to jest,
rakazka je programem VSE/FOWER #izena. Frogram VSE/FOWER
(FOWER znamend Friority Output Writer Execution Reader a je
to licen#ni program firmy IBM prvotné poufity pro asynchron-—
ni vstup a vystup) mA¥e také spouftdt staticke segmenty
a zpracovavat v nich zakazky, to jest, program VSE/FOWER do-
dava prikazy JCL a data do segmentu. Zakazky jsou umisteény
ve ¢teci fronté&. Vypis nebo vystup na d&rovad mlfe byt smé-
rovan do odpovidajicich front.

Staticky segment Jje poufitelny pro vice ne¥ jednu za-
kazku. Program VSE/FOWER dovoluje provadét zakdzky ve tFi-
dach, v tzv. VSE/FOWER tridach, kterym¥to je ptifazen jeden
nebo vice statickych segment@. TFida znamend skupinu zaka-
zek, které bud prichazejl ze stejného vstupniho zarizeni ne-

bo jsou nasm&rovany na steijné vystupni zafizeni.

Iynamické segmenty

Manipula&ni program pro zprostfedkované soubory Jjako

program VSE/FOWER pridé&luje a spoustl dynamicky segment pro
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jednu  zakdzku. Frogram VSE/FOWER #{d{ provadéni zakdzky
a uvolfuje dynamicky segment po ukonéeni zakdzky. Uvoln&na
pamét je poufitelnd pro jinou zakazhku.

Fa¥dy dynamicky seament ma svldj vlastni prostor, to
jest, poure jeden dynamicky seament je prid&len ve vyhrazenég
oblasti takového adresniho prostoru. Vice dynamickych seg-
mentd mA¥e byt prid&lovano najednou.

Aby byla redukovana velikost sdilenych oblasti, je pro
adresni prostory dynamickych segment@ zavedena nova (vyhra-—
zena) systémova oblast nazyvand dynamicky prostor GETVIS.
Oblast dynamického prostoru BETVIS pat#! do vyhrazené oblas-—
ti. Obr. 2 ukazuje srovnan{ rozvrZen{ adresniho prostoru
statického a dynamického segmentu.

V leveée €asti obr. 2 je ukdzédno rozvrifen! statického
segmentu obsahujici supervizor a sdilenou oblast ve sdile—
nych oblastech a oblast programu ve vyhrazené oblasti. Také
by tam mohla byt cobsa¥ena oblast segmentu GETVIS. To je pa-
m&tovy prostor uvnitf ségmentu, ktery je pou¥itelny pro do-
Casné pridé&len{ k programu sdru¥*enému s timto segmentem.

V prave ¢&4sti obr. 2 je ukdzano rozvrieni dynamického
segmentu ve shodé& s provedenim vyn&lezu. Jak mQ%e byt vidét
v porovnani s rozvrienim statického segmentu je ve vyhrazené
oblasti poskytnuta oblast nazvani oblast dynamického prosto-
ru GETVIS.

Oblast dynamického prostoru GETVIS je pridélend dofasnd
spolu s dynamickym seghentem a4 obsahuje systémova data pro
adresni prostor. Tato systémovd data jsou pro zakdzku pravé
jedna, a tim také pro prid&leny dynamicky segment. Froto ta-
to data nejsou nutnd pro  jiné segmenty a nemus?i byt nutné
obsaZena ve sdilené oblasti. Tedy sd{lend oblast je prosta
té&chto dat, a tak ma%e byt udrfovana mensi.

Dynamické segmenty mohou byt seskupeny do t#id odpovi-
dajicich VSE/FOWER tr1dam, ve kterych mohou byt zakazky pro-
vadény. Tyto t*idy se nazyvajil dynamické t#idy.

MAZe byt specifikovéna pouze priorita dynamicke tridy.




Oynamicke segmenty uvnit® Jedneé a té¥e tridy jsou éasove

rozdéleny.

Statické a dynamické segmenty mohou byt seskupeny
v jedné VSE/FOWER tridé.

Tabulka, tzv. tabulka dynamickych t#id, obsahuje atri-
buty dynamickych t#id. Tabulka dynamickych t#id mdZe byt ka-
talogizovana v knihovné&, odkud m@¥e byt zavadéna.

N&kterea pfriklady atributQ tabulky dynamickych t#id

Jjsou:

- prid&lovani pamé&ti:

specifikuje pofadavky na kapacitu pam&ti dynamickeho
segnentu (vyhrazeni dynamického prostoru GETVIS a segmentu)
daneé tridy,

- velikost segmentu:
definuje velikost souvislé virtudlni oam&ti v segmentu,
kterd je rezervovand& pro provadéni programu, =zbytek segmentu

je pou¥itelny jako oblast segmentu GETVIS,

- velikost dynamického prostoru GETVIS:
definuje mnof*stvi souvislé virtudlni pamé&ti pro oblast

dynamického prostoru GETVIS (viz cbr. 2),

- profil {(procedura):
bude proveden v segmentu pred zakazkou (odpovida proce-

durfe ASI statickych segmentd),

- maximalni po¢et dynamickych segment@ ve tfidé:
specifikuje maximdlni pofet seagmentd, které mohou byt
vyhrazené paralelné& uvnit® dané tridy, je—-1i k dispozici

dostatek virtudlni paméti a dynamickych segmentq,

—indikace neprfistupnosti:

dovoluje zneptfistupnit dynamickou t*{du, takZe Zadna



zakarka nemZe byt provddé&na v této trides,

- manipulovand vstupni/vystupni zarfizeni:
specifikuje manipulovana zarizeni, napt*. snimad, tis-—

Larny a dé&rovate, hterdé =e propojuil na program VSE/FOWER.

Identifikace dynamického seamentu jsou sestaveny nasle-

dovné:

<cl a55> <pno> .
kde <¢:1a55>

vatelem),
<pnc>
Napfiklad prvni dynamicky seament vyhrazeny v dynamickeé
tridé P pfijima identifikaci P1.

Nasledujict{ priklad, jak je ukaziano na obr. 3, zobrazu-

it

dynamicka t*ida (jeden znak definovany u®i-

tislo segmentu uvnit# dynamicke t*idy.

je rozvrieni pam&ti se segmenty BG, F1-F8 v adresnich pros-—
torech 1 a¥ 4, dynamické segmenty dynamické tridy N v adres-—
nich prostorech N1 a N2, jeden dynamicky segment v adresnim
prostoru F2 a jeden dynamicky segment v adresnim prostoru
D4.

V  prikladu rozvrieni pam&ti ukdzaném na obr. 3 Jjsou
v dynamické t#id& N v dané chvili pridé&lené pouze adresni
prostory N1 a N2, kde¥*to ostatni adresni prostory v této
t*{dé nejsou aktivni. To samé plat! pro adresni prostor F2
tridy F, kde F2 je jediny aktivni dynamicky segment ti#idy F.
. Na ukdzaném prikladu je ze t#idy O aktivni pouze adresnit
prostor 04, Sestava tohoto pfikladu ukazuje, fe pouze tyto
zminéneé dynamické segmenty jsou aktivni v oblasti virtudln{
pam&ti, ¥e skutedn® pouze tyto maji provadéné zakazky. Jest-
li¥e zakézky ptid&lené dynamickym segment@m nejsou aktivni,
jejich ptidélend wvirtudlni pamét md¥e byt pouZita k jinym
Gfeldm. Toto ukazuje, ¥e pojem dynamického segmentu poskytu-
je optimaln{ vyuZiti virtudlni paméti, které mA¥%e byt pouXi-
to, ponévad® vidy pouze tato virtudlni pam&t ze spole&né ob-

lasti volné pamé&ti je pou¥ita, co¥ je skute¢nd pottebné.




Dynamickée segmenty a lehkost pousitid

Nasledujici poloX*ky ukazuji, jak je lehkeé zpracovavat

rzakdzky v dynamickych segmentech:

1. Definice:

Tabulka dynamickych tFid dovoluje definovat atributy
dynmamickych segmentd pouze v né&kolika pHikazech (viz o=
obr. 5, & a 7).

2. Dynamické segmenty vyhrazené v pripadé& potifeby:

Oynamické segmenty jsou prid&lované pouze tehdy, kdy¥
m& byt zakarzka provedena v dynamickeé t#idé. Toto Setfl sys-
témové provozni prostrfedky. Jestli¥e VSE/FOWER tiida obsahu-
je statické a dynamické segmenty, budou pro provadé&ni zakaz—

ky obvykle nejdrive pouXity staticke segmenty.

3. Automatické pFid&lovani, inicializace a uvolfiovani
FProstredi zakdazky a proveozni prostifedky jsou pridé&lova-

ny a uvolMovany automaticky bez ufivatelova zasahu.

4. Identické p#id&lovani prost¥edkd uvnit® jedné dynamicke
t*{dy:

Frovozni prostfedky potrebné pro zakdzku jsou pfidélo-
vany pfred provadénim zakazhky.

S. DaAvkovani &asu:s

Neexistuje *adnd potfeba #{dit =zakazky intenzivné vyu-—
*{vajici CFU, proto¥e poté, co &asové kvantum zakazky je vy-
ferpano, je zakdzka presunuta do pozice s nejnifsi prioritou

uvnit® dynamickeé t*{idy.

6. Presun ze statickych do dynamickych segmenta:

Je snadné presunovat zakAzky do dynamickych segmentq,



ars
b/
c/

protofe konstrukce se vyhyba neslucditelnostem.

Koncepce .

Koncepce ukazuje, jak mohou byt dynmamickeé tridy defino-

vany a jak Jjsou dynamicke segmenty vytvafeny a uvolMovany,
kdy® jsou poufitelné systémove provozni prostredky (nap#.

virtudlni pamét).

Nasledujic!{ odstavce popisuji:
technickou GdrZbu tabulky dynamickych t#id,
pfidélovani dynamického segmentu,
Provadéni zakdazky.

zadejte zakazku ke zpraconani v dynamické tr{de®

Program VSE/POWER po¥aduje vyhrazen! dynamického segmentu

- vytvorte dynamicky segment

3/

pProgram VSE/#DwER spousti dynamicky segment - utirte dy-

namicky segment schopnym odbavovani

4/

&/
7/

ni
8/

inicializace dynamického segmentu
- inicializace adresniho prostoru
- b&h profilu dynamické treidy
provadéni zakdzhky
konec zpracovani zakdzhky
dezaktivace dynamického segmentu
- uvolné&te systémové provozni prostifedky
- zastavte segment

-— uififite dynamicky segment neschopnym odbavova-—

uvolnéte dynamicky segment

- odstrafite segment z p*id&lovaci fronty

Udr*ba tabulky dynamickych t®*1id (vytvareni, ukladidni a zava-
déni)
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Libovolny editor nebo VSE dialog m@fe vytvaret a ménit
tabulku dynamickych tFid. Jsou poufitelné sluiby pro wlo¥feni
tabulky do knihovny, odkud operdtor nebo VSE/FOWER ASI pro-
cedura ma¥e tabulku zavést.

Zavadéci proces zkontroluje platnost hodnot tabulky dy-
namickych t#id a prelo¥*! informace do vnit¥ni reprezentace.
Chybné vstupy Jjsou zobrazeny na konzoli.Fouze bezchybne
vstupy mohou byt aktivovany, to Jjest, tabulka dynamickych
t*{d je ulo¥ena do systémové pamé&ti, tj. je adresovatelna
systémovymi standardnimi programy. Dynamické t#idy ziskavaii
predem definovanou prioritu vybéru ke zpracovani. Operator
mA¥e zm&nit prioritu prikazem priority.

Nasledujfci *&dost o zavedeni mdfe zmé&nit nebo odstra-
nit vstupy tabulky dynamickych t#id. Z4dost o zavedeni je
odmitnuta, kdy* dynamick& tFida, kterd se m& odstranit, ma
pridélené dynamické segmenty.

Fridélovani

Jeden segment operaténiho systému VSE se sklada = hlavni
zakdazky a pPfipojenych podzakazek, ptitom hlavni zakadzka ma
vidy nejni*&i priorotu uvnit®* seamentu.

B&*ny operatni systém VSE (VSE/SF 4.1) m& dvouuroviiove
schéma pridé&lovani:

1. Segment s nejvy&&{ prioritou pripraveny ke zpracovani je
vybran z dispeterskeé fronty.
2. (Fod)zakdzka s odpovidajici nejvy$sf prioritou pfiprave-

nd ke zpracovani je vybréana a odbavena.

Fodporou dynamickych segmentd je pro dynamickeé segmenty
zavedena nova Urove® prid&lovani. Ka*da dynamicka t¥ida ma
svou vlastn{ dispeterskou frontu, kterid m& vstupy pro viech-
ny vyhrazené dynamické segmenty dané tf{idy. Jak bylo dfive
zmin®no, dynamické tridy jsou =zahrnuté do dispeterské fron-

ty, co¥ vede k tFfidroviovému schématu pridélovani:
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1. Staticky segment s nejvy&Z{ prioritou nebo dynamicka
t¥ida pfipravend ke zpracovani se vybere =z dispedershé
fronty.

2. Je-li vybrana dynamickd& t#ida, je wéen dynamicky seg-
ment s nejvy%&] prioritou = této ke zpracovani priprave-
ne t#idy.

I Odpovidajici (pod)zakdzka = nejvy$si{ prioritou pfiprave-

na ke zpracovani je vybréana a pfid&lena.

Operator nebo inicializa&ni procedura systému mA*e zmé— .
nit prioritu statickych segment® a dynamickych t#id. Aby by-
lo odstran&no to, %e segment nebo trfida intenzivn® vyuf{iva-
Jici CFU mA¥e zastavit pridé&lovani segmentd nebo t¥id s ni¥-
€1 priofitou, operafni systém VSE dovoluje definovat skupinu
vyvatenych #asovych intervala. Clen této skupiny (staticky
segment nebo dynamickd t*{da), ktery spoti#eboval svidj tasovy
interval, ziskava uvnit# této skupiny pozici s nejni%*Z{ pri-
oritou. Jestli¥e vice ne* jeden dynamicky segment je ptidé&-

len uvnit® dané dynamické t#fi{dy, je pouXita stejni metoda.
Frovadéni zakazky

Vyb&r zakazky pro zpracovani v dynamické tr{id& je mo3-
ny, jestlife je dynamickd t#ida zptistupnéna. Toto je ozna-
meno v zavedené tabulce dynamickych t#f1d a mA%*e byt zm&néno

jinym po¥adavkem na zavedeni nebo pFikazem.

Nasledujici odstavce popisuji zpracovani poté, co byla
nalezena zakazka pro zpfistupnénou tabulku dynamickych trid.
Fro prid&lovani a spoufténi dynamického segmentu poZaduje
program VSE/FOWER vyhrazen{ dynamického segmentu. Frid&lova-
ci sluZba vytvor{ segmentovy identifiké&tor, prid&l{ a inici-
alizuje fidic{ bloky a vytvori adresni prostor. Dynamicky
segment je zahrnut do dispederské fronty dynamickych t¥id.

Slufba spoust®ni segmentu &in{ dynamicky segment schopnym




pridélovani, tj. ptipravenym ke spousdténi, a spousgt! inicia-
lizaci. Je-1i druhy dynamicky segment vyhrazen uvnit# stejineé
dynamické tridy, je pro tuto dynamickou t#idu spufténo dav-
kovani &asu.

Bé&hem inicializace dynamického segmentu Jje adresni
prostor zkontrolovan, je zaveden program Pro #izeni praci
a dynamicky segment je pripraven. N&kolik systémovych stan—
dardnich programd mQ¥e byt provedeno béhem pripravnych pra-
c1{. FProgram pro #izeni praci provadi profil. Jestliie se
inicializace nemd%e dokonéit, segment bude zrugen, dezakti-
vOvan, uvolnén a dynamicka t*ida bude zneptistupnéna, aby se
znemo*nilo provad&ni jinych zakdzek. FPo Usp&Zné inicializaci
je zakazka zpracovana, to jest, program VSE/FOWER predava
JCL a data do dynamického segmentu.. Frogram VSE/FOWER vyZa-
duje dezaktivaci, kdy?* je dosafeno konce zakazky.

Fro dezaktivaci dynamického segmentu se oznamuje systé-—
movym standardnim program@m vyvoldvanym b&hem p#ipravnych
praci, *e je pofadovana dezaktivace. Systém uvolfiuje provoz-
ni prostrfedky, zastavuje dynamicky segment a ¢in{ segment
neschopnym pridé&lovani. Frogram VSE/FOWER segment uvolfiuje.

Fro uvoln&ni dynamického segmentu uvoldovaci slufba
uvoliuje segmentovy identifikdtor a systémovy prostor pridé-
leny Fidicim informacim (#{dic{i bloky). OdstraMuje dynamicky
segment z pridé&lovaci fronty dynamickych t#id. Jestlife pou-
ze jeden dynamicky segment zAstava v dynamicke tridé, bude
pro tuto dynamickou tFidu vynulovano davkovani &asu.

Ve sgspojitosti s obr. 4 a¥* 10 bude popsdna definice
a u¥*iti{ dynamicke t#idy, tedy dynamického segmentu. Obrazky
ukazuji obrazovkova menu nebo panely. Interaktivni dialog
mezi systémem a ufivatelem se provadi pomoci té&chto panelq.

Ukdzany scéna® je pou¥it k definici dynamickeé tfidy,
k zaktualizovani tabulky dynamickych t*id v systémové kni-
hovn&, k aktivovani tabulky dynamickych t#id u¥itim p¥ikazu
FLOAD programu VSE/FOWER a provedeni zakazky programu
VSE/FOWER v definované dynamické tride.



Na obr. 4 je ukdzén panel “resource definition" {(defi-
nice prostfedkd). V tomto panelu pod #islem 7 mA¥e byt pro-
veden vybé&r “"maintain dynamic partitions" (udrXované dyna-
mickeé segmenty) vstupem &#isla 7.

Vybé&rem provedenym ve shod® s obr. 4 se objevi panel
zobrazeny na obr. S "maintain dynamic partitions" (udrfované
dynamické segmenty). Fro definici a pripojeni nové dynamickeé
tfidy v panelu zobrazeném na obr. 5 je vybrana mo¥nost
1=A00. Tote vede k panelu zobrazeném na obr. 6. Tento obra-
ek ukazuje v levém sloupci v podstats® atributy dynamickeé
t¥1dy a v pravém sloupci vysv&tleni t&chto atribut@. Fro de-
finovani{ dynamické t#idy je vlofen do prostfedniho sloupce
napfiklad znak X. Tato dynamickd t#ida by mé&la 8 segmentd,
kaidy s oblasti vyhrazeného prostoru o 3 megabytech (ME)
a s velikost{ programu 1 megabyte (MB). Oblast dynamického
prostoru GETVIS je nastavena na 64 kilobytad (kB), atribut
"enabled" je nastaven na 1, co¥ znamend, *e tFfida je 2pris—
tupné&na. Profil, ktery m& byt zpracovan je JCL procedura
STOFROF. V&echny ostatni polofky jsou nastaveny na implicit-—
ni hodnoty. Jestli¥e ’jsou vEechny tyto hodnoty nastaveny,
jsou zavedeny stlafenim spouftéci klavesy.

Tim se opé&t zobrazi panel "maintain dynamic partitions"
(udrfované dynamické segmenty), ale nyni ukazujici v Fadku
4 pripojenou dynamickou tFidu X se véemi atributy, jak je
oznacdeno na obr. 7. Tak, jestli¥*e je obr. 7 srovnan s pane-—
lem zobrazenym na obr. 5, existujf nyni &ty*i dynamicke tF{-
dy C, Y, Z a X. Stisknutim funkce "process" {(zpracovat),
ktera je spojena s funkéni kldavesou 5, se zobrazena tabulka
dynamickych t*{d nyn! zapife jako nova kopie do systémove
knihovny. Tak Jjsou nyni v systému definované a po aktivaci
PouZitelné dynamické segmenty ve ¢&tyrfech r@dznych t*idach
s maximalnim poftem 28 dynamickych segmentA.

Obr. 8 ukazuje panel pro aktivaci tabulky dynamickych
tf{d. Tabulka dynamickych t*id, tedy i dynamicka& t*ida X,
mAie byt poufita po vyslani prikazu FLOAD DYNCTAE programu
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VSE/FPOWER ze systémové konzole. Fotom systém zobrazi aktivni
dynamické tiidy. Jak je znazornéno na obr. 8, *adny ce seg—
mentd ve étyfech tridach neni v danou chvili aktivni. Jak je
indikovano v Fidku 09, tabulka dynamickych t#id byla uUspesné
tavedena.

Nyni je mo*né zpracovat =zakdzku. K této zavérefne Cin-
nosti je zadan proud praci programu VSE/FOWER s dynamickou
t*{dou X na pozici parametru t#idy pfikazu zakazky programu
VSE/FOWER. Obr. 9 ukazuje scéna®, jak takova zakazka vypada.

Fanel zobrazeny na obr. 10 ukazuje, jak zakazka vypada
pri svém provadéni. Kdy* bude dynamicky segment uvnit® dyna-
mické t#idy X pouXitelny, tato zakazka bude provedena, jako
na ukazaném p*ikladu, v dynamickém segmentu X1. Fo ukonéeni
této =zakazky bude tento dynamicky segment uvolnén a bude
pou¥itelny pro jinou zakazku.

Vyhody koncepce ve shod® s vynadlezem jsou, #2e ufivatel
musi pouze definovat systémové provozni prostrfedky pouZitel-
né dynamickymi segmenty (nap*. kapacitu virtudlni paméti,
tabulku dynamickych t#id). Frovadé&ni zakdzky, viéetn& pridé-
leni segmentu a uvolnéni segmentu, je provadéno systémem, to
jest, systémové provozni prostfedky jsou poulity pouze teh-
dy, jsou—-li poti¥eba. Neni obti%né presouvat zakazky ze sta-
tickych do dynamickych segmentd, ponévad¥ neslulitelnosti
(fidic{ bloky, slu*by apod.) jsou pokud mo¥no minimalizova-
ny. Fredkladany vyndlez poskytuje pro operaéni system VBE
dodate#né, nové segmenty. Tim mA¥e byt provadéno paralelne
mnohem vice program@. Koncepce je velmi pru¥nd a pfenositel-
n& do jinych operaénich systémd. Tim je pojem dynamickeého

segmentu otevren pro daldf rozdirovani.



Dodatek:

Definice

Nékteré definice v tomto slovniku isou zkopirovany
z manualu IBM VSE/AF Flanning and Installation Version 4 Re-

lease 1, SCIEZ-6351.

adress space (adresni prostor)

Fododd{l celkové virtudlni paméti.

ASI - automated system initialization (automatizovand systé-—
mova inicializace)

Funkce, kterd dovoluje, aby #idici informace pro systémovou

inicializaci byly katalogizovany pro automatickeé vyhledavant

béhem systémoveée inicialirace.

ASI procedure (procedura)
Mno¥ina *{dicich prfikazd, ktere specifikuji hodnoty pro au-—

tomatickou systémovou inicialirzaci.

C

control program {(#idici program)
Frogram ve strojovém kodu navrieny k rozvrieni programi

a dohl{ifeni na provadéni program@ pofitafového systému.

D

dynamic partition (dynamicky segment)

Segment pridé&leny pro jednu zakdzku, vytvoreny a aktivovany

na zakladé potfeby. Fo =zpracovani zakdzky je obsazeny pPros-—
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tor uvoelnén.

GETVIS area (oblast)
Fam&tovy prostor uvnit® segmentu  nebo sdilené virtudlni ob-

lasti poufitelny pro dotasné prid&lovani programlm.

job (zakazka)

/1/ Mno*ina dat, kterd pro pofita& aplné& definuje jednothku
prace. Zakazka obvykle obsahuje v&echny nutné programy ve
strojovem Eédu, spojky, soubory a instrukce operafnimu sys-—
tému.

/27 Skutefné zpracovani jednotky prace podéitagem.

JCL - job control language (jazyk pro fizeni praci)
Ridict jazyk, ktery mA¥e byt pouZit:
/a/ k identifikaci zakazky operanimu systeému,

/b/ k popsani pofadavk@ zakdazhky.

main task (hlavni Gloha)
Segment je spudtén jednou dlohou zvanou hlavni Gloha. Tato
“loha provadi zakdzku a ma¥e z#idit dalgi Glohy (podilohy).

partition (segment)
Oddil adresniho prostoru, ktery Jje pouXitelny pro provadénti
programu. Av&ak ridici program supervizoru nemife bé&fet

v tomto prostoru.
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Private area (vyhrazena oblast)
Odd1l adresniho prostoru, kde mohou byt prid&leny jeden nebo

vice segmentd, specificky mezi v&emi jinymi adresnimi prog-— v

tory.

program {(program)

Fosloupnost instrukci vhodnd& ke zpracovani potitadem.

program area (oblast programu)

Oblast segmentu, kam ma& byt zaveden Program.

shared area(s) (sdilenda(é) oblast(i))
Oddil adresniho prostoru spole&ny pro vEechny adresni pros-—
tory. Sdilené seamenty, sdflend virtualni oblast a supervi-

zor pat®fi do sdilené® oblasti.

shared partition (sdileny segment)

V operaénim systému VSE segment p*id&leny programu, ktery
poskytuje slufby pro programy a komunikuje s programy v Jji-
nych segmentech systémového prostoru virtudlnich adres. Sdi-

leny segment je #4st sdilenych oblasti.

shared virtual area (SVA) (sdflend virtudlni oblast)
V operaénim systému VSE oblast, kterd obsahuje seznam tasto
uXivanych faz{, rezidentnf Programy spoledfné pro segmenty

a oblast pro podporu systému.

spooling (spooling, soub&*n& periférni operace)
Snima&ni a zapisovani vstupnich a vystupnich proud® dat na
pomocneém zarizeni ve formatu vhodném pro pozdé&j%{ zpracovani

nebo vystup.

static partition (staticky segment)
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Segment, Ltery je prid&len operidtorem nebo ASI procedurou

a je obvykle pou¥itelny pro vice ne® jednu zakazku.

subtask (podaloha)
Uloha, Lterd je inicializovana hlavni dlohou nebo jinou

(pod)alohou.

supervisor (supervizor)
Cast rFidiciho programu, ktera koordinuje u¥iti{ provoznich

prostredkd a udriuje prdab&h procesorovych operacit.

task (Gloha)
Zakladni jednotka synchronniho provadéni programu. Uloha
soutéd¥®!{ < jinymi miohami o systémoveée provozni prostfedky,

jako jsou doba zpracovani a vstupni/vystupni kanaly.

time slicing (davkovani &asu)
Re*im provozu, ve kterém jsou né&kolika procesdm pfifazena

kvanta #asu stejného procesoru.
Vv

VSE/FOWER
Licen#ni program firmy IBM primarn& pouXity pro zprostfedko-—
vani vstupu a vystupu, je to zkratka pro Virtual Storage

Extended/Friority Qutput Writer Execution Reader.



FATENTOUVE NAROEY

1. Foétitad ,

[ koncepciygég%ﬁ%ﬁni paméti, je¥ poskytuje pamd&to-
vy prostor pro paraleln{ provadé&ni program@ v predb&*né pFri-
deélenych segmentech pam&ti virtualnich adres, obsahujfct
sdilené oblasti a vyhrazené oblasti v n&kolika adresnich
prostorech vyznadeny tim, ¥e v zavislosti na zakazce, kterd
m& byt =zpracovéna, Jjeden .gﬁbo vice dynamickych seamenta
(F1, F2,...,N1, N2,...,01, O02,...) je navic pfidéleno ke
zminénym predb&iné pridé&lenym segment@m (F1-F8, FA, FER, EG)
& uvolnéno po ukonieni zakdzky, aby poufivand oblast pam®ti

byla neobsazeni pro nasledujici pouXitf.

2. Folital podle naroku 1 vyznadeny tim, e v ném kaXdy
dynamicky segment m& svdj vliastni adresni{ prostor a ka¥dy
dynamicky segment je vytvoren ve vyhrazené oblasti takového

adresniho prostoru.

Fa Fo&{ta¢ podle n&roku 1 nebo 2 vyznaceny tim, e
v ném vice dynamickych segment® mAfe byt pridélovano najed-

Mol .

4. Fotital podle libovolného =z pFedchozich narokd vyz-
naceny tim, ¥e v ném pro zmengen{ velikosti sdiflené ocblasti
je poskytnuta vyhrazend systémovad oblast ve vyhrazené oblas-—
ti pro adresni{ prostory dynamickych segmentd, oblast dyna-
mickeho prostoru GETVIS , kteri obsahuje systémova data pro
adresni prostor a je dofasné& prfidélovana spole®n® se zmin&-

nym dynamickym segmentem.

3. Fofita¢ podle libovolného =z pfedchozich naroka vyz—
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nadeny tim, fe v nédm zIminéné dynamické segmenty Jjsou sesku-
peny do dynamickych tfid , ve kterych Jjsou zakazhky

proveditelné.

6. Fofitad podle naroku 5  vyznadeny tim, Ze v né&m mlfe

byt specifikovana priorita zminé&né dynamické tridy.

7. Fotitaé podle narocku & nebo & vyznateny tim, ‘e
v né&m dynamické segmenty uvnit® stejne tFidy jsou Easové

davkovany.

8. Pofita® podle libovolného z narokd S aX 7 vyznadceny
tim, *o v ném predbéind pridé&lené staticke a dynamickeé

segmenty mohou byt seskupeny Vv jednu a tuteée® t*{idu.

9. Fotitad podle libovolného =z predchozich narokQd vyz-
naceny tim, fe v ném je poskytnuta tabulka . v - dynamic-
kych tFid. obsahujici atributy zminénych dynamickych segmen-—
td, priem?* zmin&nd tabulka dynamickych atributd mdZe byt

batalogizovana v knibovné&, odkud mQ¥e byt zavedena.

10. FPotita& podle naroku 9 vyznateny tim, Ze v ném nek-
teré atributy dynamické tabulky Jjsou:

a/ rezervace pamé&ti,

specifikujici pofadavek na kapacitu pam&ti dynamického
segmentu, zvla%t® pro dynamicky prostor GETVIS a vyhrazent
segmentu, dané tridy,

b/ velikost segmentu,

definujici mno¥*stvi souvislé virtudlni pam&ti v segmen-
tu vyhrazené pro provadéni programu,

c/ velikost dynamického prostoru GETVIS,

definujici mno¥*stvi souvislé virtudlni paméti pro ob-
last dynamického prostoru GETVIS,

d/ profil nebo procedura,

specifikujici profil nebo proceduru, ktera bude prove-—



dena v segmentu pred zakazkou,

e/ maximalni pofet dynamickych segmentd uvnit® jedneé
tridy.,

specifikujici maximalni potet segmentd, které mohou byt
paraleln® vyhrazeny uvnit® dané tridy, kdy® Jje pouXitelny
dostatek virtualni pamé&ti a dynamickych segmentd,

£/ indikace znepFistupné&ni,

dovelujici znepristupnit dynamickou t#fdu, ti., *adna
sakazka nemife byt provedena uvnit® této teidy,

g/ manipulovahé vetupni/vystupni za?iieni,
specifikujici manipulovana za*izeni, napf. snimad, tiskarnu,
dirovate, které se propojuji na vatupni/vystupni previject

mechanismus,
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