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Vyndlez se tyké zaFizeni pro kontinuélni rozevirséni podélnd sloZenych pdsd folie
na plnou 8iFi, zejména folie s vnitini podélnou zéloZkou tvaru M, kteréd zahrpuje ve smd-
ru pohybu pdsu uspofddané advijeci ustroji, vedici vélce pro pFeved pdsu mezi dvéms ro-
vinani, trajuhelnikovy vyrovnévad zéhybd a navijeci tstroji. :

Jsou znémé zaiizeni pro kontinudlni podélné skladdni, respektive dublovéni pédsové-
he materislu a rozevirdni podélnd sloZeného pésového materisdlu do plné Iirky.

Napi#iklad DE-OS 2 031 263 ge tyks zarizeni pro podélné skléddni textilnich pdsd, vy-
tvo¥ensho odvijecim dstrojim, trojthelnikovym preklédalem pésu, vedicimi vélci uspoidda-
nymi pod trejthelnikovym pieklidadem pro pFevéddni podélnd sklédaného pésu do v podstatd
horizontslni roviny a navijecim Ustrojim sloZeného pésu. P#i zp&tném chodu je zairizeni
vhedné i pro rozklidéni podélnd slofendho textilniho pdsu do plné Eirky.

Obdobné zarfizeni, které je predm&tem DE-AS 1 229 490, zahrnuje sdvijeci ustroji, do-
pravni Gstroji pro pFived podélnd sloZeného. textilniho pésu k trojihelnikovému rozkléde-
&1 z&hybu opatiendmu ve stiedni Edsti horizontélnd probihajici vodici $tdrbinou umisténou
nad stifechovitd uspofddanymi rozeviracimi plochami, na které navazuje véleZkové rozpinka
predfazend navijecimu Gstroji.

Znémé za¥izeni k rozeviréni podélnd sloZendho pésu pomoci trojihelnikového rozkls-
da&e zéhybu nejsou vdak vhodnd pro rozeviréni padélnd sloZené polyetylenové folie, kterd
se predklads v plnd S1ifd balicimu stroji pro baleni roli nebo balikd. P¥ilehlé plochy
slotené flie vystavené pdsobeni statické elektiiny a vakua se v tseku mezi vodicimi val-
ci a rozkladadem zéhybu nesnadne oddsluji, cof znemoZAuje kontinuélni navijeni falie v
plné §ifi. Zejména je viak problematické rozklédéni pedélné sloZené folie, kters ma vniti-
ni poddlnou zdloZku tvaru M.

Ukolém vynédlezu je zdokonalit zatizeni, které je obecnd definovéns v prvém odstav-
ci Gvodu popisu pFihlésky vyndlezu, za ufelem plynulého rozklédéni podélnd sloZenych pé-
80 fdlie, zejména fdlie s vnit¥ni podélnou zdlofkou tvaru M,

Uvedenou podminku splfiuje zaFizeni podle vyndlezu tim, Ze mezi odvijecim Gstrojim
a vodicimi vdlei je stavitelnd uspofddénc rozeviraci ramgno, orientované Sikmo ve sméru
pohybu podélnd sloZendho pédsu, které zasahuje ze strany mezi jeho p¥ilehléd plochy ke
hi*tbetu pésu. Mezi zakiivenym kencem rozeviracihe ramena s vudicimi_vélci jo umistdna
alespon jedna véle&kové rozpinka pro vedeni stevifenéhoc kreje podéln& slozeného pésu.

Odvijeci ustroji je s vyhodou vytvofenc rémem se stavitelnd uloZenymi liZky pro Ce-
py role, oto&nd uloZfenymi mezi nakladaci pslchou pro naloZeni rcle, uloZené na zdscbni
plodind roli, a protilehlou op3rnou polchou pro edvijeni role.

) Rozevirani pasu v Useku pied vedicimi vélci zeji¥tuje plynulé rozklddéni pésu za
vodicimi védlci a jeho navijeni v plné 3ifi.

Vyhodou zaiizeni podle vynilezu je jednoduchost, neniro&noet na obsluhu a provozni
spolehlivost 1 p¥i vysoké rychlosti prfevijeni. )

PFikladné provedeni zaFizeni podle vynélezu je schematicky znézorn&no na pi*ipoje-
nych vykresech, kde na obr. 1 je profil podélnd sloZeného pésu, na obr. 2 je odvijeci
dstroji v pohledu ze strany, na obr. 3 je zafizeni bez.advijeciho Ustroji v E4steiném
pchledu ze strany a na obr. 4 je zafizeni bez sdvijeciho Ustroji v &dstedném pohledu
shara. .

Fglie pro balici stroj pro baleni roli nebe balikd je dodévéna vyrabcem v rolich
padéln& sloZendho pdeu 1, déle jen pdsu 1, nebe pdsu 1 s vnitiFni podélnou zsloZkou 2 ve
tvaru M, '

Zai*izeni pro kontinudlni pozklddéni pésu 1 zahrnuje za sebou, ve smyslu pohybu pé-
su 1 zndzorn¥ndho Sipkou A, uspoFéddané odvijeci dstroji 3, vedici vélce 4 pro piFevad
pésu 1 z horizentélni do vertikslni roviny, Edsteind znézorndny trojdhelnikovy rozklé-
da¥ S zshybu, uspofddany nad vodicimi vélci 4 a neznézorndné navijeci Gstroji s piredia-
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zenou rozpinkou pro navijeni pésu v plné 3iFi do role, kterd se piedklddéd balicimu stro-
ji.

Odvijeci dstroji 3 je vytvoienc zdssbni pledinou 6 pro ulsZeni roldi 7, opatiencu
v predni &dsti zvednutym krajem 8, rémem S s ruksjeti 10, stodnd uloZenym v loZisku
A1l a spatFenym stavitelnd uloZenymi ladZky 12 pro &epy 13 rold 7. Pohyb rému 9 vymezen
naklédaci polshou I, zndzornénsu Zarkevand, a protilehlou opdrnou polohou II pro odta-
havéni pasu z role 7 piles sdvijeci valec 14,

Mezi sdvijecim dstrojim 3 a vedicimi véleci 4 Je na nosném rému 15 zafizeni otoénd
uloZeno lomené rozeviraci rameno 16 orientované kencoveu E4sti 16a Sikmo ve sméru pshy-
bu pésu 1, které zasahuje ze strany mezi jeha piilehlé plochy. Poloha rozeviracihe ra-
mena 16 je stavitelna regula&nim tdhlem 17 otolnd uloZenym na nosném rému 15. Mezi za-
k¥ivenym koncem rozeviracihe ramena 16 a vedicimi vélci 4, bliZe k tomuto zakFivenému
konci, jsou na nosném rdmu 15 uloZeny vdlekové rozpinky 18 provedeni otevifenéha kraje
19 pésu 1.

Funkce zafizeni.
Obsluha premisti rémem 9 roli 7 ze zésobni plodiny § z nakladaci polohy I do ap&rné po-
lohy II a zavede pés 1 pies advijeci.vélec 14, mezi véle¥kavé rozpinky Lg.,vodici véalce
4 a pies trojuhelnikovy rozklddad 5 a rozpinku na trn ulsZeny v navijecim ustroji. V
dal3i fézi se zavede rozeviraci ramens 16 ze strany do pésu 1 do polshy, ve které zakii-
veny konec rozeviraciho ramena se dotyké h¥betu 20 pésu 1 a spusti pohon navijeciheo
ustroji.

P¥i chodu zafizeni koncové &4st 18a rozeviraciho ramena 16 oddéluje prilshlé plochy
pésu 1 a vyrovnévé podélnou zdloiku 2 béau 1, takZe pés 1 p¥echdzi s ur&itym p#idnym na-
pétim pies vedaci vélce 4 ke trojdhelnikovému rozkladadi 5, ktery rozklddé pss do plné -
§ife navijené pifes rozpinku do role. Rozevirini pésu 1 v tseku pied vadicimi valci 4 za-
jistuje plynulé rozklédani pésu za vodicimi vélci 4 a jeho navijeni v plné 3ifi.

PREDMET VYNALEZU

1. Zarizeni pro kontinuadlni rozklddéni podélnd sloZeného pésu folie na plnou 3iii, zejmé-
na pasu s vnit¥ni poedélnou z4dloZkou ve tvaru M, které zahrnuje za sebou ve smyslu po-
hybu podéln& sloZendhs pdsu usporéddané odvijeci ustroji, vedici vélce pro pfevod pésu
mezi dvéma rovinami, trojuhelnikovd rozkléda& zéhybu a navijeci ustroji, vyznadujdici
se tim, Ze mezi odvijecim dstrojim (3) a vedicimi vélei (4) je stavitelnd uspo¥adane

~rozeviraci ramens (16), orientované #ikmo ve smdru pohybu podélnd slofeného pésu (1),
které zasshuje ze strany mezi jeho piilehld plochy ke h¥betu (20) pésu (1).

2. Zafizeni podle bsdu 1, vyznadujici se tim, e mezi zaki*ivenym koncem rozeviraciho ra-
mena (16) a vodicimi vélei (4) jo umistdna alespon jedna véledkové rozpinka (18) pro
vedeni otevi‘eného kraje (19) podélnd sloZenshe pdsu (1)

3. Zarizeni podle badu 1, vyznadujici se tim, fe odvijeci ustroji (3) je vytvefeno rémem
(9) se stavitelnd uleoZenymi lGZky (12) pro depy (13) role (7), otodn& ulsZenym mezi
naklddaci polohou (I) pro naloZeni role (7) uloZené na zésobni plodind (6) roldi (7)

& protilehlou op&rnou polshou (II) pro odvijeni role (7).

2 vykresy
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