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Zabizeni k ovladdni natdleciho pohybu
pracovniho vi¥etene obrdbéciho stroje

(8elem Peleni Je ovlddani nataceclho
pohybu prasovniho vretene obréb&ciho stro-
Je gednoduchym zarlgenlm 8 potrebnou polo-
hovou tuhosti, umoZnujicim bezvilové pre-
nadendi pohybu 2 regulacnlho pohonu na vie-
teno. Uvedeneho ucelu ge dosdhne zailize-
nim podle YeSeni, kde v p¥edni sténé t8le-
sa_vreteniku jsou situovdny hydraulické
valce, které svym:. pisty dosedaji na Celo
axialne posuvneho pouzdra, spOJeneho po-
mocl krouzku a axidlniho loZziska § obou=-
smernym spojkovym telesem, a reguladni
.pohon je zde realizovdn pres progresgivni
snek.
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Vyndlez se tykd zarizeni k ovldddni natddeciho pohybu pra-
covniho vietene a tim jeho nastaveni do libovolné,pFedem urdené
polohy, zejména u obrdbécich strojd typu revolverovych soustruhd
rizenych NC systémy.

Strojirenskd vyroba p¥i svém neustdlém rozvoji vyZaduje, aby
i na strojich pro oprecovédni rotecnich souldsti bylo moZno provd-
dét pro urychleni a zjednoduSeni vyroby nékteré p¥ridavné operace,
jeko je nap¥ikled mimoosé vrtdni, frézovdni a jiné. Dosud zndmé
zplisoby pro ovlidddni natddeciho pohybu pracovaniho vietene a jeho
orientované zastavovdni pouZivaji mechanismy s ozubenymi koly Fa=-
ditelnymi do zdbéru s ozubenym kolem pracovniho vietene. Tato za-
¥izeni vdak bez dal¥ich blokovacich za¥izeni nevykazuji dostated=-
nou polohovou tuhost. Vznikaji tak vys$sSi ndroky na prostor, zari-
zeni je sloZité,;a tim i ndkladné.

Uvedené nedostatky odstranuje za¥izeni podle vyndlezu, jeho?
podstatou je, Ze v predni sténé télesa vieteniku jsou situovény
hydreulické vdlce, které svymi pisty dosedaji na delo axidlné
posuvného pouzdra,spojeného pomoci krouZku a axidlniho loZiska
S obousmérnym spojkovym t€lesem. Na spojkovém télese je vytvoren
vnéjs8i a vnit¥ni vénec zubi, pPiclemZ vnit¥ni vénec zubld je ve sty=-
ku se zuby obousmérné spojkylposuvné uloZené na vi¥eteni a opiraji-
c{ se svym zadnim delem o tali¥ové pruZiny. Vndjsi vnec zubll je
situovdn proti zubtm disku pripevnéného na Snekovém kole, které
je pPes progresivni Snek & na ném situovenou Pemenici vieteniku,
ozubeny Yemen a pohdnéci Yemenici napojeno na regulsdni pohon.

Pokrok, dosaZeny zarizenim podle vyndlezu,spolivd v jeho
jednoduchém sestaveni, které pomoci hydraulickych vdlcli, taliro-
vych pru¥in a progresivniho Sneku umo¥nuje bezvilové prendseni
pohybu z reguladiniho pohonu na vieteno. Zdroven zaiizeni umoZnuje
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své snadné a gpolehlivé spojeni s vietenem, nebo jeho odpojeni
od vietena v dobé, kdy je vieteno pouZivédno pro standardni zpisob
obrdbdni a kdy podet rotujicich souddsti v prevodovém Fetézci
s ohledem na setrvacéné hmoty musi byt sniZen na minimum. Zeiizeni
tek p¥iznivé ovliviuje ¥ivotnost stroje a svou jednoduchost{ i
sniZeni ndkladd na jeho vyrobu. o

Na priloZeném vykrese je zndzorndno prikladné provedeni
zetizeni podle vyndlezu v podélném Fezu.

V predni stén¥ télese vieteniku 1 jsou situovdny hydreulické
vdlce 18, které svymi pisty dosedaji na Celo axidlné posuvného
pouzdre 12 vytvo¥eného na ndboji 17. Posuvné pouzdro 15 je pomoci
krouZku 16 a axidlniho lo¥iska 25 spojeno s obousmdrnym spojko~
vym télesem 14. Na spojkovém télese 14 je vytvoYXen vn&jsi a
vnit¥ni vénec zubi. Vnit¥ni vénec zubd je ve styku se zuby obou=
smérné spojky 19, kterd je posuvné uloZend na vieteni 20 a opird
se svym pPednim delem o rozpérné pouzdro 24 a na zadnf Gelo dose-
daji taliFové pru¥iny 22 nasunuté na v¥eteno 20, Vn&jsi vénec zu-
bl spojkového télesa 14 je situovdn proti zublim disku 13 piipev-
néného na Snekovém kole 8, prilemZ z druhé strany Snekového kola
8 je pripevnén tali¥ 12 a Snekové kolo 8 je pies kulicdkové loZis-
ko 9 uloZeno oto&nd na pouzdru 10. Snekové kolo 8 je zdroven pies
Yemenici v¥eteniku 7 vytvoFenou na progresivnim Sneku 4, ozubeny
Yemen 5 a pohdnéci Yemenici 6 napojeno na regulacni pohon 3. Re-
guladéni pohon 3 je nesen nosnou konzolou 2, kterd je ustavena
na télese v¥eteniku 1l. ‘

Vlastni funkce zeYizeni probihd p¥i sepnutém spojkovém té-
‘lese 14 se spojkou 19 a diskem 13, kdy regulaéni pohon 3 ,Fizeny
NC systémem,prendSi pomoci pohdnéci Yemenice 6 ozubeného Femenu 5,
Yemenice vieteniku T, progresivniho Sneku 4, Snekového kola 8,
disku 13, spojkového télesa 14 a spojky 19 svij pohyb na v¥eteno
20 a provddi jeho natocleni do poZadované polohy. Jakmile probé-
hnou pridevné operace a mad zapodit rotalini obrdbéni, vysunou
hydraulické vdlce 18 pY¥es posuvné pouzdro 15 a krouZek 16 spoj-
kové té€leso 14 ze zdbéru se spojkou 19. Poloha sepnuti a roze-
pnuti spojkového télesa 14 a spojky 19 je pritom automaticky
snimédna.
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za¥izeni k ovldddni natdSeciho pohybu pracovniho vietene
obrdbéciho stroje, zejména revolverového soustruhu, vyznalujici
se tim, %e v predni stdnd tdlesa vieteniku (1) jsou situovdny
hydraulické vélce (18), které svymi pisty dosedaji na Zelo axidl-
ng posuvného pouzdra (15) spojeného pomoci krou¥ku (16) a axidl-
niho loZiska (25) s obousmérnym spojkovym télesem (14), na némiZ
je vytvoYen vndji3i a vnit¥ni vénec zubl, pridemZ vnit¥ni vénec
zubl je ve styku se zuby obousmérné spojky (19% posuvné uloZené
na vieteni (20) a opirajici se svym zadnim Celem o talifové pru-
¥iny (22), zatimco vn$j¥{i vénec zubl je situovédn proti zubim
disku (13) p¥ipevndného na Snekovém kole (8), které je pies pro-
gresivni Snek (4) a na ndm situovanou Femenici v¥eteniku (7),
ozubeny Femen (5) a pohénSci Femenici (6) napojeno ne regulaéni
pohon (3).

1 vykres
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