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Die Erfindung bezieht sich auf einen Aufbe- zugeordnet, die zur mechanischen Begrenzung einer
wahrungsautomat (1) fiir Gegenstinde, umfassend maximal zuldssigen Offnungsweite (12) der Verschluss-
eine Fachanordnung (4) mit einer Mehrzahl von einrichtung (7) ausgebildet ist. Dadurch wird ein erhdhtes
Fachern (3) und mit wenigstens einer relativ zu einer Mal® an Personen- und zugleich Zugriffssicherheit des
zentralen, vorgegebenen Zugriffséffnung (6) im Aufbewahrungsautomaten (1) erzielt.

Automatengehduse (2) verstellbaren Verschluss-

einrichtung (7). Eine Antriebskraft der Antriebsvor-

richtung fir die Verschlusseinrichtung (7) ist derart Fig.d »
dimensioniert oder einstellbar und/oder es umfasst @ " N
ein Antriebsstrang bzw. eine Bewegungsiiber-
tragungsstrecke zwischen Antriebsvorrichtung und
Verschlusseinrichtung (7) eine  kraft- oder ‘l
drehmomentbegrenzende Einrichtung, sodass auf
die Verschlusseinrichtung (7) einwirkende, maximale
Kraft- bzw. Drehmoment-Ubertragungswerte derart
festgelegt oder einstellbar sind, dass durch
automatische Verstellbewegungen der Verschluss-
einrichtung (7) keine schwerwiegenden Verletzun-
gen eines Benutzers auftreten kénnen und zudem |
ein manuelles Anhalten bzw. Aufdriicken der —?
Verschlusseinrichtung (7) trotz aktiver Antriebs-
vorrichtung erméglicht ist. Der Verschlusseinrichtung
(7) oder Antriebsvorrichtung ist zumindest eine
gesteuert aktivier- und/oder deaktivierbare oder
gesteuert  positionierbare  Anschlagvorrichtung
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Die Erfindung betrifft einen Aufbewahrungsautomaten fiir Gegenstande, wie er im Anspruch 1
beschrieben ist.

Aus der EP 0 749 101 A2 ist ein gattungsgemafer Aufbewahrungsautomat fiir Gegensténde,
insbesondere ein fir kauflich zu erwerbende Waren vorgesehener Selbstbedienungsautomat,
bekannt. Dieser Aufbewahrungsautomat weist ein trommelartiges Rundmagazin mit mehreren
Fachebenen und mit mehreren, in jeder Fachebene sektorformig angeordneten Fachern auf.
Jeder Fachebene ist ein Schieber zugeordnet, welcher von einem Antriebsmotor geéffnet und
geschlossen werden kann. Unterschiedliche, den dahinter liegenden Fachbreiten angepasste
Offnungsweiten der Schieber werden dabei liber den Stellweg des Antriebsmotors berticksich-
tigt. Insbesondere wird die Offnungsbewegung durch eine sensorische Impulserfassung an
einer Lochschlitz- bzw. Zeitscheibe am Antriebsmotor kontrolliert. Nach dieser steuerungstech-
nisch Uberwachten und Gber den Antriebsmotor steuerungstechnisch begrenzten Offnung des
Schiebers kann der Schieber iber den Antriebsmotor auch wieder automatisiert geschlossen
werden. Die SchlieBbewegung wird dabei wiederum anhand der Umdrehungen bzw. Signale
der Impulsscheibe Gberwacht und der Motor beim Erreichen der SchlieBstellung des Schiebers
gestoppt. Wéahrend der SchlieRbewegung des Schiebers wird auch der SchlieRwiderstand
sensorisch erfasst. Wird dabei ein erhéhter SchlieBwiderstand detektiert, beispielsweise uber
den Motorstrom oder anhand von Schwankungen der Signale der Geberscheibe, so wird die
Drehrichtung des Motors umgekehrt und der Schieber erneut gedffnet, um nachfolgend, nach
Ablauf einer bestimmten Zeit, einen erneuten SchlieBversuch zu starten. Ein derartiger Aufbe-
wahrungsautomat mit ausschlieBlich antriebstechnisch bzw. liber den Antriebsmotor kontrollier-
ter variabler Offnungsweite ist insbesondere in manchen Sicherheitsbelangen nicht zufrieden-
stellend.

Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen Aufbewahrungsautomaten fiir
Gegenstande zu schaffen, welcher einerseits erhthte Personensicherheit, d.h. einen hohen
Schutz vor Verletzungen ungeschulter Benutzer bietet und zugleich hohen Anforderungen an
Einbruchs- bzw. Manipulationssicherheit gerecht wird.

Diese Aufgabe der Erfindung wird durch einen Aufbewahrungsautomaten geman Anspruch 1
gelost. Vorteilhaft ist dabei, dass durch die funktionale bzw. bauliche Entkopplung einer steuer-
baren Offnungsbegrenzung fiir die Verschlusseinrichtung von der automatisiert steuerbaren
Antriebsvorrichtung fiir die Verschlusseinrichtung ein hoher Personenschutz bzw. hohe Verlet-
zungssicherheit erzielt wird, da von der Antriebseinrichtung keine hohen Schliel- und Haltekraf-
te zur Abwehr bestimmter Manipulationsversuche aufgebracht werden missen. Die hohe Si-
cherheit vor unbefugten Zugriffen, vor Einbruchsversuchen oder vor sonstigen Manipulationen
des autorisierten Fachzugriffes wird durch die steuerbare Offnungsbegrenzung in Form einer
Anschlagvorrichtung erzielt. Insbesondere kénnen durch die kraft- bzw. drehmomentbegrenzte
Bewegungskopplung zwischen der automatisiert ansteuerbaren Antriebsvorrichtung und der
mechanischen Verschlusseinrichtung ernsthafte Verletzungen, beispielsweise Quetschungen,
eines in der Regel ungeschulten Benutzers nahezu ausgeschlossen werden. Uber die unab-
héngig von der Antriebsvorrichtung aktivier- bzw. deaktivierbare bzw. unabhangig von der An-
triebsvorrichtung variabel positionierbare Anschlagvorrichtung wird dabei ein steuerungstech-
nisch kontrollierter Zugriff bzw. eine durch die diversen, automatisiert iberpriifbaren Zugriffs-
rechte beeinflusste, sichere Limitierung der Grole der Zugriffséffnung erreicht. Insbesondere ist
eine Begrenzung der maximal zuldssigen Zugriffsdimensionen sicher bewerkstelligt und sind
unberechtigte Erweiterungen der Zugriffséffnung via die gesteuert positionier- bzw. aktivierbare
Anschlagvorrichtung zuverldssig unterbunden. Der erfindungsgemafle Aufbewahrungsautomat
ist dabei auch bei vergleichsweise hohem Gesamtlagergewicht bzw. bei hohem maximalen
Beladungsgewicht, welches antriebsstarke Transportantriebe erforderlich macht, fiir Bedie-
nungspersonen sicher.

Die Ausfiihrung gemaR Anspruch 2 stellt in vorteilhafter Weise sicher, dass eine Uberbeanspru-
chung bzw. ein UbermaRiger VerschleiR an der kraft- bzw. drehmomentbegrenzenden Einrich-
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tung vermieden wird, wenn die Verschlusseinrichtung automatisiert nicht gedffnet bzw. nicht
mehr geschlossen werden kann.

Die Ausgestaltung nach Anspruch 3 gewahrleistet einen Selbstbedienungsautomaten der die
Zugriffsmoglichkeiten auf die Automatenfacher je nach Benutzer, Anwendungsfall und unter-
schiedlichen Zugriffsrechten bzw. die ordnungsgemafRen Fachzugriffe automatisch reguliert.

Durch die Weiterbildung gemaR Anspruch 4 ist sichergestellt, dass manuelle Verstellungen
einer entriegelten Verschlusseinrichtung sowohi bei inaktivem als auch bei aktivem Zustand der
Antriebsvorrichtung méglich sind. Insbesondere ist eine manuelle Verstellung einer entriegelten
Verschlusseinrichtung bzw. eines steuerungstechnisch entriegelten Schiebers zwischen der fast
geschlossenen Position und der durch die Anschlagvorrichtung definierten, variabel vorgebba-
ren Anschlagposition mit manuellem Kraftaufwand jederzeit moglich bzw. ist eine automatische
Verstellbewegung jederzeit stoppbar. Dadurch kénnen Verletzungen vermieden werden und
sind selbstdndige Befreiungen gegeniiber sich selbsttétig schlieBenden bzw. dffnenden Ver-
schlusseinrichtungen bzw. Schiebern zuverldssig moglich.

Durch die MafRnahmen gemaf Anspruch 5 ist sichergestellt, dass die automatisiert tberprufba-
ren Zugriffsrechte der jeweiligen Benutzer nicht unautorisiert erweitert bzw. verandert werden
kénnen, sodass Einbriiche bzw. Diebstahiversuche in der Regel scheitern bzw. derartigen
Manipulationsversuchen ausreichender Widerstand entgegengesetzt ist.

Die Offnungsbegrenzung nach Anspruch 6 erméglicht eine automatische, den jeweiligen Fach-
breiten und den jeweiligen Zugriffsberechtigungen der diversen Benutzer entsprechende, me-
chanische Begrenzung der maximalen Offnungsweite der Verschlusseinrichtung, wobei die
Verschlusseinrichtung nach erfolgter Entriegelung ausgehend von der vollstandig geschlosse-
nen Stellung - abgesehen von vergleichsweise geringen Reibungskréften in den starr gekoppel-
ten Teilen des jeweiligen Antriebssystems und in den verschiedenen Lagerstellen - nicht blo-
ckiert, nicht eingebremst oder sonstwie festgehalten wird.

Durch die MaBnahmen geméafR Anspruch 7 kann eine Mehrzahl von unterschiedlichen Fachgro-
Ren via lediglich eine Verschlusseinrichtung zuverlassig und sicher versperrt und verschlossen
und entsprechend den jeweiligen Zugriffsrechten kontrolliert freigeben werden.

Durch die Ausgestaltung nach Anspruch 8 werden fiir jede Verschlusseinrichtung mehrere
definierte und gesteuert aktivierbare Anschlagspositionen bzw. definiert gesteuert einstellbare,
maximale Offnungsweiten realisiert.

Durch die Ausgestaltung gemafR Anspruch 9 wird eine hohe Sicherheit vor missbrauchlichen
Manipulationsversuchen beziglich der Fachzugriffsrechte erzielt. Insbesondere ist sicherge-
stelit, dass die maximalen Zugriffsdimensionen bereits vor der Freigabe bzw. Entriegelung der
Verschlusseinrichtung festgelegt bzw. vordefiniert sind und erst dann eine automatisierte
und/oder manuelle Verstellung der Verschlusseinrichtung erméglicht ist.

Durch die Ausgestaltung nach Anspruch 10 ist sichergestellt, dass trotz einer zumindest auto-
matisiert schlieRenden und einer gegebenenfalls automatisiert 6ffnenden Verschlusseinrichtung
ernsthafte Verletzungen eines Benutzers, egal ob Kind oder Erwachsener, mit minimalem
verbleibendem Restrisiko verhindert werden kénnen.

Eine Variation bzw. Einstellung der Antriebsleistung ist durch die Ausgestaltung gemafR An-
spruch 11 in einfacher Art und Weise maglich.

Von besonderem Vorteil ist eine Weiterbildung nach Anspruch 12, da mittels dem steuerbaren
Leistungsstellglied einem erhéhtem Kraft- bzw. Drehmomentbedarf beim Start der Bewegung
Rechnung getragen werden kann und nach dem Anlaufen der Bewegung der Verschlussein-
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richtung die Antriebskraft in einfacher Art und Weise steuerungstechnisch wieder abgesenkt
werden kann. Alternativ oder in Kombination dazu kann eine Anpassung des jeweils benétigten
Antriebsmomentes an unterschiedlich groRe bzw. schwere und somit unterschiedlich trage
Verschlusseinrichtungen in einfacher Art und Weise vorgenommen werden.

Eine zuverlassige, robuste und baulich einfache bzw. wirtschaftliche Kraft- bzw. Drehmoment-
begrenzung kann durch die Ausgestaltung gemafl Anspruch 13 und/oder 14 erzielt werden.

Eine kostenguinstige und steuerungstechnisch einfache Automatisierung kann durch die Ausbil-
dung nach Anspruch 15 erreicht werden.

Die Ausfuhrung gemafR Anspruch 16 ermdglicht eine Vielzahl von gesteuert variablen bzw.
quasi kontinuierlich variablen Anschlagpositionen, wobei einer Vielzahl von unterschiedlichen
Fachgroflen einfach Rechnung getragen werden kann, ohne dass der bauliche Aufwand mit
zunehmender Anzahl von unterschiedlichen Fachgrofen ansteigt.

Eine sichere und auch bei energielosem Automaten oder Stellantrieb wirksame, sowie baulich
zuverlassige Verstellwegbegrenzung fir die Verschlusseinrichtung an den jeweils erforderlichen
Anschlagpositionen wird durch die Ausbildung gemanR Anspruch 17 erreicht.

Durch die MaBnahmen gemal Anspruch 18 kdnnen mittels mehreren Anschlagvorrichtungen
unterschiedliche, bedarfsweise aktivier- und deaktivierbare Anschlagpositionen in einfacher Art
und Weise realisiert werden.

Durch die Mafnahmen gemaR Anspruch 19 kann die Anzahl der steuerungstechnisch zu be-
rucksichtigenden Stellantriebe reduziert werden und sind dennoch eine Mehrzahl von An-
schlagpositionen verfiigbar.

Die verstellsichere Festlegung der Anschlagvorrichtung und somit eine zuverlassige Festlegung
der Offnungsbegrenzung kann durch die Ausgestaltung gemaR Anspruch 20 und/oder 21 erzielt
werden.

Von besonderem Vorteil ist auch die Ausgestaltung gemaR Anspruch 22, da dadurch bei krimi-
nellen Manipulationen an der Energieversorgung bzw. an der Steuerung des Automaten nur
eine Offnung bis zur ersten Anschlagvorrichtung méglich ist, wenn zuvor die Zuhaltung der
Verschlusseinrichtung unter Anwendung krimineller Gewalt oder auch fiir einen reguldren Fach-
zugriff deaktiviert bzw. aufgehoben worden ist.

Von Vorteil ist auch eine Ausfiihrung gemaR Anspruch 23, da dadurch ohne elektrischer Ener-
giezufuhr zwei unterschiedliche, stabile Stellpositionen eingenommen werden kénnen, wobei zu
deren Aufrechterhaltung eine standige Zufuhr von Energie nicht erforderlich ist.

Durch die MaRnahmen nach Anspruch 24 wird erreicht, das die Verschlusseinrichtung in der
geschlossenen Stellung sicher arretiert ist, sodass unbefugte Offnungsversuche von unberech-
tigten Personen scheitern. Durch Zuordnung einer Zuhaltung zu jeder vorhandenen Ver-
schlusseinrichtung kann dariiber hinaus eine entsprechende Verschlusseinrichtung ausgehend
von der Steuervorrichtung selektiv freigegeben werden und konnen die sonstigen Zuhaltungen
weiterhin aktiv bzw. die sonstigen Verschlusseinrichtungen unverandert sicher verschlossen
bleiben.

Durch die Ausbildung gemaR Anspruch 25 kann ein automatisiert zugriffssicherer Ablauf der
diversen Automatenfunktionen erzielt werden.

Durch die MaRnahmen gemaR Anspruch 26 und/oder 27 kann eine deutlich erhohte Fehlersi-
cherheit bzw. Fehlererkennung beziiglich der Funktionsabldufe, insbesondere der fiir die
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Personensicherheit relevanten Steuerungsabldufe des Automaten erzieit werden. Sicherheitsre-
levante Zustande und Bedingungen werden also nicht nur gesteuert herbeigefiihrt, sondern wird
ihr tatséchliches Vorliegen aktiv Gberprift.

Durch die Ausgestaltung gemaft Anspruch 28 ist sichergestellt, dass bei langerfristigem Strom-
ausfall und auch nach Ablauf einer etwaigen Uberbriickungszeit durch eine integrierte, unter-
brechungsfreie Stromversorgung bzw. auch bei mutwilliger Unterbrechung der Energieversor-
gung des Automaten die Verschlusseinrichtung verriegelt bzw. arretiert bleibt.

Eine zuverlassige und kostengiinstige Kontrollvorrichtung zur Uberwachung einer Mehrzahl von
Verschlusseinrichtungen ist in Anspruch 29 und/oder 30 angegeben.

Durch die Ausgestaltung geméaR Anspruch 31 kénnen in vorteilhafter Art und Weise zusétzliche
Sensoren bzw. Erfassungsmittel zur steuerungstechnischen Uberprifung des Verriegelungszu-
standes der Zuhaltung eriibrigt werden. Dariliber hinaus ergeben sich zusatzliche Uberpri-
fungsmdéglichkeiten hinsichtlich mdglicherweise vorgenommener Manipulationen oder Bescha-
digungen an den Zuhaltungen.

Eine vorteilhafte Variante der Anschlagvorrichtung ist in Anspruch 32 und/oder 33 gekenn-
zeichnet. Dadurch sind ebenso gesteuert variierbare Offnungsbegrenzungen in einfacher Art
und Weise realisierbar.

Die Ausbildung gemal Anspruch 34 eriibrigt das Anbringen separater Anschlagelemente,
sodass der bauliche Aufwand weiter reduziert werden kann.

Gemal der Ausbildung nach Anspruch 35 und/oder 36 ist eine einfache, jedoch funktionell
sichere Ausfuhrung einer Anschlagvorrichtung eingesetzt.

Die Ausfiihrung gemafl Anspruch 37 beschreibt eine manipulationssichere, energieausfallssi-
chere und in die Steuerung einfach einzubindende Anschlagvorrichtung.

Die Ausbildung nach Anspruch 38 stelit sicher, dass eine Mehrzahl von Fachern einer Fachan-
ordnung selektiv bzw. steuerungstechnisch vorgegeben im Nahbereich der Verschlusseinrich-
tung positioniert werden kénnen und somit fiir einen Benutzer bequem erreichbar sind.

Durch die Weiterbildung gemanR Anspruch 39 kann einerseits die Performance des Automaten
gesteigert werden und zugleich die Manipulationssicherheit sowie die Personensicherheit er-
héht werden, nachdem Verstellversuche an der Fachanordnung wéahrend einer geéffneten
Verschlusseinrichtung sicher scheitern.

Eine Fachanordnung, die die Ausbildung einer Mehrzahl von Fachern ermdglicht und bei wel-
cher die Relativverstellung der Facher gegeniber der Verschlusseinrichtung in einfacher und
robuster Art und Weise umsetzbar ist, ist in Anspruch 40 angegeben.

Durch die Ausgestaltung gemafl Anspruch 41 kann steuerungstechnisch gesichert unterbunden
werden, dass die Zuhaltungen fiir die Verschlusseinrichtungen vor dem gesicherten Stillstand
der Fachanordnung entriegelt und damit potenziell gefahrbringende Automatenteile zugénglich
werden. Verletzungen kdnnen dadurch nahezu ausgeschlossen werden.

Eine unabhéngig von der programmierbaren Steuerung gewahrleistete Personensicherheit
gegenuber einer Gefahrdung durch die Transporteinrichtung bei Offnung der Verschlusseinrich-
tungen kann durch die Ausbildung gemaR Anspruch 42 erzielt werden. Insbesondere soli ein
Zugriff auf die Fachanordnung bzw. das bestimmungsgemaRe Fach erst dann ermdglicht sein,
wenn von stillstehenden Teilen, insbesondere von einer eingebremsten Fachanordnung keine
Gefahren mehr ausgehen kénnen.




10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

6 AT 008 094 U2

Eine von der programmierbaren Steuerung unabhéngig gewahrleistete Personensicherheit
gegenuber einer Gefahrdung durch die Transporteinrichtung bei gedffneten Verschlusseinrich-
tungen wird durch die Ausbildung gemaR Anspruch 43 erreicht.

Von Vorteil ist auch eine Ausfuhrung geman Anspruch 44, da dadurch fur besonders gefahren-
geschulte Personen, insbesondere fiir berufsméaRige Zusteller und Servicetechniker, ein Einla-
gerungsvorgang von Gegenstanden in den Aufbewahrungsautomaten oder etwaige Instandset-
zungs- und Kontrollarbeiten vereinfacht bzw. beschleunigt werden kénnen, ohne dass fir den
Bediener eine unzuldssige Gefahrdung entsteht.

Vorteilhaft ist dabei eine Ausfiihrung nach Anspruch 45, da die intuitive Bedienbarkeit des Zu-
stimmtasters ein rasches und zuverlassiges Einleiten von sicherheitsrelevanten MaRnahmen,
insbesondere von Abstellmafnahmen der Transportvorrichtung fiir die Fachanordnung ermog-
licht.

Von Vorteil ist auch eine Ausbildung nach Anspruch 46, da dadurch eine Zweihandsteuerung
geschaffen ist, bei der zur Freigabe eines Antriecbes, insbesondere des Fachantriebes, zwei
Taster gleichzeitig betdtigt werden miissen, wobei die Taster so angeordnet sind, dass zur
gleichzeitigen Betéatigung beide Hande erforderlich sind. Ideal ist es dabei, wenn wahrenddes-
sen auch keine anderen Korperteile in den Gefahrenbereich, insbesondere in den Bereich der
Zugriffséffnung bzw. Fachanordnung reichen kénnen. Dies kann durch vom Gefahrenbereich
ausreichend weit distanzierte Taster bewerkstelligt werden.

SchiieRlich ist eine Erhéhung der Sicherheit des Bedieners bzw. der aligemeinen Personensi-
cherheit durch die MalRnahmen gemaR Anspruch 47 erzielbar.

Die Erfindung wird im nachfolgenden anhand der in den Zeichnungen dargestellten Ausfiih-
rungsbeispiele naher erldutert.

Es zeigen:

Fig. 1 eine Ausfihrungsform des erfindungsgeméafen Aufbewahrungsautomaten in
perspektivischer, schematischer Frontansicht;

Fig. 2 den Aufbewahrungsautomaten nach Fig. 1, geschnitten gemaR den Linien lI-ll in
Fig. 1 in vereinfachter, schematischer Darstellung;

Fig. 3 eine andere Ausgestaltung des Aufbewahrungautomaten in vereinfachter Quer-
schnittsdarstellung;

Fig. 4 eine vorteilhafte Ausbildung des automatisiert steuerbaren Zugriffsmechanismus

far den Aufbewahrungsautomaten in vereinfachter, auszugsweiser Darstellung
geman den Linien IV-IV in Fig. 5;

Fig. 5 einen vereinfachten Querschnitt des Zugriffsmechanismus und des Aufbewah-
rungsautomaten nach Fig. 4;

Fig. 6 bis 13 weitere vorteilhafte Ausfiihrungsformen des steuerbaren Zugriffsmechanismus fir
den Aufbewahrungsautomaten in vereinfachter, schematischer Darstellung.

Einflhrend sei festgehalten, dass in den unterschiedlich beschriebenen Ausfiihrungsformen
gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen versehen wer-
den, wobei die in der gesamten Beschreibung enthaltenen Offenbarungen sinngeman auf glei-
che Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen lbertragen werden
konnen. Auch sind die in der Beschreibung gewéahiten Lageangaben, wie z.B. oben, unten,
seitlich usw. auf die unmittelbar beschriebene sowie dargestelite Figur bezogen und sind bei
einer Lageanderung sinngeman auf die neue Lage zu Ubertragen. Weiters kdnnen auch Ein-
zelmerkmale oder Merkmalskombinationen aus den gezeigten und beschriebenen unterschied-
lichen Ausfiihrungsbeispielen fiir sich eigenstindige, erfinderische oder erfindungsgemaRe
Lésungen darstellen.
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In den Fig. 1 und 2 ist eine mdgliche Ausflihrungsvariante eines erfindungsgeméfen Aufbewah-
rungsautomaten schematisch veranschaulicht. Ein solcher elektromechanischer Aufbewah-
rungsautomat 1 fir diverse Gegenstdande bzw. Waren findet vorzugsweise Verwendung als
Paketdepot bzw. als Paketausgabeautomat fiir das Postwesen bzw. Zustellungsservice. Gege-
benenfalls kann ein solcher Aufbewahrungsautomat 1 auch als Verkaufsautomat fur Waren
oder als Gepackaufbewahrungsvorrichtung auf Bahnhéfen oder Flughéfen ausgebildet sein. Ein
solcher Aufbewahrungsautomat 1 kann aber auch zur Vermietung oder zum Verleih von unter-
schiedlich gearteten Gegenstanden, wie z.B. Werkzeugen, adaptiert sein oder als Ubernahme-
station fur diverse Dienstleistungen, z.B. Kleiderreinigungen, Fotoausarbeitungen, Reparaturen
und dgl. dienen. Er kann aber ebenso als Kleideraufbewahrungsvorrichtung, z.B. in Schwimm-
béadern oder Fitness-Centern, verwendet werden.

Insbesondere ist mit einem solchen Aufbewahrungsautomaten 1 eine vorlibergehende, sichere
Verwahrung von Gegensténden oder eine Ubergabe von Gegensténden zwischen unterschied-
lichen Personen, bei deren zeitlich entkoppelter Anwesenheit am Ubergabeort, d.h. beim ent-
sprechenden Aufbewahrungsautomaten 1, ermdglicht. Allenfalls kann mit einem solchen Auf-
bewahrungsautomaten auch eine Aushandigung bzw. ein Verkauf von Gegenstéanden bewerk-
stelligt werden, ohne dass eine unmittelbare Beteiligung von Verkaufspersonal erforderlich ist.

Der Aufbewahrungsautomat 1 weist ein gegeniiber unbefugtem Zugriff bzw. gegentliber Vanda-
lismus ausreichend stabiles Automatengehduse 2 auf, welches im Wesentlichen die AuRenbe-
grenzung des Automaten darstellt. Das insbesondere zugriffs- bzw. einbruchssichere Automa-
tengehduse 2 stellt also einen mechanischen Zugriffsschutz auf die innerhalb des Automaten
gelagerten Gegenstéande dar. Teile des Automatengehduses 2 kénnen dabei auch durch eine
sonstige Umgrenzung, beispielsweise durch ein Mauerwerk oder dgl., gebildet sein und derart
die jeweiligen Gegenstande vor unbefugtem Zugriff schiitzen.

Das Automatengehause 2 umschlieit zumindest abschnittsweise eine Mehrzahi von Fachern 3,
welche zur vorubergehenden Deponierung einer Vielzahl von Gegenstanden bzw. Waren vor-
gesehen sind. Die Facher 3 kdénnen dabei feld- bzw. matrixartig angeordnet sein oder auch
karussell- bzw. magazinférmig strukturiert sein. D.h., dass innerhalb des Automatengehauses 2
eine matrix- bzw. feldférmige oder eine rundmagazinartige Fachanordnung 4 mit einer Mehrzahl
von einzelnen, einseitig offenen Fachern 3 ausgebildet sein kann. Vorzugsweise sind die Fa-
cher 3 der Fachanordnung 4 in zumindest zwei unterschiedlichen Groften ausgebildet, um der
Einlagerung unterschiedlich groRer Pakete bzw. Gegenstinde besser gerecht werden zu kén-
nen. Im dargestellten Ausfihrungsbeispiel sind drei FachgroRen vorgesehen. Insbesondere
sind grofe Facher A, mittelgroRe Facher B und kleine Facher C ausgebildet.

Die einzelnen Facher 3 mit bevorzugt unterschiedlichen Gréfen, insbesondere unterschiedli-
chen Breitenabmessungen, kénnen gegebenenfalls spezielle Vorrichtungen fur die Einlagerung
bestimmter Gegenstdnde, wie z.B. Haltevorrichtungen, Aufnahmetassen, Fachunterteilungen
oder dgl. aufweisen. Die Facher 3 kdnnen aber auch Vorrichtungen zur Erzielung bestimmter
Lagerbedingungen, wie z.B. Heizvorrichtungen, Kiihlvorrichtungen, Luftfeuchtigkeitsregelungen,
Beleuchtungseinheiten, Bewegungsvorrichtungen, Vorrichtungen zur Herstellung einer Schutz-
atmosphare oder zur Gewahrleistungen von Keimfreiheit und dgl. aufweisen bzw. an solche
Vorrichtungen angeschlossen sein.

Um den Zugriff auf einzelne bzw. bestimmte Facher 3 der Fachanordnung 4 automatisiert regu-
lieren zu kénnen, umfasst der Aufbewahrungsautomat 1 zudem zumindest einen Zugriffsme-
chanismus 5. Insbesondere ist im Automatengehéuse 2 zumindest eine wahlweise freigebbare
und versperrbare Zugriffséffnung 6 auf Facher 3 der Fachanordnung 4 ausgebildet. Diese in
ihrer GroRRe, insbesondere in ihren Breiten- und Hohenabmessungen, vordefinierte Zugriffsoff-
nung 6 im Automatengehduse 2 bzw. in der sonstigen Umgrenzung des Automaten ist bevor-
zugt an einer zentralen Position des Automatengehauses 2 ausgebildet. Diese Zugriffsoffnung 6
im Automatengehause 2 ist mittels zumindest einer relativ zur Zugriffséffnung 6 bzw. relativ zum
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Automatengehause 2 verstellbaren Verschlusseinrichtung 7 zumindest teilweise bzw. ab-
schnittsweise freigebbar oder aber gegeniber einem Zugriff vollstandig blockier- bzw. versperr-
bar. Durch ein Zusammenwirken zwischen der im Automatengehause 2 ausgebildeten, in ihren
Abmessungen vordefinierten Zugriffséffnung 6 und der Verschlusseinrichtung 7 kann somit eine
Zugriffsmoglichkeit auf ein bestimmtes einzelnes Fach 3 oder auf eine bestimmte Fachgruppe
gezielt freigegeben oder unterbunden werden. Eine groRte Breite 8 der Zugriffséffnung 6 ent-
spricht dabei im Wesentlichen einer Fachbreite 9 des groRten Faches 3A der Fachanordnung 4.
Eine Hohe 10 der im Automatengehduse 2 definierten, grotmoglichen Zugriffséffnung 6 ent-
spricht im Wesentlichen der Gesamthéhe der dahinter liegenden Fachanordnung 4. D.h. die
vertikale Dimension der Zugriffséffnung 6 bzw. des in der maximalen Grof3e fix vorgegebenen
Zugriffdurchbruches im Automatengehéuse 2 entspricht im Wesentlichen der gréfiten Hohe der
Fachanordnung 4. Insbesondere bei der bevorzugten Ausbildung einer karussellférmigen bzw.
rundmagazinartigen Fachanordnung 4 erstreckt sich die Zugriffséffnung 6 Uber sémtliche, uber-
einander angeordneten Fachebenen.

Daraus folgt, dass ein freier Querschnitt bzw. eine Duchbruchsgrofte der im Automatengehause
2 ausgebildeten Zugriffséffnung 6 vorzugsweise grofler bemessen ist, als die Querschnittsfla-
che des grofiten dahinter liegenden Faches 3A an seiner offenen, der Verschlusseinrichtung 7
zugewandten Vorderseite. Insbesondere erstreckt sich die zentrale Zugriffséffnung 6 im Auto-
matengehaduse 2 der Hohe nach zumindest Uiber eine Fachebene der bevorzugt mehrere Fach-
etagen aufweisenden Fachanordnung und der Breite nach zumindest Uber die Fachbreite 9 des
breitesten Faches 3A in der jeweiligen Fachebene. Vorzugsweise erstreckt sich eine einzige
Zugriffséffnung 6 der Hohe nach {iber sdmtliche Fachebenen der aus mehreren Fachetagen
bestehenden Fachanordnung 4. Alternativ ist es auch méglich, je Fachebene separate Zugriffs-
offnungen 6 im Automatengehduse 2 vorzusehen, deren Breiten 8 jeweils an die Breite des
breitesten Faches 3A in der jeweiligen Fachebene angepasst sind.

Ebenso ist es denkbar, eine zentrale Zugriffséffnung 6 vorzusehen, die lediglich durch schmale
Stege unterteilt ist, welche sich mit den Fachbdden bzw. Fachtrennebenen der Fachanordnung
4 decken.

Der automatisiert steuerbare Zugriffsmechanismus 5 bzw. die Verschlusseinrichtung 7 umfasst
einen oder bevorzugt mehrere Schieber 11 oder er besteht aus einer oder mehreren Turen,
welche einen Zugriff auf dahinterliegende Facher 3 innerhalb der Umgrenzung der Zugriffséff-
nung 6 erméglichen oder unterbinden kénnen.

Vorzugsweise ist je vorhandener Fachebene jeweils eine Verschlusseinrichtung 7 vorgesehen,
die durch zumindest einen, vorzugsweise einen einzigen, in horizontaler Richtung gefuhrten
bzw. in horizontaler Richtung verstellbaren Schieber 11 gebildet ist, der in Abhangigkeit einer
erforderlichen Offnungsweite 12, welche im Wesentlichen der Fachbreite 9 eines dahinterlie-
genden Faches 3A, 3B, oder 3C entspricht, den Zugriff auf das fiir den jeweiligen Benutzer
bestimmte Fach 3 bzw. auf die fiir den jeweiligen Benutzer bestimmte Fachgruppe reguliert.

Gegebenenfalls kénnen neben einem Fach 3 mit einer bestimmten Hohe auch mehrere Facher
3 kleinerer Hohe in einem bestimmten Héhenraster angeordnet sein. Die vertikalen Abmessun-
gen der Verschlusseinrichtungen 7 sowie deren Positionen entsprechen dem vorgesehenen
Hoéhenraster.

Zur automatischen bzw. selbsttatigen Verstellung der Verschlusseinrichtung 7 bzw. zumindest
eines Schiebers 11 ist zumindest eine Antriebsvorrichtung 13 ausgebildet. Bevorzugt ist fir
jeden Schieber 11 der Verschlusseinrichtung 7 eine umkehrbare Antriebsvorrichtung 13 vorge-
sehen. Alternativ ist es auch moglich, eine Antriebsvorrichtung 13 Uber selektiv aktivier- und
deaktivierbare Kupplungsvorrichtungen mehreren Schiebern 11 zuzuordnen. Diese zumindest
eine Antriebsvorrichtung 13 fiir die Verschlusseinrichtung 7 ist zur gesteuerten Positionierung
der Verschlusseinrichtung 7 bzw. der jeweiligen Schieber 11 in Abhéngigkeit von der jeweiligen
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Grofe, insbesondere der Fachbreite 9, eines fir einen Zugriff durch einen berechtigten Benut-
zer vorgesehenen Faches 3A, 3B oder 3C konzipiert. Insbesondere ist die Offnungsweite 12
der Verschlusseinrichtung 7 bzw. der einzelnen Schieber 11 derart variierbar, dass die Off-
nungsweite 12 entweder der Breite des Faches A, der Breite des Faches B oder der Breite des
Faches C entspricht, sodass nur der Zugriff auf das jeweilige, fir den Benutzer bestimmte Fach
3 oder auf eine freigegebene Fachgruppe besteht und alle sonstigen Facher 3 hinter der Ver-
schlusseinrichtung 7 bzw. den Schiebern 11 und dem Automatengehduse 2 weiterhin vor
Zugriff geschutzt bleiben. Unter Fachgruppe ist dabei eine bestimmte Gruppe benachbarter
Facher 3 zu verstehen.

Die Hohe der einzeln verschieblichen, (ibereinander angeordneten Schieber 11 ist dabei in etwa
an die Héhe der dahinterliegenden Fachebene bzw. an die Hohe der Facher 3 in dieser Etage
der Fachanordnung 4 angepasst. Innerhalb einer Fachebene kénnen sodann eine Mehrzahl
von Fachern unterschiedlicher Fachbreite 9 ausgebildet sein, wie dies am besten aus Fig. 2
ersichtlich ist.

Die einzelnen Schieber 11 oder alternativ mehrere Tiren der Verschlusseinrichtung 7 sind
vorzugsweise Uber zumindest eine jeweils zugeordnete Antriebsvorrichtung 13, welche von
einer elektronischen Steuervorrichtung 14 des Automaten ansteuerbar sind, antreibbar bzw.
verschiebbar. Die Summe der Facher 3 ist bei der bevorzugten Ausfiihrungsform des Aufbe-
wahrungsautomaten 1 grofRer als die Summe der einzelnen Schieber 11 bzw. Turen vor den
unterschiedlich grolen Fachern 3. Die Verschlusseinrichtung 7 kann dadurch eine definierte
Einzelzugriffs6ffnung 15 mit in zumindest einer bzw. mit in zwei Dimensionen variabler GroRe
schaffen, wie dies aus der Zusammenschau der Fig. 1 und 2 eindeutig entnehmbar ist.

Mittels dem oben dargesteliten Ausfiihrungsbeispiel mit vertikal Gbereinander angeordneten
Schiebern 11 je Fachebene ist also ein gesteuerter Einzelzugriff auf einen dahinterliegenden
Fachabschnitt der Fachanordnung 4 des Automaten innerhalb der im Automatengehduse 2
ausgebildeten, vergleichsweise grof¥flachigeren Zugriffséffnung 6 erméglicht.

Insbesondere kann eine Einbringung eines Gegenstandes oder eine Entnahme eines Gegen-
standes Uber den jeweils freigebebenen Zugriffsabschnitt bzw. {iber eine durch die Verschluss-
einrichtung 7 in ihrer GréRe und in ihrer Position relativ zum Automatengehause 2 bzw. relativ
zur maximal moglichen Zugriffsdffnung 6 definierten Einzelzugriffsoffnung 15 erméglicht wer-
den. Alle sonstigen, unveréndert geschlossenen Schieber 11 verwehren weiterhin einen unbe-
fugten Zugriff auf benachbarte Féacher 3 bzw. auf deren Fachinhalte in zuverlassiger Weise.

Die bevorzugte Ausfuhrungsform des Automaten weist ferner eine Transporteinrichtung 16 auf,
mit welcher eine steuerbare Relativverstellung der Facher 3 bzw. der gesamten Fachanordnung
4 oder einzelner Fachebenen relativ zur gehduseseitig vordefinierten, maximalen Zugriffsoff-
nung 6 im Automatengehduse 2 ermdglicht ist. Die Transporteinrichtung 16 umfasst dabei
zumindest eine Antriebseinheit 17 fur die beweglich gelagerte Fachanordnung 4. Bevorzugt ist
die Fachanordnung 4 durch ein um eine vertikale Achse 18 drehbares Rundmagazin 19 gebil-
det, dem ein Rotationsantrieb 20 zugeordnet ist. Dieser Rotationsantrieb 20 kann durch beliebi-
ge aus dem Stand der Technik bekannte Drehantriebe, insbesondere durch ein Zahnradgetrie-
be, einen Bandantrieb, einen Kettenantrieb oder einen Seilantrieb gebildet sein. Das Rundma-
gazin 19 ist vorzugsweise héhenkonstant gelagert, d.h. dessen Fachebenen verbleiben standig
in der jeweils vordefinierten Ebene und sind dabei um die vertikal verlaufende Achse 18 dreh-
bar.

Um die jeweiligen Funktionen des Aufbewahrungsautomaten 1 wenigstens teilweise automati-
siert ablaufen zu lassen, ist dem Aufbewahrungsautomaten 1 zumindest eine elektrische bzw.
elektronische Steuervorrichtung 14 zugeordnet bzw. in diesem integriert. Eine solche elektri-
sche Steuervorrichtung 14 umfasst, wie an sich bekannt, wenigstens einen softwaregesteuerten
Prozessor oder Mikrokontroller zur Steuerung, Uberwachung bzw. Regelung zumindest der
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internen Ablaufe und/oder der Geratefunktionen. Die Steuervorrichtung 14 weist hierzu mehrere
elektrische bzw. optische Schnittstellen zu entsprechenden Aktoren und/oder Sensoren des
Aufbewahrungsautomaten 1 auf. Die Steuervorrichtung 14 umfasst unter anderem eine han-
delsiibliche Recheneinheit fiir aligemeine Verwendungszwecke, insbesondere einen Standard-
PC oder Industrie-PC.

Ferner bildet die Steuervorrichtung 14 eine benutzerseitige Schnittstelle, insbesondere eine
sogenannte Mensch-Maschine-Schnittstelle bzw. eine Bedienerschnittstelle 21 aus. Diese
Bedienerschnittstelle 21 ist dabei in Art eines im Aufbewahrungsautomaten 1 integrierten Ter-
minals 6 ausgefihrt, kann jedoch selbstversténdlich auch eigenstandig ausgebildet und etwas
distanziert zum eigentlichen Aufbewahrungsautomaten 1 mit den diversen Fachern 3 angeord-
net sein. Die Bedienerschnittstelle 21 bzw. das Terminal 22 weist aus dem Stand der Technik
bekannte Ein- und/oder Ausgabemittel 23 zur Beeinflussung der Betriebsfunktionen bzw. Ablau-
fe zumindest des Aufbewahrungsautomaten 1 auf. Diese Ein- und/oder Ausgabemittel 23 kon-
nen beispielsweise durch Taster, Schalter, Displays und/oder durch kombinierte Ein- und/oder
Ausgabemittel, wie z.B. durch einen beriihrungssensitiven Bildschirm in Art eines sogenannten
Touch-Screen gebildet sein. Der Aufbewahrungsautomat 1 umfasst bevorzugt auch einen Be-
legscanner, Barcode-Scanner und Belegdrucker.

Bevorzugt ist als Ein- und/oder Ausgabemittel 24 auch ein beliebiges, aus dem Stand der Tech-
nik bekanntes Identifikations- und/oder Berechtigungsiiberpriifungsmittel 24 ausgebildet. Eine
derartige Elektronikeinheit zur Personen- bzw. Berechtigungspriifung kann beispielsweise durch
einen Kartenleser fiir Identifikationskarten oder fiir Kredit- bzw. Zahlkarten (EC-Karten)
und/oder durch Eingabemittel fiir Benutzername und gegebenenfalls fir Passworter oder PIN-
Codes gebildet sein. Die Benutzeridentifikation kann aber auch durch Barcodeabschnitte, durch
biometrische Identifikationsmittel, wie z.B. Fingerabdrucksensoren, durch Spracherkennungs-
module und/oder durch mechanische Schllissel oder Transponder bzw. durch eine Kombination
aus mehreren solchen Mitteln bewerkstelligt werden.

Als Ein- und/oder Ausgabemittel 23 fiir Daten bzw. Informationen und Kommandos sind auch
optoelektronische Scanner 25, Magnetkarten- bzw. Chipkartenlesegerate, elektromagnetische
Sende- und/oder Empfangsvorrichtungen und dgl. in den Aufbewahrungsautomat 1 integrierbar
bzw. an die Steuervorrichtung 14 anbindbar.

Der im Aufbewahrungsautomaten 1 implementierte Umfang an elektrischen bzw. elektrotechni-
schen Komponenten hangt im Wesentlichen von der geforderten Funktionalitdt desselben ab,
wobei eine Reihe von Ausbaustufen bzw. Sonderfunktionalitdten fiir den Aufbewahrungsauto-
maten 1 denkbar sind, wie dies im nachfolgenden noch naher erldutert werden wird. Die elekt-
rotechnischen Ein- und/oder Ausgabemittel 23 des Automaten ermdglichen insbesondere auch
eine datentechnische Kommunikation mit dezentralen Stellen, insbesondere mit einer Leitzent-
rale fir mehrere, an unterschiedlichen Orten installierte Aufbewahrungsautomaten 1. Die Ein-
und/oder Ausgabemittel 23 ermdglichen aber auch eine Kommunikation mit den jeweiligen
Benutzern bzw. Bedienern des Aufbewahrungsautomaten 1.

Die Transportvorrichtung 16 ermdglicht es, zumindest ein im Automaten enthaltenes, ausge-
wahltes Fach 3 einer vorzugsweise insgesamt beweglichen Fachanordnung 4 in den Zugriffsbe-
reich hinter dem Zugriffsmechanismus 5 zu positionieren. Bevorzugt wird hierfir die schema-
tisch dargestelite Konstruktion mit runden bzw. trommelartigen und drehbaren Magazinen oder
aber mit paternosterartigen, linear beweglichen bzw. bandartig umlaufenden Fachanordnungen
eingesetzt. Aber auch Automaten mit stillstehenden Fachanordnungen 4 bzw. Magazinen kon-
nen automatisch angetriebene Verschlusseinrichtungen 7 aufweisen und dem erfindungsgema-
Ren Konzept entsprechen.

Ein wesentlicher Vorteil des gattungsgeméaRen Aufbewahrungsautomaten ist die relativ flexible
Aufteilungsmadglichkeit des gesamten Fachvolumens auf Facher 3 unterschiedlicher GréRe,
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deren Zusammenstellung den vorgesehnen Einsatzbedingungen, d.h. dem Aufkommen von
Lagergegenstanden unterschiedlicher Grofle, angepasst werden kann. Vorzugsweise ist die
Aufteilung des Magazinvolumens auch nach der Inbetriebnahme des Aufbewahrungsautomaten
1 ermdglicht. Eine solche Umrustung bzw. Adaptierung der FachgrofRen wére z.B. bei kastenar-
tigen Aufbewahrungsautomaten bzw. SchlieRfachern, bei welchen fiir jedes einzelne Fach eine
grofenmanig angepasste Tur vorgesehen ist, nur schwer moglich.

Die Verschlusseinrichtung 7 bzw. die einzelnen Schieber 11 werden ausgehend von der Steu-
ervorrichtung 14 bevorzugt automatisiert bewegt. Insbesondere ist eine automatische Verfahr-
bewegung der Verschlusseinrichtung 7 mittels der Antriebsvorrichtung 13 in Offnungsrichtung
- Pfeil 26 - méglich. Die jeweilige Offnungsweite 12 der Verschlusseinrichtung 7 ist dabei ab-
hangig von der GréRe des dahinter positionierten Faches 3 bzw. abhdngig von den zuvor Gber
das elektronische Ein- und/oder Ausgabemittel 23 ermittelten Zugriffsrechten des jeweiligen
Benutzers.

Bevorzugt erfolgt ausgehend von der Steuervorrichtung 14 auch ein automatisierter SchlieRvor-
gang der Verschlusseinrichtung 7 (ber die Antriebsvorrichtung 13. D.h. eine zuvor fir einen
Fachzugriff bereitgestellte Einzelzugriffséffnung 15 mit bestimmter Offnungsweite in der jeweili-
gen Fachebene wird nach erfolgter Einlagerung eines Gegenstandes bzw. nach erfolgter Ent-
nahme eines Gegenstandes bzw. nach Ablauf einer definierten Zeitdauer bzw. nach einem
manuellen SchlieBbefehl durch den Benutzer wieder vollstdndig geschlossen bzw. in die
Schliefistellung uberfiihrt. Hierzu wird bevorzugt die gleiche Antriebsvorrichtung 13 verwendet,
welche auch flr die Offnungsbewegung der Verschlusseinrichtung 7 vorgesehen ist. Schlief3-
krafte bzw. die maximalen Kraft- bzw. Drehmomentwerte fiir die Verstellbewegung der Ver-
schlusseinrichtung 7 bzw. der einzelnen Schieber 11 sind dabei derart bemessen, d.h. derart
vordefiniert bzw. einstellbar, dass durch automatisierte Verstellbewegungen der Verschlussein-
richtung 7 bzw. einzelner Schieber 11 keine ernsthaften bzw. keine durch die Verstellbewegung
verursachten, schwerwiegenden Verletzungen eines Benutzers auftreten kénnen, wenn dieser
mit der Hand, den Fingern oder den Armen in den Schliebereich der Verschlusseinrichtung 7,
insbesondere zwischen eine Begrenzungs- bzw. SchlieRkante der Verschlusseinrichtung 7 und
eine Begrenzungskante der Zugriffséffnung 6 bzw. des Automatengehduses 2 gelangt. Die
Begrenzung der Kraft- bzw. Drehmoment-Ubertragungswerte zwischen der Antriebsvorrichtung
13 und der Verschlusseinrichtung 7 bzw. deren Linearfiihrung oder Schwenklagerung erfolgt
dabei durch eine kraft- oder drehmomentbegrenzende Einrichtung 27 zwischen der Antriebsvor-
richtung 13 und der Verschlusseinrichtung 7 und/oder durch eine derart niedrig dimensionierte
oder eingestellte Antriebsleistung der Antriebsvorrichtung 13, dass medizinisch zu behandelnde
Verletzungen eines Benutzers bzw. sonstige gesundheitliche Schaden desselben nahezu aus-
geschlossen werden koénnen. Bevorzugt ist die Antriebskraft der Antriebsvorrichtung 13
und/oder der maximale Kraft- bzw. Drehmoment-Ubertragungswert der kraft- bzw. drehmo-
mentbegrenzenden Einrichtung 27 derart gewahlt, dass eine sich in Schlief3richtung - Pfeil 28 -
bewegende Verschlusseinrichtung 7 entgegen der SchlieRkraft in Offnungsrichtung - Pfeil 26 -
aufgedriickt bzw. zuriickgedriickt werden kann. Diese Verstellbewegung der Verschlusseinrich-
tung 7 bzw. des Schiebers 11 in Offnungsrichtung - Pfeil 26 - kann also trotz einer an sich fir
einen Schlieffvorgang aktivierten Antriebsvorrichtung 13 erfolgen. Diese bewusste, aufzwén-
gende Offnungsbewegung der Verschlusseinrichtung 7 entgegen der Antriebskraft der aktiven
Antriebsvorrichtung 13 bzw. entgegen der Schlielkraft der Verschlusseinrichtung 7 kann dabei
von Hand bewerkstelligt werden. Insbesondere ist die SchlieRkraft derart niedrig dimensioniert,
dass ein manuelles Aufdriicken der Verschlusseinrichtung 7 bzw. der Schieber 11 ermdglicht
ist, obwohl von der Steuervorrichtung 14 via die Antriebsvorrichtung 13 ein automatisierter
SchlieRvorgang eingeleitet wurde. Bevorzugt auch dann, wenn die Verschlusseinrichtung 7
nicht verriegelt bzw. nicht bewegungsblockiert ist und die Antriebsvorrichtung 13 inaktiv ist, ist
eine manuelle Verstellung einer teilweise gedffneten Verschlussvorrichtung 7 bzw. eines teil-
weise gedffneten Schiebers 11 in Offnungsrichtung - gemé&R Pfeil 26 - bis zu einer durch eine
Offnungsbegrenzung 29 definierten Position méglich. Ein dauerhaftes Einklemmen bzw. ein
Festsitzen oder Steckenbleiben von Gliedmafen, insbesondere der Hand eines Automatenbe-
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dieners in einer automatisiert geschlossenen Einzelzugriffsoffnung 15 des Aufbewahrungsau-
tomaten 1 kann dadurch verhindert werden. Dies obwohl automatisiert schlieRende Verschluss-
einrichtungen 7 bzw. Schieber 11 ausgefihrt sind.

Um trotz einer derartigen, manuellen Aufzwangbarkeit bzw. Zurlickdrangbarkeit einer teilweise
geoffneten, d.h. unverriegelten Verschlusseinrichtung 7 unbefugte Zugriffe auf fir den Benutzer
nicht bestimmte Facher 3 zu unterbinden und Verletzungsgefahren zu minimieren, ist der nicht
selbsthemmende, manuell verstellbare Bewegungsantrieb bzw. die Antriebsvorrichtung 13 fir
die Verschlusseinrichtung 7 in Kombination mit der vorhergehend beschriebenen Offnungsbe-
grenzung 29 fir die Verschlusseinrichtung 7 bzw. die Schieber 11 vorgesehen. Diese Off-
nungsbegrenzung 29 unterbindet also einen unbefugten Zugriff auf Facher 3, welche benach-
bart zum bestimmungsgeméaRen Fach 3 angeordnet sind. D.h. dass jene Facher 3, welche von
einer teilweise gedffneten Verschlusseinrichtung 7 bzw. einem teilweise verstellbaren Schieber
11 weiterhin verdeckt bleiben miissen, mittels der Offnungsbegrenzung 29 vor unberechtigtem
Zugriff zuverlassig geschutzt sind, insbesondere weiterhin verdeckt bleiben. Dies obwohl die
Antriebsvorrichtung 13 nicht selbsthemmend ausgefiihrt ist bzw. die Verschlusseinrichtung 7 ab
Einnahme einer Offnungsstellung oder ab der Entriegelung einer Zuhaltung 30 fiir die Ver-
schlusseinrichtung 7 mechanisch nicht blockiert ist und auch manuell bewegt bzw. verschoben
werden kann. Insbesondere ist durch diese Ausgestaltung eine manuelle Verstellbarkeit der
Verschlusseinrichtung 7 zwischen einer geschlossenen, entriegelten Stellung und der durch die
Offnungsbegrenzung 29 definierten Stellung mdglich. Im Besonderen ist eine handische Ver-
stellung der Verschlusseinrichtung 7 bzw. der Schieber 11 ermdglicht, wenn deren Verriege-
lungsvorrichtung(en) bzw. Zuhaltung(en) 30 deaktiviert ist/sind. Im aktivierten bzw. aktiven
Zustand der Zuhaltung 30 und in der vollstandig geschlossenen Stellung der Verschlusseinrich-
tung 7 bzw. der Schieber 11 ist die Verschlusseinrichtung 7 bzw. sind die Schieber 11 arretiert
bzw. unverschieblich blockiert, sodass ein manuelles Offnen derselben ausgeschlossen ist bzw.
nur durch erhebliche Gewaltanwendung oder mit kriminellen Absichten méglich ware.

Die Offnungsbegrenzung 29 umfasst zumindest eine Anschlagvorrichtung 31 fiir die Ver-
schlusseinrichtung 7 bzw. Schieber 11 und/oder fiir deren Antriebsvorrichtung 13. Eine derarti-
ge Anschlagvorrichtung 31 kann auf eine Lagerungsvorrichtung 32 der Verschlusseinrichtung 7,
insbesondere auf eine Flihrungsvorrichtung 33 fiir die Verschlusseinrichtung 7, direkt auf die
Verschlusseinrichtung 7 und/oder auf die elektromotorische, hydraulische oder pneumatische
Antriebsvorrichtung 13 fir die Verschlusseinrichtung 7 einwirken.

Die Offnungsbegrenzung 29 bzw. Anschlagvorrichtung 31 dient jedenfalls zur gesteuerten bzw.
automatisierten Festlegung bzw. Begrenzung einer maximal méglichen Offnungsweite 12 der
Verschlusseinrichtung 7 in Abhdngigkeit der GroRe eines dahinterliegenden Faches 3, insbe-
sondere in Abhangigkeit der jeweiligen Fachbreite 9 der Facher 3A, 3B oder 3C. Die Anschlag-
vorrichtung 31 wird dabei in Abhangigkeit der GroRe des fir einen Zugriff vorgesehenen Faches
3 entsprechend positioniert oder aktiviert, d.h. es wird diejenige Anschlagvorrichtung 31 aus
einer Mehrzahl von Anschlagvorrichtung 31 aktiviert, welche zur Begrenzung der maximal
zulassigen Offnungsweite 12 fur die Verschlusseinrichtung 7 bzw. fir den jeweiligen Schieber
11 entsprechend positioniert ist bzw. hierfilir baulich eigensténdig vorgesehen bzw. platziert
wurde.

Die Anschlagvorrichtung 31 bzw. die Mehrzahl von Anschlagvorrichtungen 31 wird dabei aus-
gehend von der Steuervorrichtung 14 entsprechend positioniert bzw. aktiviert. Jedenfalls ist
wenigstens eine mittels der Steuervorrichtung 14 gesteuert positionierbare oder aktivier- und
deaktivierbare Anschlagvorrichtung 31 ausgebildet, um die jeweils benétigte Offnungsbegren-
zung 29 fur die Verschlusseinrichtung 7 bzw. den jeweiligen Schieber 11 automatisiert zu be-
werkstelligen.

Die maximalen Kraft- oder Drehmomentwerte, welche ausgehend von einer steuerungstech-
nisch aktivierten oder einer inaktiven bzw. stillstehenden Antriebsvorrichtung 13 bzw. liber die
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kraft- oder drehmomentbegrenzenden Einrichtung 27 auf die Verschlusseinrichtung 7 einwirken,
sind per Hand relativ miihelos bzw. zuverldssig iberwindbar. Insbesondere soll auch dann,
wenn die Hand eines Benutzers z.B. im Bereich des Handgelenkes von der vorderen Schlie3-
kante der Verschlusseinrichtung 7 gegen das Automatengehduse 2 bzw. gegen eine seitliche
Begrenzungskante der Zugriffsoffnung 6 gedrangt wird, eine Befreiung der Hand alleinig durch
den betroffenen Benutzer méglich sein, nachdem dieser die automatisiert eingeleitete Schlief3-
bewegung bzw. die daraufhin gestoppte Bewegung der Verschlusseinrichtung 7 bzw. des
Schiebers 11 sogar umkehren kann und die Verschlusseinrichtung 7 bzw. den Schieber 11
maximal bis zu der durch die Offnungsbegrenzung 29 definierten Position bzw. bis zur aktiven
Anschlagvorrichtung 31 auf- bzw. zuriickdriicken kann. Dadurch kann ein Gegenstand oder ein
Kodrperteil des Benutzers aus der sich infolge eines SchlieBvorgang unerwartet bzw. automa-
tisch verkleinerten Einzelzugriffséffnung 15 problemlos befreit werden.

Im Gegensatz zu der per Hand {iberwindbaren Schlielfkraft des Antriebes bzw. der Antriebsvor-
richtung 13 fiur die Verschlusseinrichtung 7 sind die Blockier- bzw. Sperrkrafte der Anschlagvor-
richtung 31 fur den jeweiligen Schieber 11 bzw. die Verschlusseinrichtung 7 mit bloRen Handen
jedenfalls nicht Uberwindbar. Insbesondere ware einbruchsartige, erhebliche Gewalt unter
Verwendung von Hilfswerkzeugen erforderlich, um die Verschlusseinrichtung 7 bzw. den Schie-
ber 11 (ber die jeweils aktive bzw. giiltige Anschlagvorrichtung 31 hinaus zu verstellen und
somit eine Uber die steuerungstechnisch vorgesehene, zuldssige Offnungsweite 12 hinweg
erweiterte Offnung zu erzwingen.

Die Offnungsbegrenzung 29 bzw. Anschlagvorrichtung 31 definiert zumindest eine Anschlagpo-
sition 34, welche zwischen einer maximal moglichen bzw. baulich vordefinierten, maximal er-
zielbaren Offnungsweite der Verschlusseinrichtung 7 und der vollig geschlossenen Position der
Verschlusseinrichtung 7 liegt, sodass partielle bzw. teilweise Offnungsstellungen der Ver-
schlusseinrichtung 7 bzw. der Schieber 11 definiert vorgegeben bzw. erlaubt werden. Diese
zumindest eine dazwischenliegende Anschiagposition 34 wird von der Anschlagvorrichtung 31
dann eingenommen bzw. von der Offnungsbegrenzung 29 dann aktiviert, wenn der Zugriff nur
uber einen Teilabschnitt der maximal méglichen Offnungsweite bzw. der maximalen Breite 8 der
Zugriffséffnung 6 zugelassen werden soll. Dies ist dann gegeben, wenn die FachgréRe des
bestimmungsgemalen Faches 3 kleiner ist als der theoretisch mdgliche bzw. baulich konzipier-
te, grofitmogliche Offnungsweg der Verschlusseinrichtung 7.

Gemal einer bevorzugten Ausfiihrungsform definiert die Offnungsbegrenzung 29 bzw. die
Anschlagvorrichtung 31 zumindest zwei zueinander distanzierte Anschlagpositionen 34, wie
dies in Fig. 2 veranschaulicht wurde. Bei der Ausfiihrungsform gemaR Fig. 2 sind die diversen
Anschlagpositionen 34 durch treppenartige Abstufungen 35 gebildet. Diese Abstufungen 35
kdnnen dabei direkt an der Verschlusseinrichtung 7 oder vorzugsweise an einem von auf3en
nicht sichtbaren bzw. an einem durch den Benutzer nicht zugreifbaren, separaten Element
ausgebildet sein, welches mit der Verschlusseinrichtung 7 bzw. mit dem jeweiligen Schieber 11
starr verbunden ist. Anstelle eines Elementes mit treppenartigen Abstufungen 35 ist es auch
moglich, unterschiedlich lange Fortsatze bzw. unterschiedlich tiefe Vertiefungen auszubilden.

Wie vorhergehend bereits beschrieben wurde, ist der Verschlusseinrichtung 7 bzw. jedem der
Schieber 11 eine Zuhaltung 30 zugeordnet, welche im aktiven Zustand eine Offnung der Ver-
schlusseinrichtung 7 bzw. der einzelnen Schieber 11 ausgehend von der vollstdndig geschlos-
senen Stellung zuverldssig unterbindet und dabei auch dufleren Gewalteinwirkungen gut Stand-
halten kann. Bevor die Verschlusseinrichtung 7 bzw. ein entsprechender Schieber 11 in die
entsprechende Offen-Stellung bzw. Offen-Position Uberfiihrt werden kann bzw. automatisiert
Uberflihrt wird, muss die jeweils zugeordnete Zuhaltung 30, welche durch eine Bolzen- oder
eine Klinkenverriegelung gebildet sein kann, deaktiviert werden. Die Deaktivierung der Zuhal-
tung 30 erfolgt automatisiert Giber einen Steuerbefehl, welcher von der Steuervorrichtung 14
ausgegeben wird. Bevorzugt wird bevor die entsprechende Zuhaltung 30 deaktiviert ist, die den
jeweiligen Zugriffsrechten entsprechende Anschlagvorrichtung 31 aktiviert bzw. derart positio-
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niert, dass nur die maximal zuldssige Offnungsweite 12 erzielt werden kann. D.h. die Offnungs-
begrenzung 29 wird aktiviert bzw. automatisiert in jene Position gebracht, welche eine Offnung
der Verschlusseinrichtung 7 entsprechend der legitimen Offnungsweite 12 erlaubt, noch bevor
die Zuhaltung 30 deaktiviert ist bzw. die Schieberverriegelung geldst wird. Somit ist die An-
schlagvorrichtung 31 bereits entsprechend aktiviert bzw. positioniert, bevor die Zuhaltung 30
deaktiviert bzw. entriegelt ist, sodass der Benutzer die Verschlusseinrichtung 7 bzw. den jewei-
ligen Schieber 11 nur bis zu der durch die Anschlagvorrichtung 31 vorgegebenen, bestim-
mungsgemafien Position 6ffnen kann bzw. sich die Verschlusseinrichtung 7 bis zu dieser ge-
steuert variablen bzw. bis zur entsprechenden, gesteuert aktivier- und deaktivierbaren An-
schlagvorrichtung 31 automatisiert 6ffnet. Diese variable und automatisiert definierte Anschiag-
position 31 bzw. Offnungsweite fir die Verschlusseinrichtung 7 entspricht jeweils der zulassigen
Grole fir die Einzelzugriffséffnung 15. Jedenfalls kann sich die Verschlusseinrichtung 7 bzw.
der Schieber 11 nicht Giber die mechanische Anschlagvorrichtung 31 bzw. nicht Uber die durch
die Offnungsbegrenzung 29 definierte, aktive Anschlagposition 34 hinwegbewegen.

Im in Fig. 2 dargestellten Zustand der Offnungsbegrenzung 29 bzw. der Anschlagvorrichtung 31
kann sich die Verschlusseinrichtung 7 bzw. der Schieber 11 maximal etwa um eine Stellweite C
offnen, sobald die Zuhaltung 30 (ber die Steuervorrichtung 14 deaktiviert wurde. In diesem Fall
kann sodann auf das rechte Fach 3C aus der vor der Zugriffséffnung 6 platzierten, partiell frei-
gemachten Fachgruppe zugegriffen werden, um eine Ein- oder Auslagerung von Gegenstanden
vorzunehmen.

Bei Verstellung der Offnungsbegrenzung 29 bzw. dessen variabler Anschlagvorrichtung 31 in
eine zwischen einer Ruhe- und einer maximalen Aktivstellung liegenden Zwischenstellung,
wirde die weitere Anschlagposition 34 zur Geltung kommen und somit ein Fach 3 mit der Gro-
Re B zugreifbar werden. In der dargestellten Stellung der Fachanordnung 4 wéren z.B. zwei
Facher 3 in der GroRe C zugreifbar.

In der dritten Stellung der Offnungsbegrenzung 29 ist die Offnungsbegrenzung 29 deaktiviert
bzw. ist dabei durch die Offnungsbegrenzung 29 keine Anschlagposition 34 vorgegeben, so-
dass die Verschlusseinrichtung 7 bzw. der Schieber 11 mit maximaler Weite zu 6ffnen ist bzw.
automatisiert gedffnet wird. In diesem Zustand wird ein Fach 3 der GroRe A zugreifbar. Die
Positionierung der jeweiligen FachgroRe bzw. des bestimmungsgeméaRen Faches 3 aus der
Mehrzahl von Fachern 3 hinter der gehauseseitigen Zugriffséffnung 6 erfolgt automatisiert tiber
die Transporteinrichtung 16, welche ebenso von der Steuervorrichtung 14 entsprechend ange-
steuert wird. Bei unveradnderter Stellung der beweglichen, insbesondere der drehbeweglichen
Fachanordnung 4 waren gemaR der beispielhaften Darstellung in Fig. 2 drei Facher 3 der Gro-
Re C innerhalb der dargesteliten Fachebene zugreifbar.

Die Offnungsbegrenzung 29 bzw. Anschlagvorrichtung 31 kann dabei ein elektromagnetisch
betatigbares Anschlagelement 36 umfassen, welches zumindest zwei definierte Verstellpositio-
nen aufweist. Ein derartiges Anschlagelement 36 kann beispielsweise durch einen Zuganker-
magneten gebildet sein, welcher im deaktivierten Zustand eine erste Verstellposition einnimmt
und im aktivierten bzw. energiebeaufschlagten Zustand zumindest eine zweite, dazu distanzier-
te Verstellposition einnehmen kann. Im energielosen bzw. unbestromten Zustand der Offnungs-
begrenzung 29 ist die Offnungsbegrenzung 29 vorzugsweise mechanisch aktiv, d.h. dass ent-
weder keine Offnung der Verschlusseinrichtung 7 méglich ist oder dass von der Verschlussein-
richtung 7 nur der kleinste Verstellweg, d.h. der dem kleinsten bzw. schmalsten Fach 3 entspre-
chende Offnungsweg bzw. nur die kleinste Offnungsweite 12C zuriicklegbar ist. Die variabel
positionierbare Offnungsbegrenzung 29 kann aber auch einen elektrisch anzusteuernden
Schrittmotor mit nachgeordneter Begrenzungs- bzw. Sperrmechanik zur Stellweitenbegrenzung
der Verschlusseinrichtung 7 umfassen.

In Fig. 3 ist eine weitere Ausflihrungsvariante des Aufbewahrungsautomaten 1 veranschaulicht,
wobei fiir vorhergehend bereits beschriebene Teile gleiche Bezugszeichen verwenden wurden,
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sodass die vorhergehenden Beschreibungen sinngemaf} auf gleiche Teile mit gleichen Bezugs-
zeichen Ubertragbar sind.

Hierbei sind je Verschlusseinrichtung 7 bzw. je Schieber 11 mehrere Anschlagvorrichtungen 31
ausgebildet. Insbesondere umfasst die Offnungsbegrenzung 29 mehrere selektiv ansteuerbare
Anschlagvorrichtungen 31. Diese Anschlagvorrichtungen 31 kénnen ausgehend von der Steu-
ervorrichtung 14 bzw. deren Steuerbefehlen wahlweise aktiviert bzw. deaktiviert werden. Diese
somit gesteuert aktivier- bzw. deaktivierbaren Anschlagvorrichtungen 31 fur unterschiedliche
Anschlagpositionen 34 bzw. unterschiedliche, legitime Offnungsweiten 12 sind mit je einem
Steuerausgang der Steuervorrichtung 14 verbunden.

Wird dabei eine erste bzw. die oberste der in Fig. 3 dargestellten Anschlagvorrichtungen 31
aktiviert, indem bevorzugt deren Energieversorgung deaktiviert wird, so lasst sich die Ver-
schlusseinrichtung 7 maximal entsprechend der GréRe C 6ffnen, sodass ein Fach 3 in der
GrdRe C zugreifbar wird, wenn die Zuhaltung 30 inaktiv ist. Wird hingegen eine zweite bzw. die
unterste der in Fig. 3 dargestellten Anschlagvorrichtungen 31 aktiviert, indem bevorzugt deren
Stromversorgung abgeschaltet bzw. beendet wird, so kann die Verschlusseinrichtung 7 bzw.
der Schieber 11 maximal entsprechend der Wegstrecke B verstellt und ein dahinter positionier-
tes bzw. fluchtend ausgerichtetes Fach 3 mit der Grofte B beschickt bzw. entleert werden -
vorausgesetzt die Zuhaltung 30 ist deaktiviert. Ist keine der beiden Anschlagvorrichtungen 31
aktiv, so kann die Verschlusseinrichtung 7 mit maximaler Weite gedffnet werden und somit auf
das dahinterliegende Fach 3 in der GroRe A zugegriffen werden, wenn zuvor die Zuhaltung 30
steuerungstechnisch deaktiviert wurde.

Die Offnung der Verschlusseinrichtung 7 erfolgt bevorzugt via die Antriebsvorrichtung 13, sie
kann jedoch auch manuell vorgenommen werden. Vor allem die SchlieBbewegungen fir die
Verschlusseinrichtung 7 werden automatisiert {iber die Antriebsvorrichtung 13 ausgefihrt.

Bei der dargestellten Ausfiihrungsform bildet die erste Anschlagvorrichtung 31 mit einer ent-
sprechend vorgesehenen Anschlagposition 34 bzw. mit einer zugeordneten Anschlagleiste ein
Funktionspaar aus. Ferner definiert die weitere bzw. zweite Anschlagvorrichtung 31 in Verbin-
dung mit der entsprechend konzipierten, anderorts ausgefiihrten Anschlagleiste ein weiteres
Funktionspaar zur Umsetzung der zweiten Anschlagposition 34 fiir Facher 3 der GréRe B.

Gegebenenfalls ist es auch mdglich, nur eine Anschlagvorrichtung 31 vorzusehen, weiche zur
Realisierung mehrerer Anschlagpositionen 34 geeignet ist. Dies ist vor allem dann méglich,
wenn die Anschlagvorrichtung 31 bzw. Offnungsbegrenzung 29 einer zeitlichen und/oder positi-
onsabhangigen Ansteuerung durch die Steuervorrichtung 14 unterliegt. Insbesondere koénnte
die Anschlagvorrichtung 31 zu bestimmten Zeiten bzw. an bestimmten Relativpositionen ge-
genlber der sich bewegenden Verschlusseinrichtung 7 umgestellt bzw. umgeschaltet werden,
sodass ein variabel gesteuertes Festlegen der Verschlusseinrichtung 7 an der maximal zulassi-
gen Offnungsposition bzw. an der bestimmungsgemiRen Offnungsweite 12 sichergestellt ist.

Die Funktion der Zuhaltung 30 kann gegebenenfalls auch von einer zeitlich bzw. positionsab-
héngig - d.h. in Abhangigkeit von der jeweiligen Momentanstellung der Verschlusseinrichtung 7
- aktivierbaren und deaktivierbaren Anschlagvorrichtung 31 iibernommen werden, wie dies aus
Fig. 3 einfach ableitbar ist. D.h. dass eine Anschlagvorrichtung 31 auch zur Verriegelung der
Verschlusseinrichtung 7 in ihrer vollstandig geschlossenen Stellung vorgesehen sein kann und
somit mehrfunktional ausgefiihrt ist. Bevorzugt ist jedoch eine eigensténdige Zuhaltung 30 fir
die Arretierung der Verschiusseinrichtung 7 bzw. der Schieber 11 in der vollstandig geschlosse-
nen Stellung vorgesehen.

B_ei der dargestellten Ausflihrungsform umfasst die Fiihrungsvorrichtung 33 fiir die Verschluss-
einrichtung 7 mehrere Rollen, weiche die Verschlusseinrichtung 7 entlang einer bogenférmig
gekriimmten Fiihrungsbahn verschiebebeweglich haltern. Die Fiihrungsvorrichtung 33 fiir die
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Verschlusseinrichtung 7 bzw. die Schieber 11 ist dabei derart ausgefiihrt, dass eine leichtgan-
gige, insbesondere eine manuelle Verstellung der Schieber 11 ermdglicht ist, auch wenn relativ
hohe, vertikal zur Verstellebene ausgerichtete Krafte auf die Verschlusseinrichtung 7 ausgeubt
werden. Dadurch ist sichergestellt, dass auch dann, wenn ein Bediener erhéhte Kréafte ausibt,
die im Wesentlichen senkrecht auf die automatisiert eingeleitete Verstellbewegung der Ver-
schlusseinrichtung 7 einwirken, eine leichtgangige Verstellbarkeit der Verschlusseinrichtung 7
bzw. der Schieber 11 gegeben ist. Dadurch ist sichergestellt, dass im Ernstfall ein automatisier-
tes Offnen bzw. eine automatisierte Bewegungsumkehr der Verschlusseinrichtung 7 bzw. eine
selbsttatige Befreiung des Benutzers gegeniiber einer sich schlieBenden Einzelzugriffséffnung
15 problemlos maglich ist.

Bei der dargestellten Ausfiihrungsform gemaf Fig. 3 ist im Automatengehause 2 des Aufbe-
wahrungsautomaten 1 eine durch die Verschlusseinrichtung 7 automatisiert verschlielbare und
gesteuert freigebbare Zugriffséffnung 6 und zudem eine ohne Zugriffsiiberprifung bzw. ohne
Zugriffskontrolle Gberwindbarer Zugriffsdurchbruch ausgebildet. Der unverschlossene bzw. frei
zugangliche Zugriffsdurchbruch ist in einem geschiitzten bzw. in einem gesicherten Bereich
bzw. Abschnitt 39 angeordnet, zu welchem nur befugte Personen Zugang haben, wohingegen
die erste Zugriffséffnung 6 einem quasi offentlichen bzw. allgemein zugénglichen Bereich bzw.
Abschnitt 40 zugeordnet ist und ein Zugriff reguliert wird, indem die Verschlusseinrichtung 7
ausgebildet ist die nur den jeweils berechtigten Benutzern einen Zugriff auf das jeweilige Fach 3
bzw. auf den jeweiligen Gegenstand gestattet. In diesem Zusammenhang wird festgehalten,
dass vorzugsweise keine fix vordefinierte Fachzuteilung zu bestimmten Personen erfolgt, son-
dern eine bedarfsweise bzw. freie Fachzuordnung ausgehend von der Steuervorrichtung 14
erfolgt. D.h., dass die Facher 3 keinem fix vordefinierten, beschréankten Personenkreis zugeteilt
sind bzw. nicht fix vorreserviert sind, sondern dass die jeweiligen Facher 3 einer fir die Automa-
tenbenutzung grundsatzlich berechtigen bzw. registrierten Person, insbesondere einem Zustel-
ler, Uber die lokale Steuervorrichtung 14 und/oder eine externe bzw. zentrale Steuerung je nach
Bedarf flexibel zugeordnet werden. Als registrierte bzw. nutzungsberechtigte Personen gelten
dabei insbesondere Zusteller und/oder Abholer von Gegenstanden.

Bei der Ausflihrungsform gemaf Fig. 3 ist weiters ein Befehlseingabemittel 37 ausgefiihrt, mit
welchem ein SchlieRbefehl eingeleitet bzw. der Steuervorrichtung 14 eine Freigabe bzw. Bereit-
schaft fir einen Schlielvorgang der Verschlusseinrichtung 7 bekannt gegeben bzw. signalisiert
werden kann. Dieses Befehlseingabemittel 37 ist bevorzugt durch einen sogenannten Zustimm-
taster 38 gebildet, welcher bei manueller Betatigung durch den Benutzer der Steuervorrichtung
14 eine Bereitschaft bzw. einen Befehl zum Schliefen der Verschlusseinrichtung 7 bzw. des
jeweiligen Schiebers 11 signalisiert bzw. erteilt. Dieser Zustimmtaster 38 ist bevorzugt eigen-
standig zu den sonstigen Ein- und/oder Ausgabemitteln 23 bzw. separat zu den sonstigen
benutzerrelevanten Befehlseingabemitteln des Terminals 22 ausgebildet. Bevorzugt ist dieser
Zustimmtaster 38 in hoch zuverlassiger bzw. sicherer Bauweise, insbesondere elektrisch
mehrkreisig ausgefuhrt. Es ist weiters zweckmaRig, den Zustimmtaster 38 in kindersicherer
Hohe am Automatengehause 2 anzuordnen, insbesondere in einer Hohe von mehr als ca. 1 m
Uber dem Bodenniveau zu platzieren.

Wird Uber dieses bevorzugt manuell verstellbare Befehiseingabemittel 37 bzw. (ber einen
betatigten Zustimmtaster 38 von der Steuervorrichtung 14 erkannt, dass vom Bediener ein
Schlief3befehl eingeleitet wurde bzw. benutzerbewusst gefordert ist, so wird erst daraufhin die
Antriebsvorrichtung 13 derart angesteuert, dass die Verschlusseinrichtung 7 des Schiebers 11
in SchlieRfrichtung - geman Pfeil 28 - bewegt wird.

Bei der Ausfiihrungsform gemaR Fig. 3 ist weiters gezeigt, dass ein erster Teilabschnitt des
Aufbewahrungsautomaten 1 in einem offentlichen bzw. allgemein zugénglichen Abschnitt 40
angeordnet ist, wahrend ein weiterer Teilabschnitt des Aufbewahrungsautomaten 1, insbeson-
dere der riickwértige Bereich derselben, in einem gesicherten Abschnitt 39 liegt, zu welchem
nur berechtigte bzw. befugte Personen Zugang haben. Die Trennung zwischen dem &ffentli-
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chen bzw. allgemein zugéanglichen Abschnitt 40 und dem zugangsgesicherten Abschnitt 39
kann unter anderem durch eine Trennwand, eine Gebaudewand oder durch eine sonstige Ab-
grenzung umgesetzt sein.

In Fig. 4 und 5 ist eine vorteilhafte Ausfuhrungsform eines automatisierten bzw. steuerbaren
Zugriffsmechanismus 5 fiir einen Aufbewahrungsautomaten 1 wie er in den Fig. 1 bis 3 schema-
tisch veranschaulicht ist, gezeigt. Dieser automatisiert steuer- bzw. regulierbare Zugriffsmecha-
nismus 5 umfasst die Verschlusseinrichtung 7 mit einer Mehrzahl von vertikal Gbereinander
liegenden, einzeln und selektiv verstellbaren Schiebern 11. Jeder der Schieber 11 ist via eine
jeweils zugeordnete Lagerungsvorrichtung 32, insbesondere {iber eine lineare Fiihrungsvorrich-
tung 33 in horizontaler Richtung verstellbar gelagert, um Offnungsbewegungen, gemiR Pfeil 26,
und SchlieBbewegungen, geman Pfeil 28, ausfiihren zu kénnen. Die Flhrungsvorrichtung 33
umfasst eine Mehrzahl von Rollen 41, welche einerseits eine Halterung des Schiebers 11 in
vertikaler Richtung und andererseits eine Halterung des Schiebers 11 in horizontaler, quer zur
Verschieberichtung verlaufender Richtung gewahrleisten. Die Fihrung der Schieber 11 entlang
einer bogenformig gekrimmten Bahn erfolgt also mittels einer leichtgangigen Rollenfiihrung.
Die Rollen 41 kdnnen dabei in Form von Spurrollen ausgefiihrt sein, welche an einer bogenfor-
mig gekrimmten Fihrungsschiene 42 abrollen kdnnen. Derartige Fuhrungsrollen fixieren die
Schieber bis auf einen einzigen verbleibenden Freiheitsgrad, sodass eine stabile Lagerung der
Schieber 11 mdglich ist. Vorzugsweise sind weitere Stiitzrollen 43 ausgefiihrt, deren Achsen
senkrecht zu den Achsen der Rollen 41 verlaufen und eine Abstitzung bzw. Flhrung des
Schiebers 11 bewirken und welche unzuldssige Abweichungen in senkrechter Richtung auf eine
AuRen- bzw. Flachseite 44 des Schiebers 11 unterbinden. Uber die Rollen 41 und die rechtwin-
kelig dazu ausgerichteten Stutzrollen 43 der Fihrungsvorrichtung 33 des Schiebers 11 ist si-
chergestelit, dass auch bei duRerer Krafteinwirkung auf die Schieber 11, welche im Wesentli-
chen senkrecht zu deren Verstellrichtung verlduft, eine maéglichst leichtgéngige bzw. klemmfreie
Verstellung des Schiebers 11 sichergestellt ist.

Die Verschlusseinrichtung 7 bzw. die Schieber 11 sind dabei bogenférmig gekrimmt, insbeson-
dere wenigstens annahernd an die AuBenkontur bzw. den Radius des Rundmagazins 19 ange-
passt.

Jedem der Schieber 11 ist eine elektromotorische Antriebsvorrichtung 13 zugeordnet. Diese
Antriebsvorrichtungen 13 sind mit der Steuervorrichtung 14 leitungsverbunden und ausgehend
von der Steuervorrichtung 14 in ihren Drehrichtungen umkehrbar, sodass sowohl ein automati-
sierter bzw. selbsttétiger SchlieRvorgang, gemaR Pfeil 28, als auch ein automatisierter bzw.
selbsttétiger Offnungsvorgang, gemaR 26, ausgefiihrt werden kann. Die Bewegungsiibertra-
gung zwischen der Antriebsvorrichtung 13 und der Verschlusseinrichtung 7 bzw. dem jeweiligen
Schiebern 11 erfolgt Uber je ein Bewegungsibertragungsmittel 45 zwischen den Schiebern 11
und der jeweils zugeordneten Antriebsvorrichtung 13. In der dargestellten Ausfiihrungsform ist
das Bewegungsiibertragungsmittel 45 durch eine Zahnstange 46 gebildet, welche einerseits mit
dem jeweiligen Schieber 11 verbunden ist und in welche Zahnstange 46 ein Antriebsritzel 47
der elektromotorischen Antriebsvorrichtung 13 eingreift. Die maximale Antriebskraft der An-
triebsvorrichtungen 13 kann einerseits unterhalb eines verletzungskritischen bzw. gefahrlichen
Grenzwertes liegen und/oder es ist in den Antriebsstrang bzw. in die Bewegungsibertragungs-
strecke zwischen der Antriebsvorrichtung 13 und der Verschlusseinrichtung 7 bzw. dem jeweili-
gen Schieber 11 die kraft- oder drehmomentbegrenzende Einrichtung 27 implementiert, wie
dies in Fig. 4 schematisch ersichtlich ist. Beispielsweise ist die kraft- oder drehmomentbegren-
zende Einrichtung 27 durch eine Rutschkupplung im Bereich des Abtriebes der Antriebsvorrich-
tung 13 gebildet. Unabhangig davon bzw. in Kombination dazu kann aber auch eine elektro-
technisches Leistungsstellglied 48 vorgesehen sein, mit welchem die Antriebskraft der Antriebs-
vorrichtung 13 reduziert wird bzw. gesteuert reduzierbar ist. Dieses elektrotechnische Leis-
tungssteliglied 48 kann dabei einen Pulsweitenmodulator, einen Frequenzumrichter oder eine
sonstige Energie- bzw. Motorstrombegrenzungsvorrichtung umfassen. Das Leistungsstelliglied
48 kann dabei der Steuervorrichtung 14 zugeordnet bzw. in diese integriert sein oder aber auch
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direkt an der Antriebsvorrichtung 13 ausgefiihrt sein.

Der Antriebsmechanismus fiir die Schieber 11 wird jedenfalls nicht selbsthemmend ausgefihrt,
sodass bei inaktiver Antriebsvorrichtung 13 oder auch bei bestimmten mechanischen Defekten
eine handische Verstellung bzw. eine Verstellung der Schieber 11 bei Kraftaufbringung in Ver-
stelirichtung, geman Pfeil 26 und/oder Pfeil 28, mdglich ist. Aber auch bei aktiver Antriebsvor-
richtung 13 ist ein Anhalten bzw. Umkehren der Antriebsbewegung méglich, nachdem die
Schliel3- bzw. Offnungskraft der Schieber 11 derart niedrig dimensioniert ist, dass diese von
Hand aufgebracht bzw. Gberwunden werden kann, um ein Stoppen bzw. ein Umkehren der
selbsttatigen Bewegung der Schieber 11 zu ermdglichen. Die Begrenzung der Bewegungs-
bzw. Antriebskraft der Schieber 11 kann, wie vorhergehend bereits erldutert wurde, einerseits
durch eine Dimensionierung der Antriebsvorrichtung 13 erfolgen und/oder durch Einbau von
kraft- bzw. drehmomentbegrenzenden Einrichtungen 27 in den Ubertragungsweg bzw. An-
triebsstrang zwischen der Antriebsvorrichtung 13 und dem damit bewegunggekoppelten Schie-
ber 11 erfolgen. Insbesondere ist eine in der Kraftlibertragung definiert limitierte Bewegungs-
kopplung zwischen der Antriebsvorrichtung 13 und dem damit anzutreibenden Schieber 11
vorgesehen.

Die Offnungsbegrenzung 29 zur variablen Begrenzung der maximalen Offnungsweite 12 der
Schieber 11 umfasst hierbei eine kammartige Leiste mit mehreren Abstufungen 35. Diese Ab-
stufungen 35 in der kammartigen Leiste bilden dabei die unterschiedlichen Anschlagpositionen
34 aus, welche zur gezielten Begrenzung der maximal mdglichen Offnungsweite 12 eingesetzt
werden. Die Anschlagvorrichtung 31 ist bei diesem Ausfiihrungsbeispiel variabel positionierbar.
Insbesondere ist dessen Anschlagelement 36, welches in Zusammenwirken mit einer Abstufung
35 unterschiedliche Anschlagpositionen 34 festlegt, drehbeweglich bzw. schwenkbar gelagert.
Im speziellen ist das Anschlagelement 36 um eine Achse 49 verschwenkbar, sodass sich unter-
schiedliche Schwenkwinkelstellungen bezug nehmend auf eine horizontale Ebene einstellen
lassen. Insbesondere kann durch Vergréflern bzw. Verkleinern eines Schwenkwinkels 50 zwi-
schen dem verschwenkbaren Anschlagelement 36 und einer Halterung 51 fur das Anschlag-
element 36 eine von mehreren méglichen Anschlagpositionen 34 selektiv aktiviert werden. D.h.
dass durch Einnahme unterschiedlicher Schwenkwinkel des Anschlagelementes 36 bzw. der
Anschlagvorrichtung 31 eine Auswahl der jeweils zu aktivierenden Anschlagposition 34 vorge-
nommen wird.

Wird beispielsweise ausgehend von der Ausfiihrungsform in Fig. 5 der Schwenkwinkel 50 ver-
kleinert, so kann der Schieber 11 maximal entsprechend einer FachgroRe C gedffnet werden.
Wird der Schwenkwinkel 50 nochmals verkleinert, so kommt die weitere Anschlagposition 34
zur Wirkung und kann der Schieber 11 entsprechend der Breite eines Faches 3 der GrofRe A
verstellt werden. In der in Fig. 5 dargestellten Stellung der Anschlagvorrichtung 31 bzw. des
Anschlagelementes 36 ist eine Verschiebung des Schiebers 11 unterbunden, sodass in dieser
Stellung der Anschlagvorrichtung 31 grundsétzlich auch eine Zuhaltung bzw. Verriegelung fur
den Schieber 11 gegeben ist, welche Verschiebebewegungen, insbesondere Offnungsbewe-
gungen génzlich unterbindet.

Wie am besten aus Fig. 4 ersichtlich ist, ist fiir jeden Schieber 11 eine Offnungsbegrenzung 29
vorgesehen. Die einzelnen Anschlagvorrichtungen 31 fiir die einzelnen Schieber 11 sind dabei
miteinander bewegungsgekoppelt, d.h., dass sdmtliche Anschlagvorrichtungen 31 fiir die ein-
zelnen Schieber 11 stets in der gleichen Stellung bzw. Position sind. Bei der dargesteliten Aus-
flhrungsform sind die einzelnen Anschlagvorrichtungen 31 auf einer gemeinsamen Tragerwelle
52 angeordnet, welche um die Achse 49 drehbeweglich gelagert ist. Sdmtlichen Anschlagvor-
richtungen 31 ist ein gemeinsamer Stellantrieb 53 zugeordnet, mit dem die unterschiedlichen,
definierten Schwenkwinkel 50 der Anschlagelemente 36 eingenommen werden kdnnen, sodass
sie die jeweils bendtigte Anschlagposition 34 aktiviert werden bzw. zur Geltung kommen kann,
wenn der Schieber 11 in Offnungsrichtung - geman Pfeil 26 - verstellt wird.
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Die vorhergehend beschriebene, gesteuert positionierbare Anschlagvorrichtung 31 kann ein
selbsthemmendes Getriebe 54 umfassen, um die unterschiedlichen Anschlagpositionen 34
héndisch uniberwindbar vorzugeben. Alternativ oder in Kombination dazu kann die Anschlag-
vorrichtung 31 auch eine in Abhangigkeit der maximal zuldssigen Offnungsweite 12 bzw. Stell-
weite flr die Verschlusseinrichtung 7 bzw. die Schieber 11 automatisiert aktivierbare Brems-
oder Blockiervorrichtung 55 aufweisen, welche eine Verstellung des Stellantriebes 53 bzw. der
Anschlagvorrichtung 31 nach Einnahme der vorgesehenen Stellposition zuverldssig unterbin-
det. Insbesondere ist die Brems- bzw. Haltekraft des Stellantriebes 53 bzw. dessen Brems-
bzw. Blockiervorrichtung 55 derart dimensioniert, dass diese per Hand nicht (iberwindbar ist und
somit unzuladssige Erweiterungen der Einzelzugriffséffnung 15 verwehrt werden.

Vorzugsweise ist auch hierbei die Zuhaltung 30 ausgebildet, weiche im aktivierten Zustand eine
Blockierung bzw. Verriegelung der Schieber 11 gegeniiber samtlichen Verschiebebewegungen
bewirkt. Im dargestellten Ausfiihrungsbeispiel ist die Zuhaltung 30 durch einen elektromagne-
tisch verstellbaren Stellteil 56 gebildet, welcher steuerungstechnisch in bzw. auRer formschlis-
sigen Eingriff gegeniiber dem Schieber 11 bzw. gegeniber einem am Schieber 11 befestigen
Koppelelement 57 versetzt werden kann. In der in den Fig. 4 und 5 dargestellten Aktivstellung
durchsetzt das Stellteil 56 das Koppelelement 57, sodass jegliche Verstellungen des Schiebers
11 entlang dem Pfeil 26 oder entlang des Pfeils 28 unterbunden sind. Im aktiven Zustand der
Zuhaltung 30 ist diese bevorzugt stromlos bzw. ist der Zuhaltung 30 keine externe Energie
zugefuhrt. Soll die Zuhaltung 30 aufgrund einer vorgesehenen Verstellung des jeweiligen Schie-
bers 11 deaktiviert werden, so wird die Zuhaltung 30, insbesondere der Zugankermagnet mit
elektrischer Energie beaufschlagt, sodass der Stellteil 56 aufRer Eingriff gegenliber dem Kop-
pelelement 57 am Schieber 11 gelangt und sodann eine Verstellung des Schiebers 11 bis zur
entsprechenden, vordefinierten Anschlagposition 34 ermdglicht ist. Festzuhalten ist in diesem
Zusammenhang, dass ausgehend von der Steuervorrichtung 14 nur jene Zuhaltung 30 selektiv
deaktiviert wird, zu welcher eine Verstellung in Offnungsrichtung - geman Pfeil 26 - erforderlich
ist. Alle sonstigen Zuhaltungen 30 fur die nicht zu 6ffnenden Schieber 11 bleiben unveréndert
aktiviert, d.h. unveréndert in ihrer energielosen bzw. stromlosen Ruhestellung, wie sie in Fig. 5
veranschaulicht wurde.

Ferner ist bei der Ausgestaltung gemaf Fig. 4 und 5 eine Kontrollvorrichtung 58 ausgefiihrt, mit
welcher ein Offen- bzw. Geschlossenzustand der Verschlusseinrichtung 7 bzw. jedes einzelnen
Schiebers 11 erfasst werden kann. Bei der dargesteliten Ausflihrungsform umfasst die Kontroll-
vorrichtung 58 zumindest einen elektromechanischen Schalter 59, welcher die volistandig ge-
schlossene Stellung der Verschlusseinrichtung 7 bzw. des jeweiligen Schiebers 11 signalisiert.
Vorzugsweise umfasst der Schalter 59 zumindest einen Kontrollkontakt 60, welcher einen voll-
standig geschlossenen und lber die Zuhaltung 30 arretierten bzw. einen teilweise gedffneten
bzw. unverriegelten Schieber 11 zu detektieren vermag. Der Kontrollkontakt 60 kann dabei als
elektrischer SchlieRer- oder Offnerkontakt ausgefihrt sein, wobei einer der Schaltzustande der
Steuervorrichtung 14 eine vollstandig geschlossene, vorzugsweise (iber die Zuhailtung 30 ver-
riegelte Stellung des jeweils zugehoérigen Schiebers 11 signalisiert. Bevorzugt ist die Kontroll-
vorrichtung 58 zweikreisig bzw. zweikanalig ausgefiihrt, um Einfehlersicherheit zu gewahrleis-
ten. D.h. dass bei unstimmigen Signalen der zweikreisigen Kontrollvorrichtung 58 die Steuervor-
richtung 14 einen ungiiltigen Betriebszustand bzw. einen Fehler erkennt und sodann Stérung
signalisiert bzw. zur Zustandskontrolle auffordert. Die Kontrollvorrichtung 58 kann hierfiir einen
weiteren, baulich eigensténdigen Schalter 59 aufweisen oder eine andere sensorische Erfas-
sungsvorrichtung 61 geman einer anderen physikalischen Bauart bzw. Wirkungsweise aufwei-
sen. Insbesondere kann die Erfassungsvorrichtung 61 der zweikreisigen Kontrollvorrichtung 58
durch einen induktiven Sensor 62 gebildet sein, welcher die Relativstellung des Schiebers 11
gegenuber der Zugriffséffnung 6 detektiert. Bevorzugt ist diese Erfassungsvorrichtung 61 bzw.
der Schalter 59 derart angeordnet, dass dann, wenn der Schieber 11 in der vollstdndig ge-
schlossenen Position vorliegt, vom induktiven Sensor 62 kein detektierbares, metallisches
Element in dessen Erfassungsbereich liegt. Die Signale der zweiten Kontrollvorrichtung 58 bzw.
der Erfassungsvorrichtung 61 werden bevorzugt von einer eigenstindigen Auswertevorrichtung
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63 bzw. von einer von der Steuervorrichtung 14 unabhangigen Steuerung ausgewertet. Fiir den
Fall, dass die Erfassungssignale der ersten und zweiten Kontrollvorrichtung 58 {ibereinstim-
mend sind, ist eine Grundvoraussetzung fiir die Inbetriebnahme der Transportvorrichtung 16
erflllt. Vor allem dann, wenn die Auswertevorrichtung 63 der Steuervorrichtung 14 signalisiert,
dass uber die zweite Kontrollvorrichtung 58 eine vollstandig geschlossene Verschlusseinrich-
tung 7 detektiert werden konnte und unter der Bedingung, dass von der ersten Kontrollvorrich-
tung 58 ein ubereinstimmendes Erfassungsergebnis bekannt wurde, kann ausgehend von der
Steuervorrichtung 14 die Antriebseinheit 17 aktiviert werden, wenn dies fir den weiteren Be-
triebsablauf des Aufbewahrungsautomaten 1 erforderlich ist. Sollte hingegen von einer der
beiden Kontrollvorrichtungen 58 signalisiert werden, dass einer der Schieber 11 nicht in der
volistandig geschlossenen Position vorliegt, so wird die Transporteinrichtung 16 bzw. die An-
triebseinheit 17 keinesfalls automatisch aktiviert. Dadurch ist sichergestelit, dass die Fachan-
ordnung 4 erst dann bewegt bzw. verstellt, insbesondere in Drehbewegung versetzt wird, wenn
der Zugriff auf die Fachanordnung 4 unmaglich ist, indem samtliche Schieber 11 in der vollstan-
dig geschlossenen Position vorliegen, sodass ein Zugriff auf eine sich plétzlich in Bewegung
setzende Fachanordnung 4 sicher ausgeschlossen werden kann. Verletzungen des Bedieners
des Aufbewahrungsautomaten 1 aufgrund sich automatisch bewegender Teile kénnen somit
nahezu ausgeschlossen werden. Die zweikreisige Erfassung und die bevorzugt jeweils eigen-
standige Auswertung der Signale der beiden Kontrollvorrichtungen 58 zur Erfassung bzw.
Uberwachung der SchlieRstellung der Schieber 11 erhoht dabei die Sicherheit bzw. Funktions-
zuverlassigkeit des Aufbewahrungsautomaten 1 in besonderem AusmaR. D.h. dass die Kon-
trollvorrichtung 58 bzw. die parallel oder zweikreisig ausgefiihrte Kontrollvorrichtung 58 nur bei
vollstédndig geschlossener Verschlusseinrichtung 7, insbesondere nur dann, wenn samtliche
Schieber 11 zur Génze geschlossen sind und zuséatzlich die Verschlusseinrichtung 7 bzw. die
Schieber 11 in einem mechanisch verriegelten Zustand vorliegen, ein Freigabesignal abgibt,
welches der Steuervorrichtung 14 signalisiert, dass erforderlichenfalls die Transportvorrichtung
16 fur die Fachanordnung 4 aktiviert werden kann, ohne dass fiir einen Benutzer Verletzungs-
gefahr besteht, nachdem der Zugriffsmechanismus 5 jeglichen Zugriff auf die Fachanordnung 4
unterbindet.

Bevorzugt gibt die Kontrollvorrichtung 58 bzw. die parallel ausgefiihrte Kontrollvorrichtung 58
bei positivem Kontrollergebnis zusatzlich und unabhangig von der Steuervorrichtung 14 auch
die Energiezufuhr zum Antrieb der Transporteinrichtung 16 frei.

Bevorzugt wird iber die zweikanalige Kontrollvorrichtung 58 auch Uberpriift, ob die Zuhaltung
30 fir eine vollstédndig geschlossene Verschlusseinrichtung 7 bzw. fiir die Schieber 11 aktiv ist.
Die Zuhaltung 30 ist derart ausgefiihrt, dass bevorzugt im energielosen, d.h. im elektrisch un-
beaufschlagten Zustand eine Arretierung bzw. Festlegung des jeweiligen Schiebers 11 vorliegt.

Vorteilhaft ist weiters, wenn ein Aktivzustand bzw. verriegelter Zustand der Zuhaltungen 30
mittels einem Offnungsversuch der Verschlusseinrichtung 7 bzw. Schieber 11 via die jeweilige
Antriebsvorrichtung 13 vorgenommen wird. Es wird dabei von der Steuervorrichtung 14 ver-
sucht, die Verschlusseinrichtung 7 bzw. Schieber 11 mittels der Antriebsvorrichtung 13 um
wenige Millimeter zu verstellen. Sofern die Zuhaltung 30 in Verriegelungsstellung vorliegt bzw.
aktiv ist, scheitert diese versuchte Verstellbewegung um wenige Millimeter. Sofern die Kontroll-
vorrichtung 58 nach einem derartigen, minimalen Verstellversuch weiterhin eine geschlossene
Verschlusseinrichtung 7 bzw. geschlossene Schieber 11 detektiert, so wird von der Steuervor-
richtung 14 davon ausgegangen, dass die Zuhaltungen 30 aktiv sind und &hnliche, manuelle
Verstellversuche mechanisch unterbunden sind. Gegebenenfalls kann von der Steuervorrich-
tung 14 auch lber ein Ruickantwortsignal bzw. ein Schrittsignal von den Antriebsvorrichtungen
13 auf eine aktive bzw. inaktive Zuhaltung 30 Riickschluss gezogen werden.

Gegebenenfalls kann die Kontrollvorrichtung 58 auch durch zumindest eine Lichtschrankenan-
ordnung 64 gebildet sein, wie dies mit strichlierten Linien veranschaulicht wurde. Eine derartige
Kontrollvorrichtung 58 ist in einfacher Art und Weise zur Uberwachung oder Erfassung der
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Stellung bzw. Position einer Mehrzahl von Verschlusseinrichtungen 7 bzw. Schieber 11 in ihrem
geschlossenen Zustand geeignet. Insbesondere ist dann, wenn einer der Schieber 11 geringfi-
gig gedffnet ist, eine Unterbrechung des Lichtstrahls der Lichtschrankenanordnung 64 verur-
sacht, wodurch die Kontrollvorrichtung 58 keine Freigabe zur Aktivierung der Transportvorrich-
tung 16 gibt. Insbesondere ist die Lichtschrankenanordnung 64 im nicht vollstandig geschlosse-
nen Zustand einer der Verschlusseinrichtungen 7 unterbrochen, d.h. ein Lichtstrahl der Licht-
schrankenanordnung 64 kann die Ubertragungsstrecke zwischen Sender und Empfénger nicht
uberwinden. Die Lichtschrankenanordnung 64 kann dabei nach dem Reflexionsprinzip arbeiten,
wobei Sender- und Empfangereinheit fiir den Lichtstrahi unmittelbar nebeneinander angeordnet
sind, oder nach dem Schrankenprinzip ausgefiihrt sein kann, bei welchem der zwischen Sende-
und Empfangseinheit liegende Abschnitt die Erfassungszone bildet.

Wie der Fig. 5 weiters entnehmbar ist, kann der Aufbewahrungsautomat 1 auch eine Still-
standsliberwachungsvorrichtung 65 umfassen. Diese Stillstandsiiberwachungsvorrichtung 65
dient zur Detektierung, ob die Fachanordnung 4 bzw. zumindest eines der Facher 3 in Bewe-
gung ist oder stilisteht. Die Stillstandsiiberwachungsvorrichtung 65 umfasst zumindest einen
Geber bzw. Sensor 66, mit welchem eine Bewegung bzw. ein Stillstand der Fachanordnung 4
elektrotechnisch detektiert und ausgewertet werden kann. Dieser Sensor 66 kann dabei im
Bereich der Fachanordnung 4 platziert sein und/oder der Transporteinrichtung 16 bzw. der
Antriebseinheit 17 fir die Fachanordnung 4 zugeordnet sein, wie dies in Fig. 5 mit strichlierten
Linien dargestellt wurde. Insbesondere kann der Sensor 66 der Stillstandsiberwachungsvor-
richtung 65 als Geber fir Drehbewegungen der Antriebseinheit 17 ausgebildet sein, oder aber
auch dem Bewegungsubertragungsorgan, beispielsweise einer Antriebskette, einem Zahnkranz
oder dgl., zugeordnet sein.

Der zumindest eine Sensor 66 ist mit einem Eingang zumindest einer elektronischen Auswerte-
schaltung verbunden. Insbesondere ist der Sensor 66 zumindest mit der Steuervorrichtung 14
leitungsverbunden. Alternativ oder in Kombination dazu kann der Sensor 66 der Stillstands-
Uberwachungsvorrichtung 65 mit einer separaten, eigenstandig arbeitenden Auswertevorrich-
tung 63 verbunden sein, um ein hochst mogliche Auswertesicherheit der Sensorsignale zu
erzielen. Wird von der Auswertevorrichtung 63 bzw. Steuervorrichtung 14 via die implementierte
Stillstandstiberwachungsvorrichtung 65 erkannt, dass zumindest die Antriebsvorrichtung 17,
bevorzugt jedoch die Fachanordnung 4 selbst stillsteht, ist eine erste Voraussetzung fiir einen
Offnungsvorgang der Verschlusseinrichtung 7 bzw. von zumindest einem der Schieber 11
gegeben. Wird hingegen via die Stillstandsiiberwachungsvorrichtung 65 erkannt, dass die
Fachanordnung 4 in Bewegung ist, so wird die Verschiusseinrichtung 7 grundsatzlich nicht
geoffnet bzw. kann die Verschlusseinrichtung 7 bzw. ein Schieber 11 auch handisch nicht ge-
offnet werden. Die Auswertung der Sensorsignale erfolgt bevorzugt unabhéangig von der Steu-
ervorrichtung 14 fir die Antriebseinheit 17 und ist die Stillstandsiiberwachungsvorrichtung 65
bevorzugt zweikreisig bzw. einfehlersicher ausgefiihrt. D.h. dass die Stillstandsiiberwachungs-
vorrichtung 65 bevorzugt unabhéngig und eigensténdig zur lokalen, eigentlichen Steuervorrich-
tung 14 des Aufbewahrungsautomaten 1 bzw. eigenstandig zur Steuerung fiir die Transportvor-
richtung 16 ausgebildet ist.

Vorzugsweise ist auch die Kontrollvorrichtung 58 zur Uberwachung bzw. Ermittlung des ge-
schlossenen Zustandes der Verschlusseinrichtung 7 unabhangig bzw. eigenstandig zur eigent-
lichen Steuervorrichtung 14 des Aufbewahrungsautomaten 1 ausgebildet.

GemaR einer vorteilhaften Weiterbildung kann eine Uberbriickungsvorrichtung 67 zur funktionel-
len Uberbriickung bzw. vorribergehenden Inaktivschaltung der Kontrollvorrichtung 58 ausgebil-
det sein. Insbesondere kann bei bewusster bzw. benutzeraktiver Aktivierung der Uberbrii-
ckungsvorrichtung 67 auch bei getffneter bzw. teilweiser getffneter Verschlusseinrichtung 7
eine Bewegung der Fachanordnung 4 stattfinden. Eine Aktivierung der Uberbriickungsvorrich-
tung 67 ist dabei nur durch autorisierte und entsprechend gefahrenunterwiesene Personen, wie
2.B. gewerbsmaRige Zusteller oder Servicetechniker, méglich. Die Uberbriickungsvorrichtung
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67 umfasst vorzugsweise einen Zustimmtaster 68, welcher von einem Bediener des Aufbewah-
rungsautomaten 1 dann aktiv zu betatigen und in der Betatigungsstellung zu halten ist, wenn
die Kontrollvorrichtung 58 voriibergehend deaktiviert werden soll. Die Uberbriickungsvorrich-
tung 67 bzw. der Zustimmtaster 68 weist dabei Tastschaltfunktion auf, d.h. die Uberbriickung
der Funktionalitét der Kontrollvorrichtung 58 ist nur so lange aktiv, solange der Zustimmtaster
68 in vorbestimmter Art und Weise durch den Bediener des Aufbewahrungsautomaten 1 beta-
tigt ist.

Vorzugsweise ist der Zustimmtaster 68 als zweistufiger, gegebenenfalls auch als dreistufiger
Taster ausgefihrt. In einer vordefinierten Betatigungsstellung wird dabei der Steuervorrichtung
14 die Zustimmung zur Inbetriebnahme bzw. zum Betreiben der Transportvorrichtung 16 bzw.
zum Verstellen der Fachanordnung 4 signalisiert, obwoh! die Verschlusseinrichtung 7 bzw.
zumindest einer der Schieber 11 gedffnet bzw. teilweise gedffnet ist. In der unbetétigten Stel-
lung des Zustimmtasters 68 und auch in einer gegebenenfalls vorhandenen, dritten Schaltstufe
des Zustimmtaster 68 ist keine Zustimmung fiir eine Bewegung der Fachanordnung 4 bei geoff-
neter Verschlusseinrichtung 7 gegeben und ist sodann eine Bewegung der Fachanordnung 4
mit hoher Sicherheit ausgeschlossen bzw. vermieden. Die gegebenenfalls vorhandene, dritte
Schaltstufe des Zustimmtasters 68 entspricht einer sogenannten Panikstellung des Zustimmtas-
ters 68, bei welcher die Transportvorrichtung 16 bzw. die Fachanordnung 4 in den Stillstand
gebracht, gegebenenfalls durch Aktivierung einer Brems- oder Blockiervorrichtung unmittelbar
in den Stillstand Uberfiihrt wird. Die Panikstellung wird insbesondere beim Durchdriicken des
Zustimmtasters 68 in die dritte Schaltstufe eingenommen. Die zweite bzw. dritte Schaltstufe
wird dabei durch impuls- bzw. panikartige Druckerhdhung auf den Zustimmtaster 68 eingeleitet.

Die Uberbriickungsvorrichtung 67 kann aber auch durch zwei zueinander beabstandetete Tas-
ter gebildet sein, wie dies in Fig. 5 in strichlierten Linien veranschaulicht wurde. Insbesondere
ist die Platzierung dieser Taster derart getroffen, dass zur gleichzeitigen Betatigung der Taster
beide Hande des Benutzers erforderlich sind und ein Hineingreifen in den Gefahrenbereich
bzw. ein Eintreten sonstiger GliedmaRen in den Gefahrenbereich bzw. in die offene Zugriffsoff-
nung 6 ausgeschlossen werden kann.

Bevorzugt wird die Transportvorrichtung 16 bei aktivierter Uberbriickungsvorrichtung 67 mit
verminderter Geschwindigkeit betrieben, sodass Verletzungsgefahren eines Bedieners, infolge
der sich bewegenden Fachanordnung 4 und der zumindest teilweise oder ganzlich offenen
Verschlusseinrichtung 7, weniger wahrscheinlich sind bzw. dem Bediener sowie den beteiligten
Antrieben im Gefahrenfall eine etwas l&dngere Reaktionszeit zugestanden werden kann. Eine
Aktivierung der Uberbriickungsvorrichtung 67 ist bevorzugt nur besonders geschultem, gefah-
renunterwiesenen Bedienpersonal, insbesondere einem Zusteller bzw. Massenzusteller von
Gegenstanden méglich bzw. erlaubt. Der Vorteil dieser Uberbriickungsvorrichtung 67 liegt unter
anderem darin, dass eine Mehrzahl von Gegensténden in die diversen Facher 3 in einfacher Art
und Weise und vergleichsweise rasch eingelagert werden kann, da ein fortlaufendes Offnen
und SchlieRen der Verschlusseinrichtung 7 bzw. der jeweiligen Schieber 11 zum Einlagern von
Gegenstanden ertbrigt wird.

In den Fig. 6 bis 10 sind weitere, mégliche Ausfiihrungsformen fir die variable, steuerbare
Offnungsbegrenzung 29 und fiir den Bewegungsantrieb der Verschlusseinrichtung 7 bzw. der
Schieber 11 gezeigt. Die vorhergehenden Beschreibungen sind dabei sinngemaR auf gleiche
Teile mit gleichen Bezugszeichen lbertragbar.

Die kraft- bzw. drehmomentbegrenzte Antriebsvorrichtung 13 fiir die Verschlusseinrichtung 7
umfasst hierbei ein bandférmiges, flexibles, jedoch weitgehend stauch- und zugfestes Bewe-
gungsubertragungsmittel 69 zwischen der Antriebsvorrichtung 13 und der Verschlusseinrich-
tung 7 bzw. dem dazugehdrigen Schieber 11. Das Bewegungstibertragungsmittel 69, z.B. in Art
eines endlichen Keil- bzw. Zahnriemens, ist an seinen beiden Enden 70, 71 mit dem Schieber
11 bewegungsverbunden bzw. daran befestigt. Der dazwischen liegende Abschnitt des bandar-
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tigen Bewegungstibertragungsmittels 69 ist um eine Antriebsscheibe 72 gefihrt, wobei via
zumindest eine Umlenkscheibe 73 fir das bandartige Bewegungsibertragungsmittel 69 ein
ausreichender Umschlingungswinkel an der Antriebsscheibe 72 sichergestellt wird. Bei aktiver
Drehbewegung der Antriebsscheibe 72 ergibt sich sodann eine lineare Verstellbewegung des
Schiebers 11. Bei der bevorzugten Ausfiihrungsform einer in der Drehrichtung gesteuert um-
kehrbaren Antriebsvorrichtung 13 sind somit automatisierte Offnungsbewegungen - geman Pfeil
26 - und SchlieRbewegungen - gemal Pfeil 28 - mdglich.

Vorzugsweise ist auch eine gesteuert aktivier- und deaktivierbare Zuhaltung 30 vorgesehen,
welche in der Aktivstellung und bei vollstédndig geschlossenem Schieber 11 eine Offnung des-
selben zuverlassig und mit hoher Stabilitét unterbindet.

Die Offnungsbegrenzung 29 zur automatisierten Begrenzung bzw. Einstellung unterschiedli-
cher, maximal zuldssiger Offnungsstellungen der Verschlusseinrichtung 7 bzw. Schieber 11 in
Abhangigkeit der Grolke des bestimmungsgemalen Faches 3A, 3B oder 3C umfasst hierbei
mehrere, insbesondere zwei gesteuert aktivier- bzw. deaktivierbare Anschlagvorrichtungen 31
zur Schaffung unterschiedlicher Anschlagpositionen 34 bzw. Offnungsweiten 12B, 12C. Die
elektrisch steuerbaren Anschlagvorrichtungen 31 kdnnen dabei in einfacher Art und Weise
durch sogenannte Zugankermagnete gebildet sein, deren Anschlagelemente 36 gesteuert in
und aulRer Eingriff gegeniliber einem nut- bzw. schlitzartigen Begrenzungsorgan 74, 75 versetzt
werden konnen. Insbesondere sind zur Umsetzung von zwei mdéglichen, unterschiedlichen
Anschlagpositionen 34 zwei langsschlitzartige bzw. langlochartige Begrenzungsorgane 74, 75
unterschiedlicher Lange ausgebildet. Ist dabei die erste Anschlagvorrichtung 31 aktiv, d.h.
deren Anschlagelement 36 ist innerhalb des Begrenzungsorgans 74 eingesetzt, so ist eine
Verschiebung des Schiebers 11 bzw. eine Offnung desselben maximal um eine Distanz C
moglich, sodass ein Fach 3 mit der Gréfe C zugreifbar ist. Wird hingegen die erste Anschlag-
vorrichtung 31 deaktiviert, indem diese bevorzugt mit elektrischer Energie beaufschlagt wird, so
kommt die weitere, unverandert aktive Anschlagvorrichtung 31 zur Geltung, sodass der Schie-
ber 11 maximal entsprechend der Distanz B verschoben bzw. gedffnet werden kann und ein
Fach 3 in der GréRe B zugreifbar wird bzw. auf ein Fach 3 mit der GréRe B zugegriffen werden
kann.

Sind hingegen beide Anschlagvorrichtungen 31 inaktiv, indem deren Anschlagelemente 36 aus
den langsschlitzartigen Begrenzungsorganen 74, 75 herausgefahren werden, so kann der
Schieber 11 in etwa entsprechend der Distanz A bewegt werden und ist somit die maximal
vorgesehene Offnungsweite 12 erzielbar, sodass ein Fach 3 entsprechend der Grofie A, also
das grofte bzw. breiteste Fach 3 zugreifbar wird, wenn ein solches ausgehend von der Steuer-
vorrichtung 14 - siehe z.B. Fig. 5 - via die Transporteinrichtung 16 hinter der Zugriffséffnung 6
positioniert wurde. Die Positionierung unterschiedlich gréRer Facher 3 bzw. der bestimmungs-
geméalen Facher 3, d.h. jener Facher 3 welche fir einen Zugriff steuerungstechnisch bestimmt
wurden bzw. aus einer Mehrzahl von Fachern 3 der Fachanordnung 4 ausgewahit wurden,
erfolgt also via die steuerbare Transportvorrichtung 16.

Bevorzugt sind die Anschlagvorrichtungen 31 im energie- bzw. stromlosen Zustand aktiv, d.h.
dass deren Anschlagelemente 36 derart positioniert sind, dass diese mit der jeweils zugeordne-
ten Anschlagposition 34 in aktive Wechselwirkung treten kénnen.

Die mechanische kraft- bzw. drehmomentbegrenzende Einrichtung 27 ist hierbei durch einen
Friktionsantrieb umgesetzt, d.h. die Kraftbegrenzung erfolgt durch einen definierten Reibschluss
zwischen der Antriebsscheibe 72 und dem bandférmigen Bewegungsibertragungsmittel 69.
Alternativ oder in Kombination dazu kann aber auch die maximale Leistung der Antriebsvorrich-
tung 13, insbesondere des Antriebsmotors derart dimensioniert sein, dass die auf die Schieber
11 aufbringbare Antriebskraft bzw. Antriebsleistung unterhalb eines verletzungskritischen bzw.
geféhrlichen Grenzwertes liegt. Bevorzugt sind mdglichst verschleiRfreie bzw. langfristig war-
tungsfreie Drehmomentbegrenzungen bzw. Rutschkupplungen ausgebildet.
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In Fig. 7 ist eine andere Ausfiihrungsform einer Offnungsbegrenzung 29 veranschaulicht. Hier-
bei ist eine gesteuert bzw. variabel positionierbare Anschlagvorrichtung 31 ausgebildet, dessen
bolzenférmiges Anschlagelement 36 gesteuert in unterschiedliche Positionen verstellbar ist. An
den jeweils eingenommenen Verstellpositionen ist das Anschlagelement 36 starr festgelegt
bzw. unverschieblich positioniert. Diesem Anschlagelement 36 ist ebenso zumindest ein Be-
grenzungsorgan 74 zugeordnet. Insbesondere ist das Begrenzungsorgan 74 mit dem Schieber
11 bewegungsgekoppelt bzw. daran befestigt und bezugnehmend auf die Bewegungsrichtung
des Schiebers 11 - gemal Pfeil 26 oder gemaR Pfeil 28 - keilférmig bzw. schrag ausgefihrt.
Eine Schragflache 76 des keilférmigen Begrenzungsorgans 74 ist dabei dem gesteuert positio-
nierbaren bzw. positionsvariablen Anschlagelement 36 zugewandt. Die Zuordnung zwischen
dem Begrenzungsorgan 74 und der gesteuert verstelibaren Anschlagvorrichtung 31 ist derart,
dass sich beim Offnen des Schiebers 11-gemaR Pfeil 26 - ein lichter Abstand zwischen der
Schragflache 76 und dem Anschlagelement 36 verringert, bis schlieRlich die Schrégflache 76
am Anschlagelement 36 anliegt und eine weitere Schieberbewegung in Offnungsrichtung
- gemal Pfeil 26 - anschlagbegrenzt unterbunden wird. Die Einnahme der verschiedenen Stell-
positionen A, B, C, welche sodann den einzelnen Offnungsweiten 12A, 12B, 12C entsprechen,
sind der Fig. 7 eindeutig entnehmbar.

Gegebenenfalls kann die Anschlagvorrichtung 31 auch die Funktion der vorhergehend be-
schriebenen Zuhaltung 30 (ibernehmen. Hierbei verhindert das Anschlagelement 36 ein Offnen
des Schiebers 11 ausgehend von der in Fig. 7 dargesteliten, volistdndig geschlossenen Stel-
lung. Wie weiters dargestellt ist, kann das Anschlagelement 36 dieser Anschlagvorrichtung 31
auch zur Begrenzung der maximalen Offnungsweite 12A eingesetzt werden, d.h. dass ein
weiterer Anschlag bzw. eine Anschlagvorrichtung 31 vorgesehen ist, welcher bzw. die die Ver-
stellbewegung des Schiebers 11 an seiner maximalen Offnungsstellung beendet bzw. begrenzt.

GemaR der Ausfiihrungsform in Fig. 8 umfasst die Anschlagvorrichtung 31 als variabel positio-
nierbares Anschlagelement 36 eine sogenannte Kurvenscheibe bzw. Exzenterscheibe 77.
Diese Exzenterscheibe 77 ist um eine Drehachse 78 beweglich gelagert und weist, bezugneh-
mend auf diese Drehachse 78, bereichsweise ansteigenden bzw. veranderlichen Radius auf. Je
nach Drehwinkelstellung dieser Exzenterscheibe 77 kann somit ein lichter Abstand zwischen
einer Schragflache 76 eines abgeschragten Begrenzungsorgans 74 und der Exzenterscheibe
77 verandert werden. Dadurch kann wiederum der maximal verfiigbare Offnungsweg des oder
der Schieber 11 begrenzt werden, wie dies aus Fig. 8 eindeutig ersichtlich ist. Bei entsprechend
dimensionierter Kurvensteigung bzw. adaquaten Steigungsverhaltnissen zwischen den Steuer-
kurven der Exzenterscheibe 77 und dem Begrenzungsorgan 74 kann die Sperrwirkung selbst-
verstarkend bzw. selbsthemmend wirken. Gegebenenfalls kann die Sperre von Verstellungen
zwischen Begrenzungsorgan 74 und Exzenterscheibe 77 mittels einer Verzahnung an der
Schragflache 76 und/oder der Exzenterscheibe 77 zuséatzlich verstarkt werden, sodass zu un-
terbindende Verstellbewegungen gesichert gesperrt werden.

Auch hierbei kann die Funktion der Zuhaltung 30 gegebenenfalls von der Anschiagvorrichtung
31 bzw. der Exzenterscheibe 77 libernommen werden. Vorzugsweise ist jedoch eine eigen-
stéandige Zuhaltung 30 vorgesehen, welche eine hochsichere Arretierung bzw. einbruchsichere
Festlegung der Schieber 11 in der vollstandig geschlossenen Stellung sicherstelit.

In Fig. 9 ist eine weitere mdgliche Ausfiihrungsform einer Offnungsbegrenzung 29 zur gesteuert
variierbaren Begrenzung der maximalen Offnungsweite 12A, 12B, 12C einer Verschlusseinrich-
tung 7 bzw. eines linearbeweglichen Schiebers 11 veranschaulicht. Die Anschlagvorrichtung 31
dieser Offnungsbegrenzung 29 umfasst hierbei eine gesteuert positionierbare Gewinde-
spindelanordnung 79. Die jeweils erforderlichen Anschlagpositionen 34 zur Begrenzung der
Offnungsweiten 12A, 12B, 12C werden hierbei durch unterschiedliche Stellpositionen der Ge-
windespindelanordnung 79 bewerkstelligt. Insbesondere ist eine Gewindespindel 80 relativ zu
einer feststehend montierten Spindellagerung 81 automatisiert verstellbar. Zur Relativverstel-
lung der Gewindespindel 80 gegentiber der Spindellagerung 81 ist ein steuerbarer, elektromoto-
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rischer Antrieb 82 vorgesehen. Via die Anzahl der Umdrehungen der Gewindespindel 80 bzw.
des Antriebes 82 relativ zur Spindellagerung 81 kann deren Stellposition in Abhangigkeit von
der erforderlichen bzw. maximal zuldssigen Offnungsweite 12A, 12B, 12C gesteuert variiert
bzw. verandert werden. Ein Stirnende 83 der Gewindespindel 80 bzw. eines endseitigen Auf-
satzteils kann sodann in Wechselwirkung mit einer Anschlagflaiche 84 am Schieber 11 treten,
um die diversen Anschlagpositionen 34 festzulegen.

Die Antriebsvorrichtung 13 zur Relativverstellung der Verschlusseinrichtung 7 bzw. des Schie-
ber 11 relativ zur gehduseseitigen bzw. gehdusefesten Zugriffséffnung 6 ist hierbei durch eine
Kolben-Zylinderanordnung 85 gebildet. Die erzielbare Stellkraft bzw. Leistung dieser Kolben-
Zylinderanordnung 85 wird dabei mafigeblich durch den Arbeits- bzw. Betriebsdruck des zuge-
fuhrten flissigen oder gasférmigen Antriebsmediums, beispielsweise Ol oder Luft, beeinflusst.
Dieser Kolben-Zylinderanordnung 85 ist eine nicht ndher dargestellte Pumpvorrichtung bzw.
Druckspeichervorrichtung zur Aufbringung des begrenzten Arbeitsdruckes zugeordnet. Zur
Begrenzung des Arbeitsdruckes bzw. der Antriebskraft der Kolben-Zylinderanordnung 85 kdn-
nen aber auch Uberdruckventile bzw. Drosseln vorgesehen sein, um die kraft- bzw. drehmo-
mentbegrenzende Einrichtung 27 zu schaffen. Auch diese Antriebsvorrichtung 13, insbesondere
die Leistung bzw. Antriebskraft der Kolben-Zylinderanordnung 85 ist also derart derart gewahit,
dass schwerwiegende Verletzungen eines Benutzers aufgrund von Verschiebebewegungen des
Schiebers 11 bzw. aufgrund sonstiger Verstellbewegungen einer Verschlusseinrichtung 7 nahe-
zu ausgeschlossen werden kdnnen.

Weiters ist aus Fig. 9 ersichtlich, dass die Schieber 11 mittels einer geradlinigen bzw. bogen-
formig gekrimmten Flhrungsschiene 42, welcher der Ober- und/oder Unterkante der einzelnen
Schieber 11 zugeordnet ist, robust und verschleil’frei gefiihrt werden kdnnen. Diese Flhrungs-
schienen 42 decken sich bevorzugt mit den Fachboden bzw. den einzelnen Fachebenen, so-
dass hinsichtlich der Zugreifbarkeit auf die Facher 3 bei getffnetem Schieber 11 nahezu keine
Einschrankungen bestehen. Eine ausreichend stabile Lagerung der Schieber 11 ist aber auch
dann méglich, wenn die Fiihrungsschienen 42 nicht in den Bereich der Zugriffsoéffnung 6 rei-
chen und nur im Inneren des Automatengehauses 2 verlaufen, sodass sie fiir einen allgemei-
nen Automatenbediener unzugreifbar sind.

Fig. 10 zeigt weitere Ausfiihrungsformen einer Offnungsbegrenzung 29 und einer kraftbegrenz-
ten Antriebsvorrichtung 13 fir die Verschlusseinrichtung 7 bzw. den zumindest einen Schieber
11 des Aufbewahrungsautomaten 1.

Die Offnungsbegrenzung 29 ist hierbei durch eine sogenannte Wandermutteranordnung 86
gebildet. Diese Wandermutteranordnung 86 umfasst eine Gewindespindel 87, welche von
einem steuerbaren Antrieb 88 um deren Langsachse in Drehbewegung versetzbar ist. Auf
dieser bezlglich ihrer Drehrichtung und der Anzahl der Umdrehungen steuerbaren Gewinde-
spindel 87 ist zumindest eine Gewindemutter 89 gelagert bzw. aufgeschraubt. Bei Drehung der
Gewindespinde! 87 mittels dem Antrieb 88 nimmt die Gewindemutter 89 unterschiedliche Rela-
tivstellungen gegentiber der Langsrichtung der Gewindespindel 87 bzw. gegeniiber dem Antrieb
88 ein. Die Gewindemutter 89 bzw. ein daran befestigtes Element stellt dabei das variabel
positionierbare Anschlagelement 36 fir eine Anschlagflaiche 84 am Schieber 11 bzw. an der
Verschlusseinrichtung 7 dar. Wie schematisch dargestellt, kann der Gewindemutter 89 auch
eine Gleitfihrungsvorrichtung 90 zugeordnet sein, um Rotationen der Gewindemutter 89 zu
unterbinden und Langsverstellungen derselben entlang der Gewindespindel 87 sicherzustellen.

Durch entsprechende Wahl der Gewindesteigung, insbesondere durch Ausbildung relativ fla-
cher Gewindesteigungen, kann die Wandermutteranordnung 86 selbsthemmend wirken bzw.
ausgefihrt sein, d.h. dass diese auch bei hohen auftretenden Kraften parallel zur Ladngsachse
der Gewindespindel 87 positionsstabil bzw. verdrehsicher bleibt.

Die Antriebskraft der Antriebsvorrichtung 13 ist hierbei mittels einer mechanischen, kraft- bzw.
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drehmomentbegrenzenden Einrichtung 27 limitiert, die einen Friktionsantrieb 91, beispielsweise
einen Treibradantrieb bzw. reibschlissig wirkenden Riemenantrieb umfasst. Dadurch ist sicher-
gestellt, dass nur eine begrenzte bzw. definierte Kraft fiir die Bewegung des automatisiert ver-
stellbbaren Schiebers 11 bereitgestellt wird, wobei diese Kraft derart dimensioniert ist, dass
ernsthafte Verletzungen eines Benutzers ausgeschlossen werden kénnen. Die kraft- bzw. dreh-
momentbegrenzende Einrichtung 27 kann auch gemaR beliebigen, aus dem Stand der Technik
bekannten, elektrischen bzw. mechanischen Drosselungsvorrichtungen bzw. Begrenzungsvor-
richtungen aufgebaut sein. Insbesondere kann auch eine Fliehkraftkupplung fir die Bewe-
gungskopplung zwischen Antriebsvorrichtung 13 und Verschlusseinrichtung 7 ausgebildet sein,
welche im Stillstand bzw. bei niedriger Drehzahl der Antriebsvorrichtung 13 eine génzliche
Entkopplung bzw. eine geringe Kraft- bzw. Drehmomentiibertragung sicherstellt. Ein weiterer
Vorteil dieser mechanisch nicht starren Bewegungskopplung Uber eine Fliehkraftkupplung ist
der sanfte, schonende Anilauf der Verstellbewegungen der Verschlusseinrichtungen 7.

Ebenso ist es mdglich, die kraft- bzw. drehmomentbegrenzende Einrichtung 27 durch eine bei
Erreichung eines Grenzwertes die Antriebsverbindung unterbrechende Kupplung zu bilden.
Eine derartige Uberlastkupplung kann beispielsweise federvorgespannte Mitnehmerzapfen bzw.
Kupplungszapfen aufweisen bzw. nach dem Reibschlussprinzip zwischen einem treibenden und
einem angetriebenen Funktionselement aufgebaut sein.

Als Rutschkupplung bzw. Drehmomentbegrenzungsvorrichtung kénnen auch federvorgespann-
te Kugeln bzw. Kugelabschnitte ausgefiihrt sein, welche eine drehmomentbegrenzte Verbin-
dung zwischen zwei kraftschliissig zu kuppelnden Bewegungsiibertragungsteilen im Antriebs-
strang zwischen der automatisiert gesteuerten Antriebsvorrichtung 13 und der Verschlussein-
richtung 7 bzw. zumindest einem der Schieber 11 bilden.

Gegebenfalls kann auch eine Kupplungsvorrichtung implementiert sein, welche beim Auftreten
von Uberlast, z.B. aufgrund einer Blockade der Verstellbewegung der Verschlusseinrichtung 7
durch Gegenstande bzw. GliedmafRen des Benutzers, die Antriebsverbindung génzlich unter-
bricht. Eine wegen Uberlast vorldufig geldste Kupplungsverbindung kann z.B. durch manuelles
Aufschieben bis zur bzw. nahe zur Anschlagbegrenzung und/oder durch manuelle Verschie-
bung in Schliefrichtung - Pfeil 28 - bewusst und in einfacher Art und Weise wieder hergestelit
bzw. aufgebaut werden. Insbesondere ist eine derartige Uberlastkupplung reversibel ausgebil-
det, sodass im Ausldsefall eine einfache Wiederherstellung der Kupplungsverbindung, vor-
zugsweise durch einen allgemeinen, nicht geschulten Automatenbediener vorgenommen wer-
den kann.

In Fig. 11 ist eine weitere Ausfiihrungsform einer Offnungsbegrenzung 29, einer Antriebsvor-
richtung 13 sowie einer Transporteinrichtung 16 fiir einen Aufbewahrungsautomaten 1 veran-
schaulicht.

Die Offnungsbegrenzung 29 fiir die Verschlusseinrichtung 7 bzw. zumindest einen der Schieber
11 wird hierbei durch zumindest eine gesteuert aktivier- und deaktivierbare Anschlagvorrichtung
31 gebildet, welche direkt auf bzw. an der relativverstellbaren Verschlusseinrichtung 7 bzw.
jeweils an vorhandenen Schiebern 11 angeordnet ist. Teile bzw. Teilabschnitte der zumindest
einen Anschlagvorrichtung 31 sind dabei im Korpus der Verschlusseinrichtung 7 bzw. des
Schiebers 11 integriert. Das zumindest eine Anschlagelement 36 der Anschlagvorrichtung 31 ist
gegenuber der Innenseite der Verschlusseinrichtung 7 bzw. des Schiebers 11 gesteuert ver-
stellbar. Insbesondere ist das Anschlagelement 36 gegeniiber der Innenseite und/oder einer
Stirnseite der Verschlusseinrichtung 7 aus- bzw. einfahrbar oder aus- bzw. einschwenkbar.

Das zumindest eine Anschlagelement 31 steht hierfiir mit der Steuervorrichtung 14 in Wirkver-
bindung, insbesondere in Leitungsverbindung. Im Ubergangsbereich zwischen der Lagerungs-
vorrichtung 32 bzw. der Fihrungsvorrichtung 33 und der Verschlusseinrichtung 7 kann zur
Energie- bzw. Signallibertragung zur steuerbaren Anschlagvorrichtung 31 zumindest eine
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Schleifkontaktanordnung 92 ausgebildet sein. Via diese Schleifkontaktanordnung 92 kdnnen
Antriebsenergie und/oder Steuersignale zwischen der Steuervorrichtung 14 und der zumindest
einen Anschlagvorrichtung 31 Ubertragen werden. Diese Ubertragung kann dabei auch dann
erfolgen, wenn die Verschlusseinrichtung 7 bzw. Schieber 11 in Relativbewegung gegeniiber
der gehdusefesten Zugriffséffnung 6 sind. Anstelle einer solchen Schieifkontaktanordnung 92 ist
es auch maoglich, berihrungslose, insbesondere induktive Signal- bzw. Energielbertragungs-
vorrichtungen zwischen der Anschlagvorrichtung 31 und einer ortsfesten, zugeordneten Sende-
und/oder Empfangseinheit fiir elektrische Energie und/oder Signale auszubilden. Ebenso ist es
denkbar, eine Schleppkabelanordnung fiir die Energie- bzw. Signaliibertragung zwischen den
schieberseitigen Anschlagvorrichtungen 31 und der diese steuernden bzw. beaufschlagenden
Steuervorrichtung 14 vorzusehen.

Die zumindest eine Anschlagvorrichtung 31 steht hierbei in Wechselwirkung mit der Fachanord-
nung 4. Insbesondere ist die Anschlagvorrichtung 31 fiir die Schieberwegbegrenzung bzw. die
Begrenzung der Offnungsweite in Bezug auf die erforderliche Zugriffsdimension des freizuge-
benden Faches 3 gesteuert in und aufler Eingriff bzw. Anschlagwirkung gegeniber einem
mechanischen Bauelement der Fachanordnung 4 versetzbar. Als mechanisches Anschlagteil
der Fachanordnung 4 kann dabei eine Fachtrennwand 93 und/oder ein Fachboden 94 der
Fachanordnung 4 fungieren. Insbesondere kdnnen Anschlagflachen 84 an der Fachanordnung
4 durch Ausnehmungen 95 im Fachboden 94 und/oder durch in strichlierten Linien dargestellte
Vorspriinge 96 am Fachboden 94 oder an zumindest einer Fachtrennwand 93 und/oder durch
die Fachtrennwand 93 selbst gebildet sein. Die Fachanordnung 4 ist tiber die Transporteinrich-
tung 16 selbst und/oder via eine eigenstdndige bzw. zusatzliche Brems- und/oder Arretiervor-
richtung 97 an der jeweiligen Stillstandsposition bzw. an der jeweiligen Relativposition gegen-
uber dem Automatengehduse 2 bzw. der Zugriffsoffnung 6 starr bzw. unverschieblich festleg-
bar. Durch eine mechanische, anschlagbegrenzte Wechselwirkung zwischen der Fachanord-
nung 4 und zumindest einer schieberseitigen Anschlagvorrichtung 31 wird somit die jeweils
benétigte, legitimierte Offnungsweite bzw. Zugriffsdimension gesteuert beschrankt bzw. regu-
liert. Dies erfolgt dadurch, dass die Anschlagelemente 36 via die Steuervorrichtung 14 an den
jeweiligen Relativpositionen gegeniiber der Fachanordnung 4 gezielt aktiviert bzw. deaktiviert
werden. D.h. es wird die maximal zuldssige Offnungsweite limitiert, indem die Anschlagvorrich-
tung 31 zum jeweiligen Zeitpunkt bzw. an der jeweiligen Relativposition gegeniiber der Fachan-
ordnung 4 uber die Steuervorrichtung 14 aktiviert wird, sodass ein weiteres Aufschieben bzw.
Offnen des Schiebers 11 an den jeweiligen Anschlagpositionen 34, welche den diversen Fach-
groRen entsprechen, unterbunden ist.

Einerseits kann die Transporteinrichtung 16, insbesondere die Antriebseinheit 17, eine integrier-
te Brems- und/oder Arretiervorrichtung 97, beispielsweise eine Lauferbremse bzw. Kegellaufer-
bremse umfassen, um die Fachanordnung 4 im Stilistand sicher und mit hoher Haltekraft festzu-
legen. Die Brems- und/oder Arretiervorrichtung 97 ist dabei in Art einer Konusbremse an einem
in axialer Richtung federbelasteten Laufer von Elektromotoren, vorzugsweise an der Antriebs-
einheit 17, ausgefiihrt, wie dies schematisch angedeutet wurde. Die Brems- und/oder Arretier-
vorrichtung 97 kann aber auch der Fachanordnung 4 seibst bzw. deren mechanischen Bauele-
mente zugeordnet und z.B. durch eine steuerbare Bolzen- bzw. Klinkenverriegelung gebildet
sein, wie dies in Fig. 11 weiters schematisch dargestellt wurde. Diese Brems- und/oder Arretier-
vorrichtung 97 fiir die Fachanordnung 4 ist bevorzugt elektrisch steuerbar, insbesondere ohne
externer Energiezufuhr aktiv und durch gesteuerte Energiebeaufschlagung deaktivierbar. Die
Brems- und/oder Arretiervorrichtung 97 dient zur raschen Beendigung und/oder zuverlassigen
Blockierung von Bewegungen.

Alternativ kann die von der Steuervorrichtung 14 ansteuerbare Transporteinrichtung 16 auch ein
selbsthemmendes Getriebe, beispielsweise ein sogenanntes Schneckengetriebe, umfassen.
Ebenso kann eine Bremsvorrichtung auf den AuRenumfang der Fachanordnung 4, insbesonde-
re auf eine Mantelumfangsflache bzw. Bremsfliche am Rundmagazin 19 einwirken. Anstelle
einer Kettenverbindung bzw. eines Kettentriebes zwischen der Transporteinrichtung 16 und der
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gegeniber dem Automatengehause 2 zu bewegenden Fachanordnung 4 kann auch eine Zahn-
radkopplung bzw. ein Zahnradgetriebe ausgebildet sein, wie dies in Fig. 11 ersichtlich ist. Ins-
besondere kann im Umfangsbereich des Rundmagazins 19 ein Zahnkranz ausgebildet sein,
welcher mit einem Ritzel 98 der automatisiert gesteuerten Transportvorrichtung 16 bewegungs-
gekoppelt ist. Vorteilhaft ist es, wenn die Antriebseinheit 17 der Transporteinrichtung 16 durch
einen Motor mit integrierter Bremse, beispielsweise durch einen vorhergehend beschriebenen
Kegelldufer-Motor, insbesondere einen Kegelldufer-Asynchronmotor, gebildet ist.

Wie der Fig. 11 weiters zu entnehmen ist, kann die Antriebsvorrichtung 13 fiir die Verschluss-
einrichtung 7 auch direkt an der Verschlusseinrichtung 7 bzw. direkt auf jedem der Schieber 11
angeordnet bzw. befestigt sein. Insbesondere ist eine derartige Antriebsvorrichtung 13 bevor-
zugt in einem der Stirnendbereiche bzw. Schmalseiten des Schiebers 11 montiert, wobei der
Abtrieb der Antriebsvorrichtung 13 mit einem gehduseseitigen, ortsfesten Element zusammen-
wirkt. Sofern die Antriebsvorrichtung 13, wie schematisch dargestellt, ein Antriebsritzel aufweist,
so ist das gehauseseitige bzw. im Bereich der Fiihrungsvorrichtung 33 befestigte Element durch
eine Zahnleiste 99 gebildet. Anstelle einer formschlissigen Antriebsverbindung kann jedoch
- wie vorhergehend erldutert - auch eine reibschliissige Verbindung zwischen der Antriebsvor-
richtung 13 und einem zugeordneten bzw. wirkungsgekoppelten Element ausgebildet sein. Bei
Aktivierung der Antriebsvorrichtung 13 Uber die Steuervorrichtung 14 bewegt sich sodann die
Antriebsvorrichtung 13, insbesondere der Antriebsmotor, gleichzeitig mit dem Schieber 11
gemal den Pfeilen 26 bzw. 28. Insbesondere bewegt sich die Antriebsvorrichtung 13 gemein-
sam mit dem Schieber 11 entlang des durch die Fiihrungsvorrichtung 33 vordefinierten Ver-
stellbereiches zumindest unidirektional, bevorzugt bidirektional in automatisiert gesteuerter Art
und Weise.

Zur Ubertragung von elektrischer Energie und/oder Signalen zwischen der Steuervorrichtung 14
und der Antriebsvorrichtung 13 kann zumindest abschnittsweise eine Schleppkabelanordnung
100 ausgebildet sein. Um Antriebsenergie und/oder Steuerbefehle zwischen der Steuervorrich-
tung 14 und der positionsvariierenden Antriebsvorrichtung 13 zu (bertragen, kann aber auch,
wie vorhergehend beschrieben, eine weitere Schieifkontaktanordnung vorgesehen sein.

Der veranschaulichte Aufbewahrungsautomat 1 weist auch die Stillstandsiiberwachungsvorrich-
tung 65 fur die Fachanordnung 4, insbesondere fiir das karussellartige Rundmagazin 19 auf.
Die Stillstandstiberwachungsvorrichtung 65 ist dabei unabhangig und eigenstandig zur lokalen,
primaren Steuervorrichtung 14 des Aufbewahrungsautomaten 1 ausgebildet und kann eine
Entriegelung und/oder Offnung der Verschlusseinrichtungen 7 unabhéngig von Steuerbefehlen
oder Auswertungsergebnissen der Steuervorrichtung 14 unterbinden.

Ferner weist der dargestellte Aufbewahrungsautomat 1 die Kontrollvorrichtung 58 fiir den Ge-
schlossen-Zustand der Verschlusseinrichtung 7 bzw. der Schieber 11 auf. Diese ist unabhangig
und zusatzlich zur eigentlichen Steuervorrichtung 14 des Aufbewahrungsautomaten 1 ausgebil-
det und kann eine Bewegung der Transporteinrichtung 16 unabhangig von Steuerbefehlen oder
Auswertungsergebnissen der Steuervorrichtung 14 unterbinden.

Die entweder eigenstandig ausgefiihrte oder durch eine der Anschlagvorrichtungen 31 umge-
setzte Zuhaltung 30 fir die Verschlusseinrichtung 7 bzw. die Schieber 11 wird in Abhéngigkeit
von den automatisiert gepriiften Zugriffsrechten des jeweiligen Benutzers, in Abhangigkeit des
Abschlusses von Einstell- bzw. Positioniervorgéngen der Fachanordnung 4 und in Abhangigkeit
des Abschlusses von Einstell- bzw. Positioniervorgangen der Anschlagvorrichtung 31 automa-
tisch entriegelt. Bevorzugt erfolgt dies nicht durch ausschlieRlliche Veranlassung von der Steu-
ervorrichtung 14, sondern ist zusatzlich von der Stillstandsiiberwachung 65 und/oder von der
Kontrollvorrichtung 58 ein Freigabesignal bzw. eine Energiefreigabe erforderlich.

Durch die eigenstindige bzw. separat auswertende Stilistandsiiberwachungsvorrichtung 65
bzw. Kontrolivorrichtung 65 wird eine hohe Funktionssicherheit des Aufbewahrungsautomaten 1
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erzielt, ohne dass eine aufwendige, kostenintensive oder wartungs- bzw. verdnderungsproble-
matische Steuersoftware fiir die zentrale bzw. primare Steuervorrichtung 14 des Aufbewah-
rungsautomaten erforderlich ist. Diese hohe Funktionssicherheit fir die Automatisierung des
Aufbewahrungsautomaten 1 tragt dabei zur erhdhten Personen- und Zugriffssicherheit bei, da
kritische bzw. gefahrdende Betriebszustédnde des Aufbewahrungsautomaten 1 mit hoher Wahr-
scheinlichkeit ausgeschlossen sind. Insbesondere verursacht ein einzelner Fehler in der Ab-
laufsteuerung bzw. in der Steuervorrichtung 14 noch keinen kritischen Betriebszustand des
Automaten. Vor allem liegt beziiglich der SchlieRzustandsdetektierung fiir die Verschlussein-
richtung 7 und/oder bezuglich der Stillstandsdetektierung fiir die Fachanordnung 4 erhéhte
Fehlersicherheit, insbesondere Einfehlersicherheit vor.

In den Fig. 12 und 13 ist eine weitere Ausfiihrungsform gezeigt, bei welcher die zumindest eine
Anschlagvorrichtung 31 an bzw. in der Verschlusseinrichtung 7 bzw. an oder im jeweiligen
Schieber 11 gehaltert bzw. montiert ist. Diese zumindest eine Anschlagvorrichtung 31 wirkt mit
einer bzw. mehreren, in Verstellrichtung der Verschlusseinrichtung 7 bzw. des Schiebers 11
distanzierten Anschlagflaichen 84 an Vorspriingen 96 oder alternativ an Ausnehmungen 95 an
der Fachanordnung 4 zusammen. Speziell bei der Ausbildung gemaR Fig. 12 kann die An-
schlagvorrichtung 31 auf die Fachtrennwénde 93 oder auf eine sonstige Fachbegrenzung der
jeweiligen Facher 3 bewegungs- bzw. 6ffnungsbegrenzend einwirken.

Die Ausflihrungsform gemaR Fig. 12 zeigt eine gesteuert aktivier- bzw. deaktivierbare An-
schlagvorrichtung 31, welche zumindest eine gesteuert aktivierbare Klinke 101 umfasst. Die
Klinke 101 ist dabei in einem Stirnrandbereich bzw. an der Innenseite bzw. im Inneren der
Verschlusseinrichtung 7 bzw. des Schiebers 11 um eine vertikal verlaufende Schwenkachse
102 verschwenkbar gelagert. Bei Verstellbewegungen der Verschlusseinrichtung 7 bzw. des
Schiebers 11 in Schlieflrichtung, gemaR Pfeil 28, ist die Anschlagvorrichtung 31 inaktiv. Dem
gegenuber ist die Anschlagvorrichtung 31, insbesondere deren Klinke 101, bei Verstellung der
Verschlusseinrichtung 7 bzw. der Schieber 11 in Offnungsrichtung, gemaR Pfeil 26, aktiv bzw.
aktivierbar, wenn die Klinke 101 an einer der Anschlagflachen 84, insbesondere an einer der
Anschlagpositionen 34 zur Anlage kommt. D.h., dass die Offnungsbegrenzung 29 hierbei dann
zur Geltung kommt, wenn die Klinke 101 auf einer Anschlagflache 84, insbesondere an einem
Vorsprung 96, zur Anlage kommt bzw. daran auflauft. Ein noch weiteres Offnen bzw. ein Wei-
terbewegen des Schiebers 11 in Offnungsrichtung, geman Pfeil 26, ist dabei also durch die
feststehende Fachanordnung 4 bzw. dessen Anschlagflichen 84 begrenzt. Die diversen An-
schlagflachen 84 sind dabei derart positioniert, dass im Wesentlichen nur auf das bestim-
mungsgemaRe, nutzungsberechtigte Fach 3 der entsprechenden Groke A, B oder C zugegrif-
fen werden kann.

Die Klinke 101 ist gemaR dem dargestellten Pfeil 103 einerseits in Richtung zur Innenseite der
Verschlusseinrichtung 7 verschwenkbar, sodass sich die Klinke 103 der Verschlusseinrichtung
7 bzw. dem Schieber 11 annahert. Bei Verschwenkung der Klinke 101 in Gegenrichtung zum
Pfeil 103 entfernt sich diese gegeniiber der Innenseite der Verschiusseinrichtung 7 bzw. des
Schiebers 11 und kommt schlieBlich an einer definierten, ausgeschwenkten Stellung zur Anla-
ge. Diese maximale Ausschwenkstellung, beispielsweise gemaR der Darstellung in Fig. 12, ist
vorzugsweise via korrespondierende Anschlagflaichen an der Klinke 101 und am Verschluss-
element 7 bzw. Schieber 11 begrenzt.

Aus dem vorstehenden ergibt sich bereits, dass das Rundmagazin 19 (ber die hierbei nicht
dargestellte Transporteinrichtung 16 gemaR Pfeil 104 in Bewegung, insbesondere in Drehbe-
wegung versetzt werden kann und dabei die einzelnen Anschlagpositionen 34 problemlos
Uberwindet nachdem die Anschlagvorrichtung 31 inaktiv, insbesondere deren Klinke 101 un-
wirksam ist. D.h. es ist eine unidirektionale Rotation des Rundmagazins 19 mdglich, obwohl die
Klinke 101 in der gegeniiber der Verschlusseinrichtung 7 ausgeschwenkten bzw. ausgesteliten
Stellung vorliegt. Hingegen ist eine Drehbewegung des Rundmagazins 19 entgegen dem Pfeil
104 nur innerhalb der Strecke bzw. Distanz zwischen zwei Anschlagpositionen 34, zwischen
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welchen die Klinke 101 bzw. die Anschlagvorrichtung 31 positioniert ist, méglich.

Bei der in den Fig. 12, 13 dargesteliten Ausfiihrungsform ist es somit in einfacher Art und Weise
moglich, eine unidirektionale Drehbewegung des Rundmagazins 19 geman Pfeil 104 auszufiih-
ren und somit das bestimmungsgeméfie Fach 3 hinter der Zugriffséffnung 6 entsprechend zu
positionieren. Nachfolgend wird die nicht naher dargestellte Zuhaltung 30 deaktiviert und kann
sodann die Antriebsvorrichtung 13 gesteuert bzw. automatisiert aktiviert werden bzw. kann
sodann die Verschlusseinrichtung 7 manuell bis zu der durch die Anschlagvorrichtung 31 und
die Anschlagflaichen 84 definierten Anschlagposition 34 gedffnet werden. Eine automatische
Offnungsbewegung erfolgt dabei kraftbegrenzt, insbesondere durch einen nicht selbsthemmen-
den Antrieb bzw. durch eine kraftbegrenzende Einrichtung 27 im Kraftlibertragungsstrang zwi-
schen der Antriebsvorrichtung 13 und der Verschlusseinrichtung 7. Eine erweiterte, manuelle
Offnung Uber die Anschlagposition 34 hinaus, ist aufgrund der Sperrwirkung der Klinke 101
sicher verwehrt. Ein automatisiertes SchlieRen der Verschlusseinrichtung 7 in Richtung des
Pfeiles 28 erfolgt ebenso nur mit definiert begrenzter Antriebskraft. Gegebenenfalls ist auch ein
manueller SchlieRvorgang, insbesondere ein handisches Zuschieben des Schiebers 11 aus-
fahrbar, da die Kraftkopplung bzw. Bewegungskopplung zwischen der Antriebsvorrichtung 13
und den Schiebern 11 bzw. der Verschlusseinrichtung 7 kraft- bzw. drehmomentbegrenzt bzw.
nicht selbsthemmend, sondern weitgehendst freilaufend, ausgefihrt ist.

Anstelle der Ausbildung einer automatisiert, beispielsweise elektromagnetisch, umschaltbaren
Klinke 101 ist es auch maoglich, eine federelastisch vorgespannte Klinke 101 an bzw. in den
jeweiligen Schiebern 11 auszufiihren. Insbesondere kann ein Vorspann- bzw. Federmittel 105
ausgefuhrt sein, welches die Klinke 101 stetig in die ausgeschwenkte Stellung, z.B. annéhernd
gemal der Darstellung in Fig. 13, drangt. Das Federmittel 105 kann dabei durch einen elasto-
meren Werkstoff bzw. Bauteil, durch mechanische Federelemente, durch Gasdruckspeicher,
Oldruckspeicher oder dgl., gebildet sein. Bei Relativverstellung der Fachanordnung 4 gemafR
Pfeil 104 gegenlber der Verschlusseinrichtung 7 bzw. gegeniiber der Anschlagvorrichtung 31
ist die Klinke 101 inaktiv, nachdem diese Uber die Anschlagflachen 84 bzw. liber die Anschlag-
positionen 34 hinwegstreichen bzw. hinweggleiten kann. Bei Ausfiihrung einer Verstellbewe-
gung der Verschlusseinrichtung 7 bzw. des Schiebers 11 in Offnungsrichtung, gemaf Pfeil 26,
kommt die Anschlagvorrichtung 31 dann zur Wirkung, wenn die Klinke 101 an der der Fachgro-
Re entsprechenden Anschlagposition 34 bzw. Anschlagfldche 84 zur Anlage kommt. Durch die
bei Stillstand verdrehgesicherte Fachanordnung 4 ist ein unerlaubtes Aufschieben der Ver-
schlusseinrichtung 7 Uber die zwischen der Klinke 101 und einer Anschlagflache 84 definierten
Anschlagposition 34 hinweg, sicher unterbunden.

Ein Vorteil der Ausfiihrungsform gemaR Fig. 13 liegt darin, dass elektromagnetische Antriebe
bzw. Energie- und/oder Signaliibertragungen zwischen den Schiebern 11 und einem gehéuse-
festen Element bzw. Abschnitt eriibrigt werden kdnnen. Auch bei der Ausfiihrungsform geman
Fig. 13 ist die Fachanordnung 4 bzw. deren Bewegungsantrieb selbsthemmend bzw. gebremst
ausgefiihrt, sodass bei Einnahme einer definierten Position der Fachanordnung 4 und nach
deren Stillstand eine hochfeste, manuell nicht veranderbare Position der Fachanordnung 4
vorgegeben ist.

Anstelle einer ausklappbaren Klinke 101 konnte ebenso eine Art Bolzen oder Haken aus der
Verschlusseinrichtung 7 ausgestoen werden und so in gleicher Weise wie die Kiinke 101 den
maximalen Offnungsweg der Verschlusseinrichtung 7 bzw. der jeweils ausgebildeten Schieber
11 beschranken.

Wie aus Fig. 12 ersichtlich ist, kann die Bewegungskopplung zwischen der Antriebsvorrichtung
13 und den Schiebern 11 auch durch eine Band- oder Seilanordnung 106 bewerkstelligt sein.
Insbesondere ist dabei ein Ende eines Seils mit einem ersten Stirnende des Schiebers 11 ver-
bunden und das weitere Ende des Seils mit dem gegeniiberliegenden Stirnende des Schiebers
11 verbunden. Alternativ ist es auch maglich, ein endlos ausgefiihrtes Seil bzw. Band auszubil-
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den und dieses an einer Stelle, bevorzugt an der Innenseite, am Schieber 11 zu befestigen.
Das Band bzw. Seil der Seilanordnung 106 ist um eine Antriebsscheibe 107 der Antriebsvor-
richtung 13 gefuhrt. Zusétzlich ist zumindest eine Umlenkscheibe 108 ausgebildet, durch wel-
che das Band bzw. das Seil mit entsprechendem Umschlingungswinkel um die Antriebsscheibe
107 geleitet bzw. gefiihrt ist. Durch gesteuert umkehrbare Drehbewegungen der Antriebsvor-
richtung 13, insbesondere der Antriebsscheibe 107, sind sodann Offnungs- und SchlieRbewe-
gungen des Schiebers 11 geman Pfeil 26 bzw. Pfeil 28 in einfacher Art und Weise moglich. Das
Band bzw. Seil kann dabei im AuRenumfangsbereich des Gehauses 2 gefihrt werden. Insbe-
sondere ist eine kreisformige Fihrung des Seils rund um das Rundmagazin 19 vorteilhaft.
Alternativ ist auch eine schlingenartige Seilfiihrung mit eng aneinander liegendem Zug- und
Leertrum maglich.

Fuhrungselemente 109, beispielsweise Fiihrungsstifte oder Fiihrungsrollen, verhindern dabei
ein Anliegen bzw. Streifen des bandférmigen Zugelementes, insbesondere des Seils oder einer
dementsprechenden Kette, an der Fachanordnung 4 bzw. an den Innenseiten des Automaten-
gehauses 2.

Die Ausfihrungsbeispiele zeigen mogliche Ausfiihrungsvarianten des Aufbewahrungsautoma-
ten 1, wobei an dieser Stelle bemerkt sei, dass die Erfindung nicht auf die speziell dargesteliten
Ausfuhrungsvarianten derselben eingeschrankt ist, sondern vielmehr auch diverse Kombinatio-
nen der einzelnen Ausflihrungsvarianten untereinander méglich sind und diese Variationsmég-
lichkeit aufgrund der Lehre zum technischen Handeln durch gegenstandliche Erfindung im
Konnen des auf diesem technischen Gebiet tatigen Fachmannes liegt. Es sind also auch samt-
liche denkbaren Ausfuhrungsvarianten, die durch Kombinationen einzelner Details der darge-
stellten und beschriebenen Ausflihrungsvarianten moglich sind, vom Schutzumfang mitumfasst.

Weiters wird festgehalten, dass die Beschreibungen zu den diversen Figuren auf die sonstigen
Figuren sinngemaf (bertragen werden kénnen, vor allem wenn fiir gleiche Teile gleiche Be-
zugszeichen verwendet wurden. Insbesondere kdnnen auch Beschreibungsteile zu abschlie-
Renden Figuren auf vorhergehende Figuren ibertragen werden.

Der Ordnung halber sei abschlieRend darauf hingewiesen, dass zum besseren Verstandnis des
Aufbaus des Aufbewahrungsautomaten 1 dieser bzw. dessen Bestandteile teilweise unmaf-
stablich und/oder vergréRert und/oder verkleinert dargestellt wurden.

Die den eigenstandigen erfinderischen Losungen zugrundeliegende Aufgabe kann der Be-
schreibung entnommen werden.

Vor allem kénnen die einzelnen in den Fig. 1, 2; 3; 4, 5; 6; 7; 8; 9; 10; 11; 12; 13 gezeigten
Ausfihrungen den Gegenstand von eigensténdigen, erfindungsgemaRen Losungen bilden. Die
diesbezuglichen, erfindungsgemaRen Aufgaben und Losungen sind den Detailbeschreibungen
dieser Figuren zu entnehmen.

Bezugszeichenaufstellung

1 Aufbewahrungsautomat 36 Anschlagelement

2 Automatengehduse 37 Befehlseingabemittel
3 Fach 38 Zustimmtaster

4 Fachanordnung 39 Abschnitt

5 Zugriffsmechanismus 40 Abschnitt

6 Zugriffséffnung 41 Rolie

7 Verschlusseinrichtung 42 Fuhrungsschiene

8 Breite 43 Stutzrolle

9 Fachbreite 44 Flachseite
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10

11
12
13
14
15

16
17
18
19
20

21
22
23
24

25

26
27
28
29
30

31
32
33
34
35

71
72
73
74
75

76
77
78
79
80

81
82
83
84
85

86
87
88
89

Héhe

Schieber
Offnungsweite
Antriebsvorrichtung
Steuervorrichtung
Einzelzugriffs6ffnung

Transporteinrichtung
Antriebseinheit
Achse
Rundmagazin
Rotationsantrieb

Bedienerschnittstelle

Terminal

Ein- und/oder Ausgabevorrichtung
Identifikations- und/oder
Berechtigungsiberpriifungsmittel
Scanner

Pfeil

Einrichtung

Pfeil
Offnungsbegrenzung
Zuhaltung

Anschlagvorrichtung
Lagerungsvorrichtung
Flhrungsvorrichtung
Anschlagposition
Abstufung

Ende
Antriebsscheibe
Umlenkscheibe
Begrenzungsorgan
Begrenzungsorgan

Schréagflache
Exzenterscheibe
Drehachse
Gewindespindelanordnung
Gewindespindel

Spindellagerung

Antrieb

Stirnende

Anschlagflache
Kolben-Zylinderanordnung

Wandermutteranordnung
Gewindespindel

Antrieb

Gewindemutter

45

46
47
48
49
50

51
52
53
54
55

56
57
58
59
60

61
62
63
64
65

66
67
68
69
70

106
107
108
109
110
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Bewegungsibertragungsmittel

Zahnstange
Antriebsritzel
Leistungssteliglied
Achse
Schwenkwinkel

Halterung

Tragerwelle

Stellantrieb

Getriebe

Brems- und/oder Blockiervorrichtung

Stellteil
Koppelelement
Kontrollvorrichtung
Schalter
Kontrollkontakt

Erfassungsvorrichtung

Sensor

Auswertevorrichtung
Lichtschrankenanordnung
Stillstandsiiberwachungsvorrichtung

Sensor
Uberbriickungsvorrichtung
Zustimmtaster
Bewegungstiibertragungsmittel
Ende

Seilanordnung
Antriebsscheibe
Umlenkscheibe
Flihrungselement
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90

91
92
93
94
95

96
97
98
99
100

101
102
103
104
105
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Gleitfihrungsvorrichtung

Friktionsantrieb
Schleifkontaktanordnung
Fachtrennwand
Fachboden
Ausnehmung

Vorsprung

Brems- und/oder Arretiervorrichtung
Ritzel

Zahnleiste

Schleppkabelanordnung

Klinke
Schwenkachse
Pfeil

Pfeil
Federmittel

Anspriiche:

1.

Aufbewahrungsautomat (1) fir Gegenstande, umfassend eine Fachanordnung (4) mit einer
Mehrzahl von Fachern (3), welche von einem Automatengehaduse (2) oder einer sonstigen
Umgrenzung wenigstens teilweise umschlossen sind und mit wenigstens einer relativ zu
einer zentralen, vorgegebenen Zugriffséffnung (6) im Automatengehéuse (2) verstellbaren
Verschlusseinrichtung (7), um eine Zugriffsmdglichkeit auf ein bestimmtes, einzelnes Fach
(3) oder auf eine bestimmte Gruppe benachbarter Facher freizugeben oder zu unterbinden
und mit zumindest einer Antriebsvorrichtung (13) fiir die Verschlusseinrichtung (7) zur ge-
steuerten Verstellung der Verschlusseinrichtung (7), wobei eine Verstellbarkeit bzw. Off-
nungsweite (12) der Verschlusseinrichtung (7) von einem steuerungstechnisch Uberprifba-
ren, grundsatzlichen Zugriffsrecht bzw. von der jeweiligen GroRe (A, B, C), insbesondere
von einer Breite, eines fur einen Zugriff durch einen berechtigten Benutzter vorgesehenen
Faches (3) abhangig ist, dadurch gekennzeichnet, dass eine Antriebskraft der Antriebsvor-
richtung (13) derart dimensioniert oder einstellbar ist, und/oder ein Antriebsstrang bzw.
eine Bewegungsibertragungsstrecke zwischen Antriebsvorrichtung (13) und Verschluss-
einrichtung (7) eine kraft- oder drehmomentbegrenzende Einrichtung (27) umfasst, sodass
auf die Verschlusseinrichtung (7) einwirkende, maximale Kraft- bzw. Drehmoment-
Ubertragungswerte derart festgelegt oder einstellbar sind, dass durch automatische Ver-
stellbewegungen der Verschlusseinrichtung (7) keine schwerwiegenden Verletzungen
eines Benutzers auftreten kdnnen und zudem ein manuelles Anhalten bzw. Aufdriicken der
Verschlusseinrichtung (7) trotz aktiver Antriebsvorrichtung (13) erméglicht ist, und dass der
Verschlusseinrichtung (7) oder Antriebsvorrichtung (13) zumindest eine gesteuert aktivier-
und/oder deaktivierbare oder gesteuert positionierbare Anschlagvorrichtung (31) zugeord-
net ist, die zur mechanischen Begrenzung einer maximal zuldssigen Offnungsweite (12)
der Verschlusseinrichtung (7) in Abhangigkeit der Grofke (A, B, C) des fir einen Zugriff
steuerungstechnisch freigegebenen Faches (3) bzw. der flr einen Zugriff steuerungstech-
nisch freigegebenen Fachgruppe ausgebildet ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Antriebsvor-
richtung (13) nach Ablauf einer vorgegebenen Zeitdauer bzw. nach Nichterreichung einer
Sollposition der Verschlusseinrichtung (7) steuerungstechnisch deaktiviert ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass eine
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Steuervorrichtung (14) des Aufbewahrungsautomaten (1) zur automatisierten Positionie-
rung oder Aktivierung der entsprechenden Anschlagvorrichtung (31) in Abhangigkeit von
der GréRe (A, B, C) des fir einen Zugriff vorgesehenen Faches (3) ausgebildet ist.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die maximalen SchlieRkrafte, welche von der Antriebsvor-
richtung (13) oder der kraft- oder drehmomentbegrenzenden Einrichtung (27) auf die Ver-
schlusseinrichtung (7) Ubertragen werden, per Hand Uberwindbar sind.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass Blockier- bzw. Sperrkréafte der Anschlagvorrichtung (31) mit
bloRen Handen nicht iberwindbar sind.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass eine automatisiert verstellbare bzw. eine an die jeweiligen
Zugriffsrechte eines Benutzers in der maximalen Offnungsweite steuerungstechnisch kon-
figurierbare Offnungsbegrenzung (29) fiir die Verschlusseinrichtung (7) ausgebildet ist.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Anschlagvorrichtung (31) bzw. eine steuerbare, mecha-
nische Offnungsbegrenzung (29) zur Einrichtung variabel positionierbarer Anschlagpositio-
nen (34) fur die Verschlusseinrichtung (7) ausgebildet ist oder zumindest zwei in Offnungs-
richtung - Pfeil (26) - der Verschlusseinrichtung (7) zueinander distanzierte Anschlagpositi-
onen (34) definiert.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass je Verschlusseinrichtung (7) mehrere gesteuert aktivier- und
deaktivierbare Anschlagvorrichtungen (31) fiir unterschiedliche Anschlagpositionen (34)
bzw. Offnungsweiten (12) ausgebildet sind.

. Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, dass die zur Begrenzung einer maximal zugelassenen Off-
nungsweite (12) der Verschlusseinrichtung (7) ausgebildete Anschlagvorrichtung (31) je-
weils zeitlich vor einer Offnungsbewegung der Antriebsvorrichtung (13) und/oder zeitlich
vor der gesteuerten Entriegelung einer Zuhaltung (30) fiir die entsprechende Verschluss-
einrichtung (7) automatisiert entsprechend positioniert oder eingestelit ist.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass eine von der Antriebsvorrichtung (13) erzeugbare maximale
Antriebs- bzw. SchlieRkraft unterhalb eines festgelegten verletzungskritischen bzw. gefahr-
denden Grenzwertes liegt.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass eine Antriebskraft der Antriebsvorrichtung (13) mittels einer
elektrisch wirkenden Strom- oder Momentenbegrenzung begrenzt ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass die elektrisch
wirkende Strom- oder Momentenbegrenzung ein steuerbares Leistungsstellglied (48), ins-
besondere einen Pulsweitenmodulator oder einen Frequenzumrichter umfasst und liber ein
solches Leistungsstellglied (48) die Antriebskraft der Antriebsvorrichtung (13) beeinflusst
ist.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass eine von der Antriebsvorrichtung (13) auf die Verschlussein-
richtung (7) Ubertragbare Schliefkraft mittels einer mechanischen, kraft- bzw. drehmo-
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mentbegrenzenden Einrichtung (27) begrenzt bzw. gesteuert begrenzbar ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dass die kraft- bzw.
drehmomentbegrenzende Einrichtung (27) durch eine Rutschkupplung, einen Friktionsan-
trieb (91), insbesondere Reibradantrieb, eine Fliehkraftkupplung oder eine bei Uberlast
bzw. Schwellwertiiberschreitung die Antriebsverbindung reversibel unterbrechende Kupp-
lung gebildet ist.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Anschlagvorrichtung (31) ein elektromagnetisch positio-
nierbares oder aktivierbares Anschlagelement (36) umfasst.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Anschlagvorrichtung (31) eine gesteuert positionierbare
Gewindespindelanordnung (79) oder Wandermutteranordnung (86) umfasst.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die gesteuert positionierbare Anschlagvorrichtung (31) ein
selbsthemmend wirkendes Getriebe (54) umfasst.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass jede Anschlagvorrichtung (31) einen individuell ansteuerba-
ren Stellantrieb (53), z.B. in Form eines Elektromagneten, eines Linearmotors oder eines
Stellmotors umfasst.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass ein einziger Stellantrieb (53) zur selektiven Aktivierung und
Deaktivierung einer Anschlagvorrichtung (31) bzw. eines Anschlagelementes (36) aus
einer Mehrzahl von zugeordneten, zueinander beabstandeten Anschlagvorrichtungen (31)
bzw. Anschlagelementen (36) ausgebildet ist.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Anschlagvorrichtung (31) durch eine in Abhangigkeit der
zulassigen Offnungsweite (12) bzw. Stellweite der Verschlusseinrichtung (7) automatisch
aktivierte Brems- oder Blockiervorrichtung (55) an der jeweils adaquaten Position festge-
legt ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 20, dadurch gekennzeichnet, dass die Brems- oder
Blockiervorrichtung (55) eine durch manuelle Krafteinwirkung auf die Verschlusseinrichtung
(7) nicht Uberwindbare Brems- bzw. Blockierkraft aufbringt.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Anschlagvorrichtung (31) im energie- bzw. stromlosen
Zustand wirksam ist.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Anschlagvorrichtung (31) mechanisch bistabil ausge-
flhrt ist und ohne elektrischer Energiezufuhr eine von zwei unterschiedlichen, mechanisch
definierten Stellungen einnimmt, insbesondere (iber eine im energielosen ersten Zustand
dauerhaft begrenzungswirksame bzw. aktive sowie eine im energielosen zweiten Zustand
dauerhaft begrenzungsunwirksame bzw. inaktive Stellung verfugt.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Anschlagvorrichtung (31) und/oder eine eigenstandige
Zuhaltung (30) zur Verriegelung der Verschiusseinrichtung (7) in ihrer vollstandig ge-
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schlossenen Stellung ausgebildet ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 24, dadurch gekennzeichnet, dass die Zuhaltung
(30) in Abhangigkeit des Vorliegens von automatisiert gepriften Zugriffsrechten eines Be-
nutzers steuerungstechnisch entriegelbar ist.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass eine sensorische Kontrollvorrichtung (58), beispielsweise
ein Kontrollkontakt (60) ausgebildet ist, welche bzw. weicher in der volistandig geschlosse-
nen Stellung der Verschlusseinrichtung (7) ein Freigabesignal aktiv schaltet.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass eine Kontrollvorrichtung (58) den Zustand vollsténdig ge-
schlossener Verschiusseinrichtungen (7) und den Zustand von durch Zuhaltungen (30)
mechanisch verriegelten Verschlusseinrichtungen (7) signalisiert.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass eine elektromechanisch entriegelbare Zuhaltung (30) fir
eine zugriffssicher geschlossene Verschlusseinrichtung (7) im energielosen Zustand ver-
riegelt ist.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass eine Kontrollvorrichtung (58) zur Uberwachung oder Erfas-
sung mehrerer Verschlusseinrichtungen (7) beziiglich ihrem geschlossenen Zustand durch
eine Lichtschrankenanordnung (64) gebildet ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 29, dadurch gekennzeichnet, dass die Licht-
schrankenanordnung (64) bei nicht vollstandig geschlossenem Zustand wenigstens einer
der Verschlusseinrichtungen (7) unterbrochen ist.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Wirkung einer verriegelten Zuhaltung (30) fur die Ver-
schlusseinrichtung (7) durch einen Offnungsversuch der Verschlusseinrichtung (7) mittels
der Antriebsvorrichtung (13) in Verbindung mit dem Signal einer Kontrollvorrichtung (58) fir
den geschlossenen Zustand der Verschlusseinrichtung (7) tiberprift ist.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass zumindest eine gesteuert aktivier- und deaktivierbare An-
schlagvorrichtung (31) auf bzw. in der gegeniiber der Zugriffséffnung (6) relativverstellba-
ren Verschlusseinrichtung (7) angeordnet ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 32, dadurch gekennzeichnet, dass die Anschlag-
vorrichtung (31) zum Zusammenwirken mit einem von mehreren in Verstelirichtung der
Verschlusseinrichtung (7) angeordneten Anschlagelementen (36) bzw. Anschlagflachen
(84) im Inneren des Automatengehduses (2) ausgebildet ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 32, dadurch gekennzeichnet, dass die gesteuert
aktivier- und deaktivierbare Anschlagvorrichtung (31) fiir den mechanischen Anschlag an
einer Fachbegrenzung, insbesondere einer Fachtrennwand (93), ausgebildet ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 32, dadurch gekennzeichnet, dass die Anschlag-
vorrichtung (31) eine Klinke (101) umfasst, welche in der aktiven bzw. abstehenden Stel-
lung Relativverstellungen zwischen der Verschlusseinrichtung (7) und der Fachanordnung
(4) Uber eine maximal zugelassene Offnungsweite (12) hinaus unterbindet.
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Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 35, dadurch gekennzeichnet, dass die Klinke (101)
schwenkbar gelagert ist und mittels einem Federmittel (105) stetig in eine abstehende bzw.
ausgeschwenkte Stellung gedrangt ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 35, dadurch gekennzeichnet, dass die Klinke (101)
gesteuert beweglich ist und im nicht energiebeaufschiagten Zustand in abstehender oder
aktiver Stellung vorliegt und im energiebeaufschlagtem Zustand in eingezogener oder de-
aktivierter Stellung vorliegt.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Fachanordnung (4) eine steuerbare Transporteinrich-
tung (16) zur Relativverstellung der Facher (3) bzw. der Fachanordnung (4) relativ zur
Zugriffséffnung (6) im Automatengehéause (2) zugeordnet ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 38, dadurch gekennzeichnet, dass der Transport-
einrichtung (16) oder der Fachanordnung (4) eine Brems- und/oder Arretiereinrichtung (97)
zur raschen Beendigung und/oder zuverlassigen Blockierung von Bewegungen zugeordnet
ist.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Fachanordnung (4) durch ein um eine vertikale Achse
(18) drehbares Rundmagazin (19) mit zugeordnetem, steuerbaren Rotationsantrieb (20)
gebildet ist.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnet, dass der Fachanordnung (4), insbesondere einem karussellarti-
gen Rundmagazin (19), eine Stillstandsiiberwachungsvorrichtung (65) zugeordnet ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 41, dadurch gekennzeichnet, dass die Stillstands-
uberwachungsvorrichtung (65) unabhéngig und eigensténdig zu einer lokalen, primaren
Steuervorrichtung (14) des Aufbewahrungsautomaten (1) ausgebildet ist und eine Entriege-
lung und/oder Offnung der Verschlusseinrichtungen (7) unabhéngig von Steuerbefehlen
oder Auswertungsergebnissen der Steuervorrichtung (14) unterbinden kann.

Aufbewahrungsautomat einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass eine Kontrollvorrichtung (58) fir den Geschlossen-Zustand der Ver-
schlusseinrichtung (7) unabhéngig und zusétzlich zur eigentlichen Steuervorrichtung (14)
des Aufbewahrungsautomaten (1) ausgebildet ist und eine Bewegung der Transporteinrich-
tung (16) unabhangig von Steuerbefehlen oder Auswertungsergebnissen der Steuervor-
richtung (14) unterbinden kann.

Aufbewahrungsautomat nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass eine Kontrollvorrichtung (58) zur Uberwachung des Ge-
schlossen-Zustandes der Verschlusseinrichtung (7) mittels einer Uberbriickungsvorrichtung
(67) vorubergehend und benutzerbewusst {iberbriickbar ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 44, dadurch gekennzeichnet, dass die Uberbrii-
ckungsvorrichtung (67) einen in sicherer Technik ausgefiihrten, insbesondere dreistufigen
Zustimmtasters (68) umfasst und eine Transporteinrichtung (16) fir die Fachanordnung (4)
sowohl beim Loslassen des Zustimmtasters (68) als auch beim Durchdriicken des Zu-
stimmtasters (68) in eine Panikstellung unmittelbar in den Stilistand tiberfiihrt ist.

Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 44, dadurch gekennzeichnet, dass die Uberbrii-
ckungsvorrichtung (67) durch zwei derart angeordnete, insbesondere zwei derart zueinan-
der beabstandetete Taster gebildet ist, dass zur gleichzeitigen Betétigung der Taster beide
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47. Aufbewahrungsautomat nach Anspruch 44, dadurch gekennzeichnet, dass bei aktivierter
Uberbriickungsvorrichtung (67) eine Transporteinrichtung (16) fir die Fachanordnung (4)

mit verminderter Geschwindigkeit betrieben ist.

Hiezu 13 Blatt Zeichnungen
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