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Utelem je vyPedeni zafizeni pro vytvéfe-
ni nekonetné smytky pdsového nosite, kte-
ré by zabezpelilo trvalou automatizovanou
reprodukci na pésovém nosii zaznamena-
! ného obrazového nebo zvukového signalu

bez nebezpeti pretrZeni smytky a poSkoze-

ni povrchu pésového nosite z divodu po-
1 stupného utahovéni svitku a vzdjemného
prokluzu jednotlivych zavitQ svitku.
1 Uvedeného 1u€elu bylo dosaZeno tim, Ze
1 pésovy nosi¢ v rozsahu 2 aZ 30 zdvitd na-
! vinut na soustavé kladek, uspofddané kru-
5 hov& ve stfedni ¢asti talife, proti smé&ru vi-
nuti viceboké hlavni &4sti svitku, pritem
st¥ed kaZdé vng&jsi strany hlavni &asti svit-
ku se dotyka sklopny &ep prochézejici tali-
fem radiadlné provedenou Stérbinou a spo-
jeny ve své dolni €asti pod talifem tdhlem,
pfipojenym oto&nd, excentricky k ozubené-
mu kolu, spfaZenému vzdjemné& ozubenymi
s centralné umisténym ozubenym kolem, o-
td€enym hnacim motorem.
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Vyndlez se tykd =zafFizeni pro vytvafeni
nekone&né smy¢ky pasového nosife obrazo-
vého nebo zvukového signdlu vyuZitelného
s vyhodou pro automatizovanou reprodukci
signdlu zaznamenaného na pdsovém nosi¢i.

Pro automaticky opakovanou reprodukci
obrazového nebo zvukového signilu zazna-
menaného na pasovém nosiéi jsou zndma
zafizeni, jejichZ podstatu tvofi jednak sy-
stémy s tzv. nekone&nou smyctkou, jednak
systémy s dv&ma civkami a soustavou kla-
dek.

V piipads systémi s nekonednou smyckou
jsou zndma rhznd provedeni smytkovych
sk¥ini, ve kterych je film misto navijeni na
civku riznym zplsobem sklddén.

Vyhodou téchto smytkovych skiini je, Ze
pokud je nekonetny pas veden pres sousta-
vu kladek se povrch pésti v celé délce smy&-
ky vzédjemnd& viibec nedotykd nebo v pfipa-
dé, kdyZ je smytka ve skfini sklddéana vol-
n&, se povrch pésu dotykd vzdjemné jen na
velmi malych plochdch a to je3t& jen velmi
lehce, takZe nedochézi k poSkozeni povrchu
pésu.

Velkou nevyhodou t&chto sk¥filovych sy-
systémit v8ak je, Ze jednak zaujimaji veliky
prostor, a to i pii pomé&rn# krétkych smyé-

kach, jednak velky podet pouZitych kladek

nebo nutnych zahybil voln& sloZené smyc-
ky zplisobuji znaény tah pds@. V disledku
tohoto, zvySeného tahu dochéazi k velkému
namahédni pdsu v mistech otvorli dérovéni,
které je zplisobovédno taZznymi ozubenymi véa-
le€ky, pfipadné taZnymi pritlafenymi vélci.

'S ohledem na uvedené nevyhody systémi
se smyékovymi skiin&mi, u kterych dalsi
nezanedbatelnou nevyhodou, zejména u vét-
Sich délek péshl, je téZ mimofadn& prac-
né a zdlouhavé zavadéni pasu do skFinég, by-
lo vyvinuto né&kolik provedeni tzv. smy&ko-
vych taliid, u kterych nekonetny pés je pFi-
védén na vnéjsi obvod svitku a odvddén z
vnitfnfho obvodu svitku, které mohou poj-
mout objemné&j8i svitky nap¥. o délce 300 m
kinematografického filmu 35 mm nebo 120
metrQl filmu 16 mm apod. Provedeni s ver-
tikdlnim uloZenim talifii méd proti uloZeni
horizontdlnimu vedle vyhody usporné&jsSiho
prostorového uspofdddni soufasn& téZ ne-
vfhodu v podstatné vy33im tFeni mezi zdvi-
ty pésu, nachdzejicimi se nad osou talife,
kterd zplsobuje i v&t3{ poSkozovani povr-
chu pésu. Viechny zndmé vertik&Ini i hori-
zontdlni talifové systémy maji vSak dosud
spoletnou velkou nevyhodu zpiisobenou
skutednosti, Ze za uréity &asovy interval je

4

na talif pfivddéna na vnéjsi stranu svitku
o v&t3im priméru urcitd délka pésu, pii-
¢emZ piresné stejnd délka pasu je za tutéZ
dobu z vnitfni strany svitku o men$im pra-
méru odvdd&na. Tim nutn& dochdzi mezi
jednotlivymi zavity svitku ke tfeni.

K vyrovndni poltu otdfek dojde tim,
Ze jednotlivé navinuté vrstvy péasu po
sobé& klouzaji. Celkovy prokluz se pak rov-
ng rozdilu vnitfniho a vng&jSiho obvoduy,
a to at jiZz je talif podle své konstruk-
ce otdfen pfimo tahem filmu nebo vn&jSim
ndhonem. PFi vné&j8im ndhonu je podet oté-
¢ek na pro vnit¥ni primé&r pfili§ pomaly a
naopak. .

PHi stfednf rychlosti (n; 4 n,) : 2 se roz-
sice rozloZi, nicméné& prokluz zlistane. Aby
bylo moZno na talif o menSim priméru na-
vinout svitek o vé&t§im podtu metri p¥i sou-
¢asném dosaZeni minimélntho prokluzu byl
zaveden smyfkovy talif s ovdlnym tvarem
smy&ky. V tomto pripad& dochédzi k proklu-
zu pouze v zakFivenych &dstech .ovalného
talife.

Tim p¥i prokluzu stejném, ke kterému do-
chézi u kulatého talife je moZno do ovélné-
ho svitku navinout del¥i pdsek o ten podet
metrli pasu, ktery se nachézi v rovné &és-
ti ovédlného svitku. Nicméné& odstransni pro-
kluzu ani tento systém s ovalnym svitkem
nezabezpet&uje. ‘

Tuto zékladni nevyhodu neodstraiiuje ani
dalsi talifové zafizeni, u kterého se pés na-
viji na vétsi podet kladek umist&nych na ta-
1ifi v kruhovém uspoFédéni. I v tomto pfi-
padé je kaZdy zAdvit pdsu ve svém postupu
od vngj§iho obvodu k vnitfni musi zkrétit
o 2ndsobek tloustky svitku.

To znamend, Ze pfi tlouStce svitku napf.
6 cm se musi kaZzdy zdvit za dobu svého po-
stupu zkréatit cca o 19 cm a tim se o tuto
délku proti sousednim zévitim posunout.
Tim musi nutn& dochézet k poskozeni povr-
chu pédsu. Navic toto zafizeni vyZaduje mi-
morddné peélivé vypracovani velkého po-
¢tu kladek, aby bylo zabezpefeno jejich ne-
zdvadné, lehké otddeni.

Kone&né je zndmo zafizeni jehoZ podsta-
tu tvoFi horizontdln& umistény tali¥, na je-
hoZ spodni. £4sti je umist&na vicebokd vaé-
ka, po které klouZe &idlo sestdvajici ze sou-
stavy kladek a taZného pera danych tvarem
vatky, jehoZ druhy konec zatlafuje v pravi-
delnych intervalech na obvod svitku pésuy,
umisténého na vrchni plo3e talife. Timto pli-
sobenim se mé&ni kruhovy obvod na vice-
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boky a soucasn& se do urdité miry uvoliiuji
navijené zvity.

Uvedené nevyhody zndmych zafizeni pro
vytvafeni nekonetné smyéky pdsového no-
site signdlu pro Gfely automatizované re-
produkce zaznamenaného sighdlu odstra-
fuje zafizeni s horizontdln& uloZenym tali-
Fem podle vynalezu, jehoZ podstata zaleZl
v tom, Ze tvodni €dst svitku v rozsahu cca
20—30 zdvitd pésového nosite je navinuta
ve stfedni Gasti talife, na kruhové uspofa-
dané soustavé kladek a to proti smeéru vi-
nuti pokracujici zdkladni &asti svitku, navi-
nutého s odstupem a voln& ve vicebokém,
s vyhodou &tyFbokém tvaru na horizontal-
nim talifi. Po navinuti se zdkladniho svit-
ku s vyhodou &tvercového tvaru dotyka z
vnéjsku ve stfedu kaZdé z jeho stran sklop-
ny &ep, prochdzejici v talifi upravenym po-
délnym radidlnim otvorem. Ke kaZdému ze
sklopnych Cepll je v jeho spodni &asti, na-
lézajici se pod talifem, pripojeno vidy jed-
no tdhlo, spojené oto&né, excentricky, s jed-
nim ozubenym kolem. VSechna €tyFi ozube-
néd kola, umist&nd kiiZové& proti sobg, jsou
v soufasném zabsru s centrdlné umisténym
ozubenym kolem otdfenym hnacim elektro-
motorem. Pii spusténi elektromotoru se je-
ho totivy pohyb pfendsi pres centrdlni o-
zubené kolo na s nim v zdb&ru spreZena
tty¥i ozubend kola, jejichZ prostfednictvim
se excentrickym, ototnym upevn&nim tdhel
m&ni totivy pohyb kol na pfimocary pohyb
tdhel, kterd posunuji v radidlnim sméru s
nimi spojené sklopné &epy. Pfi svém pohy-
bu dovnitt jsou &epy vztyfeny a posunuji
stfed kaZ%dé strany do Gtverce navinutého
zavitu svitku, dovnit¥. P¥i vratném pohybu
se kaZdy ¢ep pFi svém dotyku s nové navi-
nutym zavitem svitku, ke kterému dojde
tentokrat z vnitini strany zavitu, sklopi do
drovné 3térbiny v tali¥i a projde pod z&vi-
tem, aniZ by jej v jakémkoli smyslu posko-
dil. Cep se vzty€i opé&t aZ za vné&jsi stranou
zdvitu, nateZ se opakuje posun vztyEeného
tepu smérem ke stfedu talife, p¥i kterém
z vnéjsi strany zatia¢i na novy zavit, pro-
hne jej dovnit¥ a pFisune jej volné k zdklad-
nimu svitku.

Bezporuchové odvijeni pdsového nosife
bez poSkozovani jeho povrchu je zabezpe-
govano piedevsim dv&ma skutefnostmi vy-
plyvajicimi z vySe uvedeuného provedeni za-
Fizeni podle vyndlezu. V prvé Fadé& je to
navijenim smy¢ky do tvaru vicedhelnikuy, s
vyhodou &tverce, jehoZ jednotlivé strany
jsou periodicky ve své stfedni Casti ihned
po navinuti zavitu prohybény sklopnym Ce-
pem dovnitF. Utvofenim tohoto vicetihelni-
kového tvaru svitku s prohnutymi st&énami
dovnitf je dosaZeno toho, Ze délka vnitini-
ho zévitu zékladniho svitku je prakticky to-
to¥nd s délkou vné&j§iho zdvitu bez ohledu
na tloustku svitku. '

-

Druhou skutenosti, kterd mé vliv na
snadné a bezporuchové odvijeni je proti-
smérné navinuti dvodnich 20—30 zdvitd na
kruhové uspeofddanoun soustavu kladek ve
sttedu talife, kterd po celou dobu provozu
zabezpeduje volné odvijeni gdvitl ze svitku,
bez nebezpeti jejich utahovéani, dfeni a po-
Skozovani jejich povrchu.

P#ikladné provedeni zafizeni podle vynéa-
lezu je zndzornéno na piiloZenych vykre-
sech, Kkde

na vykrese €. 1 je schematicky zndzorné-
no zafizeni podle vynalezu pfi pohledu sho-
ra s navinutym zdkladnim svitkem ve tvaru
¢tverce pfed zahdjenim provozu

na vykrese ¢. 2 je schematicky znazorné-
no zarizeni podle vynalezu pii pohledu sho-
ra se zdkladnim svitkem vytvarovanym po
zahéajeni provozu posuvnymi epy

na vykrese &. 3 je schematicky znézorng-
no zarizeni podle vyndlezu p¥i pohledu zdo-
la

na vykrese &. 4 je schematicky znézornén
detail Sepu, vztyteného na vné&jsi strané
svitku p¥i pohybu &epu smérem ke stfedu
talire

na vykrese €. 5 je schematicky zndzornén
detail gepu, sklopeného do Stérbiny v tali-
¥i po doteku na vnitFni sténu svitku pfi po-
hybu Eepu smérem od stiedu talife.

Podle schematického zobrazeni na vykre-
se 6. 1 je na talifi 1 pFed zahdjenim provo-
zu navinuto na kruhové uspofadané sou-
stavé kladek 2 2—30 z4vitdh pasového nosi-
¢e signdlu 3 v protisméru k zédkladnimu
svitku 4 navinutému na talifi 1 ve tvaru
gtverce. V talifi 1 jsou v radidlnim smeéru
vypracovany Stérbiny 5, ve kterych se po-
hybuji éepy 6. Pdsového nosife 3 se po pro-
jiti reprodukénim za¥izenim 7 dotykéd ¢&idlo
8 pro regulaci otd€ek pohonného elektro-
motoru.

Na obr. . 2 je na talifi 1 schematicky
znazorndna uprava tvaru zdkladniho svitku
4 provedena po zahdjeni provozu pfitlage-
nim na vn&j8i stranu posledniho zdvitu pa-
su 3 v misté stfedu kaZdé strany &tverce
depy 6, vzty€enymi pFfed zahjenim jejich
posunu smérem ke st¥edu talife 1.

Na obr. & 3 elektricky motor 89 pohéni
stfedové ozubené kolo 10, které spfaZenim
otadi étyfmi ozubenymi koly 11, na kterych
jsou excentricky oto€né pfipevnéna tdhla
12, pohybujici radidlng sklopnymi &epy B,
ve 3t&rbindch 5 provedenych v talifi 1.

Na obr. & 4 tla¢i vzty€eny Cep 6 taZeny
tdhlem 12 smé&rem ke stfedu talife 1 na
vnejsi stranu posledniho zdvitu svitku 4,
kterou v jejim stfedu prohybd dovnitf.

Na obr. &. 5 je ep 8 sklopeny po doteku
s vniténi stranou svitku 4 do $térbiny 3 ze-
vnitt pfi taZeni tdhlem 12 smérem ven.
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PREDMET VYNALEZU

Zakizeni pro vytvafFeni nekonetné smy€ky
pésového nosite obrazového nebo zvukové-
ho signélu se svitkem p&sového nosife na-
vinutym ve tvaru vicedhelnika na horizon-
tdlnim tali¥i vyznacujici se tim, Ze pdsovy
nosié (3) je v rozsahu 2 aZ 30 zdvitli navi-
nut na -soustavé kladek ([2), uspofadané
kruhové ve stfedni ¢4sti talife (1), proti
sméru vinuti viceboké hlavni &asti svitku
(4), priCemZ stfedu kaZdé vnéjSi strany

hlavni &&sti svitku (4) se dotykd sklopny
¢ep (6) prochézejici talifem (1) radiglné
provedenou .8térbinou (5) a spojeny ve své
dolni ¢dsti pod talifem (1) tdhlem (12),
pfipojenym oto&né&, excentricky k ozubené-
mu kolu (11), spfaZenému vzdjemné& ozu-
benymi s centrdln& umisténym ozubenym
kolem (10), otdéenym hnacim motorem
(13).

5 iisth vykresi
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