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VYynflez se tfké zarfzeni pro rovndnf podélnikd rému vozidel a jeho udelem Je zdokonale-
ni technologie viroby a sniZen{ naméhavosti price.

Podle dosavadnfho snémého stevu techniky ‘se rovnén{ podélnikd rému vozidel pi¥i jejich
v¥robé provédf pomoci hydraulickéwo lisu. Podélnik se vklédé pod 1lis pomoci jJeFébu a jeho ne-
rovnosti se vyrovnédvaji tlakem pistu lisu. Ianfpuhci s podélnikem - uklédéni pod lis, posu~
) novénf, otéien{ kolem podélné osy - je velmi gdlouhavé, vyZaduje si stélou obsluhu dvou pra-
covnfkd a jeFdbu s obsluhou. : '

Shore uvedené nevyhody odstranuje ai‘Izont pro rovadn{ podélnikd rému vozidel, jehoZ
podstata spo¥ivd v tom, Ze sestdvd z pojesdové dréhy, na ni¥ je posuvné v podélném sméru ulo-
Zena rovnaci klec a minimdlné dvé vedeni, prifemf rovnac{ klec je opatfena pracovnimi vélci a

opirenmi,

Vihody za¥izeni spolivajf ve :Jodnoduloni pracovni operace, odpadé slofitd manipulace s
vy¥robkem. Ovlddénf zai*fzen{ provdd{l ‘pouge Jeden pracovnik. Zkritf se ¥as, nutnf k provedenf '
pracovni operace, zvfii{ se bezpeZnost a snif{ se méh_avoct pr(e}o.‘_ ‘

PF{klad provedeni saf{zeni pro rovn(ni podélnfkl rému vozidel je znézornén na piiloZe-
nych vikrcicch, kde obr. 1. znézormuje ui_‘iz_ont v &elnim nérysném pohledu, obr. 2 v pidorys-

~ ném pohledu & obr. 3. v bokorysném pohledu.

- Zatizen{ Je tvolleno pojezdovou dréhou 1, rovnact kleci 2 a vedenim 2.' Pojudovi dréhke 1

Jo vytvolena ze dvou ho¥nich nosnikd 1’ profilu U, které jsou spojeny svérenim se stfednfm
nosnfkem 5_ tvaru I a je pripevnéna zhémfm lpﬁaohl, xup#{kladu prostf¥ednictvim 3roubld, ke dvé-
»a ote.jnmh 6, Vedenf }_ sestévd ze sdkladové doolq 7 a na nt poauvné uloZené vidlice 8. Zékla-
" dové deska 1 Jje posuwnd uloZena ma homieh pﬂmh‘ch bo¥nich nosnikd 4. Veden{ 3 jsou dvé.
Rovnaef klec 2 je vytvolena z hornfho rému 9, tvofeného Styimi stojinsmi 10, z nich} vidy dvé
Jeou v pod‘lnéi smru spbjcn: dvime podélnfky ll a v p¥finém sméru spojeny v hornf &4sti dvime
piivafenyui hornfai pif{¥nfky LZ a ve spodni éiafi dvéma prisroudovanymi spodnimi p¥fintky 13.

Nezi podélnfky 11 jsou pFivafeny desky 14 a hranoly 15. K deskéa 14 je pFivaren dridk 18
Pracovnt vélee 17 ke sadnf pFfrubou )9 pfisroubevén k driéku 18 & prednf prfrubou 16 uloZem v
hranclech 15 desek 14. Tim je zaji¥td¥no dostate¥nd pmd a pruZné ulofenf pracovnick vélci 17.
X pistu pracovniho vélce 17 je upevnina opire 29, kterd prendd{ tlak pistu na rovnanf vyrobek.

e prfrub hornfho podélnfku 1]’ jsou savédeny dvé opéry 21 pro opfenf rovmandac virohku
(nezakresleno). ¥V podélné ose Q, spoledné pro po’dudovon dréhu 1 1 rovnacf klec 2 je na hors
nick pF{infefch 12 hornfho rdému 3 upevnén tmbkovj rém 22 vyn!onciho gatizen{, na Jeho% hor-
n{ trubce 23 jsou posuvn¥ ulofeny pérové sévisy 24, na nichi jsou zavédeny opéry 21, které je
mo¥no poloei ma!one!ho zaf{zeni plfestavovat na prevou &i levou stranu hornich podélnfkd _L
hornfho rému 9.

Na spodnfch pFf{¥nicich 13 hornfho rému 9 Je upevnén spodnf rém 25, na némf je uloZena
elektropfevodovka 27 a na pomocném rému 28 hydréulick" Zerpadlo 26. Rovnaci klec 2 je prostie-
dnictvim kol 29, upevninfch na stojinéch 10 hortiiho rémk g‘pohyblivé ulofena na spodnfch p¥f{-
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rubéeh bo¥nfch nosnfki 4. Ma stojindeh JO horniho rému 9 jsou umistiny sk{nky 30 s ovlédeoi-
mi prvky zaffsenf a nea spodnim podélnfku 11 je upevnina elektrorosvodné ski{n 3). Na spodnim
rému 28 Jo na strané elektroprevodovky 27 umfstina rogvodové deska 32 hydraulického rosvodu
s elektromagnetickymi rogvéd¥Zi, prepoubtécim a spétnym ventilem. '

Na stand elektroplevodovky 27 je déle na spodnim rému 25 ulolen hi'{del 33 o fetésovymi
¥oli 34 a 25. Pohon pro pojezd rovnaci klece 2 po pojezdové drdze 1 je proveden od elektro-
prevodovky 24, Jeji¥ Petdzové kolo 36 Je propojeno Fetégem )7 s Fetdzovym kolem 35 hifdele 32,
kterf pohén{ a Fet¥zové kola 34 pohdndji prostiednictvim retdzd 38 kola 29 pro pojesd rovnaci
klece 2.

Funkce zef{zen{ je nésledujici:

Ns polétku operace je rovnaci klec 2 v plktoré krajni pologe pojesdové dréhy ]. Vyrobek, kters
Je nutno vyrovnat, se manipulétorem (negakreslen) ulof{ shora do vedenf }. Obsluha pfisune
rovnac{ klec 2 k mistu, které je nutno na virobku vyrovnat. Dle potieby se na rownact kleci 2
umfst{ obd opéi'y 21, Uvede se v Zinnost ovlédén{ a hydraulické Zerpadlo 26. Pak se uveds do
#innosti potrebny pracovn{ vélec 17, ktery pres opéru 20 vyrovné deformované misto na vyrobku.
Po ukonZen{ operace plesune obsluhg rovnac{ klec 2 gpét do n¥které krajni polohy na pojesdové
dréze 1 a vyjme virobek z vedeni. .
Ovldddént rovnac{ klece 2 se provédi ovlddacimi prvky, které jsou umistény, a% na hlavni vypi=-

na¥, na hornim a spodnim rému.

PREDMRT VYIWALE

™~

g

1, Zafizenf pro rovnénf podélnikd rédmu vozidel, vy zn & Eujfcti se t1im, fe sesté
vé z pojezdové drdhy (1), na niZ je posuvnd v podélném enéru ulofena rovnaci klec (2) a '
ainimélné avé vedeni (3), prifemZ rovnact klec (2) Je opatfens pracovnimi vélei (17) e
opérami (21). | '

2. Zaf{zenf podle bodul, vyznadujfci se tim,Ze romcibk].oc (2) Jo vytvoi‘i-
na g horntho rému (9). na jeho¥ podélnicich (11) (11f ’Jacl:ou v ariéxu (18) pruin$ ulofeny
pracovn{ vélce (17) pro rovnéni a ;péry (21) pro opfen{ podélniku, prifemi na hornich pf{Z-
nfefeh (12) horntho rému (9) je ulofen trubkovy rém (22), ne nimi jsou  posuvn¥é uloleny ’
pérové gévisy (24) pro zavdSeni opér (21), priZem na spodnich pFiZnfofch (13) hormtho
rému (9) Jo upevnén spodn{ rém (25) pro ulofeni elektropfevodovky (27) & pomocného rému
(28), na n¥m# je uloZeno hydraulické Zerpadlo (26) a piilem? stojiny (10) horntho "rﬁu (9)
Jeou opatieny koly (29) pro ulohnt na pojezdovou dréhu (1) a pfi¥emi na strand elektro~
pevodovky (27) je uloZen ne apodntl réwu (25) mifdel (33) s !‘otizovy-i koly (34, 35) pro
58 j18tdn{ pohonu rovnaci klece (2). :

3 vfkresy
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Obr. 1
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