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Vynédlez se tfkd zapojeni elekiricky ovla-
dané brzdy s protiblokovacim uCinkem pii
pouZiti rotani brzdové ddsti libovolného
tvaru. Cely systém je vhodny zejména pro
motorova vozidla.

Protiskluzovym reguldtorem rozumime tu
gast brzdového systému, kterd je v Cinnosti
p¥i brzdéni automobilu a automaticky Fidi
stupeit skluzu jednoho nebo nékolika kol
wutomobilu ve vztahu k vozovce a vyluduje
noznost blokovéni ovlddanych kol do té
loby, dokud rychlost vozidla prevySuje po-
adovanou minimdlni rychlost.

7 hlediska funkce se protiskluzovy regu-
itor skldda ze t¥i zdkladnich jednotek. Sni-
1ade Udhlové rychlosti kola, Fidictho bloku,
. elektronické Casti protiskluzového regu-

itoru a akéniho ¢lenu, ktery provadi vlast-
{ odbrzdéni kola vozidla. Tyto tii zdkladni
dnotky jsou napojeny na klasické prove-

i brzdy, ale v ngkterych ptipadech je

eba jesté vytvorit vhodny akumuldtor ener-

g. Dobry protiskluzovy ucinek celého sys-

mu spodiva v tom, Ze kolo je odbrzdové-

, pokud skluz kola vici vozovce dosdhne

t81 hodnoty neZ je optimum. PotFebnd

ergie na toto odbrzdovani kola je brana
zdsobniku, kterym je napf. vzduchojem
vzduchovych brzd nebo hydraulickd cen-
la nebo elektricky akumuldtor u hydrau-
zych brzd. . o
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U hydraulického systému protiskluzového
reguldtoru jsou zatim zndmy dvé varianty.
Systém pouZivajici tlakovou centrdlu, kde
se vyuZiva pro odbrzdovani akumulované
energie v hydraulickém akumuldtoru, do-
ddvanou na pf. cCerpadlem. Pro ovladani
brzd se pouZivd b&Zny systém hydraulické
brzdy. Casto je zde pouZit piistroj, slouZici
k omezeni urcité velikosti brzdné sily, tj.
horni hranice hydraulického tlaku pouZiva-
ného v brzdové soustavé.

Déle je znam systém, ktery op@ét pouZiva
pro brzdéni klasickou hydraulickou brzdu,
ale pro odbrzdéni kola s velkym prokiuzem
je pouZit takzvany ak¢ni €len, kterym je
viastné elektrohydraulicky ventil, ktery nej-
prve uzavird privod tlaku do vlastni brzdo-
vé Casti, a potom odpousti tlak z této brzdo-
vé Casti. Vyplyvajici ztrdty energie jsou v
tomto pripadé hrazeny z energie akumulo-
vané v elektrické baterii vozidla.

VSechny vySe uvedené systémy maji spo-
le¢n€ velké nevyhody ve znadné ovladaci
sile na peddl, kterd je u nékterych systémi
sniZovdna pomaoci posilovade. Dalsi nevyho-
dou je znacné& dlouhy tlakovy rozvod, ktery
je jednak velice nékladny, a pro velkou
hysteresi p¥i pouZiti pro protiskluzovy regu-
lator i nevhodny,

- Zapojeni podle vyndlezu odstraiiuje vyse
uvedené nevyhody a FeSi dany dGkol tak, Ze
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elektricky regulaéni ¢len je zapojen do sé-
rie se zdrojem elektrického proudu, elek-
tricky ovlddanou brzdou a vystupem elek-
tronické d&asti protiskluzového regulétoruy,
pfiemZ na zdroj proudu je trvale zapojena
dal8im elektrickym obvodem napéjeci svor-
ka elektronické Césti protiskluzového regu-
latoru. .

Zapojeni elektricky ovlddané brzdy s pro-
tiblokovacim tn¢inkem méZe byt provedeno
také tak, Ze do elekirického obvodu mezi
zdroj proudu a elektronickou €8st protisklu-
zového reguldtoru je zapojen spinad ovlé-
dany pohybem brzdového pedéalu, pfitemZ
dal3im elektrickym obvodem je zapojen do
série zdroj proudu, elektrick§ regulacni
¢len, vystup elektronické Cdsti protiskluzo-
vého regulatoru a elektiricky ovlddana
brzda.

Také je moZno provést zapojeni tak, Ze
na vystup elektronické {dsti protiskluzové-
ho reguldtoru je zapojeno elektricky ovla-
dané relé, prifemZ reguladni Clen je pfipo-
jen pifes kontakty elektricky ovladdaného
relé.

PFednostl elektricky oviadané brzdy s pro-
tiblokovacim @finkem je zvySeni reakéni
schopnosti brzdy proti zndmym zplsoblm,
pouzivanym u protiskluzového reguldtoru.
Tento brzdovy systém umoZiiuje jednodu-
chym zplsobem pouZit aplikaci jako pfimo
elektricky ovladanou brzdu, ktery tvofi v
kombinaci s protiskluzovym reguldtorem
vysoce dokonalou brzdu, dovolujici Géinny
protiblokovaci efekt. Pohotovostni sloZka
protiblokovacitho Géinku je maximalni, ne-
bot dochédzi k vylouCeni hysteresnich jevi,
jako jsou napfiklad deformace pruZnych
Casti vysokotlakov¢ch hydraulickych roz-
vodil.

Navrhovany systém spliiuje moZnost vy-
uziti vét§tho pof€tu zdsahti protiskluzového
regulatoru v daném Casovém useku, coZ se
projevi bud na zvySeni plynulosti brzdéni,
nebo na sniZeni poétu zmén nutnych na
otatku kola, popripads i na zkrdceni brzdné
drghy.

Vylou¢i se i nepfiznivé vibrace a rézy na
peddal brzdy, které se vyskytuji u nékterych
dosud pouZivanych systémil. Toto provedeni
dovoluje podstatné sniZeni hmotnosti a poc-
tu jednotlivych dild brzdy. Pofizovaci nékla-
dy jsou niZ8i a snadngjsi je i tdrZba tohoto
zafizeni pii sou€asném sniZeni poruchovosti,
a tim i zv§8ené provozuschopnosti a bezpec-
nosti navrhovaného systému elektricky ovla-
dané brzdy s protiblokovacim tfinkem. Vy-
hodou je i snadné nastaveni omezovaciho
tc¢inku brzdné sily.

Brzdovy protiblokovaci systém podle to-
hoto vyndlezu je vysvétlen pomoci pfFiloZe-
nych vykresil, na kterych
obr. 1 predstavuje schéma zapojeni elek-

trické brzdy,
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obr. 2 predstavuje schéma zapojeni -elek-
trické brzdy pfi pouZiti spinafe brz-
dovych své&tel ve vlastnim elektric-
kém obvodu,

obr. 3 predstavuje schéma zapojeni elek-
trické brzdy pfi poufZiti elektrického
relé.

Elektricky ovlddana brzda 2 s protibloko-
vacim G€inkem, podle obr. 1, se sklddd z
ovladaci €asti, kterou miZe byt nap¥. pedal
9 brzdy, déle elektrického regulaéniho &le-
nu d, ktery miZe plunit funkci i jako prepi-
naé, pracujici v zévislosti na poloze pedédlu
9. Dal3i ¢asti elektrického obvodu brzdy je
elektronicka £4st 4 protiskluzového regulé-
toru s jejim pFipojenim na vy§stup Fidictho
obvodu. Vlastni elektricky ovldddnd brzda 2
je umisténa na pevné Casti zadni népravy
a na otofné Casti predni n4pravy vozidla.
Pripadné mfZe byt umisténa i na pevnych
gdstech népravy pfivésu a névésu vozidla.
Vlastni brzdovd &&st, opatfend brzdovim
obloZenim, je umisténa proti tFecim plo-
cham rota&ni brzdové €4asti 6. K elektronic-
ké &asti 4 je pFipojen snimac 5 dhlové rych-
losti kola vozidla a cely systém je napojen
na zdroj 3 proudu.

Obr. 2 pfedstavuje pouZiti snimade 8, kte-
ry je umistén do elektrického okruhu spo-
jujiciho zdroj 3 proudu s elektronickou &asti
4 protiskluzového reguldtoru, na kterou je
pFipojen snima& % dhlové rychlosti kola vo-
zidla. »

Na obr. 3 je znazornéno pouZiti elektric-
kého relé 7, které je zapojeno do elektrickeé
vétve mezi elektricky regulaéni d&len 1 a
elektricky ovladanou brzdu 2, pfi€emZ ¥dici
okruh elektrického relé 7 je pripojen na
elektronickou &&st 4 protiskluzového regu-
latoru,

Pohybem ovlddaci ¢asti, kterym je napii-
klad peddl 8 brzdy, spind elektricky regu-
lagni ¢len 1 proudovy obvod mezi zdrojem
3 proudu a elektromagnetickou ¢ésti elek-
tricky ovladané brzdy 2, pfi¢emZ elektricks
regulatni ¢len 1 vykazuje tak velky elek
tricky odpor, aby byl elektrickym proude:
protékajicim obvodem vyvozen v elektrick
ovlddané brzdé&€ 2 jen mirny ucinek, tj. mal
pfitlak na brzdové obloZeni, které se wop
rd o tfeci plochu rotaéni brzdové &asti
Dalsim pohybem ovlddaci €asti je elektri
ky reguladni ¢len 1 nastavovdn do dalSic
poloh, &imZ dochézi i k postupnému sniZ
véni elektrického odporu v elektrickém o
vod8, Kterym protéka postupné vétsi a vét
proud aZ do hodnoty, kdy. se elekiricl
odpor regulaéniho €lenu 1 rovnd jen nep
trné hodnots. Takto je moZno ménit silo
G¢inek elektricky ovladané brzdy 2 z me
hodnoty plynule nebo skokové na maxim
ni hodnoty. Do elektrického obvodu mi
elektricky regulatni &len 1 a elektric
ovladanou brzdu 2 je vloZena elektronic
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Cast 4 protiskluzového regulatoru, kterd vy-
pind tento obvod, pokud vlastni elektro-
nickd Cdst 4 protiskluzového reguldtoru vy-
hodnoti skluz kola jako p¥ili§ velky pomoci
udaji poskytovanych snimadem 5 thlové
rychlosti.

Na obr. 2 je zndzorn&na varianta zapo-
jeni, kdy je b&hem jizdy odpojena elektro-
nicka Cast 4 protiskluzového reguldtoru, po-
pfipadé i snima¢ 5 uhlové rychlosti kola
vozidla, pokud mé budici vinuti. Teprve sep-
nutim pedédlu 9 brzdy, dojde k p¥ipojeni
nutim spinace 8, ovlddaném nap¥. se$lap-
elektronické cédsti 4 protiskluzového regu-

latoru, popripad& i snimade 5 na zdroj 3

elektrického proudu. .

6

Zapojeni podle obr. 3 pouZivame v piipa-
dech, kdy md piili§ velkou hodnotu elek-
tricky proud prochéazejici pres vystup elek-
tronické Casti 4 protiskluzového regulatoru,
nebo je tfeba oddélit elektricky obvod s
elektronickou ¢ésti 4 protiskluzového regu-
latoru od elektrického obvodu elektricky
ovladané brzdy 2. Potom je moZno do elek-
trického obvodu mezi elektricky regula&ni
Clen 1 a elektricky ovliddanou brzdu 2 umis-
tit pracovni kontakty elektrického relé 7,
které mé ovladaci vinuti pripojené na vy-
stup elektronické &asti 4 protiskluzového
regulédtoru.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni elektricky ovlddané brzdy s pro-
tiblokovacim tdéinkem na vozidle opatie-
ném protiskluzovym reguldtorem se sni-
macCem Ghlové rychlosti kola vozidla, je-
hoZ vystupniho signélu se vyuZivd .k vy-
hodnoceni nutnosti zdsahu v elektronické
Casti protiskluzového regulédtoru, ktera
potom omezovdnim nebo vypindnim elek-
trického proudu na v§stupu omezuje ne-
bo pferuSuje brzdéni, pFiem? je elektric-
ky regula¢ni Clen ovlddan mechanicky,
napt. brzdovym peddlem, vyznadné tim,
Ze elektricky regula¢ni ¢len (1) je zapo-
jen do série se zdrojem (3) elektrického
proudu, elektricky ovlddanou brzdou (2)
a vystupem elektronické &asti (4) proti-
skluzového regulétoru, ptri¢emZ na zdroj
(3) elektrického proudu je trvale zapo-
jena dalsim elektrickym obvodem napé-
ject svorka elektronické &asti (4) proti-
skluzového regulétoru.

2. Zapojeni elektricky ovlddané brzdy s pro-

tiblokovacim d¢inkem podle bodu 1, vy-
znatné tim, Ze do elektrického obvodu
mezi zdroj (3) elektrického proudu a
elektronickou &ast (4} protiskluzového
regulatoru je zapojen spinad (8) ovlada-
ny pohybem brzdového peddlu (9), pri-
CemZ je dal$im elektrickym obvodem za-
pojen do série zdroj (3) elektrického
proudu, elektricky regulaéni &len (1), vy-
stup elektronické &asti (4) protiskluzo-
vého regulatoru a elektricky ovladdana
brzda (2).

3. Zapojeni elektricky ovlddané brzdy s pro-
tiblokovacim a¢inkem podie bodu 1, vy-
znafné tim, Ze na vystup elektronické
¢asti (4) protiskluzového regulatoru je
zapojeno elektricky ovlddané relé (7),
pricemZ elektricky reguladni &len (1) je
pripojen na elektricky ovlddanou brzdu
(2) pfes kontakty elektricky ovlddaného
relé (7). :

3 vykresy
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