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{54) ZatFizeni pro samodinné napinéni femenii proménlivou silou

O%elem je zaji¥t&nf automatické zmény pfe-
depfnaci sily Yemene v z4vislosti na za¥azeném
otddkovém stupni, &eho? se dos&hne za¥izenim
pro samodinné napfnini ¥emenl prom&nlivou si-
lou, sestévajicim z rdmu oto&né& upevnéného na
depu, p¥iZem? na rdmu je ulo¥ena pfevodovd £
sk¥{n s hnacim elektromotorem. Na odvrécené
strand rdmu od otodného Cepu je kloubové& uchy- 2
ceny p¥imoary hydromotor. Ram zéroven zasahu- N~
je odvrécenou stranou mezi ramena vidlice,
kter4 jsou opat¥ena hornim a spodnim stavécim
$rouben.
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Vynédlez se tykd za¥izen{ pro napindni ¥emenl, zejména pro pohony vfeten obrab&cich stro-
ji, pokud je krouticf moment p¥end$en na vieteno v celém rozsahu oté&lek.

Dosud zndmd za¥fzeni pouZivajl stédlou napinaci sflu Yemend v celém rozsahu otddek. Ve-
likost napinaci s{ly je stanovena z nejvétZi hodnoty krouticiho momentu, ktery se uplatni
pouze p¥i nizkych otd&kach. P¥i vysokych otd&kdch je toto pfedepnutf nevyuZité a sniZuje Zi-
votnost loZisek vietena i hnaci jednotky. Jsou zndma i za¥fzenf s prom&nnou napinaci silou
femenll. Tato za¥izeni vesm&s udrZuji napnuti Femend pfes t¥eti kladku pfitlaovanou pomoci
rozliénych pruZic{ch elementd, kdy napinaci sfla t&chto elementd vymezuje povoleni F¥emenl a
je prom&nnd pomoci stav&cich souldsti. P¥i jednom nastaveni zistdv4 nastavend sfla v celém
rozsahu otdZek stejnd. Dalif pot¥ebnou zménu napinaci{ sfly je nutno opét nastavit. Tato za¥i-
zenl neodstranuji nebezpe&i vzniku chvéni stroje vlivem pruficich elementl a i zde se p¥i
vysokych ot&&kéch nep¥iznivé projevuje trvalé zatifeni loZisek v¥etena a hnac{ jednotky.

Uvedené nevyhody odstranuje za¥fzenf podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze sestdva
z rdmu upevndnéhc oto&né& na &epu, kdy na rému je uloZena prevodovd skff{fi s hnacim elektromo-
torem. Na p¥evodové sk¥fni je hnac{ ¥emenice, na nif je nasazen napf{nany Femen. Na pravé stra-
né rédmu je kloubové& uchyceny p¥imolary hydromotor, jehoZ vertikdlni osa je rovnob&Znd s ver-
tikdIn{ osou napfnaného Femene. Druhy konec p¥imoZarého hydromotoru je kloubov& spojen s fré-
mou stroje. Rdm z4roven svou pravou stranou zasahuje mezi ramena vidlice, kterd je opat¥ena
hornim a spodnim stavécim Zroubem. Ridicf obvod hydromotoru je uspofddédn tak, Ze p¥i za¥azeni
otddkového stupné s vyS3fim krouticim momentem je rdm p¥itladen k spodnimu dorazovému Sroubu
a napIinany ¥Yemen je napnut vét3f silou. P¥i zatrazeni otddkového stupn& s nifdfm krouticim
momentem je rdm p¥itladen k hornimu dorazovému Sroubu a napfnany Femen je napnut mensf{ silou.
Skutednd velikost napinaci sily je ddna sefizenim stavécich Sroubd v zdvislosti na tuhosti

femene.

Pokrok dosaZeny za¥fzenim podle vyndlezu spodivd v tom, Ze vyloudenim pruZicich sloZek
pEi napindni ¥emend nevznikd nebezpell chvénf od napfnacf{ soustdvy a soudasnd je umoZnéno
automaticky ménit p¥edepinac{ sflu ¥emene v z4dvislosti na zafazeném otddkovém stupni a tim
prodlouZit Zivotnost loZigek v¥etena i hnacf jednotky. Tato vlastnost je dilefitd zejména
u modernich obrébécich stroji s velkym rozsahem otédlek.

Na p¥iloZeném vykresu je zndzorn&no p¥ikladné proveden{ za¥izen{ pro samo&inné napininf
femenl proménlivou silou v z4vislosti na za¥azeném p¥evodovém stupni podle vyndlezu.

Na rému 1 upevn&ném oto&n& na fepu 2 je ulofena p¥evodovéd skiin 3 s hnacim elektromoto-
rem 4. Na pfevodové skiini 3 je hnaci Femenice 6, na ni¥ je nasazen napinany ¥emen 5 nasazeny
zdroven na hnané Yemenici 7 uloZené na vietenu stroje. Na pravé stran& rému 1 p¥es svou pist-
ni ty¢ 12 je kloubové& uchyceny p¥imofary hydromotor 11, jeho% vertikalni osa je rovnob&Zni
s vertikdlni osou napinaného ¥emene 5. Druhd strana pfimoarého hydromotoru 11 je kloubové
spojena s frémou stroje. Ram 1 zdroveh svou pravou stranou zasahuje mezi ramena vidlice 8

upevn&nd na frémé stroje, kterd jsou opat¥ena hornim a spodnim stavdcim 3roubem 9, 10.

P¥i spust&ni stroje a zatazeni{ ot4lkového stupn& se uvede do funkce zdroveh p¥imolary
hydromotor 11, ktery naklopf rdm 1 a tak napne napinany ¥emen 5. Naklopeni se provede tim
zpisobem, Ze p¥i za¥azen{ ni%fich ot&&ek je rdm 1 hydromotorem 1l automaticky p¥itlafen na
spodni stavé&ci &roub 10, &imZ je vyvozena v&t3{ napinacf sila a p¥i za¥azenf vy88iho p¥evodo-
vého stupné je rdm ) hydromotorem 11 automaticky zvednut a p¥itlafen na horni stavéci Sroub
9, tim je vyvozena men3{ napfinaci{ sfla. Skute&né hodnoty p¥edepinacich sil se nastavuji{ se¥i-
zovénim horniho a spodniho stavé&ciho #roubu 9, 10 s ohledem na tuhost napf{naného Femene 5.
Snadnou vyménu napinaciho femene 5 zaji¥tuje vidlice 8, kterd je vytvofena tak, aby p¥i vy-
Sroubovani horniho stav&cfiho Zroubu 9 bylo mo%né p¥imolarym hydromotorem 11 zvednout rém 1
o hodnotu pot¥ebnou pro vyménu.
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za¥izen{ pro samo&inné napindni Femenl prom&nlivou silou v z&vislosti na zatazeném pre-
vodovém stupni ptedfazené pfevodové sk¥in& vyznalujic{ se tim, %e sestdvd z rdmu (1), jeho%
jedna strana je upevn&na otofn& na epu (2), na rdmu (1) je uloZena p¥evodov4 sk¥in (3) s hna-
cim elektromotorem (4), p¥ilemf na pfevodové sk¥ini (3) je hnaci ¥emenice (6), na ni¥ je na-
sazen napinany ¥emen (5) a na druhé stran& réamu (1) je kloubov& uchyceny p¥imo&ary hydromotor
(11), jehoZ vertikdlni osa je rovnob&Znd s vertikdlni osou napfnaného ¥emene (5) a soulasnd
je druhd strana p¥imofarého hydromotoru (11) kloubové spojena s frémou stroje, p¥ifemZ rém

(1) svou druhou stranou zasahuje mezi ramena vidlice (8), kterd jsou opatfena hornfm a spod-
nim stav&cim 3roubem (9, 10).
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